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第 17 回　学生フォーミュラ日本大会 2019 開催を祝して

ɹୈ1�ճֶ生フΥーミュラ日本大会�01�の։࠵を、৺からおتͼਃし্͛ます。
ɹۙ೥、イノϕーションがٸ଎にਐలし、ٕ ज़がめま͙るしくਐԽする中、ୈ࢛࣍産業ֵ໋΍「௒ス
マート社会」ʢSPciFUZ��0ʣの実ݱに͚޲、AI・Ϗッグデータ・IPTʢInUFSnFU PG TIingTʣなͲのٕज़ֵ
৽を社会実装にͭな͛、産業ߏ଄վֵをଅす人ࡐをҭ成するඞཁが͋ります。
ɹͦのためのॏཁなݤの一ͭは、大ֶにお͚る優Εた工ֶܥ人ࡐのҭ成です。͜ Εからの社会をݗ
Ҿする工ֶܥ人ࡐは、ઐ門のਂい஌ࣝとಉ࣌に、分野のଟ༷性をཧղし、ଞऀとのڠௐのもと、ҟ分
野との༥合・ֶ ͦ。ですࡐ人ͭ࣋野をࢹい஌ࣝと၆ᛌ的޿ਾえる͜とができる෯ݟҬのਪਐもྖࡍ
のためจ部Պֶলでは、ֶ Պ・ઐ߈のॎ割りのݟ直し΍一ൠڭཆڭҭとしての৘ใڭҭのཤमଅਐ、ֶ 部・大ֶӃ࿈݁ڭҭプログラムの
֤、ஙによるメジャー・マイナー੍のಋೖ౳をਐめるためにඞཁな੍౓վਖ਼を平成�0೥�月に行いߏ 大ֶにおいて、ॱ վֵにऔり૊Μ࣍
でいたͩいていると͜ろです。
ɹまた、高౳ઐ門ֶߍにおいては、中ֶߍଔ業後のૣظから、工ֶ分野を中৺にઐ門Պ目の実ݧ・実शを௨͡てֶͿとともに、՝֎׆動
では、本大会のような֤種コンテスト΁のࢀ加により、ا業΍ٕज़ऀが直໘する֨ن΍コスト、ೲظ౳の実ફ的な՝୊΁のର応をֶΜ
でいます。ۙ ೥は、ٕ ज़ऀڭҭのಛ色を基൫に、大ֶとの࿈ܞによる機能ิ完౳により、実ફ的・૑଄的なٕज़ऀのཆ成にऔり૊Μでい
たͩいております。
ɹ͜うした中で、本大会は、ֶ 生のものͮくりの૯合ྗをҭ成するため、自動車の走行性能΍製作コストの΄か、自らઃ計した車をPR
するためのデβイン・プレゼンテーション能ྗをڝうなͲ、͜ Εからのզがࠃをࢧえる実ફ的なٕज़ऀのҭ成にࢿするۃめて有ҙٛな
大会で͋るとߟえております。
ɹֶ生のօ༷にとっては、レーシングカーのاը・ઃ計・製作を௨͡て、ものͮくりのす͹らしさ・おもしろさを実ײするとともに、メン
バーとコミュニケーションをऔりながら՝୊を発ݟし、ղܾしていく͜との大੾さ΍、マωジメントワーク΍リーμーシップをֶͿ実
ફ的な機会となるでしΐう。ͦ Εは、日ֶࠒΜでいる工ֶ౳の஌ࣝを௒えた高いレϕル΁の挑戦で͋り、ࠓ後、ٕ ज़ऀとして社会で׆༂
するためのՁ஋͋るݧܦになるものとߟえます。
ɹ1�ճ目をܴえる本大会には、I$Vクラス、EVクラスซͤて、海֎��チームをؚΉ��チームのࢀ加登࿥が͋り、また、ࡢ೥౓は、Ԇ΂
1�,�0�໊のࢀ加が͋ったとお࢕いしております。͜ の͜とは、本大会がࠃ内֎から޿くೝࣝさΕ、ͦ して高くධՁさΕている͜とのද
Εで͋り、大มت͹しくࢥいます。
ɹ࠷後になりますが、本大会にग़৔さΕる֤チームのօ༷、ࢦಋڭһ΍ֶ܎ؔߍのօ༷のޚ健ಆをف೦するとともに、ެ ӹ社ஂ๏人自
動車ٕज़会をは͡め、本大会のاը・ӡӦをࢧえらΕたօ༷のޚਚྗにܟҙをදしまして、おॕいのݴ葉といたします。

第 17 回　学生フォーミュラ日本大会 2019 を迎えて
Welcome to 2019 Formula SAE Japan

ɹࠓ೥で1�ճ目の։࠵をܴえる本大会は、�か10ࠃ大会で܁り͛޿らΕるフΥーミュラSAEワー
ルドシリーズとして։࠵さΕます。 ͜のため、海֎からのࢀ加もଟく、グローバルな大会としてよ
り一૚ೝ஌いたͩくためにࠓ೥から「ֶ生フΥーミュラ日本大会�01�」とվশする͜ととなりまし
た。エントリーは1�0チームʢࠃ内��、海֎��ʣのਃࠐΈが͋り、うちਖ਼式ࢀ加登࿥となった��チー
ムを஍Ҭ、ࠃผにΈると、ࠃ内からは�1チーム、海֎からは、インドωシア�、୆࿷�、中ࠃ�、ؖ 、�ࠃ
タイ�、インド1、バングラデシュ 1チームで、中には海֎大会で׆༂している߽ڧチームも͋り、དྷ
日をָしΈにしています。
ɹ日本のֶ生ॾ܅にはଟくのࠃのֶ生とަྲྀできるઈ޷の機会とଊえ、ੵ ଴しまظ的にٕज़およͼ人的なަྲྀをしていたͩく͜とをۃ
す。
ɹ本大会は、実ફ的なものͮくりの人ࡐҭ成プログラムとして�00�೥にスタートいたしました。ֶ 生がチームを૊Μでߏ૝・ઃ計・製作
した車両の、加଎性能、ટճ性能、଱久性�೩අといった走行性能に加え、車両コンセプト、ઃ計、製଄、コスト、ߋにはプレゼンテーショ
ンスΩルなͲ、ものͮくりの૯合ྗをڝいます。
ֶ生たちは、ものͮくりのݫしさ、ָ しさ、تͼの中で、チームマωジメント΍コミュニケーション能ྗをཆう͜とになります。
ɹա1ڈ�ճの大会։࠵をܦて、本׆動をݧܦしたड़΂1�,000໊Ҏ্のֶ生のଟくがものͮくりのୈ一ઢで׆༂しは͡めていますが、
͜、後ࠓ の大会が自動車産業で׆༂する人ࡐをഐग़する׆動として社会にೝ஌さΕる͜とを願って΍ΈまͤΜ。
ɹ࠷後になりますが、ࢀ加チームのօさΜの͝健ಆをおفりするとともに、産ֶ׭の後援・ࢍڠ・スポンサーシップを௖ଷしたօ༷、։
ֻ、ݝ஍の੩岡࠵ 川ࢢならͼにା井ࢢのօ༷、また大会ӡӦスタッフを͝೿ݣくͩさいましたا業・大ֶのօ༷、ͦ して、大会ӡӦスタッ
フ一人ͻとりのօ༷に৺よりྱޚਃし্͛ます。

จ෦Պֶେਉॕࣙ�ձ௕ѫࡰ
Co n g r a t u l a t o r y M e s s a g e / Pr e s i d e n t ’s  M e s s a g e

文部科学大臣

柴山　昌彦

公益社団法人自動車技術会
会長　坂本秀行
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εέδϡーϧ
S c h e d u l e o f  Eve n t s

ୈ1�ճ�ֶੜϑΥʔϛϡϥ日本大会��1��ओͳ৹ࠪスέδϡʔル

ʲ஫ҙ߲ࣄʳ
ཡはでき؍ཡエリアҎ֎からの動的৹ࠪおよͼプラクティスの؍ఆのࢦ 
まͤΜ。ʢࢦఆパスอऀ࣋をআくʣ

 ドライバーのӡసにӨڹを༩えるため、走行中の車両΁のフラッシュࡱӨ
はࢭېです。

 会৔内は、ࢦఆ৔所Ҏ֎す΂てېԎです。٤Ԏはࢦఆの٤Ԏ所でお願い
します。

 ΰミは֤自お࣋ちؼりくͩさい。

 ೤中঱ରࡦをしてくͩさい。なおମௐをѱくしたํは、ૣめにޢٹ所まで
おਃしग़くͩさい。大会ؒظ中、ޢٹ所にҩ࢜ޢ؃、ࢣが଴機しています。

 大会会৔෇ۙには、スズメバチ、ヘϏが生ଉしています。ݟか͚たらۙد
らず、す͙に大会本部に࿈བྷしてくͩさい。
ສが一、ࢗさΕたり、טまΕたりした৔合は、ۙくにいるスタッフに੠をֻ
͚るか、大会本部におਃしग़くͩさい。

 大会会৔内ではスタッフのࣔࢦにैってくͩさい。

ʲ໔੹߲ࣄʳ
 大会ࢀ加にࡍし生͡たނࣄ、ଛ֐にͭいては、ओऀ࠵、後援およͼࢍڠ
スポンサーا業は一੾の੹೚をෛΘないものとします。

 ओऀ࠵は、ࣄલの༧ࠂなくイϕントの։࠵を中ࢭする͜とが͋ります。

˒ఱީ΍৹ࠪঢ়گにより、スケジュールはม動となるՄ能性が͋ります。
˒P11ற車৔にチームϐットをઃఆします。
˒動的৹ࠪの༷ࢠはֶ生フΥーミュラ大会ެ式サイトより、YPVUVCFLiWFにて8FC中ܧします。
˒プレゼンテーション৹ ʢֶࠪݟෆՄʣはエコパスタジアム会ٞࣨ、දজ式ʢֶݟՄʣはエコパアリーナにて実ࢪ༧ఆ。
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大会झࢫ
ओ໾で͋るֶ生が自らߏ૝・ઃ計・製作した車両により、ものͮくりの૯合ྗをڝい、産ֶ׭ຽでࢧ援して、自動車ٕज़ならͼに産業の発ల ŋ ৼڵ
にࢿする人ࡐをҭ成する。

大会ج本ํ਑
ֶ生に、ֶ 会として、ものͮくりの機会をఏڙする͜とにより、

ʣ̍ɹֶ生の自ओ的なものͮくりの૯合ྗをҭ成する
̎ʣɹֶڭߍҭと࿈ܞする実ફ的なֶͼ৔としてのڭҭ的Ձ஋を高めていく
͜ととする。

大会ӡӦࢦ਑
ʣ̍ɹ҆全֬อを࠷優ઌとした、ものͮくりূݕの৔とする。

̎ʣɹ産ֶ׭ຽ࿈ܞによるӡӦとする。
̏ʣɹݸ人・๏人のൣ޿なϘランティアによるӡӦとする。
̐ʣɹެӹࣄ業としてӡӦする。

̑ʣɹا業の࿮を௒えたٕज़ऀのަྲྀにࢿするため、ֶ 生フΥーミュラࢀ加ऀのωットワークをߏஙする。

৹ࠪ֓ཁ�OVUMinF PG EWFnUT

ʵٕڝ໨త͓Αͼं྆のઃܭཁ݅ɾ҆શཁ݅ʵ
 'PSNVMa SAE�ʢ英จʣに४ڌ

໨తٕڝ
˔̛̾́ ̼̻̈́ ̰ɹ̨̖̚ ὼは֤チームが小ܕフΥーミュラスタイルの車両をߏ૝、ઃ計、製作、։発を行いٕڝに挑戦するもので͋る。
˔̛̾́ ̼̻̈́ ̰ɹ̨̖̚ ὼはコース֎とコース্でのタイムの両ํのパフΥーマンスをٻめる工ֶ的ٕज़のڭҭٕڝで͋る。
ɹ֤ٕڝは、チームの૑଄性と工ֶ的ٕज़ྗを実ূし、ੈք中のチームとのൺֱの機会をチームにఏڙする。
˔チームはࢼ作車両をઃ計、製作、テスト、ͦして実ূするϕンチャーا業としてಇいているとԾఆする。

Ұൠཁ݅
˔車両は、タイϠがカウルで෴ΘΕていない、オープンコックϐットのフΥーミュラスタイルの � ྠ車両とする。
˔ ϗイールϕースは 1,���NN Ҏ্とする。トレッドは、フロントまたはリアの大きいํにରして ��％より小さくしてはならない。ϗイールは � インチҎ্

とする。
�ଋシステムʢ߆ ˔ ఺、� ఺ຢは � ఺式シートϕルトʣ、อޢ用۩ʢヘルメット、スーツ、खାなͲʣ、ࢹೝ性、ヘッドレスト、ドライバーの୤ग़࣌ ʢؒ� ඵҎ内ʣ、

స෴҆ఆ性、๷Րน、ফՐث౳にͭいてৄࡉをنఆする。

*C7ʢΨιϦϯंʣ
˔ エンジンは � サイクルでഉྔؾが �10cc ҎԼでな͚Ε͹ならない。オリジナルઃ計のաثڅの装ணはՄとする。リストリクターʢݶ੍ྔྲྀؾٵ装ஔʣの

はܘ大直࠷ �0NN とする。
˔ഉؾԻྔは、ഉؾ口からਫ平໘ �� ౓、�0cN のҐஔにおいてଌఆ。所ఆのճస਺で 110EB$ ҎԼでな͚Ε͹ならない。
˔೩ྉタンクは、メインフープとタイϠを݁Ϳ໘の内ଆに装උする͜と。

&7ʢిࣗؾಈंʣ
大ެশ作動電ѹは࠷˔ �00V とする。
˔バッテリーからの࣍ୈ電ྗは、100NT を௒えて࿈ଓ的に �0L8 よりଟく使Θない͜と。もしくは �00NT のҠ動平ۉ஋が �0L8 を௒えない͜と。
˔ճ生はڐさΕるが、࣌଎ �LN を௒える車଎で作動する͜と。

種໨�$aUFgPSZ ֓ཁ OVUMinF

車ݕ TFcI�InTQFcUiPn

ʲٕज़ࠪݕʳルールにఆめらΕた車両の҆全・ઃ計ཁ݅のద合性֬ೝ、̡ νルトʳ車両 �� ౓ࣼ܏で೩ྉ࿙Ε֬ೝ、ドライバー
৐車し車両 �0 ౓ࣼ܏でస෴しない と͜の֬ೝ、̡૽Ի（*$7ΫϥスのΈ）r 所ఆの৚݅でഉؾԻレϕル֬ೝʢ110EB$ ҎԼʣ、
ʲϒϨʔΩʳ� ྠϒレーΩʢ� ྠロックʣを֬ೝ・ࠪݕ、̡ Ϩイϯ（&7ΫϥスのΈ）r ઈԑがさΕているかを֬ೝ。
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コストと製଄ $PTU

コスト計算は、生産׆動を行うに͋たりྀߟしな͚Ε͹ならないॏཁなཁૉです。ֶ生は೥産 1000 ୆をԾఆしたコストテー
ϒルに基ͮきࣄલఏग़ॻྨをఏग़し、コストのଥ౰性を৹ࠪします。また、リアルケースシナリオではࢦఆした部඼の製଄
工ఔなͲの口಄ࢼ໰を行い、ͦΕらの஌ࣝ・ཧղ౓をධՁします。

100

プレゼンテーション PSFTFnUaUiPn
ֶ生のプレゼンテーション能ྗをධՁする͜とがૂい。h に合った車両の製଄・ൢചをؚΉϏジωスプランを会社ٻ৔ཁࢢ
໾һ΁ೲಘさͤるʱというԾ૝のシチュエーションで行います。

��

デβインʢઃ計ʣ DFTign
チームからのࣄલఏग़ॻྨと車両をもとに、ઃ計のద੾さ、ֵ৽性、加工性、੔උ性、૊ཱ性なͲを口಄ࢼ໰により৹ࠪ
します。

1�0
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アクセラレーション AccFMFSaUiPn 0���N 加଎性能を֤チーム � ໊のドライバーがͦΕͧΕ � ճ、計 � ճ走行しڝいます。 100

スΩッドパッド SLiE�QaE � のࣈコースによるコーナリング性能を֤チーム � ໊のドライバーがͦΕͧΕ � ճ、計 � ճ走行しڝいます。 ��

オートクロス
AVUPcSPTT

直ઢ・ターン・スラローム・シケインなͲによる໿ �00N のෳ合コースを 1 प走行します。֤チーム � ໊のドライバーがͦΕ
ͧΕ � ճ、計 � ճ走行し、タイムをڝいます。

1��

エンデュランス
EnEVSancF

直ઢ・ターン・スラローム・シケインなͲによるपճコースを໿ �0LN 走行します。֤チーム � ໊のドライバーが中ؒ఺でަ
୅して走行し、走行性能、଱久性なͲ車の全ମ性能と৴པ性をڝいます。

���

効率 E⒏  ciFncZ エンデュランス走行࣌の೩ྉ・電ྗফඅྔをධՁします。 100

ͦのଞ OUIFST 車ॏ計ଌ、૽Ի・ഉΨスଌఆʤI$VʢΨソリンʣクラスのΈʥを実ࢪします。 ô

合計 TPUaM PPinUT 1000

SUaUic EWFnUT
DZnaN

ic EWFnUT

配఺
PPinU

େձ֓ཁ
O u t l i n e o f  Eve n t s
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スケジュール
S c h e d u l e o f  Eve n t s

第17回 学生フォーミュラ日本大会2019 主な審査スケジュール

【注意事項】
	指定の観覧エリア以外からの動的審査およびプラクティスの観覧はでき
ません。（指定パス保持者を除く）

	ドライバーの運転に影響を与えるため、走行中の車両へのフラッシュ撮影
は禁止です。

	会場内は、指定場所以外すべて禁煙です。喫煙は指定の喫煙所でお願い
します。

	ゴミは各自お持ち帰りください。

	熱中症対策をしてください。なお体調を悪くした方は、早めに救護所まで
お申し出ください。大会期間中、救護所に医師、看護士が待機しています。

	大会会場付近には、スズメバチ、ヘビが生息しています。見かけたら近寄
らず、すぐに大会本部に連絡してください。	
万が一、刺されたり、噛まれたりした場合は、近くにいるスタッフに声を掛
けるか、大会本部にお申し出ください。

	大会会場内ではスタッフの指示に従ってください。

【免責事項】
	大会参加に際し生じた事故、損害については、主催者、後援および協賛
スポンサー企業は一切の責任を負わないものとします。

	主催者は、事前の予告なくイベントの開催を中止することがあります。

★天候や審査状況により、スケジュールは変動となる可能性があります。
★P11駐車場にチームピットを設定します。
★動的審査の様子は学生フォーミュラ大会公式サイトより、YoutubeLiveにてWeb中継します。
★プレゼンテーション審査（見学不可）はエコパアリーナ会議室、表彰式（見学可）はエコパアリーナにて実施予定。

Lunch

　Break

昼
　
　
食

7:00	 8:00	 9:00	 10:00	 11:00	 12:00	 13:00	 14:00	 15:00	 16:00	 17:00	 18:00	 19:00

1日目

8/27
（火）

2 日目

8/28
（水）

3 日目

8/29
（木）

4 日目

8/30
（金）

5 日目

8/31
（土）

アリーナ

P10駐車場

アリーナ

P9駐車場

P9駐車場/動的エリア

P10駐車場

アリーナ

P10駐車場

アリーナ

P9駐車場

P10駐車場

P10駐車場

P9駐車場/動的エリア

P10駐車場

P9駐車場/動的エリア

P10駐車場

車検

車検

実施場所

プレゼンテーション審査

プレゼンテーション審査

車検

エンデュランス･効率

コスト・デザイン審査

コスト・デザイン審査

オートクロスアクセラレーション
スキッドパッドオートクロス アクセラレーション

スキッドパッド

エンデュランス･効率 FINAL 6

プラクティス 交流会

表彰式

チーム受付

プラクティス

デザイン
ファイナル

プラクティス

プラクティス

  

集合写真
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スタートライン

ゴールライン

スラロームᶃ
直線

Φートクロス＜AVtocroTT＞
コース概要

●　�周໿800ｍのෳ߹コース（直線・ターン・スラローム・シέインなͲ）
●    コース幅　�.5d5ｍ
速౓　໿�05km�Iߴ࠷　●
●　平均速౓　໿�0ʙ�8キロ
　

˞ͪ͜Βはࡢ೥大ձのߟࢀコースになり·͢。ຖ೥एׯのコースมߋがあり·͢。

˞ͪ͜Βはࡢ೥大ձのߟࢀコースになり·͢。ຖ೥एׯのコースมߋがあり·͢。

★直線・ターン・スラローム・シέインを૊Έ߹Θͤͨ໿800mのコースͰ、
車両のϋンドϦンά性能が໰ΘΕるコースレイア΢トとなる。
★スラロームの෦෼Ͱは、਺あるパイロンのؒを૸͢ߦるͨΊ৻ॏな
ドライϏンάがٻΊΒΕる。

Τンσϡランス＜&ndVrance＞
コース概要

●　�周໿�
000ｍのෳ߹コース（直線・ターン・スラローム・シέインなͲ）
　　ドライόー2໊がަ୅Ͱ�0周ͣͭ
●    コース幅　�.5ʙ5ｍ
速౓　໿�05km�Iߴ࠷　●
●　平均速౓　໿�8ʙ57km�I

★周回コースを໿20キロ૸͢ߦる。2໊のドライόーがதؒ஍఺Ͱަ୅となる。
ަ୅のࡍは、ඞͣ*$7車はΤンδンをࢭΊ、&7車なΒ͹トラクティϒシステムを
。スタートには஫ҙがඞ要だ࠶う。車両の೤上ঢにΑるߦ୅をަͯͤ͞ࢭఀ

★Φートクロスのコースと大͖ ҧ͘う෦෼は、ෳ਺台૸ߦのͨΊ、
௥͍ӽ͠ΤϦアが௥加͞Εる。ޙ࠷·Ͱूத力をอͪパイロンタッチ
ペナルティーを͍͔に࠷গに抑える͔が৹ࠪの伴をѲる。

ゴールライン

計測ラインターンᶅ

スラロームᶃ

ターンᶇ

ターンᶇ

ターンᶉ

ターンᶉ

ターンᶕ

ターンᶔ

ターンᶕ

ターンᶊ

ターンᶃ

ターンᶖ

ターンᾛ

ターンᶄ

ターンᶒ

ターンᶑ

ターンᶐ

ターンᶏ

ターンᶎターンᶍ

ターンᶌ

ターンᶑ

ターンᶐ

ターンᶏ

ターンᶎターンᶍ

ターンᶌ

ターンᶋ

ターンᶊ

ターンᶋ

ターンᶓ
ターンᶈ

ターンᶈ

ターンᶆ

ターンᶅ
ターンᶃ

ターンᶄターンᶆ

スラロームᶄ

スラロームᶄ

ターンᶔ

直線

スラロームᶅ

௥͍ӽ͠ΤϦアᶃ

௥͍ӽ͠ΤϦアᶄ

ターンᶒ

ターンᶓ

௥͍ӽ͠ΤϦアᶄ

ドライόー
チΣンδΤϦア

スタートライン

4

ಈతΠϕϯτίーε֓ཁ
D y n a m i c Eve n t s

アクセラレーション＜Acceleration＞

コース概要

●　直線75m
●    コース幅　3ｍ

スタートライン

ゴールライン

★直線 0-75m の加速タイムを競う。
★上位チームのタイムは４秒台前半。
★スタート時のタイヤの空転を抑え、あとは駆動力性能の勝負となる。

スキッドパッド＜Skid-pad＞

コース概要

●　8の字コース（右2周・左2周）
●    コース幅　3ｍ

★左旋回と右旋回の周回タイムの平均を競う。
★上位チームのタイムは５秒を切る。
★パイロンペナルティーは、各 0.25 秒のペナルティとなり、車両の旋回性能が大切だ。

スタートライン

ゴールライン

左に２周

右に２周
計測ライン
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スタートライン

ゴールライン

左に２周

右に２周
計測ライン



7

දɹজ
Aw a r d s

෼ྨ දজ໊ ৆の֓ཁ දজ࿮ ෭৆ スϙϯサʔ

総
合
表
彰

産業大ਉ৆ࡁܦ
MiniTUFS PG EcPnPNZ, TSaEF anE InEVTUSZ AXaSE

全ての৹ࠪにࢀ加し、૯合ಘ఺が࠷も高い
チーム 1Ґ � 産業লࡁܦ

౔ަ௨大ਉ৆ࠃ
MiniTUFS PG LanE, InGSaTUSVcUVSF, 
TSanTQPSU anE TPVSiTN AXaSE

全ての৹ࠪにࢀ加し、EV クラスにԙいて૯
合ಘ఺が࠷も高いチーム 1Ґ � ౔ަ௨লࠃ

੩岡ݝ஌ࣄ৆
GPWFSnPS PG SIi[VPLa PSFGFcUVSF AXaSE

੩的৹ࠪ、଱久走行をআく動的৹ࠪ、૽ Ի、ফ
අ効率、̓ 全、ܰ ྔԽ౒ྗのධՁが高いチーム 1Ґ ৆඼ ੩岡ݝ

ֻ川ࢢ長৆
MaZPS PG ,aLFgaXa $iUZ AXaSE 動的৹ࠪのಘ఺が࠷も高いチーム 1Ґ ৆඼ ֻ川ࢢ

ା井ࢢ長৆
MaZPS PG 'VLVSPi $iUZ AXaSE ੩的৹ࠪのಘ఺が࠷も高いチーム 1Ґ ৆඼ ା井ࢢ

日本自動車工業会会長৆
+AMA $IaiSNan AXaSET

全ての੩的・動的৹ࠪにࢀ加し、完਱・完走
しているチームʢॻྨ஗Ԇٴͼエンデュランス
完走後の૽Իペナルティーがແい͜とʣ

�
૯ֹ �0 ສԁメμルٴͼ৆金ʢメ
μルをআく૯ֹをड৆チーム分
割ʣ

日本自動車工業会

日本自動車部඼工業会会長৆
+APIA $IaiSNan AXaSET

エンデュランス完走チームのうち、コスト৹ࠪ、
プレゼン৹ࠪ、ܰྔԽのධՁポイントの࠷も
高いチーム

1Ґ ᶃ � ສԁ 日本自動車部඼工業会

૯合優ल৆
TOP � AXaSET in OWFSaMM

全ての৹ࠪにࢀ加し、૯合ಘ఺が࠷も高い
チーム 1ʙ�Ґ ᶃ 10 ສԁᶄ � ສԁᶅ � ສԁ

ᶆ � ສԁᶇ � ສԁᶈ � ສԁ 小野ଌث

I$V૯合優ल৆
SQiSiU PG EYcFMMFncF AXaSET GPS I$V cMaTT

全ての৹ࠪにࢀ加し、I$V クラスで૯合ಘ఺
が高いチーム 1Ґ ᶃ � ສԁ෭৆ +SAE

EV૯合優ल৆
SQiSiU PG EYcFMMFncF AXaSE GPS EV cMaTT

全ての৹ࠪにࢀ加し、EV クラスで૯合ಘ఺
が高いチーム 1Ґ ᶃ � ສԁ෭৆ ϐューズ � ੩岡ݝ

種
目
別
表
彰

コスト৆
$PTU AXaSET コスト・製଄৹ࠪのಘ఺が࠷も高いチーム 1ʙ�Ґ ᶃ � ສԁᶄ � ສԁᶅ � ສԁ NO,

デβイン৆
DFTign AXaSET デβインʢઃ計ʣのಘ఺が࠷も高いチーム 1ʙ�Ґ ᶃ � ສԁᶄ � ສԁᶅ � ສԁ オーテックジャパン

プレゼンテーション৆
PSFTFnUaUiPn AXaSET

プレゼンテーション৹ࠪのಘ఺が࠷も高い
チーム 1ʙ�Ґ ᶃ � ສԁᶄ � ສԁᶅ � ສԁ TOYO TIRE

加଎性能৆
AccFMFSaUiPn AXaSET

アクセラレーションʢ加଎性能ʣ৹ࠪのಘ఺
が࠷も高いチーム 1ʙ�Ґ ᶃ � ສԁᶄ � ສԁᶅ � ສԁ 住友ΰム工業

スΩッドパッド৆
SLiE�PaE AXaSET スΩッドパッド৹ࠪのಘ఺が࠷も高いチーム 1ʙ�Ґ ᶃ � ສԁᶄ � ສԁᶅ � ສԁ +SAE

オートクロス৆
AVUPcSPTT AXaSET オートクロス৹ࠪのಘ఺が࠷も高いチーム 1ʙ�Ґ ᶃ � ສԁᶄ � ສԁᶅ � ສԁ +SAE

଱久走行৆
EnEVSancF AXaSET

エンデュランスʢ଱久走行ʣ৹ࠪのಘ఺が࠷
も高いチーム 1ʙ�Ґ ᶃ � ສԁᶄ � ສԁᶅ � ສԁ エイϰィエルジャパン

লエω৆
E⒏  ciFncZ AXaSET ফඅ効率৹ࠪのಘ఺が࠷も高いチーム 1ʙ�Ґ ᶃ � ສԁᶄ � ສԁᶅ � ສԁ 日本ミシュランタイϠ

特
別
表
彰

ルーΩー৆
RPPLiF AXaSET 日本大会初ࢀ加で૯合ಘ఺が࠷も高いチーム

1Ґ I$V クラスɹ৆඼
大会実行ҕһ会

1Ґ EV クラスɹ৆඼
スポーツマンシップ৆
SQPSUTNanTIiQ AXaSET

スポーツマンシップ・マωージメント・҆全౳のධ
Ձが高いチーム एׯ਺ ৆඼ 大会実行ҕһ会

$AEಛผ৆
$AE AXaSET

$AE ٕज़を効Ռ的に׆用し効率よく優Εた
デβインを実ݱしたチーム 1ʙ�Ґ ᶃ � ສԁᶄ � ສԁᶅ � ສԁ アルテアエンジニアリング

Խ৆ྔܰ࠷
LigIUXFigIU EnginFFSing AXaSET

エンデュランスをআく全ての৹ࠪにࢀ加した
車両のチームྔܰ࠷

1Ґ I$V クラスɹ� ສԁ
ਂ井製作所

1Ґ EV クラスɹ� ສԁ

ϕスト・サスペンション৆
BFTU SVTQFnTiPn AXaSET

ジオメトリઃఆのࢥ૝、ߏ成部඼のॏྔ、製作
ਫ਼౓、֎؍඼࣭、動的৹ࠪのタイムٴͼ車両
動なͲを૯合的にධՁし、高性能なサスペンڍ
ションを実ݱしたチーム

1ʙ�Ґ ᶃ � ສԁᶄ � ສԁᶅ 1 ສԁ ゼット・エフ・ジャパン

ジャンプアップ৆
+VNQ�6P AXaSET

全ての৹ࠪにࢀ加し、લճ大会ൺで࠷も૯合
ಘ఺を্޲さͤたチーム 1ʙ�Ґ ৆඼ ା井঎工会ٞ所

ϕスト三໘ਤ৆
BFTU TISFF�ViFX DSaXing AXaSE

ઃ計行為のू大成で͋るʠਤ໘ʡを௨͡て৹
ࠪһに࠷もଟくの৘ใを的֬に఻えたチーム 1Ґ � ສԁ ౦ژアールアンドデー

ϕストエアロ৆
BFTU AFSPEZnaNicT AXaSE

オートクロスまでを完走したチームの中で、
レーシングカーとして࠷も効Ռ的なۭྗղੳ
ͼ೤ྲྀମղੳを行い、実ફしたチームٴ

1Ґ � ສԁ ౦ژアールアンドデー

ϕストラップ৆
BFTU RaQ AXaSET エンデュランスのラップタイムが࠷も଎いチーム 1ʙ�Ґ ᶃ � ສԁᶄ � ສԁᶅ � ສԁ Ωグナス石༉

ϕストコンポジット৆
BFTU $PNQPTiUF AXaSE

ܰྔԽ、ڧ౓ � 剛性、ݟӫえ౳の؍఺でレー
シングカーとして࠷も高完成౓なコンポジット
パーツを実ݱしたチーム

1Ґ � ສԁ ౦ژ R�D コンポジット工業

グッドアΩュームレータコンテナ
デβイン৆
GPPE AccVNVMaUPS $PnUainFS DFTign AXaSET

EV 車両のアΩュームレータコンテナのデβイ
ンをධՁする 1ʙ�Ґ ᶃ � ສԁᶄ � ສԁᶅ � ສԁ プライムアースEVエナジー

ϕスト電ؾճ࿏ઃ計৆
BFTU EMFcUSicaM SZTUFN AXaSET 電ؾճ࿏ઃ計が࠷も優Εているチーム 1ʙ�Ґ ᶃ � ສԁᶄ � ສԁᶅ � ສԁ SiFNFnT�MFnUPS AVUPNPUiWF

エルΰノミクス৆
ESgPnPNicT AXaSET

レーシングカーとしてのドライϏングポジショ
ン、ペμル΍ϋンドルのૢ作性、メーターの
ೝ性なͲ人ؒ工ֶ的に優Εたデβインを実ࢹ
したチームݱ

1ʙ�Ґ ᶃ � ສԁᶄ � ສԁᶅ 1 ສԁ ϒリッド
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*$7（ΨιϦϯエϯδϯ）Ϋϥス
I$V cMaTT

� 大ࡕ大ֶ
OTaLa VniWFSTiUZ

日本
+aQan

� ણҡ大ֶܳ޻౎ژ
,ZPUP InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

日本
+aQan

� 5oOHKi�6OiveSTitZ $IiOB
� ໊৓大ֶ

MFiKP 6niWFSTiUZ
日本
+aQan

� ࣳӜۀ޻大ֶ
SIiCaVSa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

日本
+aQan

� 東海大ֶ
TPLai VniWFSTiUZ

日本
+aQan

� 大ֶۀ޻԰ݹ໊
NagPZa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

日本
+aQan

� ਆށ大ֶ
,PCF 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

� 東ژཧՊ大ֶ
TPLZP 6niWFSTiUZ PG SciFncF

日本
+aQan

�� ԣ඿ཱࠃ大ֶ
YPLPIaNa NaUiPnaM 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� ෱Ҫ大ֶ
6niWFSTiUZ PG 'VLVi

日本
+aQan

�� ੩Ԭ大ֶ
SIi[VPLa 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� ҵ৓大ֶ
ICaSaLi 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� 東ژ೶޻大ֶ
TPLZP 6niWFSTiUZ PG AgSicVMUVSF anE TFcInPMPgZ

日本
+aQan

�� 東ژ౎ࢢ大ֶ
TPLZP $iUZ 6niWFSciUZ

日本
+aQan

�� 日本ۀ޻大ֶ
NiQQPn InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

日本
+aQan

�� ,BTetTBSt�6OiveSTitZ 5IBiMBOE
�� 6OiveSTitBT�/eHeSi�YoHZBLBStB *OEoOeTiB
�� ཧՊ大ֶژ東ޱࢁཱࢢཅখ野ాࢁ

SanZP�PnPEa $iUZ 6niWFSTiUZ
日本
+aQan

�� ૣҴా大ֶ
8aTFEa 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� ੩Ԭཧ޻Պ大ֶ
SIi[VPLa InTUiUVUF PG SciFncF anE TFcInPMPgZ

日本
+aQan

�� 6OiveSTitBT�(BEKBI�.BEB *OEoOeTiB
�� 日本ࣗಈं大ֶߍ

NiIPn AVUPNPCiMF $PMMFgF
日本
+aQan

�� 愛知ۀ޻大ֶ
AicIi InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

日本
+aQan

�� ϗϯμֶԂɹϗϯμςΫχΧルΧϨοδؔ東
HPnEa GaLVFn HPnEa TFcInicaM $PMMFgF ,anUP

日本
+aQan

�� ౎大ֶژ
,ZPUP 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� 1SiODe�oG�4oOHLMB�6OiveSTitZ 5IBiMBOE
�� ্ஐ大ֶ

SPQIia 6niWFSTiUZ
日本
+aQan

�� ས大ֶࢁ
6niWFSTiUZ PG YaNanaTIi

日本
+aQan

�� ఇژ大ֶ
TFiLZP 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� ۝भۀ޻大ֶ
,ZVTIV InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

日本
+aQan

�� ઍ༿大ֶ
$IiCa 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� 大ۀ޻ࡕ大ֶ
OTaLa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

日本
+aQan

�� 大ֶۄ࡛
SaiUaNa 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� ෞ大ֶذ
GiGV 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� Ԭࢁ大ֶ
OLaZaNa 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� 大ۀ࢈ࡕ大ֶ
OTaLa SangZP 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� ΋のͭ͘Γ大ֶ
InTUiUVUF PG TFcInPMPgiTUT

日本
+aQan

�� ۚ୔ۀ޻大ֶ
,ana[aXa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

日本
+aQan

�� ๺۝भཱࢢ大ֶ
TIF 6niWFSTiUZ PG ,iUaLZVTIV

日本
+aQan

�� トϤλ໊ݹ԰ࣗಈं大ֶߍ
TPZPUa TFcInicaM $PMMFgF NagPZa

日本
+aQan

�� 新ׁ大ֶ
NiigaUa 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� ۚ୔大ֶ
,ana[aXa 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� ௗऔ大ֶ
TPUUPSi 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� ಉࣾࢤ大ֶ
DPTIiTIa 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� ໋ཱؗ大ֶ
RiUTVNFiLan 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� *OTtitut�5eLOoMoHi�4eQuMuI�/oQeNbeS *OEoOeTiB
�� ઁೆ大ֶ

SFUTVnan 6niWFSTiUZ
日本
+aQan

�� 日本大ֶཧֶ޻෦
$PMMFgF PG SciFncF anE TFcInPMPgZ, NiIPn 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� 大ֶۀ޻ถཹٱ
,VSVNF InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

日本
+aQan

�� ੩Ԭ޻Պࣗಈं大ֶߍ
SIi[VPLa PSPGFTTiPnaM $PMMFgF OG AVUPNPCiMF TFcInPMPgZ

日本
+aQan

�� 4ebeMBT�.BSet�
6OiveSTitZ *OEoOeTiB

�� 東ژ大ֶ
TIF 6niWFSTiUZ PG TPLZP

日本
+aQan

�� ۝भ大ֶ
,ZVTIV 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� അ大ֶ܈
GVnNa 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� 大ֶۀ޻ౡ޿
HiSPTIiNa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

日本
+aQan

�� 大ֶـۙ
,inEai VniWFSTiUZ

日本
+aQan

�� ෋ࢁ大ֶ
6niWFSTiUZ PG TPZaNa

日本
+aQan

�� 大ࡕ෎ཱ大ֶ
OTaLa PSFGFcUVSF 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� ໌੕大ֶ
MFiTFi 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� Ӄ大ֶֶ޻
,PgaLVin 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� ਸ৓大ֶ
SPKP 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� ઍ༿ۀ޻大ֶ
$IiCa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

日本
+aQan

�� ౡ大ֶ޿
HiSPTIiNa 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� )BOZBOH�6OiveSTitZ ,oSeB
�� /BtioOBM�$IiBo�5uOH�6OiveSTitZ 5BiXBO
�� ,ooLNiO�6OiveSTitZ ,oSeB

�� )BSbiO�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ�Bt�
8eiIBi $IiOB

�� /BtioOBM�5BiQei�
6OiveSTitZ�oG�5eDIOoMoHZ 5BiXBO

�� ॏ大ֶࡾ
MiF 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� ट౎大ֶ東ژ
TPLZP MFUSPQPMiUan 6niWFSTiUZ

日本
+aQan

�� )oTeo�6OiveSTitZ ,oSeB

&7Ϋϥス
EV cMaTT

&� ԰大ֶݹ໊ &7
NagPZa 6niWFSTiUZEV

日本
+aQan

&� 5oOHKi�6OiveSTitZ&7 $IiOB
&� ๛ٕڮज़Պֶ大ֶ &7

TPZPIaTIi 6niWFSTiUZ PG TFcInPMPgZEV
日本
+aQan

&� /BtioOBM�5TiOH�)uB�6OiveSTitZ&7 5BiXBO
&� Ұؔߴۀ޻౳ઐ໳ֶߍ ख大ֶؠ� &7

NaUiPnaM InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ, IcIinPTFLi $PMMFgF�IXaUF 6niWFSTiUZEV
日本
+aQan

&� トϤλ໊ݹ԰ࣗಈं大ֶߍ &7
TPZPUa TFcInicaM $PMMFgF NagPZaEV

日本
+aQan

&� ਆಸ઒大ֶ &7
,anagaXa 6niWFSTiUZEV

日本
+aQan

&� 東๺大ֶ &7
TPIPLV 6niWFSTiUZEV

日本
+aQan

&� ੩Ԭཧ޻Պ大ֶ &7
SIi[VPLa InTUiUVUF PG SciFncF anE TFcInPMPgZEV

日本
+aQan

&�� ઐ໳ֶߍɹトϤλ東ࣗژಈं大ֶߍ &7
TPZPUa TFcInicaM $PMMFgF TPLZPEV

日本
+aQan

&�� 6OiveSTitBT�*TMBN�*OEoOeTiB&7 *OEoOeTiB
&�� *OTtitut�5eLOoMoHi�

4eQuMuI�/oQeNbeS&7 *OEoOeTiB
&��۝भۀ޻大ֶ &7

,ZVTIV InTUiUVUF PG TFcInPMPgZEV
日本
+aQan

&�� /BtioOBM�1iOHtuOH�6OiveSTitZ�
oG�4DieODe�BOE�5eDIOoMoHZ&7 5BiXBO

&�� RBKTIBIi�6OiveSTitZ�oG�
&OHiOeeSiOH���5eDIOoMoHZ&7 #BOHMBEeTI

&�� R�7�$oMMeHe�oG�&OHiOeeSiOH&7 *OEiB
&�� /BtioOBM�$IeOH�,uOH�6OiveSTitZ&7 5BiXBO
&�� /BtioOBM�5BiXBO�6OiveSTitZ&7 5BiXBO
&��JiLiO�6OiveSTitZ&7 $IiOB
&��/BtioOBM�5BiQei�6OiveSTitZ�

oG�5eDIOoMoHZ&7 5BiXBO
&��)BSbiO�*OTtitute�oG�

5eDIOoMoHZ�Bt�8eiIBi&7 $IiOB
&�� #eiKiOH�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ�&7 $IiOB
&��6OiveSTitBT�(BEKBI�.BEB&7 *OEoOeTiB
&��੒᪟大ֶ &7

SEI,EI 6niWFSTiUZEV
日本
+aQan

&��日ژ࢈౎ࣗಈं大ֶߍ &7
NiTTan AVUPNPCiMF TFcInicaM $PMMFgF ,ZPUPEV

日本
+aQan

&��ਆಸ઒޻Պ大ֶ &7
,anagaXa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZEV

日本
+aQan

ొ࿥チーム
R e g i s t e r e d Te a m s

ొ࿥νʔϜ（�8νʔϜ）಺༁
ICV：81 チーム（日本：64 チーム、海外：17 チーム）  EV：17 チーム（日本：10 チーム、海外：7 チーム）

$BS
/o� ɹTcIPPM naNF໊ߍֶ ੶ࠃ

$PVnUSZ
$BS
/o� ɹTcIPPM naNF໊ߍֶ ੶ࠃ

$PVnUSZ
$BS
/o� ɹTcIPPM naNF໊ߍֶ ੶ࠃ

$PVnUSZ

ొ࿥νʔϜ（�8νʔϜ）಺༁
ICV：72 チーム（日本：59 チーム、海外：13 チーム）  EV：26 チーム（日本：12 チーム、海外：14 チーム）
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表　彰
Aw a r d s

分類 表彰名 賞の概要 表彰枠 副賞 スポンサー

総
合
表
彰

経済産業大臣賞
Minister of Economy, Trade and Industry Award

全ての審査に参加し、総合得点が最も高い
チーム 1位 - 経済産業省

国土交通大臣賞
Minister of Land, Infrastructure, 
Transport and Tourism Award

全ての審査に参加し、EV クラスに於いて総
合得点が最も高いチーム 1位 - 国土交通省

静岡県知事賞
Governor of Shizuoka Prefecture Award

静的審査、耐久走行を除く動的審査、騒音、消
費効率、安全、軽量化努力の評価が高いチーム 1位 賞品 静岡県

掛川市長賞
Mayor of Kakegawa City Award 動的審査の得点が最も高いチーム 1位 賞品 掛川市

袋井市長賞
Mayor of Fukuroi City Award 静的審査の得点が最も高いチーム 1位 賞品 袋井市

日本自動車工業会会長賞
JAMA Chairman Awards

全ての静的・動的審査に参加し、完遂・完走
しているチーム（書類遅延及びエンデュランス
完走後の騒音ペナルティーが無いこと）

-
総額 70 万円メダル及び賞金（メ
ダルを除く総額を受賞チーム分
割）

日本自動車工業会

日本自動車部品工業会会長賞
JAPIA Chairman Awards

エンデュランス完走チームのうち、コスト審査、
プレゼン審査、軽量化の評価ポイントの最も
高いチーム

1位 ① 5 万円 日本自動車部品工業会

総合優秀賞
TOP 6 Awards in Overall

全ての審査に参加し、総合得点が最も高い
チーム 1～6位 ① 10 万円② 9 万円③ 8 万円

④ 6 万円⑤ 5 万円⑥ 4 万円 小野測器

ICV総合優秀賞
Spirit of Excellence Awards for ICV class

全ての審査に参加し、ICV クラスで総合得点
が高いチーム 1位 ① 5 万円副賞 JSAE

EV総合優秀賞
Spirit of Excellence Award for EV class

全ての審査に参加し、EV クラスで総合得点
が高いチーム 1位 ① 5 万円副賞 ピューズ / 静岡県

種
目
別
表
彰

コスト賞
Cost Awards コスト・製造審査の得点が最も高いチーム 1～3位 ① 5 万円② 3 万円③ 2 万円 NOK

デザイン賞
Design Awards デザイン（設計）の得点が最も高いチーム 1～3位 ① 5 万円② 3 万円③ 2 万円 オーテックジャパン
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特
別
表
彰
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˙�4Ϋϥス
トϤタ自動車
日産自動車
本田ٕ研工業
マツμ
日ཱ金属

˙�"Ϋϥス
̨̧̪̗̖̪
三ඛ自動車工業
パーソル̧ˍ̙
Ϙッシュ
タマディック
̣̤̠
イグス
IPG AVUPNPUiWF
̨̫̣
アイシンਫ਼機
いすʎ自動車
エッチ・ケー・エス
川崎ॏ工業
コマツ
製作所ٶ࡝
৘ใٕ研
ਤ研
スズΩ
μイϋツ工業
デンソー
ಐເ
日本ਫ਼工
日ཱオートモティϒシステムズ
ϗンμテクノフΥート
山田製作所
Ϡマϋ発動機

˙�#Ϋϥス
タチエス
日৴工業
プレス工業
๛田自動織機
Ϥロズ
̪ ト̙ラックス
工業ޫࢢ
࿨工業ڠ
ニフコ
日野自動車
̨̗̗ジャパン
ESPA$E +aQan

MaUI8PSLT +aQan
̣̩̣
SiFNFnT�MFnUPS AVUPNPUiWF
̨̡̤̞ ̯̚
アイシン・エィ・μϒリュ
アドϰィックス
アωϒル
アルテアエンジニアリング
҆全自動車
イータス
ग़ޫڵ産
ϰΝレオジャパン
ウイツエンマンɹジャパン
エイϰィエルジャパン
エイティーエス
エクセディ
エフ・シー・シー
エフティテクノ
エルリングクリンΨー・マルサン
エンケイ
オーテックジャパン
オートテクニックジャパン
オートバックスセϒン
オートリϒ
オリジン
カーメイト
カルソニックカンセイ
Ωグナス石༉
Ωャタラー
グラフΝイトデβイン
ケーヒン
神戸製߯所
サンデン・ϗールディングス
山Ԧテック
ジΣイテクト
৴ೱ機ൢ
ジϠトコ
ショーワ
৽日本ಛ機
ストーϒリ
住友電装
ੵਫԽ成඼工業
ゼット・エフ・ジャパン
ソリッドワークスŋジャパン
タμノ
テイ・エスɹテック
ティエムシー
ティラド
デンソーテン

౦ѥ
౦ژアールアンドデーグループ
౦レ・カーϘンマジック
トϤタ自動車౦日本
トϤタ๰織
日産車ମ
日ਗ਼๰ϒレーΩ
日本トムソン
日本自動車研ڀ所
日本自動車部඼工業会
ニッパツ
ωットϏジョン
ノルトロックジャパン
フΥルシア・ジャパン
フジクラ
プライムアース̫̚エナジー
Ϙルグワーナー・モールスシステムズ・ジャパン
マツμ̚ˍ̩
ミクニ
三ඛ電機
三ツ星ϕルト
矢崎૯業
Ϡナセ
Ϡナセオートシステムズ
Ϣニバンス

˙�$Ϋϥス
大成社
トーテックアメニティ
̸̥ ̭
̨̣̠ワーナー
ソフトウΣアクレイドル
タイコ エレクトロニクス ジャパン
トϤタ車ମ
ϒリッド
෢ଂਫ਼ີ工業
̢̙̜৿ਫ਼機
̨̜Ϣアサ
̝̥̘システムズ
̟̩ ̗ɹ඿松ࢧళ
̟̭ ̩̜エωルΪー
MFanT +aQan
TH,リズム
̩̤̮̤ ̩̞ ̧̚
Ѫ三工業
Ѫ஌機ց工業
青山製作所
Ѵメタルズ
アナログ・デバイセズ

9

アルプスアルパイン
いすʎ中ԝ研ڀ所
井原ਫ਼機
イワフジ工業
インターテクノ
エイチワン
大ࡕフΥーミング
岡୩߯機
津ཐટڵ
小野ଌث
河村工機製作所
クϘタ
༪アルミ製作所ࠃ
サトーパーツ
三ޒ
ジΣイアイই֐Րࡂอݥ
ジϠトコエンジニアリング
਀葉మ工所
住友ΰム工業
センサータ・テクノロジーズジャパン
μイΩョーニシカワ
ディープステージ
テイン
デンソーテクノ
౦海ཧԽ
トータルテクニカルソリューションズ
๛田合成
トϤタ部඼੩岡ൢڞ
日産オートモーティϒテクノロジー
ニッパツ機工
日本イーエスアイ
日本プラスト
日本ミシュランタイϠ
バーチャルメカニクス
パイオラックス
日野ヒューテック
ਂ井製作所
藤ਫ਼機
෍ࢪ真ۭ

ϒリξストン
ງ৔製作所
マイクロフΝスナー
マグナ・インターナショナル・ジャパン
ミωϕアミツミ
ミϠΩ
モϏテック
Ϡシカ車ମ
Ϡンマー
Ϣタカٕ研

˙�%Ϋϥス
ା井঎工会ٞ所
アート金属工業
アイシン高ٰ
明石機ց工業
ຑ෍成ܗ
いすʎエンジニアリング
内山工業
エィ・μϒリュ・エンジニアリング
オイレス工業
大野ΰム工業
オティックス
ෞ車ମ工業ذ
本アイ・Ϗー産業۽
サンΩン
ジィーエーティー
シーシーアイ
スカイ
鈴༩グループ
ソーシン
大成プラス
大ಉメタル工業
太平洋工業
大๛工業
高࠭製作所
μッド
デュージャパン
౦日製作所

౦洋電装
トノックス
๛田మ工
トリニティ工業
੢川ΰム工業
ニチリン
日本コーティング工業
日本ਫ਼機
日本ಛघಃ業
഑ઢコム
඿໊ބ電装
フΥーテクノス
෌࢜ϒレーΩ工業
プロジΣクトミュー
ϘンフΥーム
マツモトセイコー
三ඛ自動車エンジニアリング
ミϠコ自動車工業
Ϡマϋモーターエンジニアリング
Ϡマϋモーターパワープロμクツ
Ϣニオン電঎
ԣ඿ΰム
リョーϏ
渡ล工業

˙�&Ϋϥス
๏ଟ山໊෺ͩΜ͝ا業૊合

ྗڠ�˙
大௩製ༀ
小野ଌث
੩岡ݝ小ּ山૯合ӡ動ެԂ
中౦ԕ૯合ҩྍセンター
日本大ֶཧ工ֶ部
プロトラッド
Ϙッシュ
ງ৔製作所
མཕ཈੍システムズ

ʢ�01�೥�月1�日ࡏݱʣ
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ʩ්会

日時：‪ உ ‥1 日 ‚ ם ‛⅙1…：1‧ ⊡ 1‧：…‧

場所：P10 駐車場

内容：大会に参加したܖဃ、企ಅのみなさ⇂や大会スタッフのみなさ⇂などが一

ؘに会してടᛩします。チームのみなさ⇂は、大会までのᒊしいแͳ期間

や本大会中の༏い৆いをਰ↹ᡉ→てチームやؾ׎をឬⅷてᆅⅷӳい、また

。やᢃփをૅⅷたスタッフとʩ්をಏしみまし↶ⅵ௹ݙ

⅒ᘙࡸࢧはӷ日【エ⇙⇷アリーナ】にて 1‪：00 ⊡ 100：‫ を予定。

⇒イ⇯⇪アー

日時：‪ உ ․‪ 日≋൦≌、․‫ 日≋ங≌、‥0 日≋᣿≌⅙00：‫ ⊡ 1 ：00

⅙⅙⅙‪ உ ‥1 日≋00：‫⅙≌ם ⊡ 1‥：00≋இኳ⇒イ⇯出ႆ≌

場所：⇒イ⇯⇪アーӖ付

内容：大会参加ኺ᬴者の OBOG が、大会∑ー∑やӲݙ௹のᙸ所をᚐᛟしなが↸、

会場内をごక内します。チーム⇺ット℉車౨エリア℉プラ⇕ティスエリア

℉⇦イナミッ⇕エリアをׅるኖ …0 Ўᆉࡇの⇙ースです。ܖဃた←の⇕∑

∄↔く↹に対する༏いेいを଱᩼、ज़ↇてください。

‼SAE 物販⇙ーナー

日時：‪ உ ․‫ 日 ‚ ங ‛ ⊡ ‥1 日 ‚ ם ‛⅙10：00 ⊡ 1 ：00

場所：大会Ӗ付್

内容： ܖဃフォーミュラ大会⇐リ⇞ナ∑グッ⇠の販売。大会 ⁆ シ∉⇪、タ⇐∑、

ステッカーなど本大会会場でしかᝰⅷないグッ⇠を販売いたします。

企ಅ P⁄ ⇙ーナー

日時：‪ உ ․‫ 日 ‚ ங ‛⊡ ‥1 日 ‚ ם ‛

⅙00：‫ ⊡ 1 ：‥0

≍இኳ日は 1…：‥0 ᪭までの予定

場所：P11-P10 駐車場沿道付近

内容：本年もⅹ↷↌ ‪0 ᅈのスポンサー

Ӳ企ಅがᐯᅈ P⁄ ブースを設置。

の日本の২ᘐщをૅⅷていנྵ

るӲ企ಅがᨼኽいたします。

10

掛川市公衆無線ＬＡＮ【KAKEGAWA_Free_Wi-Fi】をご利用ください！

日時： 大会期間中を予定

場所：P10 駐車場ミーティングテント付近

内容：チーム、スタッフ、一般来場者、スポンサーの皆様など、会場にいる全ての方が利用で

きる無料の公衆 Wi-fi を設置いたします。

詳細はミーティングテント付近のインフォメーションをご確認ください。

今年は待望の“飲食店ブースエリア”を企画予定です！

日時：大会期間中を予定

場所：P11-P10 駐車場沿道付近

内容：会場では本年、有料飲食店ブースを出店企画予定です。飲み物やかき氷、軽

食などをラインナップ予定ですので、ぜひご利用ください。

※販売メニューや日時は変更となる可能性がございます。

※参加チームを対象に、BOSCH Cafe キッチンカーも出店される予定ですの

で、チームの皆様はご利用いただけますと幸いです。
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主催・後援・協賛・委員会組織
O r g a n i z e r/S u p p o r t /Co m m i t t e e M e m b e r s

■ 全日本 学生フォーミュラ会議
議長 葛巻　清吾 トヨタ自動車
副議長 竹村　宏 本田技研工業
  豊増　俊一 日産自動車
  東　雄一 自動車技術会
委員 茨木　幹 ダイハツ工業
  大下　政司 日本自動車部品工業会
  大拔　哲雄 ＳＵＢＡＲＵ
  小澤　保夫 アイシン精機
  北沢　啓一 日野自動車
  隈部　肇 デンソー
  島本　誠 ヤマハ発動機
  中原　浩 川崎重工業
  野木　利治 日立オートモティブシステムズ
  原　徹 三菱自動車工業
  人見　光夫 マツダ
  古谷　博秀 産業技術総合研究所
  本田　康裕 国士舘大学
  山岸　重雄 スズキ
  吉田　量年 日本自動車車体工業会

■ 学生フォーミュラ日本大会ルール委員会
 委員長 齋藤　拓也 SGL カーボンジャパン
副委員長 辻　夏央 デンソー
委員 白井　和成 デンソー
  鈴木　健 ボランティア
  中澤　広高 本田技術研究所
  西　英之 マツダ
  長谷川　淳一 トヨタ自動車
  本田　康裕 国士舘大学
  増田　貴彦 ショーワ
  松浦　孝成 堀場製作所
  水谷　泰哲 トヨタ自動車

■ 第17回 学生フォーミュラ日本大会2019 実行委員会
実行委員長 中澤　広高 本田技術研究所
副委員長 水谷　泰哲 トヨタ自動車
委員 榎本　啓士 金沢大学
  大和田　優 日産自動車
  沖園　信幸 マツダ
  岡　秀樹 スズキ
  狩野　芳郎 神奈川工科大学
  亀井　宏貴 三菱自動車工業
  齋藤　拓也 SGL カーボンジャパン
  清水　良祐 ヤマハ発動機
  白井　和成 デンソー
  鈴木　健 ボランティア
  鈴村　義一 アイシン精機
  田中　浩文 ダイハツ工業
  土屋　高志 福井工業大学
  中山　紘一 日産自動車
  西　英之 マツダ
  長谷川　淳一 トヨタ自動車
  早川　健 SUBARU
  福田　充宏 静岡大学
  本田　康裕 国士舘大学
  増田　貴彦 ショーワ
  増田　好洋 ゼスト
  松浦　孝成 堀場製作所
  松岡　誠 本田技研工業
  森　保仁 豊田自動織機
  山本　隆 デンソー

主　催 公益社団法人自動車技術会

後　援
（予定）

文部科学省、経済産業省、国土交通省、静岡県、掛川市、袋井市、掛川商工会議所、袋井商工会議所、日本自動車工業会、
日本自動車部品工業会、NHK、TBS、静岡新聞社・静岡放送、静岡朝日テレビ、静岡第一テレビ、テレビ静岡、静岡エフ
エム放送（K-mix）、朝日新聞社、読売新聞社、毎日新聞社、日本経済新聞社、日刊工業新聞社、フジサンケイビジネスアイ、
日刊自動車新聞社

協　賛
（予定）

産業技術総合研究所、交通安全環境研究所、日本自動車研究所、日本私立大学協会、日本私立大学連盟、公立大学協会、
国立高等専門学校機構、日本工学会、日本ゴム工業会、計測自動制御学会、潤滑油協会、日本機械学会、日本工学教育協会、
日本工作機械工業会、日本ゴム協会、日本材料学会、日本自動車タイヤ協会、日本設計工学会、日本陸用内燃機関協会、
溶接学会、日本自動車車体工業会、日本自動車整備振興会連合会、日本自動車機械器具工業会、日本自動車連盟、日本
自動車販売協会連合会、土木学会、全国自動車大学校・整備専門学校協会、電気学会

（2019年7月15日現在）
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େձελοϑҰཡ
Co m p e t i t i o n St a f f s

�˙ ৹ࠪ
ʪٕज़৹ࠪʫ

ɹ੢英之ʢマツμʣ, 三୐തʢアωϒルʣ, 石田ହ志ʢいすʎ自動車ʣ, ্野஛ඒʢいすʎ自動車ʣ,⁋田ޛʢいすʎ自動車ʣ, ே山ຑҥࢠʢ小野ଌثʣ,ࠓ村ᣈཬಸʢ小野ଌثʣ, ङ野
康行ʢ小野ଌثʣ, 本田ಸ ʢ々小野ଌثʣ, ؙԼຑҥʢ小野ଌثʣ, ,野翔ʢカルソニックカンセイʣݹ 田島३ʢ川崎ॏ工業ʣ, 本田ಞʢ川崎ॏ工業ʣ,ઍ葉康智ʢスズΩʣ, 加藤哲
也ʢS6BAR6ʣ, 本田ܒհʢS6BAR6ʣ, 岡҆ޭ太郎ʢS6BAR6 テクノʣ, ᛹部雄樹ʢμイϋツ工業ʣ, ,汰ʢμイϋツ工業ʣܓ藤ߐ 山田英一郎ʢトϤタ自動車ʣ, ൞༄幸樹ʢト
Ϥタ自動車ʣ, ,լྒຎʢトϤタ自動車ʣݹ ਗ਼ਫ健一ʢトϤタ自動車ʣ, ؔ隆之հʢトϤタ自動車ʣ, 松本Ղ幸ʢトϤタ自動車ʣ, ਫ୩ହ哲ʢトϤタ自動車ʣ, ৿山৴一ʢトϤタ自動
車ʣ, ळ月৴也ʢ日産自動車ʣ, 高島航一ʢ日産自動車ʣ, ௩本༔太郎ʢ日産自動車ʣ, 石川達෉ʢງ৔製作所ʣ, 大௶ਖ਼యʢງ৔製作所ʣ, 高橋޺জʢງ৔製作所ʣ, ஥野ܟ一ʢງ
৔製作所ʣ, 丹↗྄太ʢງ৔製作所ʣ, 松浦޹成ʢງ৔製作所ʣ, 龍ॏ๏ʢງ৔製作所ʣ, 山崎慎ޛʢ本田ٕ研工業ʣ, 大ࣨ良จʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, ,所ʣڀ直人ʢ本田ٕज़研ࢠ࠭
ख௩ߒ行ʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, 中野ળߒʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, 野村友大ʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, 石井࿨幸ʢマイスタークラϒʣ, 井ग़Թʢマイスタークラϒʣ, ٠஑จ明ʢマイスター
クラϒʣ, ,澤達෉ʢマイスタークラϒʣࠇ ,৓༟嗣ʢマイスタークラϒʣݹ ؔ口ণ๜ʢマイスタークラϒʣ, 高山ത之ʢマイスタークラϒʣ, 村ӽ߂ণʢマイスタークラϒʣ, 山田࣎ʢマ
イスタークラϒʣ, ஛田३平ʢマツμʣ, 佐藤ষ成ʢマツμE�Tʣ, ੁ川真一ʢマツμE�Tʣ, 川口賢人ʢ三ඛ自動車工業ʣ, ຀੉؏࣊ʢ三ඛ自動車工業ʣ, ,຀༾ʢϠマϋ発動機ʣߥ
原Ԕହ৴ʢϠマϋ発動機ʣ, ,田म一ʢԣ඿ΰムʣ܀ ఱ野勝߂ʢ੩岡ཧ工Պ大ֶʣ, ࣛ内Ղ人ʢ੩岡ཧ工Պ大ֶʣ, 岡部࢙ݦʢ日本大ֶʣ, ؔ୩直樹ʢ日本大ֶʣ, ਗ਼ਫ俊成ʢϘ
ランティアʣ

ʪ੩త৹ࠪʫ
ɹ大村խ洋ʢアイシンਫ਼機ʣ, ,澤哲༟ʢアイシンਫ਼機ʣٶ ᖛ口直也ʢѪ஌機ց工業ʣ, ख௩ޛʢアセントロϘティックスʣ, 鈴木ਸ߂ʢアドϰィックスʣ, 中ग़ઍळʢアωϒルʣ, 加藤

,平ʢいすʎ自動車ʣګ ौ୩߂之ʢいすʎ自動車ʣ, 澤ঘ۔ ʢٓいすʎ自動車ʣ, Ӭ井達也ʢいすʎ自動車ʣ, ᜊ藤拓也ʢSGL カーϘンジャパンʣ, 伊୅田ହ司ʢNS, ワーナーʣ,
࿨ઘګ平ʢ川崎ॏ工業ʣ, ૿田貴彦ʢショーワʣ, ਗ਼ਫ༔հʢスズΩʣ, 田୅׮ʢスズΩʣ, ੢浦ॆߛʢスズΩʣ, 井্智之ʢS6BAR6ʣ, 大୩幸司ʢS6BAR6ʣ, ೻ຏ健司ʢS6BAR6ʣ,
小川貴ਉʢ住友ΰム工業ʣ, ಢඌҖ彦ʢ住友ΰム工業ʣ, ෌田य़樹ʢμイϋツ工業ʣ, Ӭ田達哉ʢμイϋツ工業ʣ, ഡ原健太ʢμイϋツ工業ʣ,石田ྙষʢデンソーʣ, ୔田ޢʢデンソーʣ,
田中ਸ剛ʢデンソーʣ, 小野ণ࿕ʢ౦ژアールアンドデーʣ, ٠஍ໜඒʢ౦ژアールアンドデーʣ, 高石৽ʢ౦ژアールアンドデーʣ, 高橋੟司ʢ౦ژアールアンドデーʣ, 中村୎哉

ʢಐເʣ, 赤ງ俊輔ʢトϤタ自動車ʣ, 井্ ʢ߽トϤタ自動車ʣ, ௩本将߂ʢトϤタ自動車ʣ, 中村大ىʢトϤタ自動車ʣ, 長୩川३一ʢトϤタ自動車ʣ, ງ内ल也ʢ๛田自動織機ʣ,
৿อ仁ʢʢ株ʣ๛田自動織機ʣ, 本藤തʢトϤタ車ମʣ, ๺晃߂ʢ日産自動車ʣ, ૔஍星也ʢ日産自動車ʣ, 後藤明之ʢ日産自動車ʣ, 田পཧࡊʢ日産自動車ʣ, ੢本幸司ʢ日産自動車ʣ,
৿岡Ӊʢ日産自動車ʣ, 山本ܟߒʢ日産自動車ʣ, ,୔༞ʢ日産車ମʣ۔ ҆෢༞樹ʢ日本ਫ਼工ʣ, 伊藤लխʢ日本発৚ʣ, 石川ঘ紀ʢ日ཱオートモティϒシステムズʣ, 大૔޺之ʢ日
野自動車ʣ, 高崎良อʢϘッシュʣ, ೾野३ʢϘッシュʣ, 伊藤ߒʢ本田ٕ研工業ʣ, 久อࠀതʢ本田ٕ研工業ʣ, ,୩吉彦ʢ本田ٕ研工業ʣ۽ 馬৔խ之ʢ本田ٕ研工業ʣ, Ѩ久ࠜ良
斗ʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, ബޭ大ʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, 中原雄ೋʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, 川崎吉തʢマツμʣ, ഭ川ໜതʢマツμʣ, ∁橋࢙߉ʢマツμʣ, 内田༟太ʢ三ඛ自動車工業ʣ,
加藤貴大ʢ三ඛ自動車工業ʣ, ඌ崎༝ʢϠマϋ発動機ʣ, 高橋ঢ平ʢϠマϋ発動機ʣ, แৼ ʢཽϠマϋ発動機ʣ, ࣹԆګೋʢϘランティアʣ, Ө山๜ӴʢϘランティアʣ, 河੢৴之ʢϘ
ランティアʣ, 社本܆ʢϘランティアʣ, 鈴木健ʢϘランティアʣ, 住中真ʢϘランティアʣ, 戸田फܟʢϘランティアʣ, ,ʢϘランティアʣ޺ࡔٶ ए松࿨෉ʢϘランティアʣ

ʪಈత৹ࠪʫ
ɹ村田晃޺ʢアイシンਫ਼機ʣ, 日ग़ؒ仁ʢオートテクニックジャパンʣ, 松岡ঘ吾ʢオートテクニックジャパンʣ, 中村勇樹ʢ川崎ॏ工業ʣ, 松崎勝太ʢ川崎ॏ工業ʣ, అܓ司ʢケーヒ

ンʣ, 松本࿨也ʢケーヒンʣ, 吉野大࿨ʢジϠトコエンジニアリングʣ, 石井はるかʢスズΩʣ,ࠓ野貴࢙ʢスズΩʣ, 岡ल樹ʢスズΩʣ, 小ๆ૑人ʢスズΩʣ, 小ٶ山大஍ʢスズΩʣ, ৽
村ຏ矢ʢスズΩʣ, 太౛川 ʢॆスズΩʣ, 野田智哉ʢスズΩʣ, ,橋直弥ʢスズΩʣݹ 松本஌之ʢスズΩʣ, ҆藤慶ʢS6BAR6ʣ, 小ᜊ俊հʢS6BAR6ʣ, 山߳ཅ平ʢS6BAR6ʣ, ૿田
,洋ʢゼストʣ޷ 伊藤昭雄ʢゼストʣ, 織田慎一ʢゼストʣ, ௽田康仁ʢゼストʣ, 後藤޷लʢゼストʣ, 山本࿨ਖ਼ʢゼストʣ, ,ʢゼストʣࢠ島༞ࣇ ळ山慎也ʢゼストʣ, 渡ลູ෉ʢゼストʣ,
小木ીߒ之ʢゼストʣ, 小澤忠司ʢゼストʣ, ,川ᔪʢμイϋツ工業ʣߥ 大੢పʢμイϋツ工業ʣ, 岡本晃࿨ʢμイϋツ工業ʣ, 金山ᚠհʢμイϋツ工業ʣ, 原島෨ʢESPA$E +aQanʣ,
Ἒ木ߒೋʢデンソーʣ, ,田拓実ʢデンソーʣࣉ 松原雄大ʢデンソーʣ, ҆達一雄ʢTOYO TIREʣ, ҆藤৳ޛʢトϤタ自動車ʣ, 石田貴洋ʢトϤタ自動車ʣ, 井্ѴʢトϤタ自動車ʣ,
小野ࣉ大貴ʢトϤタ自動車ʣ, ֟本智也ʢトϤタ自動車ʣ,ᷤ原ٛ人ʢトϤタ自動車ʣ, 鈴木ল三ʢトϤタ自動車ʣ, ௗ生誠ೋʢトϤタ自動車ʣ, 中島ਸʢトϤタ自動車ʣ, ਫ野友തʢト
Ϥタ自動車ʣ, 村田༟ ʢޫトϤタ自動車ʣ, 山田৽۝郎ʢトϤタ自動車ʣ, 山元ن༟ʢトϤタ自動車ʣ, 渡ลอ利ʢトϤタ自動車ʣ, 平川ਖ਼人ʢトϤタ自動車౦日本ʣ, 三浦ल一ʢト
Ϥタ自動車౦日本ʣ, 松Ӭ大司ʢトϤタ車ମʣ, ਿ田ঘ隆ʢニッサン・モータースポーツ・インターナショナルʣ, 青木ॣޜʢ日産自動車ʣ, 太౛川෢志ʢ日産自動車ʣ, 山口翔希ʢ日
産自動車ʣ, ২松༞貴ʢ日産車ମʣ, 成田ݰʢ日産車ମʣ, 大୩஍߉ʢ日৴工業ʣ, 馬৔ߒ太郎ʢ日野自動車ʣ, ,ଟ智之ʢプレス工業ʣت ,太郎ʢ本田ٕ研工業ʣྒྷؔݹ 高橋慶հʢ本
田ٕ研工業ʣ, 長୩川ྒྷ平ʢ本田ٕ研工業ʣ, ઙ川৾޺ʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, ग़浦పʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, લ田真吾ʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, 三橋晃ࢠʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, ҆井྄
平ʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, 高橋幸׮ʢϗンμテクノフΥートʣ, ෱ཬཽষʢϗンμテクノフΥートʣ, ৿田ਖ਼明ʢϗンμテクノフΥートʣ, ,հʢマツμʣܒ田ࠇ Ӭ原஦ʢマツμʣ, ౔生
幸࣍ʢマツμʣ, 渡邊Ӂ人ʢマツμʣ, ౦久อ翔ʢマツμE�Tʣ, 藤川一ظʢマツμE�Tʣ, 木戸੟也ʢ三ඛ自動車工業ʣ, લ川޹߂ʢ三ඛ自動車工業ʣ, 渡部直 ʢً三ඛ自動車工業ʣ,
ઙ野太志ʢϠマϋ発動機ʣ, Ԟ田༟也ʢϠマϋ発動機ʣ, ੢৓雄ೋʢϠマϋ発動機ʣ, Ӭ井ਈ一࿕ʢϠマϋ発動機ʣ, 中村ެ昭ʢϠマϋ発動機ʣ, ԣ井ਖ਼人ʢϠマϋ発動機ʣ, 渡
邉一希ʢϠマϋ発動機ʣ, 田崎޼馬ʢϤロズʣ, 山口友輔ʢϤロズʣ, ࿨田༔平ʢ神ಸ川工Պ大ֶʣ, Ґ田੖良ʢ෱井工業大ֶʣ, 石井樹ʢϘランティアʣ, 種田࿨޺ʢϘランティアʣ,
岡౦޺直ʢϘランティアʣ, 佐藤ژ平ʢϘランティアʣ, 澤田పʢϘランティアʣ, 松崎௨ ʢൣϘランティアʣ

ʪ&7ʫ
ɹന井࿨成ʢデンソーʣ, ਫ野雄太ʢカルソニックカンセイʣ,٠஑ಞಙʢコマツʣ,小ྛ๛ʢコマツʣ,࡫井健࢙ʢコマツʣ, ,之ʢコマツʣߒ野כ ງ内ರ司ʢスズΩʣ, 田中幸޺ʢS6BAR6ʣ,

戸ࡇӴʢS6BAR6ʣ, ,木拓也ʢμイΩン工業ʣࡩ ༄田༃人ʢμイΩン工業ʣ, 中村ৣ࣏ʢデンソーʣ, 河原智ʢトϤタ自動車ʣ, 鈴木勇太ʢトϤタ自動車ʣ, 井্ܠհʢ日産自動車ʣ,
,野ѥԦʢ日産自動車ʣי 小山म ʢ๎日産自動車ʣ, ྛ英 ʢൣ日産自動車ʣ, 山্࣎य़ʢ日産自動車ʣ, 高橋৺ʢ日ཱ金属ʣ, ୺৔登志雄ʢ日ཱ金属ʣ, 中ඌ྄平ʢ日ཱ製作所ʣ, 岡
口彦一ʢϐューズʣ, ਂ澤อʢϐューズʣ, 中੢利明ʢプライムアースEV エナジーʣ, ே૔優ʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, ,所ʣڀ澤明ʢ本田ٕज़研׏ 中ඌ࿨人ʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, 金
澤恵հʢマツμʣ, 藤岡真也ʢマツμʣ, 佐野雄大ʢ三ඛ自動車工業ʣ, ,哲也ʢ三ඛ自動車工業ʣࢢݹ ງډ直幸ʢ三ඛ自動車工業ʣ, ङ野๕郎ʢ神ಸ川工Պ大ֶʣ, 村智也ʢϗٶ
ンμテクニカルカレッジؔ੢ʣ, ᖂߐ༎հʢϘランティアʣ, ਫౢపʢϘランティアʣ, ʢϘランティアʣࢠ崎恵ٶ

�˙ 大会࣮ߦ૊৫
˒中澤޿高ʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, ઙ井優太ʢアイシンਫ਼機ʣ, ,ʢアイシンਫ਼機ʣ࢙ܟ木ߥ 石井༟基ʢアイシンਫ਼機ʣ, 岩田༟司ʢアイシンਫ਼機ʣ, 内野ַ人ʢアイシンਫ਼機ʣ, 野۽

੟人ʢアイシンਫ਼機ʣ, 後藤大 ʢًアイシンਫ਼機ʣ, 鈴村ٛ一ʢアイシンਫ਼機ʣ, ؔ口実ࠫ樹ʢアイシンਫ਼機ʣ, ஛本智ඒʢアイシンਫ਼機ʣ, ཱ石ཅհʢアイシンਫ਼機ʣ, Ӭ井༞希ʢア
イシンਫ਼機ʣ, 中野༎ཬ ʢ߳アイシンਫ਼機ʣ, 野口ହ河ʢアイシンਫ਼機ʣ, લ川࣏޹ʢアイシンਫ਼機ʣ, 松本࿨ળʢアイシンਫ਼機ʣ, 岡田ࠫ織ʢアωϒルʣ, 大石勝洋ʢいすʎ自動車ʣ,
川੉達也ʢいすʎ自動車ʣ, 後藤৴一ʢいすʎ自動車ʣ, ਡ๚一也ʢいすʎ自動車ʣ, ௩本真太郎ʢいすʎ自動車ʣ, ݁৓昭޺ʢいすʎ自動車ʣ, 中ມܓհʢいすʎ中ԝ研ڀ所ʣ, 有
元良輔ʢスズΩʣ, 大橋෢彦ʢスズΩʣ, 金野ཽ也ʢスズΩʣ, ਿ本ঘ ʢًスズΩʣ,ஸᛲʢスズΩʣ, 山口大輔ʢスズΩʣ, 平ඌൟඒʢS6BAR6 テクノʣ, 石原ਖ਼行ʢμイϋツ工業ʣ,
ਫ野貴大ʢ大๛工業ʣ, ,୩直也ʢデンソーʣ۽ 佐藤ཅʢデンソーʣ, Ԕ࿨希ʢデンソーʣ, ৿ଟՖསʢデンソーʣ, ༄田ӻ ʢ߽デンソーʣ, 山本隆ʢデンソーʣ, 石川Ղ紀ʢトϤタ自動車ʣ,
Ը田༞輔ʢトϤタ自動車ʣ, ๺ࢠ雄大ʢトϤタ自動車ʣ, 橋本優ʢトϤタ自動車ʣ, アッシュレー・ϕーカーʢトϤタテクニカルディϕロップメントʣ, 木村ࡊ々ࢠʢトϤタテクニカ
ルディϕロップメントʣ, ,ʢトϤタテクニカルディϕロップメントʣࢠ原ণ܀ 石田म平ʢ日産自動車ʣ, 大࿨田優ʢ日産自動車ʣ, 玉ਖ਼忠嗣ʢ日産自動車ʣ, 石津友康ʢ日本発৚ʣ,
大野慎也ʢ本田ٕ研工業ʣ, 久อݎ誠ʢ本田ٕ研工業ʣ, 小஑ঘ࣍ʢ本田ٕ研工業ʣ, 小ಕ ʢྒ本田ٕ研工業ʣ, 佐藤շʢ本田ٕ研工業ʣ, ਢ藤༝紀ࢠʢ本田ٕ研工業ʣ, લ原洋
一ʢ本田ٕ研工業ʣ, 松岡誠ʢ本田ٕ研工業ʣ, ,⃻ޫ明ʢ本田ٕ研工業ʣٶ 大浦大஍ʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, 小ྛਖ਼ ʢ๎本田ٕज़研ڀ所ʣ, 鈴木׮人ʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, ∁橋
健太ʢ本田ٕज़研ڀ所ʣ, ມ野幸太郎ʢ本田ٕ研工業ʣ, ෢藤達也ʢマツμʣ,ࠓ村真ཧࢠʢ三ඛ自動車工業ʣ, 小川༟ࢠʢ三ඛ自動車工業ʣ, ԭ田༎真ʢ三ඛ自動車工業ʣ, ُ
井޺貴ʢ三ඛ自動車工業ʣ, 田ౢ昭തʢ三ඛ自動車工業ʣ, 石ඈ貴大ʢϠマϋ発動機ʣ, ਗ਼ਫ良༞ʢϠマϋ発動機ʣ,ṄগᡏʢϠマϋ発動機ʣ, 長୩川ᕣ一ʢϠマϋ発動機ʣ,LPX 
$Iin HVi,AMWinʢϠマϋ発動機ʣ, ,産業大ֶʣࡕ本ਖ਼実ʢ大ࡔ 高ਢල廣ʢ神ಸ川工Պ大ֶʣ, ӿ本࢜ܒʢ金୔大ֶʣ, ໊೾ଇ࿏ʢذෞ大ֶʣ, ,大ֶʣؘ࢜ࠃ玉஌明ʢࣇ 本田康
༟ʢؘ࢜ࠃ大ֶʣ, ๛田ઍࠫ౎ʢ੩岡大ֶʣ, 平৓ᚸ太࿕ʢ੩岡大ֶʣ, ෱田ॆ޺ʢ੩岡大ֶʣ, ৿म一ʢトϤタ౦ژ自動車大ֶߍʣ, 会田哲෉ʢ෋山大ֶʣ, ਗ਼ਫ޺幸ʢ໊ݹ԰
工業大ֶʣ,Լ平͋すかʢ໊ݹ԰工業大ֶʣ, ౔԰高志ʢ෱井工業大ֶʣ,ࠓ井太一ʢϘランティアʣ, 海田一哉ʢϘランティアʣ, 鈴木ޫ༟ʢϘランティアʣ, ౔԰ཅ太郎ʢϘランティ
アʣ, 中⁋ສ平ʢϘランティアʣ, 中村തʢϘランティアʣ, 山؛康一ʢϘランティアʣ, 吉田࿨߂ʢϘランティアʣ,⁋夏ԝʢϘランティアʣ

 ˒は実行ҕһ長

 ʢ�01�೥�月1�日ࡏݱʣ
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ओ࠵ɾޙԉɾࢍڠɾҕһձ૊৫
O r g a n i z e r/S u p p o r t /Co m m i t t e e M e m b e r s

˙�શ日本�ֶੜϑΥʔϛϡϥ会ٞ
ٞ長 ᷤרɹਗ਼吾 トϤタ自動車
෭ٞ長 ஛村ɹ޺ 本田ٕ研工業
  ๛૿ɹ俊一 日産自動車
  ౦ɹ雄一 自動車ٕज़会
ҕһ ҵ木ɹװ μイϋツ工業
  大Լɹ੓司 日本自動車部඼工業会
  大፝ɹ哲雄 ̨̧̪̗̖̪
  小澤ɹอ෉ アイシンਫ਼機
  ๺୔ɹܒ一 日野自動車
部ɹഹ デンソー۾  
  島本ɹ誠 Ϡマϋ発動機
  中原ɹߒ 川崎ॏ工業
  野木ɹ利࣏ 日ཱオートモティϒシステムズ
  原ɹప 三ඛ自動車工業
  人ݟɹޫ෉ マツμ
所ڀ୩ɹതल 産業ٕज़૯合研ݹ  
  本田ɹ康༟ ؘ࢜ࠃ大ֶ
  山؛ɹॏ雄 スズΩ
  吉田ɹྔ೥ 日本自動車車ମ工業会

˙�શ日本�ֶੜϑΥʔϛϡϥルʔルҕһ会
 ҕһ長 ᜊ藤ɹ拓也 SGL カーϘンジャパン
෭ҕһ長 ⁋ɹ夏ԝ デンソー
ҕһ ന井ɹ࿨成 デンソー
  鈴木ɹ健 Ϙランティア
  中澤ɹ޿高 本田ٕज़研ڀ所
  ੢ɹ英之 マツμ
  長୩川ɹ३一 トϤタ自動車
  本田ɹ康༟ ؘ࢜ࠃ大ֶ
  ૿田ɹ貴彦 ショーワ
  松浦ɹ޹成 ງ৔製作所
  ਫ୩ɹହ哲 トϤタ自動車

˙�શ日本�ֶੜϑΥʔϛϡϥ࣮ߦҕһ会
実行ҕһ長 中澤ɹ޿高 本田ٕज़研ڀ所
෭ҕһ長 ਫ୩ɹହ哲 トϤタ自動車
ҕһ ӿ本ɹ࢜ܒ 金୔大ֶ
  大࿨田ɹ優 日産自動車
  ԭԂɹ৴幸 マツμ
  岡ɹल樹 スズΩ
  ङ野ɹ๕郎 神ಸ川工Պ大ֶ
  ُ井ɹ޺貴 三ඛ自動車工業
  ᜊ藤ɹ拓也 SGL カーϘンジャパン
  ਗ਼ਫɹ良༞ Ϡマϋ発動機
  ന井ɹ࿨成 デンソー
  鈴木ɹ健 Ϙランティア
  鈴村ɹٛ一 アイシンਫ਼機
  田中ɹߒจ μイϋツ工業
  ౔԰ɹ高志 ෱井工業大ֶ
  中山ɹߛ一 日産自動車
  ੢ɹ英之 マツμ
  長୩川ɹ३一 トϤタ自動車
  ૣ川ɹ健 S6BAR6
  ෱田ɹॆ޺ ੩岡大ֶ
  本田ɹ康༟ ؘ࢜ࠃ大ֶ
  ૿田ɹ貴彦 ショーワ
  ૿田ɹ޷洋 ゼスト
  松浦ɹ޹成 ງ৔製作所
  松岡ɹ誠 本田ٕ研工業
  ৿ɹอ仁 ๛田自動織機
  山本ɹ隆 デンソー

ओɹ࠵ 公ӹࣾஂ๏ਓࣗಈंٕज़会

ɹԉޙ
（予定）

จ部Պֶল、ࡁܦ産業ল、ࠃ౔ަ௨ল、੩岡ݝ、ֻ川ࢢ、ା井ࢢ、ֻ川঎工会ٞ所、ା井঎工会ٞ所、日本自動車工業会、
日本自動車部඼工業会、NH,、TBS、੩岡৽ฉ社・੩岡์ૹ、੩岡ே日テレϏ、੩岡ୈ一テレϏ、テレϏ੩岡、੩岡エフ
エム์ૹʢ,�NiYʣ、ே日৽ฉ社、ಡച৽ฉ社、ຖ日৽ฉ社、日本ࡁܦ৽ฉ社、日ץ工業৽ฉ社、フジサンケイϏジωスアイ、
日ץ自動車৽ฉ社

ࢍɹڠ
（予定）

産業ٕज़૯合研ڀ所、ަ௨҆全ڥ؀研ڀ所、日本自動車研ڀ所、日本私ཱ大ֶڠ会、日本私ཱ大ֶ࿈ໍ、ެཱ大ֶڠ会、
、会ڠҭڭ会、日本機ցֶ会、日本工ֶڠ༉׈会、५ֶޚ日本工ֶ会、日本ΰム工業会、計ଌ自動੍、ߏ機ߍ高౳ઐ門ֶཱࠃ
日本工作機ց工業会、日本ΰムڠ会、日本ࡐྉֶ会、日本自動車タイϠڠ会、日本ઃ計工ֶ会、日本陸用内೩機ؔڠ会、
༹઀ֶ会、日本自動車車ମ工業会、日本自動車੔උৼڵ会࿈合会、日本自動車機ցث۩工業会、日本自動車࿈ໍ、日本
自動車ൢചڠ会࿈合会、౔木ֶ会、全ࠃ自動車大ֶߍ・੔උઐ門ֶڠߍ会、電ֶؾ会

ʢ�01�೥�月1�日ࡏݱʣ
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ୈ��ճ શ೔ຊ ֶੜϑΥーϛϡϥେձ੒੷
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˙�૯߹੒੷
1 Ґ 大ࡕ大ֶ
� Ґ ژ౎工ܳણҡ大ֶ
� Ґ ໊ݹ԰大ֶ EV
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ
� Ґ 6�A�S� GSa[
� Ґ ໊৓大ֶ
� Ґ ࣳ浦工業大ֶ
� Ґ ౦海大ֶ
� Ґ ໊ݹ԰工業大ֶ
10 Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ EV
11 Ґ 神戸大ֶ
1� Ґ ౦ژཧՊ大ֶ
1� Ґ ԣ඿ཱࠃ大ֶ
1� Ґ ෱井大ֶ
1� Ґ ੩岡大ֶ
1� Ґ ҵ৓大ֶ
1� Ґ ౦ژ೶工大ֶ
1� Ґ ౦ژ౎ࢢ大ֶ
1� Ґ 日本工業大ֶ
�0 Ґ ,ASETSART 6NIVERSITY
�1 Ґ 6niWFSTiUaT NFgFSi YPgZaLaSUa
�� Ґ 山ཅ小野田ཱࢢ山口౦ژཧՊ大ֶ
�� Ґ ૣҴ田大ֶ
�� Ґ ੩岡ཧ工Պ大ֶ
�� Ґ ๛橋ٕज़Պֶ大ֶ EV
�� Ґ 6niWFSTiUaT GaEKaI MaEa
�� Ґ 日本自動車大ֶߍ
�� Ґ Ѫ஌工業大ֶ
�� Ґ ϗンμテクニカルカレッジؔ౦
�0 Ґ ژ౎大ֶ
�1 Ґ PSincF PG SPngLMa 6niWFSTiUZ
�� Ґ 岡山ཧՊ大ֶ
�� Ґ NaUiPnaM TTing HVa 6niWFSTiUZ EV
�� Ґ ্智大ֶ
�� Ґ 一ؔ工業高౳ઐ門ֶߍ � 岩ख大ֶ EV
�� Ґ 山ས大ֶ
�� Ґ 帝ژ大ֶ
�� Ґ ۝भ工業大ֶ
�� Ґ NaUiPnaM TTing HVa 6niWFSTiUZ
�0 Ґ ઍ葉大ֶ
�1 Ґ 大ࡕ工業大ֶ
�� Ґ ࡛玉大ֶ
�� Ґ ذෞ大ֶ
�� Ґ 日本大ֶɹ生産工ֶ部
�� Ґ 岡山大ֶ
�� Ґ  ,VNPI NaUiPnaM InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ � 

,PngKV NaUiPnaM 6niWFSTiUZ
�� Ґ 大ࡕ産業大ֶ
�� Ґ ものͭくり大ֶ
�� Ґ トϤタ໊ݹ԰自動車大ֶߍ EV
�0 Ґ 金୔工業大ֶ
�1 Ґ ๺۝भཱࢢ大ֶ
�� Ґ ,ing MPngLVU�T 6niWFSTiUZ PG TFcInPMPgZ TIPnCVSi
�� Ґ トϤタ໊ݹ԰自動車大ֶߍ
�� Ґ ৽ׁ大ֶ
�� Ґ 金୔大ֶ
�� Ґ ௗऔ大ֶ
�� Ґ ಉ志社大ֶ
�� Ґ ๺海ಓ大ֶ
�� Ґ ໋ཱؗ大ֶ
�0 Ґ InTUiUVU TFLnPMPgi SFQVMVI NPQFNCFS
�1 Ґ $FnUSaM SPVUI 6niWFSTiUZ EV
�� Ґ GVangEPng 6niWFSTiUZ PG TFcInPMPgZ EV
�� Ґ YFVngnaN 6niWFSTiUZ
�� Ґ 摂ೆ大ֶ
�� Ґ 日本大ֶཧ工ֶ部
�� Ґ 久ཹถ工業大ֶ
�� Ґ ੩岡工Պ自動車大ֶߍ
�� Ґ SFCFMaT MaSFU 6niWFSTiUZ
�� Ґ ౦ژ大ֶ
�0 Ґ ۝भ大ֶ
�1 Ґ ܈馬大ֶ
�� Ґ ޿島工業大ֶ
�� Ґ  SPVUIFSn TaiXan 6niWFSTiUZ PG SciFncF TFcInPMPgZ�

9IAMEN 6niWFSTiUZ PG TFcInPMPgZ
�� Ґ Ӊ౎ٶ大ֶ
�� Ґ ۙـ大ֶ
�� Ґ 神ಸ川大ֶ EV
�� Ґ ෋山大ֶ
�� Ґ 大ࡕ෎ཱ大ֶ
�� Ґ 6niWFSTiUaT InEPnFTia
�0 Ґ 明星大ֶ
�1 Ґ ౦๺大ֶ EV
�� Ґ 6niWFSTiUi PVUSa MaMaZTia
�� Ґ ੩岡ཧ工Պ大ֶ EV
�� Ґ 工ֶӃ大ֶ
�� Ґ ౦ژ工Պ自動車大ֶੈߍ田୩ߍ
�� Ґ ਸ৓大ֶ
�� Ґ ઍ葉工業大ֶ

�� Ґ ઐ門ֶߍトϤタ౦ژ自動車大ֶߍ EV
�� Ґ 6NIVERSITAS ISLAM INDONESIA EV
�0 Ґ INSTIT6T TE,NOLOGI SEP6L6H NOPEMBER EV
�1 Ґ ۝भ工業大ֶ EV
�� Ґ ੢日本工業大ֶ
�� Ґ ޿島大ֶ

˙�૯߹දজ
大ਉ৆ۀ࢈ࡁܦ˔
૯合ಘ఺が࠷も高いチーム
大ࡕ大ֶ

�土ަ通大ਉ৆ࠃ˔
҆全ٕज़、ٕڥ؀ज़、৽ٕज़のධՁが高いチーム
԰大ֶݹ໊ EV

˔੩Ԭݝ知ࣄ৆
੩的৹ࠪ、エンデュランスをআく動的৹ࠪ、 ૽Ի、ফඅ効率、
҆全、ܰྔԽ౒ྗのධՁが高いチーム
大ࡕ大ֶ

˔ֻ઒ࢢ௕৆�
動的৹ࠪのಘ఺が࠷も高いチーム
౎工ܳણҡ大ֶژ

˔ାҪࢢ௕৆
໊৓大ֶ

˔日本ࣗಈंۀ޻会�会௕৆
完走঑ྭ৆ � 全ての੩的・動的৹ࠪにࢀ加し、完਱・完走し
ているチーム 
ɹɹɹɹɹɹʪ$aS� ॱʫ
˞ॻྨ஗Ԇٴͼエンデュランス完走後の૽Իペナルティーが
ແい͜と
ԣ、ߍ౎工ܳણҡ大ֶ、ࣳ浦工業大ֶ、日本自動車大ֶژ
඿ཱࠃ 大ֶ、TPngKi 6niWFSTiUZ、໊৓ 大ֶ、౦ژ ཧՊ大ֶ、
੩岡大ֶ、大ࡕ大ֶ、෱井大ֶ、౦ژ౎ࢢ大ֶ、岡山大ֶ、
,ASETSART 6NIVERSITY、ҵ৓大ֶ、੩岡ཧ工Պ大ֶ、ϗ
ンμテクニカルカレッジؔ౦、౦ژ೶工大ֶ、۝भ工業大ֶ、山
ས大ֶ、山ཅ小野田ཱࢢ山口౦ژཧՊ大ֶ、ذෞ大ֶ、大ࡕ産
業大ֶ、日本大ֶɹ生産工ֶ部、ものͭくり大ֶ、6niWFSTiUaT 
NFgFSi YPgZaLaSUa、PSincF PG SPngLMa 6niWFSTiUZ、6niWFSTiUaT 
GaEKaI MaEa、Ѫ஌工業大ֶ、๺۝भཱࢢ大ֶ、࡛ 玉大ֶ、
SFCFMaT MaSFU 6niWFSTiUZ、6�A�S� GSa[、,VNPI NaUiPnaM 
InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ�,PngKV NaUiPnaM 6niWFSTiUZ、໊ ԰大ݹ
ֶ EV、一ؔ工業高౳ઐ門ֶߍ � 岩ख大ֶ EV、トϤタ໊ݹ԰自
動車大ֶߍ EV、NaUiPnaM TTing HVa 6niWFSTiUZ EV
 Ҏ্ �� ߍ

˔日本ࣗಈं෦඼ۀ޻会�会௕৆
エンデュランス完走チームのうち、コスト৹ࠪ、プレゼン৹ࠪ、
ܰྔԽのධՁポイントの࠷も高いチーム
໊৓大ֶ

˔ *$7 ૯߹༏ल৆ɹ*$7 શ৹ࠪ૯߹ಘ఺�1�� Ґ
1 Ґ 大ࡕ大ֶ
� Ґ ژ౎工ܳણҡ大ֶ
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ
� Ґ 6�A�S� GSa[
� Ґ ໊৓大ֶ
� Ґ ࣳ浦工業大ֶ

˔ &7 ૯߹༏ल৆ɹ&7 શ৹ࠪ૯߹ಘ఺�1 Ґ
1 Ґ ໊ݹ԰大ֶ EV

˙�種໨ผදজ
˔੩త৹ࠪ �コスト৆�
1 Ґ 日本工業大ֶ
� Ґ 大ࡕ大ֶ
� Ґ 金୔大ֶ

˔੩త৹ࠪʗσβイϯ৆
1 Ґ 6�A�S� GSa[
� Ґ ໊ݹ԰大ֶ EV
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ EV

˔੩త৹ࠪʗϓϨθϯςʔシϣϯ৆
1 Ґ 神戸大ֶ
� Ґ ࣳ浦工業大ֶ
� Ґ 6niWFSTiUaT GaEKaI MaEa

˔ಈత৹ࠪʗՃ଎ੑೳ৆
1 Ґ ઍ葉大ֶ
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ
� Ґ ໊ݹ԰大ֶ EV

˔ಈత৹ࠪʗスΩουパου৆
1 Ґ 6�A�S� GSa[
� Ґ ژ౎工ܳણҡ大ֶ
� Ґ ্智大ֶ

˔ಈత৹ࠪ �ΦʔトΫϩス৆
1 Ґ ژ౎工ܳણҡ大ֶ
� Ґ 大ࡕ大ֶ
� Ґ 6�A�S� GSa[

˔ಈత৹ࠪ � ଱ٱ૸ߦ৆
1 Ґ ژ౎工ܳણҡ大ֶ
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ
� Ґ 大ࡕ大ֶ

˔ಈత৹ࠪʗলエω৆
1 Ґ ๛橋ٕज़Պֶ大ֶ EV
� Ґ NaUiPnaM TTing HVa 6niWFSTiUZ EV
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ EV

˙�ಛผදজ
˔ルʔΩʔ৆
日本大会初ࢀ加で૯合ಘ఺が࠷も高いチーム
I$V1 Ґ  ,VNPI NaUiPnaM InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ�

,PngKV NaUiPnaM 6niWFSTiUZ
EV1 Ґ ๛橋ٕज़Պֶ大ֶ EV

˔$"&ಛผ৆
$AE ٕज़のධՁが࠷も高いチーム
1 Ґ 6�A�S� GSa[
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ
� Ґ ҵ৓大ֶ

Խ৆ྔܰ࠷˔
エンデュランスをআく全ての৹ࠪにࢀ加したྔܰ࠷車両の
チーム
I$V1 Ґ ্智大ֶ
I$V� Ґ ϗンμテクニカルカレッジؔ౦
I$V� Ґ ੩岡ཧ工Պ大ֶ
EV1 Ґ  ๛橋ٕज़Պֶ大ֶ EV

˔ϕストɾサスϖϯシϣϯ৆
サスペンション性能ධՁが࠷も高いチームɹ
1 Ґ 6�A�S� GSa[
� Ґ 大ࡕ大ֶ
� Ґ ژ౎工ܳણҡ大ֶ

˔δャϯϓΞοϓ৆
全ての৹ࠪにࢀ加し、લճ大会ൺで࠷も૯合ಘ఺を্޲さͤ
たチーム
1 Ґ Ѫ஌工業大ֶ
� Ґ 帝ژ大ֶ
� Ґ 一ؔ工業高౳ઐ門ֶߍ � 岩ख大ֶ EV

˔ϕストࡾ໘ਤ৆
ઃ計行為のू大成で͋る � ਤ໘ � を௨͡て৹ࠪһに࠷もよりଟ
くの৘ใをద֬に఻えたチーム 
神戸大ֶ

˔ϕストエΞϩ৆
オートクロスまでを完走したチームの中で、レーシングカーと
しても࠷も効Ռ的なۭྗղੳٴͼ೤ྲྀମղੳを行い、実ફ
したチーム
6�A�S� GSa[

˔ϕストϥοϓ৆
エンデュランスのラップタイムが࠷も଎いチーム
1 Ґ ઍ葉大ֶ
� Ґ 岡山ཧՊ大ֶ
� Ґ ໋ཱؗ大ֶ

˔ϕストコϯϙδοト৆
ܰྔԽ、ڧ౓ʗ剛性、ݟӫえ౳の؍఺でレーシングカーとして
したチームݱも高完成౓なコンポジットパーツを実࠷
6�A�S� GSa[

˔ϕストిؾճ࿏ઃܭ৆
電ؾճ࿏ઃ計が࠷も優Εているチーム
1 Ґ 一ؔ工業高౳ઐ門ֶߍ � 岩ख大ֶ EV
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ EV
� Ґ $FnUSaM SPVUI 6niWFSTiUZ EV

˔エルΰϊϛΫス৆
レーシングカーとしてのドライϏングポジション、ペμル΍ϋンド
ルのૢ作性、メーターのࢹೝ性なͲ人ؒ工ֶ的に優Εたデβイ
ンを実ݱしたチーム
1 Ґ 6�A�S� GSa[
� Ґ ,ASETSART 6NIVERSITY
� Ґ 大ࡕ大ֶ

˔άουΞΩϡʔϜϨʔλコϯςφσβイϯ৆
アΩュームレータコンテナのデβインのධՁが࠷も高い EV チーム
1 Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ EV
� Ґ ๛橋ٕज़Պֶ大ֶ EV
� Ґ ໊ݹ԰大ֶ EV
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大会։࠵のܦҢ
ɹ1��� ೥ � 月、自動車ٕज़会ؔ౦ࢧ部のֶ生自動車研ڀ
会に「$IaMMFngF� 'PSNVMa SAE�」プロジΣクトが発足し、
1��� ೥ � 月に � 大ֶ 1 高ઐの合ಉチームによる「$IaMMFngF� 
NIPPON」 チ ー ム が 発 足 し、�000 ೥ � 月 の 'PSNVMa 
SAE� ˞ 1 ΁アジアから初ࢀ戦し、ࢀ加 10� チーム中 �� Ґの成੷で৽人৆をड৆した。
ɹࠃ内では、日本大会։࠵に͚޲たトライアルイϕントが、�001 ೥ � 月 ��・�� 日にツインリンクもて͗で։࠵さΕた。
ɹ�00� ೥ � 月 10・11日、ツインリンクもて͗にてؔ౦ࢧ部ओ࠵のࢼ走会が։࠵さΕ � チームのࢀ加とࢀֶݟ加に๚Εた大ֶをؚめ
�� 大ֶ、૯੎໿ �00 ໊による੝大なものとなった。ͦして、�00� ೥ � 月、「ୈ 1 ճ 全日本 ֶ生フΥーミュラ大会」が։࠵さΕた。

˞1��'oSNuMB�4"&��
'PSNVMa SAE� は 1��1 ೥からh ものͮくりによる実ફ的なֶ生ڭҭプログラムʱとしてアメリカでスタートしました。ֶ生のΈで૊織さΕたチームが、໿ 1 ೥
ؒでフΥーミュラスタイルのレーシングマシンを製作し、ͦのઃ計・製作能ྗ、製作したマシンの性能をڝう૯合ٕڝです。ୈ 1 ճ大会ではۇか � チームで։࠵
さΕましたが、ࡏݱ、'PSNVMa SAE シリーズとしてੈք � カࠃで 10 大会が։࠵さΕています。日本も �01� ೥にシリーズ΁加ೖし、�01� ೥よりਖ਼式にシリー
ズ大会としてҐஔ͚ͮらΕます。

大会࣮੷ ՃνʔϜ਺ࢀ
Ճऀ਺ࢀ ༏ɹউ ୈ � Ґ ୈ 3Ґ

ୈ1ճ大会
�00����10�1�
෋࢜スϐードウΣイ

1�
໿1,�00໊ ্智大ֶ 大ֶؘ࢜ࠃ ౦ژ大ֶ

ˑ産ֶ׭、メディアなͲ֤ํ໘からࣙࢍをいたͩき、ࠓ後の発లを大いにظ଴
さΕる

ˑNH, 「おはよう日本」で会৔から生中ܧ
ˑ'ISITAʢࡍࠃ自動車ٕज़会࿈ໍʣが後援になり、'ISITA৆をઃఆ

ୈ�ճ大会
�00�����0����
ツインリンクもて͗

��
ʢうち海֎�ʣ

໿1,�00໊

6niWFSTiUZ PG
TFYaT aU 
ASMingUPn

神ಸ川工Պ
大ֶ 大ֶؘ࢜ࠃ

ˑࡁܦ産業大ਉ৆がઃఆさΕる。大会プログラムにจ部Պֶলメッセージを
ࡌܝ

ˑ海֎チームߍ�ʢถ、英、ؖ ʣのड͚ೖΕに成ޭし、ࠓ後のࡍࠃԽ΁の基ૅ
めができたݻ

ୈ�ճ大会
�00�������
෋࢜スϐードウΣイ

�1
ʢうち海֎1ʣ

໿1,�00໊
金୔大ֶ 神ಸ川工Պ

大ֶ 大ֶؘ࢜ࠃ ˑࢀ加チームのٸ ʢ૿۝、ࠃ࢛भから初ࢀ加ʣ
ˑಡച৽ฉが大会の༷ࢠを1໘で঺հ

ୈ�ճ大会
�00����1��1�
エコパ

�0
ʢうち海֎�ʣ

໿�,000໊
্智大ֶ ԰大ֶݹ໊

6niWFSTiUZ PG 
MicIigan�Ann 

ASCPS

ˑ੩岡ݝ஌ࣄ৆がઃఆさΕる
ˑୈ1ճ 'ISITA 'PSNVMa SAE 8PSME $VQをエコパで։࠵
ɹʢֶ生フΥーミュラ初のࡍࠃ大会ʣ

ୈ�ճ大会
�00����1��1�
エコパ

��
ʢうち海֎�ʣ

໿�,000໊
্智大ֶ 大ֶؘ࢜ࠃ 金୔大ֶ

ˑ্智大ֶ�࿈೼
ˑ๺海ಓ、౦๺から初ࢀ加
ˑࢀ加ऀのٸ ʢ૿஍元ا͚޲ը、෺産లઃஔʣ
ˑ্智大ֶɹ෭৆ʢレノϘ৆ʣとして๺ژオリンϐック長野੟Րリレーを走る

ୈ�ճ大会
�00����10�1�
エコパ

��
ʢうち海֎1�ʣ

໿�,000໊
্智大ֶ ౦ژ大ֶ 金୔大ֶ

ˑࠃ౔ަ௨大ਉ৆がઃఆさΕる
ˑ্智大ֶ�࿈೼ʢオーストラリア大会でも�Ґೖ৆ʣ
ˑ海֎ࢀ加チームのٸ ʢ૿インド、イラン、スリランカ、タイ、中ࠃから初ࢀ加ʣ
ˑࣄલఏग़ॻྨによるॻྨબߟを実ࢪʢ本大会ࢀ加��チームʣ

ୈ�ճ大会
�00������1�
エコパ

�0
ʢうち海֎1�ʣ

໿�,�0�໊
౦ژ大ֶ ্智大ֶ ԣ඿ཱࠃ大ֶ

ˑ౦ژ大ֶ初優勝
ˑઐ門ֶߍチームの૿加ʢ�チームのうち初ࢀ加�チームʣ
ˑフΥーミュラEVʢ電ؾ自動車ʣデモ走行

ୈ�ճ大会
�010�����11
エコパ

��
ʢうち海֎10ʣ

໿�,1��໊
大ࡕ大ֶ ্智大ֶ ԣ඿ཱࠃ大ֶ

ˑ本大会ࢀ加ग़৔࿮を��チームまで֦大
ˑシΣークμウンূ明ॻఏग़をٛ຿Խ
ˑフΥーミュラEVʢ電ؾ自動車ʣデモ走行、໛ٖ車ݕ実ࢪ

ୈ�ճ大会
�011������
エコパ

��
ʢうち海֎1�ʣ

の΂໿�,���
্智大ֶ ԣ඿ཱࠃ大ֶ 大ࡕ大ֶ

ˑֻ川ࢢ、ା井ࢢが後援となる
ˑ�011全日本 ֶ生フΥーミュラEVデモ大会ซ࠵
ɹʢ໛ٖ車ݕ、੩的໛ٖ৹ࠪ、動的デモ走行実ࢪʣ

ୈ10ճ大会
�01�������
エコパ

��
ʢうち海֎1�ʣ
の΂໿10,���໊

౎工ܳژ
ણҡ大ֶ 大ࡕ大ֶ ಉ志社大ֶ

ˑژ౎工ܳણҡ大ֶ初優勝。্ Ґ�チームをؔ੢੎が઎める
ˑ�01�全日本 ֶ生フΥーミュラEVプレ大会։࠵
ˑ੩岡ݝओ࠵イϕント「まる͝と しずおか」ซ࠵

ୈ11ճ大会
�01�������
エコパ

��
ʢうち海֎1�ʣ

の΂໿1�,��1໊
౎大ֶژ 大ࡕ大ֶ ಉ志社大ֶ

ˑژ౎大ֶ初優勝
ˑEVクラスઃఆʢEV本大会։࠵ʣ
ˑ౔༵日։࠵ʢエンデュランスフΝイナル,ެ։プレゼン実ࢪʣ

ୈ1�ճ大会
�01�������
エコパ

��
ʢうち海֎�1ʣ
の΂໿1�,���໊

԰大ֶݹ໊ ౎大ֶژ ಉ志社大ֶ ˑ໊ݹ԰大ֶ初優勝 
ˑ大会の発లにد༩さΕた元スタッフにӡӦޭ੷ँײঢ়をଃఄ

ୈ1�ճ大会
�01����1��
エコパ

�0
ʢうち海֎1�ʣ

の΂໿1�,1��໊

GSa[ 
6niWFSTiUZ PG 
TFcInPMPgZ

౎工ܳژ
ણҡ大ֶ

԰工業ݹ໊
大ֶ

ˑ11೥Ϳりの海֎チーム優勝 
ˑエコパスタジアムをϐットとして׆用

ୈ1�ճ大会
�01������10
エコパ

10�
ʢうち海֎�1ʣ

の΂໿1�,0�1໊

౎工ܳژ
ણҡ大ֶ ԣ඿ཱࠃ大ֶ ԰工業ݹ໊

大ֶ

ˑ�೥Ϳり�౓目のژ౎工ܳણҡ大ֶ優勝。૯合スコア�Ґのԣ඿ཱࠃ大ֶ
とのࠩはۇか「1ポイントະຬ」

ˑ岩ख࿈合チーム、ࢀ加�೥目にしてEVクラス初優勝

ୈ1�ճ大会
�01�������
エコパ

��
ʢうち海֎��ʣ

の΂໿1�,���໊

౎工ܳژ
ણҡ大ֶ

ࣳ浦工業大ֶ ԰工業ݹ໊
大ֶ

ˑژ౎工ܳણҡ大ֶが࿈೼優勝。�Ґࣳ浦工業大ֶを૯合�0ポイントҎ্
Ҿき཭す。

ˑEVクラスでは໊ݹ԰大ֶが૯合成੷でもୈ�ҐとなりEVチームのա࠷ڈ
高の૯合成੷となる。

ୈ1�ճ大会
�01�������
エコパ

��
ʢうち海֎��ʣ

の΂໿1�,�0�໊
大ࡕ大ֶ

౎工ܳژ
ણҡ大ֶ

 ԰大ֶݹ໊
EV

ˑ୆෩�1߸のӨڹによるෆ҆ఆなఱީでスケジュールを大෯มߋ。
ˑレインコンディションの଱久走行をܦて、大ࡕ大ֶが�೥Ϳり�౓目の૯合優勝。
ˑEVクラスでは໊ݹ԰大ֶがクラス優勝を࿈೼。૯合成੷も�Ґとલ೥を্

ճり、EVチームとしてもա࠷ڈ高成੷となる。

�000೥合ಉチームの車両 �001೥トライアルイϕント
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˙�૯߹੒੷
1 Ґ 大ࡕ大ֶ
� Ґ ژ౎工ܳણҡ大ֶ
� Ґ ໊ݹ԰大ֶ EV
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ
� Ґ 6�A�S� GSa[
� Ґ ໊৓大ֶ
� Ґ ࣳ浦工業大ֶ
� Ґ ౦海大ֶ
� Ґ ໊ݹ԰工業大ֶ
10 Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ EV
11 Ґ 神戸大ֶ
1� Ґ ౦ژཧՊ大ֶ
1� Ґ ԣ඿ཱࠃ大ֶ
1� Ґ ෱井大ֶ
1� Ґ ੩岡大ֶ
1� Ґ ҵ৓大ֶ
1� Ґ ౦ژ೶工大ֶ
1� Ґ ౦ژ౎ࢢ大ֶ
1� Ґ 日本工業大ֶ
�0 Ґ ,ASETSART 6NIVERSITY
�1 Ґ 6niWFSTiUaT NFgFSi YPgZaLaSUa
�� Ґ 山ཅ小野田ཱࢢ山口౦ژཧՊ大ֶ
�� Ґ ૣҴ田大ֶ
�� Ґ ੩岡ཧ工Պ大ֶ
�� Ґ ๛橋ٕज़Պֶ大ֶ EV
�� Ґ 6niWFSTiUaT GaEKaI MaEa
�� Ґ 日本自動車大ֶߍ
�� Ґ Ѫ஌工業大ֶ
�� Ґ ϗンμテクニカルカレッジؔ౦
�0 Ґ ژ౎大ֶ
�1 Ґ PSincF PG SPngLMa 6niWFSTiUZ
�� Ґ 岡山ཧՊ大ֶ
�� Ґ NaUiPnaM TTing HVa 6niWFSTiUZ EV
�� Ґ ্智大ֶ
�� Ґ 一ؔ工業高౳ઐ門ֶߍ � 岩ख大ֶ EV
�� Ґ 山ས大ֶ
�� Ґ 帝ژ大ֶ
�� Ґ ۝भ工業大ֶ
�� Ґ NaUiPnaM TTing HVa 6niWFSTiUZ
�0 Ґ ઍ葉大ֶ
�1 Ґ 大ࡕ工業大ֶ
�� Ґ ࡛玉大ֶ
�� Ґ ذෞ大ֶ
�� Ґ 日本大ֶɹ生産工ֶ部
�� Ґ 岡山大ֶ
�� Ґ  ,VNPI NaUiPnaM InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ � 

,PngKV NaUiPnaM 6niWFSTiUZ
�� Ґ 大ࡕ産業大ֶ
�� Ґ ものͭくり大ֶ
�� Ґ トϤタ໊ݹ԰自動車大ֶߍ EV
�0 Ґ 金୔工業大ֶ
�1 Ґ ๺۝भཱࢢ大ֶ
�� Ґ ,ing MPngLVU�T 6niWFSTiUZ PG TFcInPMPgZ TIPnCVSi
�� Ґ トϤタ໊ݹ԰自動車大ֶߍ
�� Ґ ৽ׁ大ֶ
�� Ґ 金୔大ֶ
�� Ґ ௗऔ大ֶ
�� Ґ ಉ志社大ֶ
�� Ґ ๺海ಓ大ֶ
�� Ґ ໋ཱؗ大ֶ
�0 Ґ InTUiUVU TFLnPMPgi SFQVMVI NPQFNCFS
�1 Ґ $FnUSaM SPVUI 6niWFSTiUZ EV
�� Ґ GVangEPng 6niWFSTiUZ PG TFcInPMPgZ EV
�� Ґ YFVngnaN 6niWFSTiUZ
�� Ґ 摂ೆ大ֶ
�� Ґ 日本大ֶཧ工ֶ部
�� Ґ 久ཹถ工業大ֶ
�� Ґ ੩岡工Պ自動車大ֶߍ
�� Ґ SFCFMaT MaSFU 6niWFSTiUZ
�� Ґ ౦ژ大ֶ
�0 Ґ ۝भ大ֶ
�1 Ґ ܈馬大ֶ
�� Ґ ޿島工業大ֶ
�� Ґ  SPVUIFSn TaiXan 6niWFSTiUZ PG SciFncF TFcInPMPgZ�

9IAMEN 6niWFSTiUZ PG TFcInPMPgZ
�� Ґ Ӊ౎ٶ大ֶ
�� Ґ ۙـ大ֶ
�� Ґ 神ಸ川大ֶ EV
�� Ґ ෋山大ֶ
�� Ґ 大ࡕ෎ཱ大ֶ
�� Ґ 6niWFSTiUaT InEPnFTia
�0 Ґ 明星大ֶ
�1 Ґ ౦๺大ֶ EV
�� Ґ 6niWFSTiUi PVUSa MaMaZTia
�� Ґ ੩岡ཧ工Պ大ֶ EV
�� Ґ 工ֶӃ大ֶ
�� Ґ ౦ژ工Պ自動車大ֶੈߍ田୩ߍ
�� Ґ ਸ৓大ֶ
�� Ґ ઍ葉工業大ֶ

�� Ґ ઐ門ֶߍトϤタ౦ژ自動車大ֶߍ EV
�� Ґ 6NIVERSITAS ISLAM INDONESIA EV
�0 Ґ INSTIT6T TE,NOLOGI SEP6L6H NOPEMBER EV
�1 Ґ ۝भ工業大ֶ EV
�� Ґ ੢日本工業大ֶ
�� Ґ ޿島大ֶ

˙�૯߹දজ
大ਉ৆ۀ࢈ࡁܦ˔
૯合ಘ఺が࠷も高いチーム
大ࡕ大ֶ

�土ަ通大ਉ৆ࠃ˔
҆全ٕज़、ٕڥ؀ज़、৽ٕज़のධՁが高いチーム
԰大ֶݹ໊ EV

˔੩Ԭݝ知ࣄ৆
੩的৹ࠪ、エンデュランスをআく動的৹ࠪ、 ૽Ի、ফඅ効率、
҆全、ܰྔԽ౒ྗのධՁが高いチーム
大ࡕ大ֶ

˔ֻ઒ࢢ௕৆�
動的৹ࠪのಘ఺が࠷も高いチーム
౎工ܳણҡ大ֶژ

˔ାҪࢢ௕৆
໊৓大ֶ

˔日本ࣗಈंۀ޻会�会௕৆
完走঑ྭ৆ � 全ての੩的・動的৹ࠪにࢀ加し、完਱・完走し
ているチーム 
ɹɹɹɹɹɹʪ$aS� ॱʫ
˞ॻྨ஗Ԇٴͼエンデュランス完走後の૽Իペナルティーが
ແい͜と
ԣ、ߍ౎工ܳણҡ大ֶ、ࣳ浦工業大ֶ、日本自動車大ֶژ
඿ཱࠃ 大ֶ、TPngKi 6niWFSTiUZ、໊৓ 大ֶ、౦ژ ཧՊ大ֶ、
੩岡大ֶ、大ࡕ大ֶ、෱井大ֶ、౦ژ౎ࢢ大ֶ、岡山大ֶ、
,ASETSART 6NIVERSITY、ҵ৓大ֶ、੩岡ཧ工Պ大ֶ、ϗ
ンμテクニカルカレッジؔ౦、౦ژ೶工大ֶ、۝भ工業大ֶ、山
ས大ֶ、山ཅ小野田ཱࢢ山口౦ژཧՊ大ֶ、ذෞ大ֶ、大ࡕ産
業大ֶ、日本大ֶɹ生産工ֶ部、ものͭくり大ֶ、6niWFSTiUaT 
NFgFSi YPgZaLaSUa、PSincF PG SPngLMa 6niWFSTiUZ、6niWFSTiUaT 
GaEKaI MaEa、Ѫ஌工業大ֶ、๺۝भཱࢢ大ֶ、࡛ 玉大ֶ、
SFCFMaT MaSFU 6niWFSTiUZ、6�A�S� GSa[、,VNPI NaUiPnaM 
InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ�,PngKV NaUiPnaM 6niWFSTiUZ、໊ ԰大ݹ
ֶ EV、一ؔ工業高౳ઐ門ֶߍ � 岩ख大ֶ EV、トϤタ໊ݹ԰自
動車大ֶߍ EV、NaUiPnaM TTing HVa 6niWFSTiUZ EV
 Ҏ্ �� ߍ

˔日本ࣗಈं෦඼ۀ޻会�会௕৆
エンデュランス完走チームのうち、コスト৹ࠪ、プレゼン৹ࠪ、
ܰྔԽのධՁポイントの࠷も高いチーム
໊৓大ֶ

˔ *$7 ૯߹༏ल৆ɹ*$7 શ৹ࠪ૯߹ಘ఺�1�� Ґ
1 Ґ 大ࡕ大ֶ
� Ґ ژ౎工ܳણҡ大ֶ
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ
� Ґ 6�A�S� GSa[
� Ґ ໊৓大ֶ
� Ґ ࣳ浦工業大ֶ

˔ &7 ૯߹༏ल৆ɹ&7 શ৹ࠪ૯߹ಘ఺�1 Ґ
1 Ґ ໊ݹ԰大ֶ EV

˙�種໨ผදজ
˔੩త৹ࠪ �コスト৆�
1 Ґ 日本工業大ֶ
� Ґ 大ࡕ大ֶ
� Ґ 金୔大ֶ

˔੩త৹ࠪʗσβイϯ৆
1 Ґ 6�A�S� GSa[
� Ґ ໊ݹ԰大ֶ EV
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ EV

˔੩త৹ࠪʗϓϨθϯςʔシϣϯ৆
1 Ґ 神戸大ֶ
� Ґ ࣳ浦工業大ֶ
� Ґ 6niWFSTiUaT GaEKaI MaEa

˔ಈత৹ࠪʗՃ଎ੑೳ৆
1 Ґ ઍ葉大ֶ
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ
� Ґ ໊ݹ԰大ֶ EV

˔ಈత৹ࠪʗスΩουパου৆
1 Ґ 6�A�S� GSa[
� Ґ ژ౎工ܳણҡ大ֶ
� Ґ ্智大ֶ

˔ಈత৹ࠪ �ΦʔトΫϩス৆
1 Ґ ژ౎工ܳણҡ大ֶ
� Ґ 大ࡕ大ֶ
� Ґ 6�A�S� GSa[

˔ಈత৹ࠪ � ଱ٱ૸ߦ৆
1 Ґ ژ౎工ܳણҡ大ֶ
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ
� Ґ 大ࡕ大ֶ

˔ಈత৹ࠪʗলエω৆
1 Ґ ๛橋ٕज़Պֶ大ֶ EV
� Ґ NaUiPnaM TTing HVa 6niWFSTiUZ EV
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ EV

˙�ಛผදজ
˔ルʔΩʔ৆
日本大会初ࢀ加で૯合ಘ఺が࠷も高いチーム
I$V1 Ґ  ,VNPI NaUiPnaM InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ�

,PngKV NaUiPnaM 6niWFSTiUZ
EV1 Ґ ๛橋ٕज़Պֶ大ֶ EV

˔$"&ಛผ৆
$AE ٕज़のධՁが࠷も高いチーム
1 Ґ 6�A�S� GSa[
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ
� Ґ ҵ৓大ֶ

Խ৆ྔܰ࠷˔
エンデュランスをআく全ての৹ࠪにࢀ加したྔܰ࠷車両の
チーム
I$V1 Ґ ্智大ֶ
I$V� Ґ ϗンμテクニカルカレッジؔ౦
I$V� Ґ ੩岡ཧ工Պ大ֶ
EV1 Ґ  ๛橋ٕज़Պֶ大ֶ EV

˔ϕストɾサスϖϯシϣϯ৆
サスペンション性能ධՁが࠷も高いチームɹ
1 Ґ 6�A�S� GSa[
� Ґ 大ࡕ大ֶ
� Ґ ژ౎工ܳણҡ大ֶ

˔δャϯϓΞοϓ৆
全ての৹ࠪにࢀ加し、લճ大会ൺで࠷も૯合ಘ఺を্޲さͤ
たチーム
1 Ґ Ѫ஌工業大ֶ
� Ґ 帝ژ大ֶ
� Ґ 一ؔ工業高౳ઐ門ֶߍ � 岩ख大ֶ EV

˔ϕストࡾ໘ਤ৆
ઃ計行為のू大成で͋る � ਤ໘ � を௨͡て৹ࠪһに࠷もよりଟ
くの৘ใをద֬に఻えたチーム 
神戸大ֶ

˔ϕストエΞϩ৆
オートクロスまでを完走したチームの中で、レーシングカーと
しても࠷も効Ռ的なۭྗղੳٴͼ೤ྲྀମղੳを行い、実ફ
したチーム
6�A�S� GSa[

˔ϕストϥοϓ৆
エンデュランスのラップタイムが࠷も଎いチーム
1 Ґ ઍ葉大ֶ
� Ґ 岡山ཧՊ大ֶ
� Ґ ໋ཱؗ大ֶ

˔ϕストコϯϙδοト৆
ܰྔԽ、ڧ౓ʗ剛性、ݟӫえ౳の؍఺でレーシングカーとして
したチームݱも高完成౓なコンポジットパーツを実࠷
6�A�S� GSa[

˔ϕストిؾճ࿏ઃܭ৆
電ؾճ࿏ઃ計が࠷も優Εているチーム
1 Ґ 一ؔ工業高౳ઐ門ֶߍ � 岩ख大ֶ EV
� Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ EV
� Ґ $FnUSaM SPVUI 6niWFSTiUZ EV

˔エルΰϊϛΫス৆
レーシングカーとしてのドライϏングポジション、ペμル΍ϋンド
ルのૢ作性、メーターのࢹೝ性なͲ人ؒ工ֶ的に優Εたデβイ
ンを実ݱしたチーム
1 Ґ 6�A�S� GSa[
� Ґ ,ASETSART 6NIVERSITY
� Ґ 大ࡕ大ֶ

˔άουΞΩϡʔϜϨʔλコϯςφσβイϯ৆
アΩュームレータコンテナのデβインのධՁが࠷も高い EV チーム
1 Ґ TPngKi 6niWFSTiUZ EV
� Ґ ๛橋ٕज़Պֶ大ֶ EV
� Ґ ໊ݹ԰大ֶ EV
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大会։࠵のܦҢ
ɹ1��� ೥ � 月、自動車ٕज़会ؔ౦ࢧ部のֶ生自動車研ڀ
会に「$IaMMFngF� 'PSNVMa SAE�」プロジΣクトが発足し、
1��� ೥ � 月に � 大ֶ 1 高ઐの合ಉチームによる「$IaMMFngF� 
NIPPON」 チ ー ム が 発 足 し、�000 ೥ � 月 の 'PSNVMa 
SAE� ˞ 1 ΁アジアから初ࢀ戦し、ࢀ加 10� チーム中 �� Ґの成੷で৽人৆をड৆した。
ɹࠃ内では、日本大会։࠵に͚޲たトライアルイϕントが、�001 ೥ � 月 ��・�� 日にツインリンクもて͗で։࠵さΕた。
ɹ�00� ೥ � 月 10・11日、ツインリンクもて͗にてؔ౦ࢧ部ओ࠵のࢼ走会が։࠵さΕ � チームのࢀ加とࢀֶݟ加に๚Εた大ֶをؚめ
�� 大ֶ、૯੎໿ �00 ໊による੝大なものとなった。ͦして、�00� ೥ � 月、「ୈ 1 ճ 全日本 ֶ生フΥーミュラ大会」が։࠵さΕた。

˞1��'oSNuMB�4"&��
'PSNVMa SAE� は 1��1 ೥からh ものͮくりによる実ફ的なֶ生ڭҭプログラムʱとしてアメリカでスタートしました。ֶ生のΈで૊織さΕたチームが、໿ 1 ೥
ؒでフΥーミュラスタイルのレーシングマシンを製作し、ͦのઃ計・製作能ྗ、製作したマシンの性能をڝう૯合ٕڝです。ୈ 1 ճ大会ではۇか � チームで։࠵
さΕましたが、ࡏݱ、'PSNVMa SAE シリーズとしてੈք � カࠃで 10 大会が։࠵さΕています。日本も �01� ೥にシリーズ΁加ೖし、�01� ೥よりਖ਼式にシリー
ズ大会としてҐஔ͚ͮらΕます。

大会࣮੷ ՃνʔϜ਺ࢀ
Ճऀ਺ࢀ ༏ɹউ ୈ � Ґ ୈ 3Ґ

ୈ1ճ大会
�00����10�1�
෋࢜スϐードウΣイ

1�
໿1,�00໊ ্智大ֶ 大ֶؘ࢜ࠃ ౦ژ大ֶ

ˑ産ֶ׭、メディアなͲ֤ํ໘からࣙࢍをいたͩき、ࠓ後の発లを大いにظ଴
さΕる

ˑNH, 「おはよう日本」で会৔から生中ܧ
ˑ'ISITAʢࡍࠃ自動車ٕज़会࿈ໍʣが後援になり、'ISITA৆をઃఆ

ୈ�ճ大会
�00�����0����
ツインリンクもて͗

��
ʢうち海֎�ʣ

໿1,�00໊

6niWFSTiUZ PG
TFYaT aU 
ASMingUPn

神ಸ川工Պ
大ֶ 大ֶؘ࢜ࠃ

ˑࡁܦ産業大ਉ৆がઃఆさΕる。大会プログラムにจ部Պֶলメッセージを
ࡌܝ

ˑ海֎チームߍ�ʢถ、英、ؖ ʣのड͚ೖΕに成ޭし、ࠓ後のࡍࠃԽ΁の基ૅ
めができたݻ

ୈ�ճ大会
�00�������
෋࢜スϐードウΣイ

�1
ʢうち海֎1ʣ

໿1,�00໊
金୔大ֶ 神ಸ川工Պ

大ֶ 大ֶؘ࢜ࠃ ˑࢀ加チームのٸ ʢ૿۝、ࠃ࢛भから初ࢀ加ʣ
ˑಡച৽ฉが大会の༷ࢠを1໘で঺հ

ୈ�ճ大会
�00����1��1�
エコパ

�0
ʢうち海֎�ʣ

໿�,000໊
্智大ֶ ԰大ֶݹ໊

6niWFSTiUZ PG 
MicIigan�Ann 

ASCPS

ˑ੩岡ݝ஌ࣄ৆がઃఆさΕる
ˑୈ1ճ 'ISITA 'PSNVMa SAE 8PSME $VQをエコパで։࠵
ɹʢֶ生フΥーミュラ初のࡍࠃ大会ʣ

ୈ�ճ大会
�00����1��1�
エコパ

��
ʢうち海֎�ʣ

໿�,000໊
্智大ֶ 大ֶؘ࢜ࠃ 金୔大ֶ

ˑ্智大ֶ�࿈೼
ˑ๺海ಓ、౦๺から初ࢀ加
ˑࢀ加ऀのٸ ʢ૿஍元ا͚޲ը、෺産లઃஔʣ
ˑ্智大ֶɹ෭৆ʢレノϘ৆ʣとして๺ژオリンϐック長野੟Րリレーを走る

ୈ�ճ大会
�00����10�1�
エコパ

��
ʢうち海֎1�ʣ

໿�,000໊
্智大ֶ ౦ژ大ֶ 金୔大ֶ

ˑࠃ౔ަ௨大ਉ৆がઃఆさΕる
ˑ্智大ֶ�࿈೼ʢオーストラリア大会でも�Ґೖ৆ʣ
ˑ海֎ࢀ加チームのٸ ʢ૿インド、イラン、スリランカ、タイ、中ࠃから初ࢀ加ʣ
ˑࣄલఏग़ॻྨによるॻྨબߟを実ࢪʢ本大会ࢀ加��チームʣ

ୈ�ճ大会
�00������1�
エコパ

�0
ʢうち海֎1�ʣ

໿�,�0�໊
౦ژ大ֶ ্智大ֶ ԣ඿ཱࠃ大ֶ

ˑ౦ژ大ֶ初優勝
ˑઐ門ֶߍチームの૿加ʢ�チームのうち初ࢀ加�チームʣ
ˑフΥーミュラEVʢ電ؾ自動車ʣデモ走行

ୈ�ճ大会
�010�����11
エコパ

��
ʢうち海֎10ʣ

໿�,1��໊
大ࡕ大ֶ ্智大ֶ ԣ඿ཱࠃ大ֶ

ˑ本大会ࢀ加ग़৔࿮を��チームまで֦大
ˑシΣークμウンূ明ॻఏग़をٛ຿Խ
ˑフΥーミュラEVʢ電ؾ自動車ʣデモ走行、໛ٖ車ݕ実ࢪ

ୈ�ճ大会
�011������
エコパ

��
ʢうち海֎1�ʣ

の΂໿�,���
্智大ֶ ԣ඿ཱࠃ大ֶ 大ࡕ大ֶ

ˑֻ川ࢢ、ା井ࢢが後援となる
ˑ�011全日本 ֶ生フΥーミュラEVデモ大会ซ࠵
ɹʢ໛ٖ車ݕ、੩的໛ٖ৹ࠪ、動的デモ走行実ࢪʣ

ୈ10ճ大会
�01�������
エコパ

��
ʢうち海֎1�ʣ
の΂໿10,���໊

౎工ܳژ
ણҡ大ֶ 大ࡕ大ֶ ಉ志社大ֶ

ˑژ౎工ܳણҡ大ֶ初優勝。্ Ґ�チームをؔ੢੎が઎める
ˑ�01�全日本 ֶ生フΥーミュラEVプレ大会։࠵
ˑ੩岡ݝओ࠵イϕント「まる͝と しずおか」ซ࠵

ୈ11ճ大会
�01�������
エコパ

��
ʢうち海֎1�ʣ

の΂໿1�,��1໊
౎大ֶژ 大ࡕ大ֶ ಉ志社大ֶ

ˑژ౎大ֶ初優勝
ˑEVクラスઃఆʢEV本大会։࠵ʣ
ˑ౔༵日։࠵ʢエンデュランスフΝイナル,ެ։プレゼン実ࢪʣ

ୈ1�ճ大会
�01�������
エコパ

��
ʢうち海֎�1ʣ
の΂໿1�,���໊

԰大ֶݹ໊ ౎大ֶژ ಉ志社大ֶ ˑ໊ݹ԰大ֶ初優勝 
ˑ大会の発లにد༩さΕた元スタッフにӡӦޭ੷ँײঢ়をଃఄ

ୈ1�ճ大会
�01����1��
エコパ

�0
ʢうち海֎1�ʣ

の΂໿1�,1��໊

GSa[ 
6niWFSTiUZ PG 
TFcInPMPgZ

౎工ܳژ
ણҡ大ֶ

԰工業ݹ໊
大ֶ

ˑ11೥Ϳりの海֎チーム優勝 
ˑエコパスタジアムをϐットとして׆用

ୈ1�ճ大会
�01������10
エコパ

10�
ʢうち海֎�1ʣ

の΂໿1�,0�1໊

౎工ܳژ
ણҡ大ֶ ԣ඿ཱࠃ大ֶ ԰工業ݹ໊

大ֶ

ˑ�೥Ϳり�౓目のژ౎工ܳણҡ大ֶ優勝。૯合スコア�Ґのԣ඿ཱࠃ大ֶ
とのࠩはۇか「1ポイントະຬ」

ˑ岩ख࿈合チーム、ࢀ加�೥目にしてEVクラス初優勝

ୈ1�ճ大会
�01�������
エコパ

��
ʢうち海֎��ʣ

の΂໿1�,���໊

౎工ܳژ
ણҡ大ֶ

ࣳ浦工業大ֶ ԰工業ݹ໊
大ֶ

ˑژ౎工ܳણҡ大ֶが࿈೼優勝。�Ґࣳ浦工業大ֶを૯合�0ポイントҎ্
Ҿき཭す。

ˑEVクラスでは໊ݹ԰大ֶが૯合成੷でもୈ�ҐとなりEVチームのա࠷ڈ
高の૯合成੷となる。

ୈ1�ճ大会
�01�������
エコパ

��
ʢうち海֎��ʣ

の΂໿1�,�0�໊
大ࡕ大ֶ

౎工ܳژ
ણҡ大ֶ

 ԰大ֶݹ໊
EV

ˑ୆෩�1߸のӨڹによるෆ҆ఆなఱީでスケジュールを大෯มߋ。
ˑレインコンディションの଱久走行をܦて、大ࡕ大ֶが�೥Ϳり�౓目の૯合優勝。
ˑEVクラスでは໊ݹ԰大ֶがクラス優勝を࿈೼。૯合成੷も�Ґとલ೥を্

ճり、EVチームとしてもա࠷ڈ高成੷となる。

�000೥合ಉチームの車両 �001೥トライアルイϕント
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Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

1 大ࡕ大ֶ
OTaLa 6niWFSTiUZ

MiNF gSFFn 
� CMacL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ����ɿ����
ᶅ �0 NN

10 incI OZ HPPTiFS 
L$0 10ʷ�ʷ1�

ᶃ Z9���EE 
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

PnFNaUic TIiGUFS 
aVUP SFW NaUcIing

$Iain � 
MFcIanicaM 
cMVUcI

ᶃ � PVUCPaSEa
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST

ᶃ EMFcUSic TISPUUMF $PnUSPM
ᶄ VaSiaCMF FnginF CSaLF 

� ણҡ大ֶܳ޻౎ژ
,ZPUP InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

BMVF � 
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �010 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI �RAZEE MG 1�
ʷ��0�10 L$0 HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I LTR���0 ,� L�0� CPSF�VQ
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8���00 SQN
ᶆ �� NN��100 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ���� L ManVaM $Iain DSiWF LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
inFSUFS

3 5oOHKi�
6OiveSTitZ

SFE, CMacL 
� gSaZ

caSCPn GiCFS 
NPnPcPRVF�TUFFM 
TQacF GSaNF

'iCFS�
caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��� NN
ᶆ 1�0� NNɹᶇ 11�� NN

ᶃ �10 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI O�Z� MagnFTiVN 
aMMPZ SiN $PnUinFnUaM 
�0����0R1�

ᶃ SV[VLi GS9�R�00
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8�1�000 SQN
ᶆ �� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

QnFVNaUic QaEEMF 
TIiGUing

$Iain ESiWF 
$6S$O LSD 
DiGGFSFnUiaM

ᶃ 'MPaUing EiTL
ᶄ 'MPaUing EiTL ISR 

caMiQFST

'VMM TFU PG aFSPEZnaNic QacLagF LaVncI 
$PnUSPM MPnPcPRVF EMFcUSPnic TISPUUMF �SE 
SQSing EMFcUSicaM $MVUcI

� ໊৓大ֶ
MFiKP 6niWFSTiUZ

CMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �01� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

'ɿ10 incI ,i[FS XIFFM
Rɿ10 incI DPVgMaT XIFFM 
����1��0�10 HPPTiFS

ᶃ YAMAHA YZ��0' +���E
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8���00 SQN
ᶆ �1 NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

SFRVFnUiaM 
ManVaM $Iain DSiWF LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

NFX EnginF, 2VicL SUFFSing

� ࣳӜۀ޻大ֶ
SIiCaVSa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

CMacL � 
PSangF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�

caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 10�0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing 
$PnUinFnUaM $1�

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain ESiWF SQPPM

ᶃ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

ᶄ 1 inCPaSE BSFNCP 
caMiQFS

� 東海大ֶ
TPLai 6niWFSTiUZ

BMVF 'VMM $'RP 
MPnPRPcVF

$aSCPn�
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ �0�� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI OZ Racing 
'PSNVMa SUVEFnU 
MagnFTiVN $L XIFFM 1��0
ʷ��0�10 HPPTiFS L$0

ᶃ S6Z6,I SV��0 BPSF 6Q
ᶄ ����� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ ���� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L PnFVNaUic SIiGUFS

SIaGU DSiWF 
� DRE9LER 
MPSUPSTQPSUT LSD

ᶃ � PVUCPaSE AP $aMiQFS
ᶄ � PVUCPaSE AP $aMiQFS

'VMM $'RP MPnPcPRVF PaEEMF SIiGU SZTUFN 
EMFcUSic $MVUcI SZTUFN

� 大ֶۀ޻԰ݹ໊
NagPZa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

BMVF � 
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,EIZER 8HEEL 
'S 1��0ʷ��0 � 10 RS 
1��0ʷ��� � 10 

ᶃ YAMAHA YZ��0'9
ᶄ �00 cc
ᶅ ��� LgG���00 SQN
ᶆ �� QT��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM SIaGU ESiWF � 

'�$�$ TSacL

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST
Hi EPXn GPScF anE LigIU XFigIU WFIicMF

8 ਆށ大ֶ
,PCF 6niWFSTiUZ

NaWZ TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE

ᶃ �11� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS 1��0ʷ
����10 HPPTiFS BiaT

ᶃ ,aXaTaLi Z9��R ���E
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8�1�000 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaM aTQiSaUiPn 
��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'$$TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

$aMiQFST

$FnUFS�LPcLing 8IFFM 'SPnU � RFaS 8ing 
$FnUFS � SiEF DiGGVTFS $'RP InUaLF

� 東ژཧՊ大ֶ
TPLZP 6niWFSTiUZ PG SciFncF

BMacL � 
PinL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �100 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI $FnUFS�LPcLing 
OZ 8IFFM $PnUinFnUaM

ᶃ P$�0EHONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $IainF DSiWF 

LSD ʢDRE9LERʣ

ᶃ � inCPaSE BSFNCP 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

DRS 

1� ԣ඿ཱࠃ大ֶYPLPIaNa NaUiPnaM 6niWFSTiUZ
8inF RFE 
� BMacL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI BRAID 
ST6RA$E $ABON 
'IBER 1��0ʷ��� 
HPTTiFS

ᶃ P$�0EHONDA $BR�00
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM

SIaGU � CFWFM 
gFaS ESiWF $aN 
UZQF LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
LigIUning DSiWFS TXiUcI

11 ෱Ҫ大ֶ6niWFSTiUZ PG 'VLVi
OSangF SUFFM SQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ 'PSNVMa 
SUVEFnU �0��ʷ��0�1� 
HPPTiFS R��B

ᶃ SV[VLi GS9�R�00 L�
ᶄ �00 cc
ᶅ �� L8�1�000 SQN
ᶆ �� NN�10000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF ATS 

LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

1� ੩Ԭ大ֶSIi[VPLa 6niWFSTiUZ
OSangF � 

BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�
caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ �11� NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �1��� Lg
ᶄ ����ɿ����
ᶅ �0 NN

10 incI EN,EI 8IFFM 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 L�
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT�1�000 SQN
ᶆ �� NN����0 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L EMFcUSic SIiGUFS SIaGUTPSTFn

ᶃ � PVUCPaSE AP Sacing 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE AP Sacing 
caMiQFST

PaEEMF SIiGU SZTUFN � LPng 8IFFMCaTF

13 ҵ৓大ֶICaSaLi 6niWFSTiUZ

BMacL � 
RFE � 
8IiUF

TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�1 NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS AMVNinVN 
8IFFMT HPPTiFS 1��0 ʷ
10�0���0 R��B

ᶃ HaTRWaSna �01 TVQFSNPUP
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ �0 NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE

PnFVNaUic QaEEMF 
TIiGUFS $Iain DSiWF LSD ᶃ � PVUCPaSE

ᶄ 1 inCPaSE 
PnFVNaUic TIiGUFS, InUaLF ManiGPME PSFTTVSF 
$PnUSPM VaMWF

1� 東ژ೶޻大ֶTPLZP 6niWFSTiUZ PG AgSicVMUVSF anE TFcInPMPgZ
MFUaMic 
GSFFn TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 10�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS 1��0ʷ
��0�10 HPPTiFS R��B

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$� TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
LPng XIFFMCaTF

1� 東ژ౎ࢢ大ֶTPLZP $iUZ 6niWFSTiUZ
CMVF anE 

CMacL TUFFM TQacFGSaNF AMVNiniVN 
QMaUF

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1100 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI CSaiE UFnSacF 
1��0ʷ����10 HPPTiFS

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ �00 cc
ᶅ �0 QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain DSaiWF 

$6S$O LSD
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE Xing

1� 日本ۀ޻大ֶNiQQPn InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
QinL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
DiSFcU EaNQFS
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

10 incI BRAID 1�ʷ����
10R��B HPPTiFS

ᶃ P$��E HONDA $B�00'
ᶄ ��1 cc
ᶅ �� L8���00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � 

'�$�$� TRA$

BSaLFT
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

PaSaMMFM TXin EnginF, 2VicLTIiGUFS

1� ,BTetTBSt�6OiveSTitZ
8IiUF, 
GSFFn, 
BMacL

TUFFM TQacFGSaNF $aSCPn 
'iCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �1�0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI $L OZ Racing 
XIFFM 1� incI HPPTiFS 
BiaT

ᶃ ,aXaTaLi [Y�S 
ᶄ ��� cc
ᶅ 10� CIQ�10�00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

QaEEMF TIiGU 
QnVNaUic TZTUFN

DSFYMFS 'PSNVMa 
SUVEFnU LSD

ᶃ � QPSU caMiQFS
ᶄ � QPSU caMiQFS ISR 

caMiQFST
6niRVF SVTQFnUiPn � DVaM inKFcUPST TZTUFN

18 6OiveSTitBT�/eHeSi�
YoHZBLBStB

XIiUF, 
naWZ, 
CMacL

TUFFM UVCF GSaNF $aSCPn 
'iCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 11�1 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 1100 NN

ᶃ �0� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS 
AMVNinVN 8IFFMT 
HOOSIER ��0�1��0�10, 
L$0 � R��B

ᶃ HVTRWaSna SM ��0
ᶄ �00 cc
ᶅ 1��� L8��,000 SQN
ᶆ �� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ���� L ManVaM DSiWF $Iain XiUI 

DSFYMFS LSD
ᶃ 8iMXPPE PS�1 $aMiQFST
ᶄ 8iMXPPE PS�1 $aMiQFST

AEKVTUaCMF 8FigIU DiTUSiCVUiPn XiUI PVTI 
anE PVMM RPE, AMVNinVN RFaS BVMLIFaE

1� ཧՊ大ֶژ東ޱࢁཱࢢཅখ野ాࢁ
SanZP�PnPEa $iUZ 6niWFSTiUZ

OSangF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 10�� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS 1��0ʷ
����10 HPPTiFS R��B

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ �00 cc
ᶅ �� QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PQQPTing QiTUPn 
NiTTin caMiQFST

ᶄ � PQQPTing QiTUPn 
NiTTin caMiQFST

�� ૣҴా大ֶ8aTFEa 6niWFSTiUZ
$SiNTPn 

anE 8IiUF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 110� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 10�0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ �1ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �+ 
�0��ʷ��0�1� HPPTiFS 
R��B, BiaT

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 L�
ᶄ ��� cc
ᶅ �1 QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L

��SQFFE ManVaM 
SFRVFnUiaM

$Iain DSiWF 
'�$�$ TRA$ 
LSD, $aN � 
PaXM

ᶃ � PVUCPaSE BSFNCP 
$aMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE BSFNCP 
$aMiQFST

'VMM SUainMFTT�SUFFM TVCing BSaLF LinF

�1 ੩Ԭཧ޻Պ大ֶSIi[VPLa InTUiUVUF PG SciFncF anE TFcInPMPgZ
LEYTON 

BMVF TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 10�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

DO6GLAS ��0�1��0�10 
10 incI HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I RM9���0Z
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L PaEEMF $Iain DSiWF LSD 

ʢDRE9LERʣ

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE MV 

AG6STA
MPWFaCMF PFEaM BPY PaEEMF TIiGU
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参加チーム ̡ ं྆スϖοΫʳ
Te a m I n f o r m a t i o n ( Ve h i c l e  S p e c i f i c a t i o n s)

Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

1 大ࡕ大ֶ
OTaLa 6niWFSTiUZ

MiNF gSFFn 
� CMacL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ����ɿ����
ᶅ �0 NN

10 incI OZ HPPTiFS 
L$0 10ʷ�ʷ1�

ᶃ Z9���EE 
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

PnFNaUic TIiGUFS 
aVUP SFW NaUcIing

$Iain � 
MFcIanicaM 
cMVUcI

ᶃ � PVUCPaSEa
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST

ᶃ EMFcUSic TISPUUMF $PnUSPM
ᶄ VaSiaCMF FnginF CSaLF 

� ણҡ大ֶܳ޻౎ژ
,ZPUP InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

BMVF � 
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �010 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI �RAZEE MG 1�
ʷ��0�10 L$0 HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I LTR���0 ,� L�0� CPSF�VQ
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8���00 SQN
ᶆ �� NN��100 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ���� L ManVaM $Iain DSiWF LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
inFSUFS

3 5oOHKi�
6OiveSTitZ

SFE, CMacL 
� gSaZ

caSCPn GiCFS 
NPnPcPRVF�TUFFM 
TQacF GSaNF

'iCFS�
caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��� NN
ᶆ 1�0� NNɹᶇ 11�� NN

ᶃ �10 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI O�Z� MagnFTiVN 
aMMPZ SiN $PnUinFnUaM 
�0����0R1�

ᶃ SV[VLi GS9�R�00
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8�1�000 SQN
ᶆ �� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

QnFVNaUic QaEEMF 
TIiGUing

$Iain ESiWF 
$6S$O LSD 
DiGGFSFnUiaM

ᶃ 'MPaUing EiTL
ᶄ 'MPaUing EiTL ISR 

caMiQFST

'VMM TFU PG aFSPEZnaNic QacLagF LaVncI 
$PnUSPM MPnPcPRVF EMFcUSPnic TISPUUMF �SE 
SQSing EMFcUSicaM $MVUcI

� ໊৓大ֶ
MFiKP 6niWFSTiUZ

CMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �01� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

'ɿ10 incI ,i[FS XIFFM
Rɿ10 incI DPVgMaT XIFFM 
����1��0�10 HPPTiFS

ᶃ YAMAHA YZ��0' +���E
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8���00 SQN
ᶆ �1 NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

SFRVFnUiaM 
ManVaM $Iain DSiWF LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

NFX EnginF, 2VicL SUFFSing

� ࣳӜۀ޻大ֶ
SIiCaVSa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

CMacL � 
PSangF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�

caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 10�0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing 
$PnUinFnUaM $1�

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain ESiWF SQPPM

ᶃ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

ᶄ 1 inCPaSE BSFNCP 
caMiQFS

� 東海大ֶ
TPLai 6niWFSTiUZ

BMVF 'VMM $'RP 
MPnPRPcVF

$aSCPn�
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ �0�� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI OZ Racing 
'PSNVMa SUVEFnU 
MagnFTiVN $L XIFFM 1��0
ʷ��0�10 HPPTiFS L$0

ᶃ S6Z6,I SV��0 BPSF 6Q
ᶄ ����� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ ���� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L PnFVNaUic SIiGUFS

SIaGU DSiWF 
� DRE9LER 
MPSUPSTQPSUT LSD

ᶃ � PVUCPaSE AP $aMiQFS
ᶄ � PVUCPaSE AP $aMiQFS

'VMM $'RP MPnPcPRVF PaEEMF SIiGU SZTUFN 
EMFcUSic $MVUcI SZTUFN

� 大ֶۀ޻԰ݹ໊
NagPZa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

BMVF � 
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,EIZER 8HEEL 
'S 1��0ʷ��0 � 10 RS 
1��0ʷ��� � 10 

ᶃ YAMAHA YZ��0'9
ᶄ �00 cc
ᶅ ��� LgG���00 SQN
ᶆ �� QT��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM SIaGU ESiWF � 

'�$�$ TSacL

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST
Hi EPXn GPScF anE LigIU XFigIU WFIicMF

8 ਆށ大ֶ
,PCF 6niWFSTiUZ

NaWZ TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE

ᶃ �11� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS 1��0ʷ
����10 HPPTiFS BiaT

ᶃ ,aXaTaLi Z9��R ���E
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8�1�000 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaM aTQiSaUiPn 
��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'$$TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

$aMiQFST

$FnUFS�LPcLing 8IFFM 'SPnU � RFaS 8ing 
$FnUFS � SiEF DiGGVTFS $'RP InUaLF

� 東ژཧՊ大ֶ
TPLZP 6niWFSTiUZ PG SciFncF

BMacL � 
PinL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �100 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI $FnUFS�LPcLing 
OZ 8IFFM $PnUinFnUaM

ᶃ P$�0EHONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $IainF DSiWF 

LSD ʢDRE9LERʣ

ᶃ � inCPaSE BSFNCP 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

DRS 

1� ԣ඿ཱࠃ大ֶYPLPIaNa NaUiPnaM 6niWFSTiUZ
8inF RFE 
� BMacL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI BRAID 
ST6RA$E $ABON 
'IBER 1��0ʷ��� 
HPTTiFS

ᶃ P$�0EHONDA $BR�00
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM

SIaGU � CFWFM 
gFaS ESiWF $aN 
UZQF LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
LigIUning DSiWFS TXiUcI

11 ෱Ҫ大ֶ6niWFSTiUZ PG 'VLVi
OSangF SUFFM SQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ 'PSNVMa 
SUVEFnU �0��ʷ��0�1� 
HPPTiFS R��B

ᶃ SV[VLi GS9�R�00 L�
ᶄ �00 cc
ᶅ �� L8�1�000 SQN
ᶆ �� NN�10000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF ATS 

LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

1� ੩Ԭ大ֶSIi[VPLa 6niWFSTiUZ
OSangF � 

BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�
caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ �11� NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �1��� Lg
ᶄ ����ɿ����
ᶅ �0 NN

10 incI EN,EI 8IFFM 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 L�
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT�1�000 SQN
ᶆ �� NN����0 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L EMFcUSic SIiGUFS SIaGUTPSTFn

ᶃ � PVUCPaSE AP Sacing 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE AP Sacing 
caMiQFST

PaEEMF SIiGU SZTUFN � LPng 8IFFMCaTF

13 ҵ৓大ֶICaSaLi 6niWFSTiUZ

BMacL � 
RFE � 
8IiUF

TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�1 NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS AMVNinVN 
8IFFMT HPPTiFS 1��0 ʷ
10�0���0 R��B

ᶃ HaTRWaSna �01 TVQFSNPUP
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ �0 NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE

PnFVNaUic QaEEMF 
TIiGUFS $Iain DSiWF LSD ᶃ � PVUCPaSE

ᶄ 1 inCPaSE 
PnFVNaUic TIiGUFS, InUaLF ManiGPME PSFTTVSF 
$PnUSPM VaMWF

1� 東ژ೶޻大ֶTPLZP 6niWFSTiUZ PG AgSicVMUVSF anE TFcInPMPgZ
MFUaMic 
GSFFn TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 10�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS 1��0ʷ
��0�10 HPPTiFS R��B

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$� TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
LPng XIFFMCaTF

1� 東ژ౎ࢢ大ֶTPLZP $iUZ 6niWFSTiUZ
CMVF anE 

CMacL TUFFM TQacFGSaNF AMVNiniVN 
QMaUF

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1100 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI CSaiE UFnSacF 
1��0ʷ����10 HPPTiFS

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ �00 cc
ᶅ �0 QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain DSaiWF 

$6S$O LSD
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE Xing

1� 日本ۀ޻大ֶNiQQPn InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
QinL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
DiSFcU EaNQFS
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

10 incI BRAID 1�ʷ����
10R��B HPPTiFS

ᶃ P$��E HONDA $B�00'
ᶄ ��1 cc
ᶅ �� L8���00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � 

'�$�$� TRA$

BSaLFT
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

PaSaMMFM TXin EnginF, 2VicLTIiGUFS

1� ,BTetTBSt�6OiveSTitZ
8IiUF, 
GSFFn, 
BMacL

TUFFM TQacFGSaNF $aSCPn 
'iCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �1�0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI $L OZ Racing 
XIFFM 1� incI HPPTiFS 
BiaT

ᶃ ,aXaTaLi [Y�S 
ᶄ ��� cc
ᶅ 10� CIQ�10�00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

QaEEMF TIiGU 
QnVNaUic TZTUFN

DSFYMFS 'PSNVMa 
SUVEFnU LSD

ᶃ � QPSU caMiQFS
ᶄ � QPSU caMiQFS ISR 

caMiQFST
6niRVF SVTQFnUiPn � DVaM inKFcUPST TZTUFN

18 6OiveSTitBT�/eHeSi�
YoHZBLBStB

XIiUF, 
naWZ, 
CMacL

TUFFM UVCF GSaNF $aSCPn 
'iCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 11�1 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 1100 NN

ᶃ �0� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS 
AMVNinVN 8IFFMT 
HOOSIER ��0�1��0�10, 
L$0 � R��B

ᶃ HVTRWaSna SM ��0
ᶄ �00 cc
ᶅ 1��� L8��,000 SQN
ᶆ �� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ���� L ManVaM DSiWF $Iain XiUI 

DSFYMFS LSD
ᶃ 8iMXPPE PS�1 $aMiQFST
ᶄ 8iMXPPE PS�1 $aMiQFST

AEKVTUaCMF 8FigIU DiTUSiCVUiPn XiUI PVTI 
anE PVMM RPE, AMVNinVN RFaS BVMLIFaE

1� ཧՊ大ֶژ東ޱࢁཱࢢཅখ野ాࢁ
SanZP�PnPEa $iUZ 6niWFSTiUZ

OSangF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 10�� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS 1��0ʷ
����10 HPPTiFS R��B

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ �00 cc
ᶅ �� QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PQQPTing QiTUPn 
NiTTin caMiQFST

ᶄ � PQQPTing QiTUPn 
NiTTin caMiQFST

�� ૣҴా大ֶ8aTFEa 6niWFSTiUZ
$SiNTPn 

anE 8IiUF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 110� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 10�0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ �1ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �+ 
�0��ʷ��0�1� HPPTiFS 
R��B, BiaT

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 L�
ᶄ ��� cc
ᶅ �1 QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L

��SQFFE ManVaM 
SFRVFnUiaM

$Iain DSiWF 
'�$�$ TRA$ 
LSD, $aN � 
PaXM

ᶃ � PVUCPaSE BSFNCP 
$aMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE BSFNCP 
$aMiQFST

'VMM SUainMFTT�SUFFM TVCing BSaLF LinF

�1 ੩Ԭཧ޻Պ大ֶSIi[VPLa InTUiUVUF PG SciFncF anE TFcInPMPgZ
LEYTON 

BMVF TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 10�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

DO6GLAS ��0�1��0�10 
10 incI HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I RM9���0Z
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L PaEEMF $Iain DSiWF LSD 

ʢDRE9LERʣ

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE MV 

AG6STA
MPWFaCMF PFEaM BPY PaEEMF TIiGU
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Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

1 大ࡕ大ֶ
OTaLa 6niWFSTiUZ

MiNF gSFFn 
� CMacL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ����ɿ����
ᶅ �0 NN

10 incI OZ HPPTiFS 
L$0 10ʷ�ʷ1�

ᶃ Z9���EE 
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

PnFNaUic TIiGUFS 
aVUP SFW NaUcIing

$Iain � 
MFcIanicaM 
cMVUcI

ᶃ � PVUCPaSEa
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST

ᶃ EMFcUSic TISPUUMF $PnUSPM
ᶄ VaSiaCMF FnginF CSaLF 

� ણҡ大ֶܳ޻౎ژ
,ZPUP InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

BMVF � 
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �010 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI �RAZEE MG 1�
ʷ��0�10 L$0 HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I LTR���0 ,� L�0� CPSF�VQ
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8���00 SQN
ᶆ �� NN��100 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ���� L ManVaM $Iain DSiWF LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
inFSUFS

3 5oOHKi�
6OiveSTitZ

SFE, CMacL 
� gSaZ

caSCPn GiCFS 
NPnPcPRVF�TUFFM 
TQacF GSaNF

'iCFS�
caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��� NN
ᶆ 1�0� NNɹᶇ 11�� NN

ᶃ �10 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI O�Z� MagnFTiVN 
aMMPZ SiN $PnUinFnUaM 
�0����0R1�

ᶃ SV[VLi GS9�R�00
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8�1�000 SQN
ᶆ �� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

QnFVNaUic QaEEMF 
TIiGUing

$Iain ESiWF 
$6S$O LSD 
DiGGFSFnUiaM

ᶃ 'MPaUing EiTL
ᶄ 'MPaUing EiTL ISR 

caMiQFST

'VMM TFU PG aFSPEZnaNic QacLagF LaVncI 
$PnUSPM MPnPcPRVF EMFcUSPnic TISPUUMF �SE 
SQSing EMFcUSicaM $MVUcI

� ໊৓大ֶ
MFiKP 6niWFSTiUZ

CMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �01� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

'ɿ10 incI ,i[FS XIFFM
Rɿ10 incI DPVgMaT XIFFM 
����1��0�10 HPPTiFS

ᶃ YAMAHA YZ��0' +���E
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8���00 SQN
ᶆ �1 NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

SFRVFnUiaM 
ManVaM $Iain DSiWF LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

NFX EnginF, 2VicL SUFFSing

� ࣳӜۀ޻大ֶ
SIiCaVSa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

CMacL � 
PSangF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�

caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 10�0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing 
$PnUinFnUaM $1�

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain ESiWF SQPPM

ᶃ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

ᶄ 1 inCPaSE BSFNCP 
caMiQFS

� 東海大ֶ
TPLai 6niWFSTiUZ

BMVF 'VMM $'RP 
MPnPRPcVF

$aSCPn�
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ �0�� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI OZ Racing 
'PSNVMa SUVEFnU 
MagnFTiVN $L XIFFM 1��0
ʷ��0�10 HPPTiFS L$0

ᶃ S6Z6,I SV��0 BPSF 6Q
ᶄ ����� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ ���� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L PnFVNaUic SIiGUFS

SIaGU DSiWF 
� DRE9LER 
MPSUPSTQPSUT LSD

ᶃ � PVUCPaSE AP $aMiQFS
ᶄ � PVUCPaSE AP $aMiQFS

'VMM $'RP MPnPcPRVF PaEEMF SIiGU SZTUFN 
EMFcUSic $MVUcI SZTUFN

� 大ֶۀ޻԰ݹ໊
NagPZa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

BMVF � 
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,EIZER 8HEEL 
'S 1��0ʷ��0 � 10 RS 
1��0ʷ��� � 10 

ᶃ YAMAHA YZ��0'9
ᶄ �00 cc
ᶅ ��� LgG���00 SQN
ᶆ �� QT��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM SIaGU ESiWF � 

'�$�$ TSacL

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST
Hi EPXn GPScF anE LigIU XFigIU WFIicMF

8 ਆށ大ֶ
,PCF 6niWFSTiUZ

NaWZ TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE

ᶃ �11� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS 1��0ʷ
����10 HPPTiFS BiaT

ᶃ ,aXaTaLi Z9��R ���E
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8�1�000 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaM aTQiSaUiPn 
��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'$$TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

$aMiQFST

$FnUFS�LPcLing 8IFFM 'SPnU � RFaS 8ing 
$FnUFS � SiEF DiGGVTFS $'RP InUaLF

� 東ژཧՊ大ֶ
TPLZP 6niWFSTiUZ PG SciFncF

BMacL � 
PinL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �100 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI $FnUFS�LPcLing 
OZ 8IFFM $PnUinFnUaM

ᶃ P$�0EHONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $IainF DSiWF 

LSD ʢDRE9LERʣ

ᶃ � inCPaSE BSFNCP 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

DRS 

1� ԣ඿ཱࠃ大ֶYPLPIaNa NaUiPnaM 6niWFSTiUZ
8inF RFE 
� BMacL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI BRAID 
ST6RA$E $ABON 
'IBER 1��0ʷ��� 
HPTTiFS

ᶃ P$�0EHONDA $BR�00
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM

SIaGU � CFWFM 
gFaS ESiWF $aN 
UZQF LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
LigIUning DSiWFS TXiUcI

11 ෱Ҫ大ֶ6niWFSTiUZ PG 'VLVi
OSangF SUFFM SQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ 'PSNVMa 
SUVEFnU �0��ʷ��0�1� 
HPPTiFS R��B

ᶃ SV[VLi GS9�R�00 L�
ᶄ �00 cc
ᶅ �� L8�1�000 SQN
ᶆ �� NN�10000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF ATS 

LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

1� ੩Ԭ大ֶSIi[VPLa 6niWFSTiUZ
OSangF � 

BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�
caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ �11� NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �1��� Lg
ᶄ ����ɿ����
ᶅ �0 NN

10 incI EN,EI 8IFFM 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 L�
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT�1�000 SQN
ᶆ �� NN����0 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L EMFcUSic SIiGUFS SIaGUTPSTFn

ᶃ � PVUCPaSE AP Sacing 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE AP Sacing 
caMiQFST

PaEEMF SIiGU SZTUFN � LPng 8IFFMCaTF

13 ҵ৓大ֶICaSaLi 6niWFSTiUZ

BMacL � 
RFE � 
8IiUF

TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�1 NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS AMVNinVN 
8IFFMT HPPTiFS 1��0 ʷ
10�0���0 R��B

ᶃ HaTRWaSna �01 TVQFSNPUP
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ �0 NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE

PnFVNaUic QaEEMF 
TIiGUFS $Iain DSiWF LSD ᶃ � PVUCPaSE

ᶄ 1 inCPaSE 
PnFVNaUic TIiGUFS, InUaLF ManiGPME PSFTTVSF 
$PnUSPM VaMWF

1� 東ژ೶޻大ֶTPLZP 6niWFSTiUZ PG AgSicVMUVSF anE TFcInPMPgZ
MFUaMic 
GSFFn TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 10�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS 1��0ʷ
��0�10 HPPTiFS R��B

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$� TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
LPng XIFFMCaTF

1� 東ژ౎ࢢ大ֶTPLZP $iUZ 6niWFSTiUZ
CMVF anE 

CMacL TUFFM TQacFGSaNF AMVNiniVN 
QMaUF

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1100 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI CSaiE UFnSacF 
1��0ʷ����10 HPPTiFS

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ �00 cc
ᶅ �0 QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain DSaiWF 

$6S$O LSD
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE Xing

1� 日本ۀ޻大ֶNiQQPn InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
QinL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
DiSFcU EaNQFS
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

10 incI BRAID 1�ʷ����
10R��B HPPTiFS

ᶃ P$��E HONDA $B�00'
ᶄ ��1 cc
ᶅ �� L8���00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � 

'�$�$� TRA$

BSaLFT
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

PaSaMMFM TXin EnginF, 2VicLTIiGUFS

1� ,BTetTBSt�6OiveSTitZ
8IiUF, 
GSFFn, 
BMacL

TUFFM TQacFGSaNF $aSCPn 
'iCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �1�0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI $L OZ Racing 
XIFFM 1� incI HPPTiFS 
BiaT

ᶃ ,aXaTaLi [Y�S 
ᶄ ��� cc
ᶅ 10� CIQ�10�00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

QaEEMF TIiGU 
QnVNaUic TZTUFN

DSFYMFS 'PSNVMa 
SUVEFnU LSD

ᶃ � QPSU caMiQFS
ᶄ � QPSU caMiQFS ISR 

caMiQFST
6niRVF SVTQFnUiPn � DVaM inKFcUPST TZTUFN

18 6OiveSTitBT�/eHeSi�
YoHZBLBStB

XIiUF, 
naWZ, 
CMacL

TUFFM UVCF GSaNF $aSCPn 
'iCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 11�1 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 1100 NN

ᶃ �0� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS 
AMVNinVN 8IFFMT 
HOOSIER ��0�1��0�10, 
L$0 � R��B

ᶃ HVTRWaSna SM ��0
ᶄ �00 cc
ᶅ 1��� L8��,000 SQN
ᶆ �� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ���� L ManVaM DSiWF $Iain XiUI 

DSFYMFS LSD
ᶃ 8iMXPPE PS�1 $aMiQFST
ᶄ 8iMXPPE PS�1 $aMiQFST

AEKVTUaCMF 8FigIU DiTUSiCVUiPn XiUI PVTI 
anE PVMM RPE, AMVNinVN RFaS BVMLIFaE

1� ཧՊ大ֶژ東ޱࢁཱࢢཅখ野ాࢁ
SanZP�PnPEa $iUZ 6niWFSTiUZ

OSangF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 10�� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS 1��0ʷ
����10 HPPTiFS R��B

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ �00 cc
ᶅ �� QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PQQPTing QiTUPn 
NiTTin caMiQFST

ᶄ � PQQPTing QiTUPn 
NiTTin caMiQFST

�� ૣҴా大ֶ8aTFEa 6niWFSTiUZ
$SiNTPn 

anE 8IiUF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 110� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 10�0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ �1ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �+ 
�0��ʷ��0�1� HPPTiFS 
R��B, BiaT

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 L�
ᶄ ��� cc
ᶅ �1 QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L

��SQFFE ManVaM 
SFRVFnUiaM

$Iain DSiWF 
'�$�$ TRA$ 
LSD, $aN � 
PaXM

ᶃ � PVUCPaSE BSFNCP 
$aMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE BSFNCP 
$aMiQFST

'VMM SUainMFTT�SUFFM TVCing BSaLF LinF

�1 ੩Ԭཧ޻Պ大ֶSIi[VPLa InTUiUVUF PG SciFncF anE TFcInPMPgZ
LEYTON 

BMVF TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 10�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

DO6GLAS ��0�1��0�10 
10 incI HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I RM9���0Z
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L PaEEMF $Iain DSiWF LSD 

ʢDRE9LERʣ

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE MV 

AG6STA
MPWFaCMF PFEaM BPY PaEEMF TIiGU
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参加チーム ̡ ं྆スϖοΫʳ
Te a m I n f o r m a t i o n ( Ve h i c l e  S p e c i f i c a t i o n s)

Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

1 大ࡕ大ֶ
OTaLa 6niWFSTiUZ

MiNF gSFFn 
� CMacL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ����ɿ����
ᶅ �0 NN

10 incI OZ HPPTiFS 
L$0 10ʷ�ʷ1�

ᶃ Z9���EE 
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

PnFNaUic TIiGUFS 
aVUP SFW NaUcIing

$Iain � 
MFcIanicaM 
cMVUcI

ᶃ � PVUCPaSEa
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST

ᶃ EMFcUSic TISPUUMF $PnUSPM
ᶄ VaSiaCMF FnginF CSaLF 

� ણҡ大ֶܳ޻౎ژ
,ZPUP InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

BMVF � 
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �010 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI �RAZEE MG 1�
ʷ��0�10 L$0 HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I LTR���0 ,� L�0� CPSF�VQ
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8���00 SQN
ᶆ �� NN��100 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ���� L ManVaM $Iain DSiWF LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
inFSUFS

3 5oOHKi�
6OiveSTitZ

SFE, CMacL 
� gSaZ

caSCPn GiCFS 
NPnPcPRVF�TUFFM 
TQacF GSaNF

'iCFS�
caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��� NN
ᶆ 1�0� NNɹᶇ 11�� NN

ᶃ �10 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI O�Z� MagnFTiVN 
aMMPZ SiN $PnUinFnUaM 
�0����0R1�

ᶃ SV[VLi GS9�R�00
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8�1�000 SQN
ᶆ �� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

QnFVNaUic QaEEMF 
TIiGUing

$Iain ESiWF 
$6S$O LSD 
DiGGFSFnUiaM

ᶃ 'MPaUing EiTL
ᶄ 'MPaUing EiTL ISR 

caMiQFST

'VMM TFU PG aFSPEZnaNic QacLagF LaVncI 
$PnUSPM MPnPcPRVF EMFcUSPnic TISPUUMF �SE 
SQSing EMFcUSicaM $MVUcI

� ໊৓大ֶ
MFiKP 6niWFSTiUZ

CMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �01� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

'ɿ10 incI ,i[FS XIFFM
Rɿ10 incI DPVgMaT XIFFM 
����1��0�10 HPPTiFS

ᶃ YAMAHA YZ��0' +���E
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8���00 SQN
ᶆ �1 NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

SFRVFnUiaM 
ManVaM $Iain DSiWF LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

NFX EnginF, 2VicL SUFFSing

� ࣳӜۀ޻大ֶ
SIiCaVSa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

CMacL � 
PSangF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�

caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 10�0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing 
$PnUinFnUaM $1�

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain ESiWF SQPPM

ᶃ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

ᶄ 1 inCPaSE BSFNCP 
caMiQFS

� 東海大ֶ
TPLai 6niWFSTiUZ

BMVF 'VMM $'RP 
MPnPRPcVF

$aSCPn�
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ �0�� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI OZ Racing 
'PSNVMa SUVEFnU 
MagnFTiVN $L XIFFM 1��0
ʷ��0�10 HPPTiFS L$0

ᶃ S6Z6,I SV��0 BPSF 6Q
ᶄ ����� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ ���� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L PnFVNaUic SIiGUFS

SIaGU DSiWF 
� DRE9LER 
MPSUPSTQPSUT LSD

ᶃ � PVUCPaSE AP $aMiQFS
ᶄ � PVUCPaSE AP $aMiQFS

'VMM $'RP MPnPcPRVF PaEEMF SIiGU SZTUFN 
EMFcUSic $MVUcI SZTUFN

� 大ֶۀ޻԰ݹ໊
NagPZa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

BMVF � 
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,EIZER 8HEEL 
'S 1��0ʷ��0 � 10 RS 
1��0ʷ��� � 10 

ᶃ YAMAHA YZ��0'9
ᶄ �00 cc
ᶅ ��� LgG���00 SQN
ᶆ �� QT��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM SIaGU ESiWF � 

'�$�$ TSacL

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST
Hi EPXn GPScF anE LigIU XFigIU WFIicMF

8 ਆށ大ֶ
,PCF 6niWFSTiUZ

NaWZ TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE

ᶃ �11� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS 1��0ʷ
����10 HPPTiFS BiaT

ᶃ ,aXaTaLi Z9��R ���E
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8�1�000 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaM aTQiSaUiPn 
��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'$$TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

$aMiQFST

$FnUFS�LPcLing 8IFFM 'SPnU � RFaS 8ing 
$FnUFS � SiEF DiGGVTFS $'RP InUaLF

� 東ژཧՊ大ֶ
TPLZP 6niWFSTiUZ PG SciFncF

BMacL � 
PinL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �100 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI $FnUFS�LPcLing 
OZ 8IFFM $PnUinFnUaM

ᶃ P$�0EHONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $IainF DSiWF 

LSD ʢDRE9LERʣ

ᶃ � inCPaSE BSFNCP 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

DRS 

1� ԣ඿ཱࠃ大ֶYPLPIaNa NaUiPnaM 6niWFSTiUZ
8inF RFE 
� BMacL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI BRAID 
ST6RA$E $ABON 
'IBER 1��0ʷ��� 
HPTTiFS

ᶃ P$�0EHONDA $BR�00
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM

SIaGU � CFWFM 
gFaS ESiWF $aN 
UZQF LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
LigIUning DSiWFS TXiUcI

11 ෱Ҫ大ֶ6niWFSTiUZ PG 'VLVi
OSangF SUFFM SQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ 'PSNVMa 
SUVEFnU �0��ʷ��0�1� 
HPPTiFS R��B

ᶃ SV[VLi GS9�R�00 L�
ᶄ �00 cc
ᶅ �� L8�1�000 SQN
ᶆ �� NN�10000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF ATS 

LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

1� ੩Ԭ大ֶSIi[VPLa 6niWFSTiUZ
OSangF � 

BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�
caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ �11� NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �1��� Lg
ᶄ ����ɿ����
ᶅ �0 NN

10 incI EN,EI 8IFFM 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 L�
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT�1�000 SQN
ᶆ �� NN����0 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L EMFcUSic SIiGUFS SIaGUTPSTFn

ᶃ � PVUCPaSE AP Sacing 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE AP Sacing 
caMiQFST

PaEEMF SIiGU SZTUFN � LPng 8IFFMCaTF

13 ҵ৓大ֶICaSaLi 6niWFSTiUZ

BMacL � 
RFE � 
8IiUF

TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�1 NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS AMVNinVN 
8IFFMT HPPTiFS 1��0 ʷ
10�0���0 R��B

ᶃ HaTRWaSna �01 TVQFSNPUP
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ �0 NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE

PnFVNaUic QaEEMF 
TIiGUFS $Iain DSiWF LSD ᶃ � PVUCPaSE

ᶄ 1 inCPaSE 
PnFVNaUic TIiGUFS, InUaLF ManiGPME PSFTTVSF 
$PnUSPM VaMWF

1� 東ژ೶޻大ֶTPLZP 6niWFSTiUZ PG AgSicVMUVSF anE TFcInPMPgZ
MFUaMic 
GSFFn TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 10�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS 1��0ʷ
��0�10 HPPTiFS R��B

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$� TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
LPng XIFFMCaTF

1� 東ژ౎ࢢ大ֶTPLZP $iUZ 6niWFSTiUZ
CMVF anE 

CMacL TUFFM TQacFGSaNF AMVNiniVN 
QMaUF

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1100 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI CSaiE UFnSacF 
1��0ʷ����10 HPPTiFS

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ �00 cc
ᶅ �0 QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain DSaiWF 

$6S$O LSD
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE Xing

1� 日本ۀ޻大ֶNiQQPn InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
QinL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
DiSFcU EaNQFS
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

10 incI BRAID 1�ʷ����
10R��B HPPTiFS

ᶃ P$��E HONDA $B�00'
ᶄ ��1 cc
ᶅ �� L8���00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � 

'�$�$� TRA$

BSaLFT
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

PaSaMMFM TXin EnginF, 2VicLTIiGUFS

1� ,BTetTBSt�6OiveSTitZ
8IiUF, 
GSFFn, 
BMacL

TUFFM TQacFGSaNF $aSCPn 
'iCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �1�0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI $L OZ Racing 
XIFFM 1� incI HPPTiFS 
BiaT

ᶃ ,aXaTaLi [Y�S 
ᶄ ��� cc
ᶅ 10� CIQ�10�00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

QaEEMF TIiGU 
QnVNaUic TZTUFN

DSFYMFS 'PSNVMa 
SUVEFnU LSD

ᶃ � QPSU caMiQFS
ᶄ � QPSU caMiQFS ISR 

caMiQFST
6niRVF SVTQFnUiPn � DVaM inKFcUPST TZTUFN

18 6OiveSTitBT�/eHeSi�
YoHZBLBStB

XIiUF, 
naWZ, 
CMacL

TUFFM UVCF GSaNF $aSCPn 
'iCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 11�1 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 1100 NN

ᶃ �0� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS 
AMVNinVN 8IFFMT 
HOOSIER ��0�1��0�10, 
L$0 � R��B

ᶃ HVTRWaSna SM ��0
ᶄ �00 cc
ᶅ 1��� L8��,000 SQN
ᶆ �� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ���� L ManVaM DSiWF $Iain XiUI 

DSFYMFS LSD
ᶃ 8iMXPPE PS�1 $aMiQFST
ᶄ 8iMXPPE PS�1 $aMiQFST

AEKVTUaCMF 8FigIU DiTUSiCVUiPn XiUI PVTI 
anE PVMM RPE, AMVNinVN RFaS BVMLIFaE

1� ཧՊ大ֶژ東ޱࢁཱࢢཅখ野ాࢁ
SanZP�PnPEa $iUZ 6niWFSTiUZ

OSangF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 10�� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS 1��0ʷ
����10 HPPTiFS R��B

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ �00 cc
ᶅ �� QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PQQPTing QiTUPn 
NiTTin caMiQFST

ᶄ � PQQPTing QiTUPn 
NiTTin caMiQFST

�� ૣҴా大ֶ8aTFEa 6niWFSTiUZ
$SiNTPn 

anE 8IiUF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 110� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 10�0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ �1ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �+ 
�0��ʷ��0�1� HPPTiFS 
R��B, BiaT

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 L�
ᶄ ��� cc
ᶅ �1 QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L

��SQFFE ManVaM 
SFRVFnUiaM

$Iain DSiWF 
'�$�$ TRA$ 
LSD, $aN � 
PaXM

ᶃ � PVUCPaSE BSFNCP 
$aMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE BSFNCP 
$aMiQFST

'VMM SUainMFTT�SUFFM TVCing BSaLF LinF

�1 ੩Ԭཧ޻Պ大ֶSIi[VPLa InTUiUVUF PG SciFncF anE TFcInPMPgZ
LEYTON 

BMVF TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 10�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

DO6GLAS ��0�1��0�10 
10 incI HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I RM9���0Z
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L PaEEMF $Iain DSiWF LSD 

ʢDRE9LERʣ

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE MV 

AG6STA
MPWFaCMF PFEaM BPY PaEEMF TIiGU
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Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

�� 6OiveSTitBT�(BEKBI�.BEB
RFE anE 
8IiUF

SUFFMUVCF 
SQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM VnQaSaMMFM 
A�aSN PVMM SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM VnQaSaMMFM 
A�aSN PVTI SPE

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 11�0 NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN 
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1���1 Lg 
ᶄ ����ɿ�0�� 
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS 1�ʷ��0�
10 L$0 HPPTiFS

ᶃ ,TM ��0 S9�' 
ᶄ ����� cc 
ᶅ �1��� IQ���00 SQN 
ᶆ ���������00 SQN

NaUVSaM inEVcUiPn 
���� L ManVaM

$Iain anE 
SQSPcLFU, LSD 
DSFYMFS 'SAE W1

ᶃ AP Racing $P����, � PPU 
Eia ���� NN � Pc� AMVNinVN

ᶄ AP Racing $P����, � PPU 
Eia ���� NN � Pc� AMVNinVN

LaVncI $PnUSPM, AnUi RPMM BaS, DPVCMF LaZFS 
RFaS 8ing

�3 日本ࣗಈं大ֶߍNiIPn AVUPNPCiMF $PMMFgF
RFE SUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE  
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN 
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �� NN

1� incI T8S �0�0ʷ
����1� HPPTiFS

ᶃ M�0�E YAMAHA MT�0� 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �1�� QT���00 SQN 
ᶆ ���1 LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L EMFcUSic SIiGUFS

$Iain DSiWF 
� DSFYMFS 
MPUPSTQPSU LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST
LPng 8IFFMCaTF anE SaGFUZ

�� 愛知ۀ޻大ֶAicIi InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�

caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE  
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1��0 NN 
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN 
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �10 Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �0 NN

1� incI OZ�Racing 
�1�0�����1� HPPTiFS

ᶃ YAMAHA YZ��0'9 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �� L8��000 SQN 
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM TQMiU Qin cMVUcI 

QacL MiNiUFE TMiQ

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
HigI RVaMiUZ anE nFaU caS

�� ϗϯμςΫχΧルΧϨοδؔ東
HONDA TFcInicaM $PMMFgF ,annUP

8IiUF TUFFM TQacFGSaNF PET ᶃVaSiaCMF aEKVTU EPVCMF XiTICPnF 
ᶄVaSiaCMF aEKVTU EPVCMF XiTICPnF 

ᶃ ��00 NNɹᶄ ��0 NN 
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN 
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�0 Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �0 NN

10 incI OZ Racing 
MagVnFTiVN 8IFFM 
HPPTiFS 1��0ʷ����10

ᶃ PE0�E HONDA $R'��0R9 
ᶄ ��0 cc 
ᶅ �� QT�11�00 SQN 
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

ManVaM PaEEMF 
SIiGUFS

$Iain DSiWF 
DR9ELER LSD

ᶃ � PVUXIFFM A+P �QPE 
$aMiQFS

ᶄ SingMF inCPSE TQSPcLFU 
CSFaLF A+P �QPE $aMiQFS

6NI$AM cFnUFS QiWPU gFPNFUSZ MPX cFnUFS 
PG gSaWiUZ ESiWing QPTiUiPn SFTin IPTF cPPMing 
TZTUFN �DQSinUFS TUFFSing XIFFM

�� ౎大ֶ,ZPUP 6niWFSTiUZژ

8IiUF, 
BMacL � 

BMVF

$aSCPn NPnPcPRVF � 
SUFFM TQacF GSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 
ᶄ 6QQFS MPcLing aSN anE MPXFS 
A�aSN

ᶃ ���� NNɹᶄ 10�0 NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN 
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�� Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ 10 NN

10 incI OSiginaM $aSCPn 
8IFFM 1��0���0�10 
HPPTiFS L$0

ᶃ ,aXaTaLi ER��0 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �� QT��000 SQN 
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L SFNi�aVUPNaUic SIaGU DSiWF � 

ATS LSD

ᶃ � PVUCPaSE 'SanEP 
$aMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE 8iMMXPPE 
$aMiQFST

SFaNMFTT TSanTNiTTiPn, $aSCPn 8IFFM anE 
$aSCPn ASN

�� 1SiODe�oG�4oOHLMB�6OiveSTitZ
BMVF SUFFM SQacFGSaNF $aSCPn 

'iCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
X�TQSing,anE EaNQFS  
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
X�TQSing,anE EaNQFS 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��0 NN 
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN 
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �0 NN

OZ MagnFTiVN $L10 
incI � 1��0ʷ��0�10 
incI, L$0, HPPTiFS 

ᶃ ,aXaTaLi ER��N 
ᶄ ��� cc 
ᶅ ���� IQ��000 SQN 
ᶆ ����� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L

EMFcUSPnic GFaS 
SIiGU

SQPPn � $Iain 
DSiWF

ᶃ DiTc CSaLF X�BSFNCP 
caMiQFS

ᶄ DiTc CSaLF X�AP 
caMiQFS

�8 ্ஐ大ֶSPQIia 6niWFSTiUZ
RFE

AMVNinVN 
NPnPcPRVF anE TUFFM 
GSaNF

AMVNinVN

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI OZ Racing 
MagVnFTiVN XIFFM 
HPPTiFS L$0 1�ʷ��10

ᶃ YAMAHA YZ��0'9
ᶄ �00 cc
ᶅ �� CIQ���00 SQN
ᶆ �� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
ATQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

DR9ELER LSD
ᶃ � QiTUPn ISR $aMiQFST
ᶄ � QiTUPn ISR $aMiQFST AMNinVN MPnPcPRVF

�� ས大ֶ6niWFSTiUZ PG YaNanaTIiࢁ
BMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��0 NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN 
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg 
ᶄ �0ɿ�0 
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �+ 
�0��ʷ��0�1� HPPTiFS

ᶃ P�1�S6Z6,I V�SUSPN��0 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �� QT��,�00 SQN 
ᶆ ��0 LgG��,�00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM SIaGU DSiWF � 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
'SPnU 'PPQ iT NaEF PG aCFnEFE TRVaSF QiQF

3� ఇژ大ֶTFiLZP 6niWFSTiUZ
CMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1��0 NN 
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��� NN 
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��� Lg 
ᶄ �0ɿ�0 
ᶅ �� NN

1� incI OZ Racing �0��
ʷ��0�1� HPPTiFS

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �� QT���00 SQN 
ᶆ � LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF '$$ 

TRA$
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ� PVUCPaSE NiTTincaMiQFS

31 ۝भۀ޻大ֶ,ZVTIV InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
RFE TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ �01� NNɹᶄ 11�� NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN 
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 ,g 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �0 NN

LFi[FS 10 incI HPPTiFS 
1��0ʷ����10i R��B

ᶃ ,aXaTaLi Z9���E 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �1 QT�1�000 SQN 
ᶆ �0 NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � 

'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE CSFNCP 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE CSFNCP 
caMiQFST

IgniUiPn $VU AFSP DFWicF

3� ઍ༿大ֶ$IiCa 6niWFSTiUZ
CMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 110� NN 
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��� NN 
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��� Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �0 NN

10 incI BSiaE ST6RA$E 
$ARBON 'IBER 1��0ʷ
����10 R��B HPPTiFS

ᶃ YAMAHA YZ'�R� � cZMinEFS 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �� QT�10�00 SQN 
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

DR9ELER L�S�D�

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TXP PFEaMT

33 大ۀ޻ࡕ大ֶOTaLa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
BMacL � 
OSangF TUFFM TQacFGSaNF $'RP � 

G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ         NNɹᶄ 1��0 NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN 
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �0�� 
ʷ��0�1� HPPTiFS R��B

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �0 QT�10�00 SQN 
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L PnFVNaUic SIiGUFS $Iain DSiWF � 

'$$TRA$
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ PVUCPaSE NiTTin caMiQFST 'SPnU � RFaS 8ing DiGGVTFS

3� 大ֶSaiUaNa 6niWFSTiUZۄ࡛
GSFFn anE 

SiMWFS TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN 
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��1 NN 
ᶇ 1��1 NN

ᶃ ��0�� Lg 
ᶄ ����ɿ���� 
ᶅ �� NN

1� incI OZ�Racing 
AMVNinVN �H HPPTiFS 
R��B@�0�0 ����1�

ᶃ P$�0E@HONDA@$BR�00RR 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �� QT�10000 SQN 
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

3� ෞ大ֶGiGV 6niWFSTiUZذ
BMacL SUFFM TQacF 'SaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1�00 NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN 
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI RAYS TE�� 
�0��ʷ��0�1� R��B 
HPPTiaS

ᶃ GS9�R�00 L�
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L

ManVaM, EMFcUSic 
SIiGU ʢSFSWP 
MPUPSʣ

SIaGU DSiWF � 
'�$�$�TRA$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFS

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFS

3� Ԭࢁ大ֶOLaZaNa 6niWFSTiUZ
LiNF 
GSFFn SUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF XiTICPnF, VnFRVaM MFngUI A�ASN, QVTI 
SPE acUVaUFE IPSi[PnUaMMZ PSiFnUFE TQSing anE EaNQFS
ᶄ DPVCMF XiTICPnF, VnFRVaM MFngUI A�ASN, QVTI 
SPE acUVaUFE IPSi[PnUaMMZ PSiFnUFE TQSing anE EaNQFS

ᶃ ��1� NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,aiTFS � 1��0ʷ
��0�10 R��B HPPTiFS

ᶃ ,aXaTaLi�,9��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8�10�00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ, 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain ESiWF � 

'�$�$ TSacL

ᶃ � PVUCPaSET NiTTin 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSET AP Racing 
caMiQFST

38 大ۀ࢈ࡕ大ֶOTaLa SangZP 6niWFSTiUZ
SFE�CMacL�

XIiUF TUFFM TQacFGSaNF $'RP � 
G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ �1�0 NNɹᶄ 11�0 NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN 
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS �0��ʷ
����10 HPPTiFS BiaT

ᶃ ,aXaTaLi Z9���EE
ᶄ ��� cc
ᶅ ���1 QT���00 SQN
ᶆ ��1 LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L EMFcUSic acVaUFE

$Iain DSiWF � 
'$$TRA$ MiNiUFE 
TMiQ

ᶃ � OVUCPaSE DiTL
ᶄ � OVUCPSaE DiTL 

3� ΋のͭ͘Γ大ֶInTUiUVUF PG TFcInPMPgiTUT
CViF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI HPPTiFS
1��0ʷ��0�10 ROAD 
RA$ING

ᶃ $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM SIaGUTPSTFn

ᶃ 1PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

ᶄ 1PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

�� ۚ୔ۀ޻大ֶ,ana[aXa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
RFE, BMacL 
� YFMMPX TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�� NNɹᶄ 1�0� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI T8S Mg 8IFFM, 
�0��ʷ��0�1� R��B 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ���� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM

$Iain DSiWF, 
'�$�$� TRA$, 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

'VMM AFSP DFWicF

�1 ๺۝भཱࢢ大ֶTIF 6niWFSTiUZ PG ,iUaLZVTIV
GSFFn anE 

8IiUF TUFFM TQacFGSaNF GiCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ 100 NN

1� incI OZ 'PSNVMa SUVEFnU D6NLOP 
SLI$, RaEiaM 1�0��0�R1�
1� incI RAYS TE�� D6NLOP 
DIREZZA 0�G 1����0R1�

ᶃ ER��0H ,aXaTaLi Z��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��1 L ManVaM $Iain DSiWF '$$ 

TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�3 トϤλ໊ݹ԰ࣗಈं大ֶߍ
TPZPUa TFcInicaM $PMMFgF NagPZa

RFE � 
BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 10�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

8IFFMT 1� incI RAYS 
TE�� � TiSFT GPPE ZFaS 
EAGLE RS �0ʷ��0+�1�

ᶃ 1�ST YAMAHA YZ'�R�
ᶄ ��� cc
ᶅ ���� QT���00 SQN
ᶆ ��� Lg��000 SQN

NaUVSaMMZ ��0 L ManVaM PaEEMF 
SIiGU

$Iain DSiWF '$$ 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TXin InKFcUPS SZTUFN

�� 新ׁ大ֶNiigaUa 6niWFSTiUZ
DFFQ 
gSFFn TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI OZ 
Racing MagnFTiVN 
1�0��0�@1� D6NLOP

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 ʢL�ʣ
ᶄ ��� cc
ᶅ ���� QT�101�� SQN
ᶆ ��� LgG���0� SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � 

'$$

ᶃ � PVUCPSE
ᶄ � PVUCPSE NiTTin 

caMiQFST

18

参加チーム ̡ ं྆スϖοΫʳ
Te a m I n f o r m a t i o n ( Ve h i c l e  S p e c i f i c a t i o n s)

Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

�� 6OiveSTitBT�(BEKBI�.BEB
RFE anE 
8IiUF

SUFFMUVCF 
SQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM VnQaSaMMFM 
A�aSN PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM VnQaSaMMFM 
A�aSN PVTI SPE

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1���1 Lg
ᶄ ����ɿ�0��
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS 1�ʷ��0�
10 L$0 HPPTiFS

ᶃ ,TM ��0 S9�'
ᶄ ����� cc
ᶅ �1��� IQ���00 SQN
ᶆ ���������00 SQN

NaUVSaM inEVcUiPn 
���� L ManVaM

$Iain anE 
SQSPcLFU, LSD 
DSFYMFS 'SAE W1

ᶃ AP Racing $P����, � PPU 
Eia ���� NN � Pc� AMVNinVN

ᶄ AP Racing $P����, � PPU 
Eia ���� NN � Pc� AMVNinVN

LaVncI $PnUSPM, AnUi RPMM BaS, DPVCMF LaZFS 
RFaS 8ing

�3 日本ࣗಈं大ֶߍNiIPn AVUPNPCiMF $PMMFgF
RFE SUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI T8S �0�0ʷ
����1� HPPTiFS

ᶃ M�0�E YAMAHA MT�0�
ᶄ ��� cc
ᶅ �1�� QT���00 SQN
ᶆ ���1 LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L EMFcUSic SIiGUFS

$Iain DSiWF 
� DSFYMFS 
MPUPSTQPSU LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST
LPng 8IFFMCaTF anE SaGFUZ

�� 愛知ۀ޻大ֶAicIi InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�

caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �10 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ�Racing 
�1�0�����1� HPPTiFS

ᶃ YAMAHA YZ��0'9
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM TQMiU Qin cMVUcI 

QacL MiNiUFE TMiQ

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
HigI RVaMiUZ anE nFaU caS

�� ϗϯμςΫχΧルΧϨοδؔ東
HONDA TFcInicaM $PMMFgF ,annUP

8IiUF TUFFM TQacFGSaNF PET ᶃVaSiaCMF aEKVTU EPVCMF XiTICPnF
ᶄVaSiaCMF aEKVTU EPVCMF XiTICPnF 

ᶃ ��00 NNɹᶄ ��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI OZ Racing 
MagVnFTiVN 8IFFM 
HPPTiFS 1��0ʷ����10

ᶃ PE0�E HONDA $R'��0R9
ᶄ ��0 cc
ᶅ �� QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

ManVaM PaEEMF 
SIiGUFS

$Iain DSiWF 
DR9ELER LSD

ᶃ � PVUXIFFM A+P �QPE 
$aMiQFS

ᶄ SingMF inCPSE TQSPcLFU 
CSFaLF A+P �QPE $aMiQFS

6NI$AM cFnUFS QiWPU gFPNFUSZ MPX cFnUFS 
PG gSaWiUZ ESiWing QPTiUiPn SFTin IPTF cPPMing 
TZTUFN �DQSinUFS TUFFSing XIFFM

�� ౎大ֶ,ZPUP 6niWFSTiUZژ

8IiUF, 
BMacL � 

BMVF

$aSCPn NPnPcPRVF � 
SUFFM TQacF GSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ 6QQFS MPcLing aSN anE MPXFS 
A�aSN

ᶃ ���� NNɹᶄ 10�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ 10 NN

10 incI OSiginaM $aSCPn 
8IFFM 1��0���0�10 
HPPTiFS L$0

ᶃ ,aXaTaLi ER��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L SFNi�aVUPNaUic SIaGU DSiWF � 

ATS LSD

ᶃ � PVUCPaSE 'SanEP 
$aMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE 8iMMXPPE 
$aMiQFST

SFaNMFTT TSanTNiTTiPn, $aSCPn 8IFFM anE 
$aSCPn ASN

�� 1SiODe�oG�4oOHLMB�6OiveSTitZ
BMVF SUFFM SQacFGSaNF $aSCPn 

'iCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
X�TQSing,anE EaNQFS 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
X�TQSing,anE EaNQFS 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

OZ MagnFTiVN $L10 
incI � 1��0ʷ��0�10 
incI, L$0, HPPTiFS 

ᶃ ,aXaTaLi ER��N
ᶄ ��� cc
ᶅ ���� IQ��000 SQN
ᶆ ����� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L

EMFcUSPnic GFaS 
SIiGU

SQPPn � $Iain 
DSiWF

ᶃ DiTc CSaLF X�BSFNCP 
caMiQFS

ᶄ DiTc CSaLF X�AP 
caMiQFS

�8 ্ஐ大ֶSPQIia 6niWFSTiUZ
RFE

AMVNinVN 
NPnPcPRVF anE TUFFM 
GSaNF

AMVNinVN

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI OZ Racing 
MagVnFTiVN XIFFM 
HPPTiFS L$0 1�ʷ��10

ᶃ YAMAHA YZ��0'9
ᶄ �00 cc
ᶅ �� CIQ���00 SQN
ᶆ �� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
ATQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

DR9ELER LSD
ᶃ � QiTUPn ISR $aMiQFST
ᶄ � QiTUPn ISR $aMiQFST AMNinVN MPnPcPRVF

�� ས大ֶ6niWFSTiUZ PG YaNanaTIiࢁ
BMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �+ 
�0��ʷ��0�1� HPPTiFS

ᶃ P�1�S6Z6,I V�SUSPN��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��,�00 SQN
ᶆ ��0 LgG��,�00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM SIaGU DSiWF � 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
'SPnU 'PPQ iT NaEF PG aCFnEFE TRVaSF QiQF

3� ఇژ大ֶTFiLZP 6niWFSTiUZ
CMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI OZ Racing �0��
ʷ��0�1� HPPTiFS

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ � LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF '$$ 

TRA$
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ� PVUCPaSE NiTTincaMiQFS

31 ۝भۀ޻大ֶ,ZVTIV InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
RFE TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ �01� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 ,g
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

LFi[FS 10 incI HPPTiFS 
1��0ʷ����10i R��B

ᶃ ,aXaTaLi Z9���E
ᶄ ��� cc
ᶅ �1 QT�1�000 SQN
ᶆ �0 NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � 

'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE CSFNCP 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE CSFNCP 
caMiQFST

IgniUiPn $VU AFSP DFWicF

3� ઍ༿大ֶ$IiCa 6niWFSTiUZ
CMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 110� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI BSiaE ST6RA$E 
$ARBON 'IBER 1��0ʷ
����10 R��B HPPTiFS

ᶃ YAMAHA YZ'�R� � cZMinEFS
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�10�00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

DR9ELER L�S�D�

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TXP PFEaMT

33 大ۀ޻ࡕ大ֶOTaLa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
BMacL � 
OSangF TUFFM TQacFGSaNF $'RP � 

G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ         NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �0�� 
ʷ��0�1� HPPTiFS R��B

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT�10�00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L PnFVNaUic SIiGUFS $Iain DSiWF � 

'$$TRA$
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ PVUCPaSE NiTTin caMiQFST 'SPnU � RFaS 8ing DiGGVTFS

3� 大ֶSaiUaNa 6niWFSTiUZۄ࡛
GSFFn anE 

SiMWFS TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��1 NN
ᶇ 1��1 NN

ᶃ ��0�� Lg
ᶄ ����ɿ����
ᶅ �� NN

1� incI OZ�Racing 
AMVNinVN �H HPPTiFS 
R��B@�0�0 ����1�

ᶃ P$�0E@HONDA@$BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�10000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

3� ෞ大ֶGiGV 6niWFSTiUZذ
BMacL SUFFM TQacF 'SaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI RAYS TE�� 
�0��ʷ��0�1� R��B 
HPPTiaS

ᶃ GS9�R�00 L�
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L

ManVaM, EMFcUSic 
SIiGU ʢSFSWP 
MPUPSʣ

SIaGU DSiWF � 
'�$�$�TRA$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFS

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFS

3� Ԭࢁ大ֶOLaZaNa 6niWFSTiUZ
LiNF 
GSFFn SUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF XiTICPnF, VnFRVaM MFngUI A�ASN, QVTI 
SPE acUVaUFE IPSi[PnUaMMZ PSiFnUFE TQSing anE EaNQFS
ᶄ DPVCMF XiTICPnF, VnFRVaM MFngUI A�ASN, QVTI 
SPE acUVaUFE IPSi[PnUaMMZ PSiFnUFE TQSing anE EaNQFS

ᶃ ��1� NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,aiTFS � 1��0ʷ
��0�10 R��B HPPTiFS

ᶃ ,aXaTaLi�,9��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8�10�00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ, 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain ESiWF � 

'�$�$ TSacL

ᶃ � PVUCPaSET NiTTin 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSET AP Racing 
caMiQFST

38 大ۀ࢈ࡕ大ֶOTaLa SangZP 6niWFSTiUZ
SFE�CMacL�

XIiUF TUFFM TQacFGSaNF $'RP � 
G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ �1�0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS �0��ʷ
����10 HPPTiFS BiaT

ᶃ ,aXaTaLi Z9���EE
ᶄ ��� cc
ᶅ ���1 QT���00 SQN
ᶆ ��1 LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L EMFcUSic acVaUFE

$Iain DSiWF � 
'$$TRA$ MiNiUFE 
TMiQ

ᶃ � OVUCPaSE DiTL
ᶄ � OVUCPSaE DiTL 

3� ΋のͭ͘Γ大ֶInTUiUVUF PG TFcInPMPgiTUT
CViF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI HPPTiFS
1��0ʷ��0�10 ROAD 
RA$ING

ᶃ $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM SIaGUTPSTFn

ᶃ 1PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

ᶄ 1PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

�� ۚ୔ۀ޻大ֶ,ana[aXa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
RFE, BMacL 
� YFMMPX TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�� NNɹᶄ 1�0� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI T8S Mg 8IFFM, 
�0��ʷ��0�1� R��B 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ���� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM

$Iain DSiWF, 
'�$�$� TRA$, 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

'VMM AFSP DFWicF

�1 ๺۝भཱࢢ大ֶTIF 6niWFSTiUZ PG ,iUaLZVTIV
GSFFn anE 

8IiUF TUFFM TQacFGSaNF GiCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ 100 NN

1� incI OZ 'PSNVMa SUVEFnU D6NLOP 
SLI$, RaEiaM 1�0��0�R1�
1� incI RAYS TE�� D6NLOP 
DIREZZA 0�G 1����0R1�

ᶃ ER��0H ,aXaTaLi Z��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��1 L ManVaM $Iain DSiWF '$$ 

TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�3 トϤλ໊ݹ԰ࣗಈं大ֶߍ
TPZPUa TFcInicaM $PMMFgF NagPZa

RFE � 
BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 10�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

8IFFMT 1� incI RAYS 
TE�� � TiSFT GPPE ZFaS 
EAGLE RS �0ʷ��0+�1�

ᶃ 1�ST YAMAHA YZ'�R�
ᶄ ��� cc
ᶅ ���� QT���00 SQN
ᶆ ��� Lg��000 SQN

NaUVSaMMZ ��0 L ManVaM PaEEMF 
SIiGU

$Iain DSiWF '$$ 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TXin InKFcUPS SZTUFN

�� 新ׁ大ֶNiigaUa 6niWFSTiUZ
DFFQ 
gSFFn TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI OZ 
Racing MagnFTiVN 
1�0��0�@1� D6NLOP

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 ʢL�ʣ
ᶄ ��� cc
ᶅ ���� QT�101�� SQN
ᶆ ��� LgG���0� SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � 

'$$

ᶃ � PVUCPSE
ᶄ � PVUCPSE NiTTin 

caMiQFST
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Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

�� 6OiveSTitBT�(BEKBI�.BEB
RFE anE 
8IiUF

SUFFMUVCF 
SQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM VnQaSaMMFM 
A�aSN PVMM SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM VnQaSaMMFM 
A�aSN PVTI SPE

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 11�0 NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN 
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1���1 Lg 
ᶄ ����ɿ�0�� 
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS 1�ʷ��0�
10 L$0 HPPTiFS

ᶃ ,TM ��0 S9�' 
ᶄ ����� cc 
ᶅ �1��� IQ���00 SQN 
ᶆ ���������00 SQN

NaUVSaM inEVcUiPn 
���� L ManVaM

$Iain anE 
SQSPcLFU, LSD 
DSFYMFS 'SAE W1

ᶃ AP Racing $P����, � PPU 
Eia ���� NN � Pc� AMVNinVN

ᶄ AP Racing $P����, � PPU 
Eia ���� NN � Pc� AMVNinVN

LaVncI $PnUSPM, AnUi RPMM BaS, DPVCMF LaZFS 
RFaS 8ing

�3 日本ࣗಈं大ֶߍNiIPn AVUPNPCiMF $PMMFgF
RFE SUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE  
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN 
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �� NN

1� incI T8S �0�0ʷ
����1� HPPTiFS

ᶃ M�0�E YAMAHA MT�0� 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �1�� QT���00 SQN 
ᶆ ���1 LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L EMFcUSic SIiGUFS

$Iain DSiWF 
� DSFYMFS 
MPUPSTQPSU LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST
LPng 8IFFMCaTF anE SaGFUZ

�� 愛知ۀ޻大ֶAicIi InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�

caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE  
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1��0 NN 
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN 
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �10 Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �0 NN

1� incI OZ�Racing 
�1�0�����1� HPPTiFS

ᶃ YAMAHA YZ��0'9 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �� L8��000 SQN 
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM TQMiU Qin cMVUcI 

QacL MiNiUFE TMiQ

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
HigI RVaMiUZ anE nFaU caS

�� ϗϯμςΫχΧルΧϨοδؔ東
HONDA TFcInicaM $PMMFgF ,annUP

8IiUF TUFFM TQacFGSaNF PET ᶃVaSiaCMF aEKVTU EPVCMF XiTICPnF 
ᶄVaSiaCMF aEKVTU EPVCMF XiTICPnF 

ᶃ ��00 NNɹᶄ ��0 NN 
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN 
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�0 Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �0 NN

10 incI OZ Racing 
MagVnFTiVN 8IFFM 
HPPTiFS 1��0ʷ����10

ᶃ PE0�E HONDA $R'��0R9 
ᶄ ��0 cc 
ᶅ �� QT�11�00 SQN 
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

ManVaM PaEEMF 
SIiGUFS

$Iain DSiWF 
DR9ELER LSD

ᶃ � PVUXIFFM A+P �QPE 
$aMiQFS

ᶄ SingMF inCPSE TQSPcLFU 
CSFaLF A+P �QPE $aMiQFS

6NI$AM cFnUFS QiWPU gFPNFUSZ MPX cFnUFS 
PG gSaWiUZ ESiWing QPTiUiPn SFTin IPTF cPPMing 
TZTUFN �DQSinUFS TUFFSing XIFFM

�� ౎大ֶ,ZPUP 6niWFSTiUZژ

8IiUF, 
BMacL � 

BMVF

$aSCPn NPnPcPRVF � 
SUFFM TQacF GSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 
ᶄ 6QQFS MPcLing aSN anE MPXFS 
A�aSN

ᶃ ���� NNɹᶄ 10�0 NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN 
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�� Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ 10 NN

10 incI OSiginaM $aSCPn 
8IFFM 1��0���0�10 
HPPTiFS L$0

ᶃ ,aXaTaLi ER��0 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �� QT��000 SQN 
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L SFNi�aVUPNaUic SIaGU DSiWF � 

ATS LSD

ᶃ � PVUCPaSE 'SanEP 
$aMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE 8iMMXPPE 
$aMiQFST

SFaNMFTT TSanTNiTTiPn, $aSCPn 8IFFM anE 
$aSCPn ASN

�� 1SiODe�oG�4oOHLMB�6OiveSTitZ
BMVF SUFFM SQacFGSaNF $aSCPn 

'iCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
X�TQSing,anE EaNQFS  
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
X�TQSing,anE EaNQFS 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��0 NN 
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN 
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �0 NN

OZ MagnFTiVN $L10 
incI � 1��0ʷ��0�10 
incI, L$0, HPPTiFS 

ᶃ ,aXaTaLi ER��N 
ᶄ ��� cc 
ᶅ ���� IQ��000 SQN 
ᶆ ����� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L

EMFcUSPnic GFaS 
SIiGU

SQPPn � $Iain 
DSiWF

ᶃ DiTc CSaLF X�BSFNCP 
caMiQFS

ᶄ DiTc CSaLF X�AP 
caMiQFS

�8 ্ஐ大ֶSPQIia 6niWFSTiUZ
RFE

AMVNinVN 
NPnPcPRVF anE TUFFM 
GSaNF

AMVNinVN

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI OZ Racing 
MagVnFTiVN XIFFM 
HPPTiFS L$0 1�ʷ��10

ᶃ YAMAHA YZ��0'9
ᶄ �00 cc
ᶅ �� CIQ���00 SQN
ᶆ �� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
ATQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

DR9ELER LSD
ᶃ � QiTUPn ISR $aMiQFST
ᶄ � QiTUPn ISR $aMiQFST AMNinVN MPnPcPRVF

�� ས大ֶ6niWFSTiUZ PG YaNanaTIiࢁ
BMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��0 NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN 
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg 
ᶄ �0ɿ�0 
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �+ 
�0��ʷ��0�1� HPPTiFS

ᶃ P�1�S6Z6,I V�SUSPN��0 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �� QT��,�00 SQN 
ᶆ ��0 LgG��,�00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM SIaGU DSiWF � 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
'SPnU 'PPQ iT NaEF PG aCFnEFE TRVaSF QiQF

3� ఇژ大ֶTFiLZP 6niWFSTiUZ
CMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1��0 NN 
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��� NN 
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��� Lg 
ᶄ �0ɿ�0 
ᶅ �� NN

1� incI OZ Racing �0��
ʷ��0�1� HPPTiFS

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �� QT���00 SQN 
ᶆ � LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF '$$ 

TRA$
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ� PVUCPaSE NiTTincaMiQFS

31 ۝भۀ޻大ֶ,ZVTIV InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
RFE TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ �01� NNɹᶄ 11�� NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN 
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 ,g 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �0 NN

LFi[FS 10 incI HPPTiFS 
1��0ʷ����10i R��B

ᶃ ,aXaTaLi Z9���E 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �1 QT�1�000 SQN 
ᶆ �0 NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � 

'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE CSFNCP 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE CSFNCP 
caMiQFST

IgniUiPn $VU AFSP DFWicF

3� ઍ༿大ֶ$IiCa 6niWFSTiUZ
CMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 110� NN 
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��� NN 
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��� Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �0 NN

10 incI BSiaE ST6RA$E 
$ARBON 'IBER 1��0ʷ
����10 R��B HPPTiFS

ᶃ YAMAHA YZ'�R� � cZMinEFS 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �� QT�10�00 SQN 
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

DR9ELER L�S�D�

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TXP PFEaMT

33 大ۀ޻ࡕ大ֶOTaLa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
BMacL � 
OSangF TUFFM TQacFGSaNF $'RP � 

G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ         NNɹᶄ 1��0 NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN 
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �0�� 
ʷ��0�1� HPPTiFS R��B

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �0 QT�10�00 SQN 
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L PnFVNaUic SIiGUFS $Iain DSiWF � 

'$$TRA$
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ PVUCPaSE NiTTin caMiQFST 'SPnU � RFaS 8ing DiGGVTFS

3� 大ֶSaiUaNa 6niWFSTiUZۄ࡛
GSFFn anE 

SiMWFS TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN 
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��1 NN 
ᶇ 1��1 NN

ᶃ ��0�� Lg 
ᶄ ����ɿ���� 
ᶅ �� NN

1� incI OZ�Racing 
AMVNinVN �H HPPTiFS 
R��B@�0�0 ����1�

ᶃ P$�0E@HONDA@$BR�00RR 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �� QT�10000 SQN 
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

3� ෞ大ֶGiGV 6niWFSTiUZذ
BMacL SUFFM TQacF 'SaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1�00 NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN 
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI RAYS TE�� 
�0��ʷ��0�1� R��B 
HPPTiaS

ᶃ GS9�R�00 L�
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L

ManVaM, EMFcUSic 
SIiGU ʢSFSWP 
MPUPSʣ

SIaGU DSiWF � 
'�$�$�TRA$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFS

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFS

3� Ԭࢁ大ֶOLaZaNa 6niWFSTiUZ
LiNF 
GSFFn SUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF XiTICPnF, VnFRVaM MFngUI A�ASN, QVTI 
SPE acUVaUFE IPSi[PnUaMMZ PSiFnUFE TQSing anE EaNQFS
ᶄ DPVCMF XiTICPnF, VnFRVaM MFngUI A�ASN, QVTI 
SPE acUVaUFE IPSi[PnUaMMZ PSiFnUFE TQSing anE EaNQFS

ᶃ ��1� NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,aiTFS � 1��0ʷ
��0�10 R��B HPPTiFS

ᶃ ,aXaTaLi�,9��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8�10�00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ, 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain ESiWF � 

'�$�$ TSacL

ᶃ � PVUCPaSET NiTTin 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSET AP Racing 
caMiQFST

38 大ۀ࢈ࡕ大ֶOTaLa SangZP 6niWFSTiUZ
SFE�CMacL�

XIiUF TUFFM TQacFGSaNF $'RP � 
G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ �1�0 NNɹᶄ 11�0 NN 
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN 
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS �0��ʷ
����10 HPPTiFS BiaT

ᶃ ,aXaTaLi Z9���EE
ᶄ ��� cc
ᶅ ���1 QT���00 SQN
ᶆ ��1 LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L EMFcUSic acVaUFE

$Iain DSiWF � 
'$$TRA$ MiNiUFE 
TMiQ

ᶃ � OVUCPaSE DiTL
ᶄ � OVUCPSaE DiTL 

3� ΋のͭ͘Γ大ֶInTUiUVUF PG TFcInPMPgiTUT
CViF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI HPPTiFS
1��0ʷ��0�10 ROAD 
RA$ING

ᶃ $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM SIaGUTPSTFn

ᶃ 1PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

ᶄ 1PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

�� ۚ୔ۀ޻大ֶ,ana[aXa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
RFE, BMacL 
� YFMMPX TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�� NNɹᶄ 1�0� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI T8S Mg 8IFFM, 
�0��ʷ��0�1� R��B 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ���� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM

$Iain DSiWF, 
'�$�$� TRA$, 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

'VMM AFSP DFWicF

�1 ๺۝भཱࢢ大ֶTIF 6niWFSTiUZ PG ,iUaLZVTIV
GSFFn anE 

8IiUF TUFFM TQacFGSaNF GiCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ 100 NN

1� incI OZ 'PSNVMa SUVEFnU D6NLOP 
SLI$, RaEiaM 1�0��0�R1�
1� incI RAYS TE�� D6NLOP 
DIREZZA 0�G 1����0R1�

ᶃ ER��0H ,aXaTaLi Z��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��1 L ManVaM $Iain DSiWF '$$ 

TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�3 トϤλ໊ݹ԰ࣗಈं大ֶߍ
TPZPUa TFcInicaM $PMMFgF NagPZa

RFE � 
BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 10�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

8IFFMT 1� incI RAYS 
TE�� � TiSFT GPPE ZFaS 
EAGLE RS �0ʷ��0+�1�

ᶃ 1�ST YAMAHA YZ'�R�
ᶄ ��� cc
ᶅ ���� QT���00 SQN
ᶆ ��� Lg��000 SQN

NaUVSaMMZ ��0 L ManVaM PaEEMF 
SIiGU

$Iain DSiWF '$$ 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TXin InKFcUPS SZTUFN

�� 新ׁ大ֶNiigaUa 6niWFSTiUZ
DFFQ 
gSFFn TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI OZ 
Racing MagnFTiVN 
1�0��0�@1� D6NLOP

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 ʢL�ʣ
ᶄ ��� cc
ᶅ ���� QT�101�� SQN
ᶆ ��� LgG���0� SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � 

'$$

ᶃ � PVUCPSE
ᶄ � PVUCPSE NiTTin 

caMiQFST

18

参加チーム ̡ ं྆スϖοΫʳ
Te a m I n f o r m a t i o n ( Ve h i c l e  S p e c i f i c a t i o n s)

Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

�� 6OiveSTitBT�(BEKBI�.BEB
RFE anE 
8IiUF

SUFFMUVCF 
SQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM VnQaSaMMFM 
A�aSN PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM VnQaSaMMFM 
A�aSN PVTI SPE

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1���1 Lg
ᶄ ����ɿ�0��
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS 1�ʷ��0�
10 L$0 HPPTiFS

ᶃ ,TM ��0 S9�'
ᶄ ����� cc
ᶅ �1��� IQ���00 SQN
ᶆ ���������00 SQN

NaUVSaM inEVcUiPn 
���� L ManVaM

$Iain anE 
SQSPcLFU, LSD 
DSFYMFS 'SAE W1

ᶃ AP Racing $P����, � PPU 
Eia ���� NN � Pc� AMVNinVN

ᶄ AP Racing $P����, � PPU 
Eia ���� NN � Pc� AMVNinVN

LaVncI $PnUSPM, AnUi RPMM BaS, DPVCMF LaZFS 
RFaS 8ing

�3 日本ࣗಈं大ֶߍNiIPn AVUPNPCiMF $PMMFgF
RFE SUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI T8S �0�0ʷ
����1� HPPTiFS

ᶃ M�0�E YAMAHA MT�0�
ᶄ ��� cc
ᶅ �1�� QT���00 SQN
ᶆ ���1 LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L EMFcUSic SIiGUFS

$Iain DSiWF 
� DSFYMFS 
MPUPSTQPSU LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST
LPng 8IFFMCaTF anE SaGFUZ

�� 愛知ۀ޻大ֶAicIi InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�

caSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �10 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ�Racing 
�1�0�����1� HPPTiFS

ᶃ YAMAHA YZ��0'9
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM TQMiU Qin cMVUcI 

QacL MiNiUFE TMiQ

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
HigI RVaMiUZ anE nFaU caS

�� ϗϯμςΫχΧルΧϨοδؔ東
HONDA TFcInicaM $PMMFgF ,annUP

8IiUF TUFFM TQacFGSaNF PET ᶃVaSiaCMF aEKVTU EPVCMF XiTICPnF
ᶄVaSiaCMF aEKVTU EPVCMF XiTICPnF 

ᶃ ��00 NNɹᶄ ��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI OZ Racing 
MagVnFTiVN 8IFFM 
HPPTiFS 1��0ʷ����10

ᶃ PE0�E HONDA $R'��0R9
ᶄ ��0 cc
ᶅ �� QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

ManVaM PaEEMF 
SIiGUFS

$Iain DSiWF 
DR9ELER LSD

ᶃ � PVUXIFFM A+P �QPE 
$aMiQFS

ᶄ SingMF inCPSE TQSPcLFU 
CSFaLF A+P �QPE $aMiQFS

6NI$AM cFnUFS QiWPU gFPNFUSZ MPX cFnUFS 
PG gSaWiUZ ESiWing QPTiUiPn SFTin IPTF cPPMing 
TZTUFN �DQSinUFS TUFFSing XIFFM

�� ౎大ֶ,ZPUP 6niWFSTiUZژ

8IiUF, 
BMacL � 

BMVF

$aSCPn NPnPcPRVF � 
SUFFM TQacF GSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ 6QQFS MPcLing aSN anE MPXFS 
A�aSN

ᶃ ���� NNɹᶄ 10�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ 10 NN

10 incI OSiginaM $aSCPn 
8IFFM 1��0���0�10 
HPPTiFS L$0

ᶃ ,aXaTaLi ER��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L SFNi�aVUPNaUic SIaGU DSiWF � 

ATS LSD

ᶃ � PVUCPaSE 'SanEP 
$aMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE 8iMMXPPE 
$aMiQFST

SFaNMFTT TSanTNiTTiPn, $aSCPn 8IFFM anE 
$aSCPn ASN

�� 1SiODe�oG�4oOHLMB�6OiveSTitZ
BMVF SUFFM SQacFGSaNF $aSCPn 

'iCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
X�TQSing,anE EaNQFS 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
X�TQSing,anE EaNQFS 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

OZ MagnFTiVN $L10 
incI � 1��0ʷ��0�10 
incI, L$0, HPPTiFS 

ᶃ ,aXaTaLi ER��N
ᶄ ��� cc
ᶅ ���� IQ��000 SQN
ᶆ ����� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L

EMFcUSPnic GFaS 
SIiGU

SQPPn � $Iain 
DSiWF

ᶃ DiTc CSaLF X�BSFNCP 
caMiQFS

ᶄ DiTc CSaLF X�AP 
caMiQFS

�8 ্ஐ大ֶSPQIia 6niWFSTiUZ
RFE

AMVNinVN 
NPnPcPRVF anE TUFFM 
GSaNF

AMVNinVN

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI OZ Racing 
MagVnFTiVN XIFFM 
HPPTiFS L$0 1�ʷ��10

ᶃ YAMAHA YZ��0'9
ᶄ �00 cc
ᶅ �� CIQ���00 SQN
ᶆ �� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
ATQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

DR9ELER LSD
ᶃ � QiTUPn ISR $aMiQFST
ᶄ � QiTUPn ISR $aMiQFST AMNinVN MPnPcPRVF

�� ས大ֶ6niWFSTiUZ PG YaNanaTIiࢁ
BMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �+ 
�0��ʷ��0�1� HPPTiFS

ᶃ P�1�S6Z6,I V�SUSPN��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��,�00 SQN
ᶆ ��0 LgG��,�00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM SIaGU DSiWF � 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
'SPnU 'PPQ iT NaEF PG aCFnEFE TRVaSF QiQF

3� ఇژ大ֶTFiLZP 6niWFSTiUZ
CMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI OZ Racing �0��
ʷ��0�1� HPPTiFS

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ � LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF '$$ 

TRA$
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ� PVUCPaSE NiTTincaMiQFS

31 ۝भۀ޻大ֶ,ZVTIV InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
RFE TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ �01� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 ,g
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

LFi[FS 10 incI HPPTiFS 
1��0ʷ����10i R��B

ᶃ ,aXaTaLi Z9���E
ᶄ ��� cc
ᶅ �1 QT�1�000 SQN
ᶆ �0 NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � 

'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE CSFNCP 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE CSFNCP 
caMiQFST

IgniUiPn $VU AFSP DFWicF

3� ઍ༿大ֶ$IiCa 6niWFSTiUZ
CMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 110� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI BSiaE ST6RA$E 
$ARBON 'IBER 1��0ʷ
����10 R��B HPPTiFS

ᶃ YAMAHA YZ'�R� � cZMinEFS
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�10�00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

DR9ELER L�S�D�

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TXP PFEaMT

33 大ۀ޻ࡕ大ֶOTaLa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
BMacL � 
OSangF TUFFM TQacFGSaNF $'RP � 

G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ         NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �0�� 
ʷ��0�1� HPPTiFS R��B

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT�10�00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L PnFVNaUic SIiGUFS $Iain DSiWF � 

'$$TRA$
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ PVUCPaSE NiTTin caMiQFST 'SPnU � RFaS 8ing DiGGVTFS

3� 大ֶSaiUaNa 6niWFSTiUZۄ࡛
GSFFn anE 

SiMWFS TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��1 NN
ᶇ 1��1 NN

ᶃ ��0�� Lg
ᶄ ����ɿ����
ᶅ �� NN

1� incI OZ�Racing 
AMVNinVN �H HPPTiFS 
R��B@�0�0 ����1�

ᶃ P$�0E@HONDA@$BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�10000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

3� ෞ大ֶGiGV 6niWFSTiUZذ
BMacL SUFFM TQacF 'SaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�ASN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI RAYS TE�� 
�0��ʷ��0�1� R��B 
HPPTiaS

ᶃ GS9�R�00 L�
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L

ManVaM, EMFcUSic 
SIiGU ʢSFSWP 
MPUPSʣ

SIaGU DSiWF � 
'�$�$�TRA$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFS

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFS

3� Ԭࢁ大ֶOLaZaNa 6niWFSTiUZ
LiNF 
GSFFn SUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF XiTICPnF, VnFRVaM MFngUI A�ASN, QVTI 
SPE acUVaUFE IPSi[PnUaMMZ PSiFnUFE TQSing anE EaNQFS
ᶄ DPVCMF XiTICPnF, VnFRVaM MFngUI A�ASN, QVTI 
SPE acUVaUFE IPSi[PnUaMMZ PSiFnUFE TQSing anE EaNQFS

ᶃ ��1� NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,aiTFS � 1��0ʷ
��0�10 R��B HPPTiFS

ᶃ ,aXaTaLi�,9��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8�10�00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ, 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain ESiWF � 

'�$�$ TSacL

ᶃ � PVUCPaSET NiTTin 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSET AP Racing 
caMiQFST

38 大ۀ࢈ࡕ大ֶOTaLa SangZP 6niWFSTiUZ
SFE�CMacL�

XIiUF TUFFM TQacFGSaNF $'RP � 
G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ �1�0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS �0��ʷ
����10 HPPTiFS BiaT

ᶃ ,aXaTaLi Z9���EE
ᶄ ��� cc
ᶅ ���1 QT���00 SQN
ᶆ ��1 LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L EMFcUSic acVaUFE

$Iain DSiWF � 
'$$TRA$ MiNiUFE 
TMiQ

ᶃ � OVUCPaSE DiTL
ᶄ � OVUCPSaE DiTL 

3� ΋のͭ͘Γ大ֶInTUiUVUF PG TFcInPMPgiTUT
CViF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI HPPTiFS
1��0ʷ��0�10 ROAD 
RA$ING

ᶃ $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM SIaGUTPSTFn

ᶃ 1PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

ᶄ 1PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

�� ۚ୔ۀ޻大ֶ,ana[aXa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
RFE, BMacL 
� YFMMPX TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�� NNɹᶄ 1�0� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI T8S Mg 8IFFM, 
�0��ʷ��0�1� R��B 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ���� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM

$Iain DSiWF, 
'�$�$� TRA$, 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 
caMiQFST

'VMM AFSP DFWicF

�1 ๺۝भཱࢢ大ֶTIF 6niWFSTiUZ PG ,iUaLZVTIV
GSFFn anE 

8IiUF TUFFM TQacFGSaNF GiCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ 100 NN

1� incI OZ 'PSNVMa SUVEFnU D6NLOP 
SLI$, RaEiaM 1�0��0�R1�
1� incI RAYS TE�� D6NLOP 
DIREZZA 0�G 1����0R1�

ᶃ ER��0H ,aXaTaLi Z��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��1 L ManVaM $Iain DSiWF '$$ 

TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�3 トϤλ໊ݹ԰ࣗಈं大ֶߍ
TPZPUa TFcInicaM $PMMFgF NagPZa

RFE � 
BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 10�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

8IFFMT 1� incI RAYS 
TE�� � TiSFT GPPE ZFaS 
EAGLE RS �0ʷ��0+�1�

ᶃ 1�ST YAMAHA YZ'�R�
ᶄ ��� cc
ᶅ ���� QT���00 SQN
ᶆ ��� Lg��000 SQN

NaUVSaMMZ ��0 L ManVaM PaEEMF 
SIiGU

$Iain DSiWF '$$ 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TXin InKFcUPS SZTUFN

�� 新ׁ大ֶNiigaUa 6niWFSTiUZ
DFFQ 
gSFFn TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI OZ 
Racing MagnFTiVN 
1�0��0�@1� D6NLOP

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 ʢL�ʣ
ᶄ ��� cc
ᶅ ���� QT�101�� SQN
ᶆ ��� LgG���0� SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � 

'$$

ᶃ � PVUCPSE
ᶄ � PVUCPSE NiTTin 

caMiQFST
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Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

�� ۚ୔大ֶ,ana[aXa 6niWFSTiUZ
BMacL, 
BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ�1
ᶅ �0 NN

10 incI LFi[FS�+ ��0 
TMicL 1��0ʷ��0�10 
HPPTiFS BiaT Sain 1���ʷ
����10 HPPTiFS BiaT

ᶃ S6Z6,I LT�R��0
ᶄ ��0 cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF, 

MFcIanicaM LSD
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE AP caMiQFST AFSP EFWicFT

�� ௗऔ大ֶTPUUPSi 6niWFSTiUZ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�����0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ ����0 NN

1� incI RAYS TE�� 
HPPTiFS ��1� �0��ʷ
��0�1� ʢ$��00ʣ

ᶃ YAMAHA YZ��0'9
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT��000 SQN
ᶆ ��0 LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ಉࣾࢤ大ֶDPTIiTIa 6niWFSTiUZ
CMacL TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI RPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI RPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

�0�0ʷ����1� R��B, 
HPPTiFS 

ᶃ Z9���E ,aXaTaLi Z9��R
ᶄ ��� cc
ᶅ ��00 SQN
ᶆ �000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM ATS $PQFn LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ໋ཱؗ大ֶRiUTVNFiLan 6niWFSTiUZ
BMacL�

RFE�8IiUF TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ��1� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ Sacing �0��
ʷ��0�1�HPPTiFS

ᶃ ,aXaTaLi Z9��R 0�
ᶄ ��� cc
ᶅ �1 QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

PnFVNaUic QaEEMF 
TIiGUing

$Iain DSiWF �
LSD ATS

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� *OTtitut�5eLOoMoHi�
4eQuMuI�/oQeNbeS

BMacL SUFFM SQacFGSaNF 'iCFS 
GMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS AMVNinVN 
8IFFMT ��0�1��0�10 
HPPTiFS BiaT

ᶃ ,aXaTaLi NinKa Z9 �R
ᶄ �00 cc
ᶅ 10� QT�1�000 SQN
ᶆ ��� LgG�1�000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM

$MVUcI�SUZMF 
LiNiUFE SMiQ 
DiGGFSFnUiaM ViU[ 

ᶃ � PVUCPaSE TDR 
$aMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE TDR 
$aMiQFST

$PnGigVSaCMF DiTQMaZ DaUa LPggFS ʢRPM, 
SQFFE, GFaS InEicaUPS, OiM PSFaTVSF, � 
$PPMFnU TFNQFSaUVSFʣ

�1 ઁೆ大ֶSFUTVnan 6niWFSTiUZ
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

SVTQFnTiPn
ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

8IFFMT � TiSFT 1� incI 
RAYS 1�0���0�1� 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 ,�
ᶄ ��� cc
ᶅ 1�� QT�1��00 SQN
ᶆ ��� Lg�N�11�00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

SIiGUFS ManVaM 
EMFcUSPNagnFUic 
TIiGUFS

SIaGUTPSTFn ᶃ � PPU NiTTin $aMiQFS
ᶄ � PPU BSFNCP $aMiQFS

�� 日本大ֶཧֶ޻෦$PMMFgF PG SciFncF anE TFcInPMPgZ, NiIPn 6niWFSTiUZ
CMVF � 
CMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �100 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�1� NN
ᶇ 1�1� NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ Racing �0��
ʷ��0�1� R�� HPPTiFS 
BiaT

ᶃ YAMAHA YZ'�R�
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT�10000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

ManVaM 
SFRVFnUiaM $Iain DSiWF LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE BSFNCP 

caMiQFST
EMFcUSic XaUIFS QVNQ

�3 大ֶ,VSVNF InTUiUVUF PG TFcInPIPgZۀ޻ถཹٱ
8IiUF BMVF 

BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 1��� NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ' LT�R��0 
R RS XaUanaCF 
MagnFTiVN 1���ʷ����
10 HPPTiFS SMicL

ᶃ L�0� S6Z6,I LT�R��0
ᶄ ��0 cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

TVSCP cIaSgFE � 
L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE BSFNCP 

caMiQFST
EMFcUSPnic UISPUUMF

�� ੩Ԭ޻Պࣗಈं大ֶߍ
SIi[VPLa PSPGFTTiPnaM $PMMFgF OG AVUPNPCiMF TFcInPMPgZ

8IiUF�
BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF XiTICPnF TVTQFnTiPn 
A�aSN PVTI SPE
ᶄ DPVCMF XiTICPnF TVTQFnTiPn 
A�aSN PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI A・R・T 
XIFFMT 1�ʷ��0�10 L$0 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I RM9��0
ᶄ ��0 cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain DSiWF � 

'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 'SanEP 

'�01 caMiQFST
'�R $FnUFS ,FFM SVTQFnTiPn

�� 4ebeMBT�.BSet�6OiveSTitZ

BMVF, 
CMacL, 
ZFMMPX, 
PSangF

ST,M 11A $PNQPTiUF

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�0� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 11�� NN
ᶇ 1�1� NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS 1���ʷ
��� � 10 ROAD RA$ING 
HPPTiFS

ᶃ HONDA $B �00
ᶄ ��� cc
ᶅ �� IQ�10�00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

TIF inEVcUiPn TZTUFN VTing 
UISPUUMF CPEZ OEM YaNaIa 
ViYiPn ʢSi[Fɿ �� NN XiUI 
UQT, IAT TFnTPS, anE MAP 
SFnTPSʣ anE VTing inEVcUiPn 
UanL PS QMFnVN ʢVPMVNFɿ 
1�� Lʣ� TIF inKFcUPS VTing 
OEM YaNaIa ViYiPn XiUI 
GPVS inKFcUPST UIaU NPVnUFE 
Pn UIF SVnnFS� TIF GVFM UanL 
NaUFSiaM iT AMVNinVN TIFFU 
anE aMM NaUFSiaM UIaU XFMEFE 
XiUI TIG

1� ManVaM 
NFcIaniTN 
XiUI MFWFS Pn 
cPcLQiU anE 
MFWFS Pn FnginF� 
IU cPnnFcUFE 
XiUI TMing caCMF 
USanTNiTTiPn
�� EMFcUSicaM 
TIiGUFS XiUI 
TPMFnPiE anE UIF 
CVUUPn Pn TUFFSing 
XIFFM

1� TPZPUa Racing 
DFWFMPQNFnU 

ʢTRDʣ
�� OEM TPZPUa 
YaSiT 
�� LSD 
NFcIaniTN XiUI 
cMVUcI ʢLSD 
UZQFɿ1�� XaZʣ�

ᶃ BSFNCP � QiTUPn 
UIaiManE FEiUiPn, 
,aXaIaSa Racing DiTc 
BSaLF ʢTi[F 1�0 NN, 
��� NN UIicLnFTTʣ�

ᶄ TDR � QiTUPn, YaNaIa 
MiP DiTc BSaLF ʢTi[F 
1�0 NN, � NN 
NiniNVN UIicLnFTTʣ

TXP SIiGUFS SZTUFN

�� 東ژ大ֶTIF 6niWFSTiUZ PG TPLZP

BMVF, 
BMacL anE 

8IiUF
SUFFM SQacFGSaNF G'RP

ᶃ 6nFRVaM MFngUI DPVCMF A�aSNT 
XiUI PVTI SPE 
ᶄ ��MinL DF DiPn aYMF XiUI PVTI 
SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�0� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing 
HPPTiFS �0��ʷ��0�1�

ᶃ SV[VLi P�0�
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8
ᶆ � LgG��000 SQN

TVSCP�cIaSgFE 
��� L F$VT $Iain DSiWF '$$ 

TRA$

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin � QPU 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin � QPU 
caMiQFST

SiEF�FnginF MaZPVU

�� ۝भ大ֶ,Y6SH6 6niWFSTiUZ
YFMMPX TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN PVMM 
SPE
ᶄ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI XaUanaCF B 
�+�1� DiSF[[a 0�G�R� 
1����0R1� ��H

ᶃ $R'��09
ᶄ ��0 cc
ᶅ ���� IQ���00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE NiTTin 

caMiQFST
caSCVSFUPS

�8 അ大ֶGVnNa 6niWFSTiUZ܈
BMacL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 10�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 10�0 NN
ᶇ 10�0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ�1
ᶅ �0 NN

10ʷ��0 ,i[FS � 1��0ʷ
����10 R��B HPPTiFS

ᶃ HONDA $R'��0R9
ᶄ ��0 cc
ᶅ �0 QT��000 SQN
ᶆ �0 NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain ESiWF SQPPM

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� 大ֶHiSPTIiNa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZۀ޻ౡ޿
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE XiUI TPSTiPnCaS
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE XiUI TPSTiPnCaS

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��1 NNɹᶆ 1100 NN
ᶇ 10�� NN

ᶃ 1�0�� Lg
ᶄ ��ɿ�1
ᶅ �� NN

1� incI AMVNiniVN 
8IFFM 1�0��10�1� � 
BRIDGESTONE CiaT

ᶃ,aXaTaLi L9��0AE ʢ,L9��0Rʣ
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT��000 SQN
ᶆ ��0 LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � NP 

DiGG

ᶃ � OVUCPaSE SUFFM 
DiTLCSaLF

ᶄ1 InCPaSE SUFFM DiTLCSaLF 
NiTTin caMiQFST

TPSTiPnCaS TVTQFnTiPn 

�1 大ֶ,inEai 6niWFSTiUZـۙ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI RAYS �0��ʷ
��0�1�� HPPTiFS R��B

ᶃ ,aXaTaLi ER��0A
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L

ManVaM EMFcUSic 
TIiGUFS

$Iain DSiWF 
'�$�$ TRA$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ෋ࢁ大ֶ6niWFSTiUZ PG TPZaNa

�3 大ࡕ෎ཱ大ֶOTaLa PSFGFcUVSF 6niWFSTiUZ
MigIU CMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

10 incI OZ Racing 
AVON 1��0ʷ��0�10

ᶃ ER��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF

'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST

�� ໌੕大ֶMFiTFi 6niWFSTiUZ
BMacL�
BMVF

SUFFM
SQacFGSaNF

SUZSFnF 
BPaSE�

QPMZFTUFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI RAYS TE�� 
1�0����VR1� 
YO,OHAMA A00�

ᶃ M�0�E YAMAHA MT�0�
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ ��� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain�'�$�$ 

TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE BSFnCP 

caMiQFST

ᶃ MPnP TIPcL
ᶄ 0 c˃aTUFS

�� Ӄ大ֶ,PgaLVin 6niWFSTiUZֶ޻
BMVF TUFFM

TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,EIZER 
8HEELE 1��0ʷ����10 
R��B HPPTiFS

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�1�000 SQN
ᶆ ��0 LgG�11000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��1 L ManVaM

$Iain DSiWF � 
$aSCPn LSD 

ʢATSʣ

ᶃ � PVUCPaSE GSanEP 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE GSanEP 
caMiQFST

'SPnU � RFaS 8ing
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参加チーム ̡ ं྆スϖοΫʳ
Te a m I n f o r m a t i o n ( Ve h i c l e  S p e c i f i c a t i o n s)

Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

�� ۚ୔大ֶ,ana[aXa 6niWFSTiUZ
BMacL, 
BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ�1
ᶅ �0 NN

10 incI LFi[FS�+ ��0 
TMicL 1��0ʷ��0�10 
HPPTiFS BiaT Sain 1���ʷ
����10 HPPTiFS BiaT

ᶃ S6Z6,I LT�R��0
ᶄ ��0 cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF, 

MFcIanicaM LSD
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE AP caMiQFST AFSP EFWicFT

�� ௗऔ大ֶTPUUPSi 6niWFSTiUZ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�����0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ ����0 NN

1� incI RAYS TE�� 
HPPTiFS ��1� �0��ʷ
��0�1� ʢ$��00ʣ

ᶃ YAMAHA YZ��0'9
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT��000 SQN
ᶆ ��0 LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ಉࣾࢤ大ֶDPTIiTIa 6niWFSTiUZ
CMacL TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI RPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI RPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

�0�0ʷ����1� R��B, 
HPPTiFS 

ᶃ Z9���E ,aXaTaLi Z9��R
ᶄ ��� cc
ᶅ ��00 SQN
ᶆ �000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM ATS $PQFn LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ໋ཱؗ大ֶRiUTVNFiLan 6niWFSTiUZ
BMacL�

RFE�8IiUF TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ��1� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ Sacing �0��
ʷ��0�1�HPPTiFS

ᶃ ,aXaTaLi Z9��R 0�
ᶄ ��� cc
ᶅ �1 QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

PnFVNaUic QaEEMF 
TIiGUing

$Iain DSiWF �
LSD ATS

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� *OTtitut�5eLOoMoHi�
4eQuMuI�/oQeNbeS

BMacL SUFFM SQacFGSaNF 'iCFS 
GMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS AMVNinVN 
8IFFMT ��0�1��0�10 
HPPTiFS BiaT

ᶃ ,aXaTaLi NinKa Z9 �R
ᶄ �00 cc
ᶅ 10� QT�1�000 SQN
ᶆ ��� LgG�1�000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM

$MVUcI�SUZMF 
LiNiUFE SMiQ 
DiGGFSFnUiaM ViU[ 

ᶃ � PVUCPaSE TDR 
$aMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE TDR 
$aMiQFST

$PnGigVSaCMF DiTQMaZ DaUa LPggFS ʢRPM, 
SQFFE, GFaS InEicaUPS, OiM PSFaTVSF, � 
$PPMFnU TFNQFSaUVSFʣ

�1 ઁೆ大ֶSFUTVnan 6niWFSTiUZ
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

SVTQFnTiPn
ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

8IFFMT � TiSFT 1� incI 
RAYS 1�0���0�1� 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 ,�
ᶄ ��� cc
ᶅ 1�� QT�1��00 SQN
ᶆ ��� Lg�N�11�00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

SIiGUFS ManVaM 
EMFcUSPNagnFUic 
TIiGUFS

SIaGUTPSTFn ᶃ � PPU NiTTin $aMiQFS
ᶄ � PPU BSFNCP $aMiQFS

�� 日本大ֶཧֶ޻෦$PMMFgF PG SciFncF anE TFcInPMPgZ, NiIPn 6niWFSTiUZ
CMVF � 
CMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �100 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�1� NN
ᶇ 1�1� NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ Racing �0��
ʷ��0�1� R�� HPPTiFS 
BiaT

ᶃ YAMAHA YZ'�R�
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT�10000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

ManVaM 
SFRVFnUiaM $Iain DSiWF LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE BSFNCP 

caMiQFST
EMFcUSic XaUIFS QVNQ

�3 大ֶ,VSVNF InTUiUVUF PG TFcInPIPgZۀ޻ถཹٱ
8IiUF BMVF 

BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 1��� NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ' LT�R��0 
R RS XaUanaCF 
MagnFTiVN 1���ʷ����
10 HPPTiFS SMicL

ᶃ L�0� S6Z6,I LT�R��0
ᶄ ��0 cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

TVSCP cIaSgFE � 
L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE BSFNCP 

caMiQFST
EMFcUSPnic UISPUUMF

�� ੩Ԭ޻Պࣗಈं大ֶߍ
SIi[VPLa PSPGFTTiPnaM $PMMFgF OG AVUPNPCiMF TFcInPMPgZ

8IiUF�
BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF XiTICPnF TVTQFnTiPn 
A�aSN PVTI SPE
ᶄ DPVCMF XiTICPnF TVTQFnTiPn 
A�aSN PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI A・R・T 
XIFFMT 1�ʷ��0�10 L$0 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I RM9��0
ᶄ ��0 cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain DSiWF � 

'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 'SanEP 

'�01 caMiQFST
'�R $FnUFS ,FFM SVTQFnTiPn

�� 4ebeMBT�.BSet�6OiveSTitZ

BMVF, 
CMacL, 
ZFMMPX, 
PSangF

ST,M 11A $PNQPTiUF

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�0� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 11�� NN
ᶇ 1�1� NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS 1���ʷ
��� � 10 ROAD RA$ING 
HPPTiFS

ᶃ HONDA $B �00
ᶄ ��� cc
ᶅ �� IQ�10�00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

TIF inEVcUiPn TZTUFN VTing 
UISPUUMF CPEZ OEM YaNaIa 
ViYiPn ʢSi[Fɿ �� NN XiUI 
UQT, IAT TFnTPS, anE MAP 
SFnTPSʣ anE VTing inEVcUiPn 
UanL PS QMFnVN ʢVPMVNFɿ 
1�� Lʣ� TIF inKFcUPS VTing 
OEM YaNaIa ViYiPn XiUI 
GPVS inKFcUPST UIaU NPVnUFE 
Pn UIF SVnnFS� TIF GVFM UanL 
NaUFSiaM iT AMVNinVN TIFFU 
anE aMM NaUFSiaM UIaU XFMEFE 
XiUI TIG

1� ManVaM 
NFcIaniTN 
XiUI MFWFS Pn 
cPcLQiU anE 
MFWFS Pn FnginF� 
IU cPnnFcUFE 
XiUI TMing caCMF 
USanTNiTTiPn
�� EMFcUSicaM 
TIiGUFS XiUI 
TPMFnPiE anE UIF 
CVUUPn Pn TUFFSing 
XIFFM

1� TPZPUa Racing 
DFWFMPQNFnU 

ʢTRDʣ
�� OEM TPZPUa 
YaSiT 
�� LSD 
NFcIaniTN XiUI 
cMVUcI ʢLSD 
UZQFɿ1�� XaZʣ�

ᶃ BSFNCP � QiTUPn 
UIaiManE FEiUiPn, 
,aXaIaSa Racing DiTc 
BSaLF ʢTi[F 1�0 NN, 
��� NN UIicLnFTTʣ�

ᶄ TDR � QiTUPn, YaNaIa 
MiP DiTc BSaLF ʢTi[F 
1�0 NN, � NN 
NiniNVN UIicLnFTTʣ

TXP SIiGUFS SZTUFN

�� 東ژ大ֶTIF 6niWFSTiUZ PG TPLZP

BMVF, 
BMacL anE 

8IiUF
SUFFM SQacFGSaNF G'RP

ᶃ 6nFRVaM MFngUI DPVCMF A�aSNT 
XiUI PVTI SPE 
ᶄ ��MinL DF DiPn aYMF XiUI PVTI 
SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�0� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing 
HPPTiFS �0��ʷ��0�1�

ᶃ SV[VLi P�0�
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8
ᶆ � LgG��000 SQN

TVSCP�cIaSgFE 
��� L F$VT $Iain DSiWF '$$ 

TRA$

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin � QPU 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin � QPU 
caMiQFST

SiEF�FnginF MaZPVU

�� ۝भ大ֶ,Y6SH6 6niWFSTiUZ
YFMMPX TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN PVMM 
SPE
ᶄ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI XaUanaCF B 
�+�1� DiSF[[a 0�G�R� 
1����0R1� ��H

ᶃ $R'��09
ᶄ ��0 cc
ᶅ ���� IQ���00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE NiTTin 

caMiQFST
caSCVSFUPS

�8 അ大ֶGVnNa 6niWFSTiUZ܈
BMacL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 10�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 10�0 NN
ᶇ 10�0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ�1
ᶅ �0 NN

10ʷ��0 ,i[FS � 1��0ʷ
����10 R��B HPPTiFS

ᶃ HONDA $R'��0R9
ᶄ ��0 cc
ᶅ �0 QT��000 SQN
ᶆ �0 NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain ESiWF SQPPM

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� 大ֶHiSPTIiNa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZۀ޻ౡ޿
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE XiUI TPSTiPnCaS
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE XiUI TPSTiPnCaS

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��1 NNɹᶆ 1100 NN
ᶇ 10�� NN

ᶃ 1�0�� Lg
ᶄ ��ɿ�1
ᶅ �� NN

1� incI AMVNiniVN 
8IFFM 1�0��10�1� � 
BRIDGESTONE CiaT

ᶃ,aXaTaLi L9��0AE ʢ,L9��0Rʣ
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT��000 SQN
ᶆ ��0 LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � NP 

DiGG

ᶃ � OVUCPaSE SUFFM 
DiTLCSaLF

ᶄ1 InCPaSE SUFFM DiTLCSaLF 
NiTTin caMiQFST

TPSTiPnCaS TVTQFnTiPn 

�1 大ֶ,inEai 6niWFSTiUZـۙ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI RAYS �0��ʷ
��0�1�� HPPTiFS R��B

ᶃ ,aXaTaLi ER��0A
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L

ManVaM EMFcUSic 
TIiGUFS

$Iain DSiWF 
'�$�$ TRA$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ෋ࢁ大ֶ6niWFSTiUZ PG TPZaNa

�3 大ࡕ෎ཱ大ֶOTaLa PSFGFcUVSF 6niWFSTiUZ
MigIU CMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

10 incI OZ Racing 
AVON 1��0ʷ��0�10

ᶃ ER��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF

'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST

�� ໌੕大ֶMFiTFi 6niWFSTiUZ
BMacL�
BMVF

SUFFM
SQacFGSaNF

SUZSFnF 
BPaSE�

QPMZFTUFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI RAYS TE�� 
1�0����VR1� 
YO,OHAMA A00�

ᶃ M�0�E YAMAHA MT�0�
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ ��� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain�'�$�$ 

TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE BSFnCP 

caMiQFST

ᶃ MPnP TIPcL
ᶄ 0 c˃aTUFS

�� Ӄ大ֶ,PgaLVin 6niWFSTiUZֶ޻
BMVF TUFFM

TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,EIZER 
8HEELE 1��0ʷ����10 
R��B HPPTiFS

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�1�000 SQN
ᶆ ��0 LgG�11000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��1 L ManVaM

$Iain DSiWF � 
$aSCPn LSD 

ʢATSʣ

ᶃ � PVUCPaSE GSanEP 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE GSanEP 
caMiQFST

'SPnU � RFaS 8ing
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Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

�� ۚ୔大ֶ,ana[aXa 6niWFSTiUZ
BMacL, 
BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ�1
ᶅ �0 NN

10 incI LFi[FS�+ ��0 
TMicL 1��0ʷ��0�10 
HPPTiFS BiaT Sain 1���ʷ
����10 HPPTiFS BiaT

ᶃ S6Z6,I LT�R��0
ᶄ ��0 cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF, 

MFcIanicaM LSD
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE AP caMiQFST AFSP EFWicFT

�� ௗऔ大ֶTPUUPSi 6niWFSTiUZ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�����0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ ����0 NN

1� incI RAYS TE�� 
HPPTiFS ��1� �0��ʷ
��0�1� ʢ$��00ʣ

ᶃ YAMAHA YZ��0'9
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT��000 SQN
ᶆ ��0 LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ಉࣾࢤ大ֶDPTIiTIa 6niWFSTiUZ
CMacL TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI RPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI RPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

�0�0ʷ����1� R��B, 
HPPTiFS 

ᶃ Z9���E ,aXaTaLi Z9��R
ᶄ ��� cc
ᶅ ��00 SQN
ᶆ �000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM ATS $PQFn LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ໋ཱؗ大ֶRiUTVNFiLan 6niWFSTiUZ
BMacL�

RFE�8IiUF TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ��1� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ Sacing �0��
ʷ��0�1�HPPTiFS

ᶃ ,aXaTaLi Z9��R 0�
ᶄ ��� cc
ᶅ �1 QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

PnFVNaUic QaEEMF 
TIiGUing

$Iain DSiWF �
LSD ATS

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� *OTtitut�5eLOoMoHi�
4eQuMuI�/oQeNbeS

BMacL SUFFM SQacFGSaNF 'iCFS 
GMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS AMVNinVN 
8IFFMT ��0�1��0�10 
HPPTiFS BiaT

ᶃ ,aXaTaLi NinKa Z9 �R
ᶄ �00 cc
ᶅ 10� QT�1�000 SQN
ᶆ ��� LgG�1�000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM

$MVUcI�SUZMF 
LiNiUFE SMiQ 
DiGGFSFnUiaM ViU[ 

ᶃ � PVUCPaSE TDR 
$aMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE TDR 
$aMiQFST

$PnGigVSaCMF DiTQMaZ DaUa LPggFS ʢRPM, 
SQFFE, GFaS InEicaUPS, OiM PSFaTVSF, � 
$PPMFnU TFNQFSaUVSFʣ

�1 ઁೆ大ֶSFUTVnan 6niWFSTiUZ
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

SVTQFnTiPn
ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

8IFFMT � TiSFT 1� incI 
RAYS 1�0���0�1� 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 ,�
ᶄ ��� cc
ᶅ 1�� QT�1��00 SQN
ᶆ ��� Lg�N�11�00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

SIiGUFS ManVaM 
EMFcUSPNagnFUic 
TIiGUFS

SIaGUTPSTFn ᶃ � PPU NiTTin $aMiQFS
ᶄ � PPU BSFNCP $aMiQFS

�� 日本大ֶཧֶ޻෦$PMMFgF PG SciFncF anE TFcInPMPgZ, NiIPn 6niWFSTiUZ
CMVF � 
CMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �100 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�1� NN
ᶇ 1�1� NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ Racing �0��
ʷ��0�1� R�� HPPTiFS 
BiaT

ᶃ YAMAHA YZ'�R�
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT�10000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

ManVaM 
SFRVFnUiaM $Iain DSiWF LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE BSFNCP 

caMiQFST
EMFcUSic XaUIFS QVNQ

�3 大ֶ,VSVNF InTUiUVUF PG TFcInPIPgZۀ޻ถཹٱ
8IiUF BMVF 

BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 1��� NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ' LT�R��0 
R RS XaUanaCF 
MagnFTiVN 1���ʷ����
10 HPPTiFS SMicL

ᶃ L�0� S6Z6,I LT�R��0
ᶄ ��0 cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

TVSCP cIaSgFE � 
L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE BSFNCP 

caMiQFST
EMFcUSPnic UISPUUMF

�� ੩Ԭ޻Պࣗಈं大ֶߍ
SIi[VPLa PSPGFTTiPnaM $PMMFgF OG AVUPNPCiMF TFcInPMPgZ

8IiUF�
BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF XiTICPnF TVTQFnTiPn 
A�aSN PVTI SPE
ᶄ DPVCMF XiTICPnF TVTQFnTiPn 
A�aSN PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI A・R・T 
XIFFMT 1�ʷ��0�10 L$0 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I RM9��0
ᶄ ��0 cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain DSiWF � 

'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 'SanEP 

'�01 caMiQFST
'�R $FnUFS ,FFM SVTQFnTiPn

�� 4ebeMBT�.BSet�6OiveSTitZ

BMVF, 
CMacL, 
ZFMMPX, 
PSangF

ST,M 11A $PNQPTiUF

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�0� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 11�� NN
ᶇ 1�1� NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS 1���ʷ
��� � 10 ROAD RA$ING 
HPPTiFS

ᶃ HONDA $B �00
ᶄ ��� cc
ᶅ �� IQ�10�00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

TIF inEVcUiPn TZTUFN VTing 
UISPUUMF CPEZ OEM YaNaIa 
ViYiPn ʢSi[Fɿ �� NN XiUI 
UQT, IAT TFnTPS, anE MAP 
SFnTPSʣ anE VTing inEVcUiPn 
UanL PS QMFnVN ʢVPMVNFɿ 
1�� Lʣ� TIF inKFcUPS VTing 
OEM YaNaIa ViYiPn XiUI 
GPVS inKFcUPST UIaU NPVnUFE 
Pn UIF SVnnFS� TIF GVFM UanL 
NaUFSiaM iT AMVNinVN TIFFU 
anE aMM NaUFSiaM UIaU XFMEFE 
XiUI TIG

1� ManVaM 
NFcIaniTN 
XiUI MFWFS Pn 
cPcLQiU anE 
MFWFS Pn FnginF� 
IU cPnnFcUFE 
XiUI TMing caCMF 
USanTNiTTiPn
�� EMFcUSicaM 
TIiGUFS XiUI 
TPMFnPiE anE UIF 
CVUUPn Pn TUFFSing 
XIFFM

1� TPZPUa Racing 
DFWFMPQNFnU 

ʢTRDʣ
�� OEM TPZPUa 
YaSiT 
�� LSD 
NFcIaniTN XiUI 
cMVUcI ʢLSD 
UZQFɿ1�� XaZʣ�

ᶃ BSFNCP � QiTUPn 
UIaiManE FEiUiPn, 
,aXaIaSa Racing DiTc 
BSaLF ʢTi[F 1�0 NN, 
��� NN UIicLnFTTʣ�

ᶄ TDR � QiTUPn, YaNaIa 
MiP DiTc BSaLF ʢTi[F 
1�0 NN, � NN 
NiniNVN UIicLnFTTʣ

TXP SIiGUFS SZTUFN

�� 東ژ大ֶTIF 6niWFSTiUZ PG TPLZP

BMVF, 
BMacL anE 

8IiUF
SUFFM SQacFGSaNF G'RP

ᶃ 6nFRVaM MFngUI DPVCMF A�aSNT 
XiUI PVTI SPE 
ᶄ ��MinL DF DiPn aYMF XiUI PVTI 
SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�0� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing 
HPPTiFS �0��ʷ��0�1�

ᶃ SV[VLi P�0�
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8
ᶆ � LgG��000 SQN

TVSCP�cIaSgFE 
��� L F$VT $Iain DSiWF '$$ 

TRA$

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin � QPU 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin � QPU 
caMiQFST

SiEF�FnginF MaZPVU

�� ۝भ大ֶ,Y6SH6 6niWFSTiUZ
YFMMPX TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN PVMM 
SPE
ᶄ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI XaUanaCF B 
�+�1� DiSF[[a 0�G�R� 
1����0R1� ��H

ᶃ $R'��09
ᶄ ��0 cc
ᶅ ���� IQ���00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE NiTTin 

caMiQFST
caSCVSFUPS

�8 അ大ֶGVnNa 6niWFSTiUZ܈
BMacL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 10�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 10�0 NN
ᶇ 10�0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ�1
ᶅ �0 NN

10ʷ��0 ,i[FS � 1��0ʷ
����10 R��B HPPTiFS

ᶃ HONDA $R'��0R9
ᶄ ��0 cc
ᶅ �0 QT��000 SQN
ᶆ �0 NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain ESiWF SQPPM

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� 大ֶHiSPTIiNa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZۀ޻ౡ޿
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE XiUI TPSTiPnCaS
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE XiUI TPSTiPnCaS

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��1 NNɹᶆ 1100 NN
ᶇ 10�� NN

ᶃ 1�0�� Lg
ᶄ ��ɿ�1
ᶅ �� NN

1� incI AMVNiniVN 
8IFFM 1�0��10�1� � 
BRIDGESTONE CiaT

ᶃ,aXaTaLi L9��0AE ʢ,L9��0Rʣ
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT��000 SQN
ᶆ ��0 LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � NP 

DiGG

ᶃ � OVUCPaSE SUFFM 
DiTLCSaLF

ᶄ1 InCPaSE SUFFM DiTLCSaLF 
NiTTin caMiQFST

TPSTiPnCaS TVTQFnTiPn 

�1 大ֶ,inEai 6niWFSTiUZـۙ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI RAYS �0��ʷ
��0�1�� HPPTiFS R��B

ᶃ ,aXaTaLi ER��0A
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L

ManVaM EMFcUSic 
TIiGUFS

$Iain DSiWF 
'�$�$ TRA$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ෋ࢁ大ֶ6niWFSTiUZ PG TPZaNa

�3 大ࡕ෎ཱ大ֶOTaLa PSFGFcUVSF 6niWFSTiUZ
MigIU CMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

10 incI OZ Racing 
AVON 1��0ʷ��0�10

ᶃ ER��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF

'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST

�� ໌੕大ֶMFiTFi 6niWFSTiUZ
BMacL�
BMVF

SUFFM
SQacFGSaNF

SUZSFnF 
BPaSE�

QPMZFTUFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI RAYS TE�� 
1�0����VR1� 
YO,OHAMA A00�

ᶃ M�0�E YAMAHA MT�0�
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ ��� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain�'�$�$ 

TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE BSFnCP 

caMiQFST

ᶃ MPnP TIPcL
ᶄ 0 c˃aTUFS

�� Ӄ大ֶ,PgaLVin 6niWFSTiUZֶ޻
BMVF TUFFM

TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,EIZER 
8HEELE 1��0ʷ����10 
R��B HPPTiFS

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�1�000 SQN
ᶆ ��0 LgG�11000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��1 L ManVaM

$Iain DSiWF � 
$aSCPn LSD 

ʢATSʣ

ᶃ � PVUCPaSE GSanEP 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE GSanEP 
caMiQFST

'SPnU � RFaS 8ing
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参加チーム ̡ ं྆スϖοΫʳ
Te a m I n f o r m a t i o n ( Ve h i c l e  S p e c i f i c a t i o n s)

Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

�� ۚ୔大ֶ,ana[aXa 6niWFSTiUZ
BMacL, 
BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ�1
ᶅ �0 NN

10 incI LFi[FS�+ ��0 
TMicL 1��0ʷ��0�10 
HPPTiFS BiaT Sain 1���ʷ
����10 HPPTiFS BiaT

ᶃ S6Z6,I LT�R��0
ᶄ ��0 cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF, 

MFcIanicaM LSD
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE AP caMiQFST AFSP EFWicFT

�� ௗऔ大ֶTPUUPSi 6niWFSTiUZ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�����0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ ����0 NN

1� incI RAYS TE�� 
HPPTiFS ��1� �0��ʷ
��0�1� ʢ$��00ʣ

ᶃ YAMAHA YZ��0'9
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT��000 SQN
ᶆ ��0 LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ಉࣾࢤ大ֶDPTIiTIa 6niWFSTiUZ
CMacL TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI RPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI RPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

�0�0ʷ����1� R��B, 
HPPTiFS 

ᶃ Z9���E ,aXaTaLi Z9��R
ᶄ ��� cc
ᶅ ��00 SQN
ᶆ �000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM ATS $PQFn LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ໋ཱؗ大ֶRiUTVNFiLan 6niWFSTiUZ
BMacL�

RFE�8IiUF TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ��1� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ Sacing �0��
ʷ��0�1�HPPTiFS

ᶃ ,aXaTaLi Z9��R 0�
ᶄ ��� cc
ᶅ �1 QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

PnFVNaUic QaEEMF 
TIiGUing

$Iain DSiWF �
LSD ATS

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� *OTtitut�5eLOoMoHi�
4eQuMuI�/oQeNbeS

BMacL SUFFM SQacFGSaNF 'iCFS 
GMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,Fi[FS AMVNinVN 
8IFFMT ��0�1��0�10 
HPPTiFS BiaT

ᶃ ,aXaTaLi NinKa Z9 �R
ᶄ �00 cc
ᶅ 10� QT�1�000 SQN
ᶆ ��� LgG�1�000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM

$MVUcI�SUZMF 
LiNiUFE SMiQ 
DiGGFSFnUiaM ViU[ 

ᶃ � PVUCPaSE TDR 
$aMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE TDR 
$aMiQFST

$PnGigVSaCMF DiTQMaZ DaUa LPggFS ʢRPM, 
SQFFE, GFaS InEicaUPS, OiM PSFaTVSF, � 
$PPMFnU TFNQFSaUVSFʣ

�1 ઁೆ大ֶSFUTVnan 6niWFSTiUZ
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

SVTQFnTiPn
ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

8IFFMT � TiSFT 1� incI 
RAYS 1�0���0�1� 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I GS9�R�00 ,�
ᶄ ��� cc
ᶅ 1�� QT�1��00 SQN
ᶆ ��� Lg�N�11�00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

SIiGUFS ManVaM 
EMFcUSPNagnFUic 
TIiGUFS

SIaGUTPSTFn ᶃ � PPU NiTTin $aMiQFS
ᶄ � PPU BSFNCP $aMiQFS

�� 日本大ֶཧֶ޻෦$PMMFgF PG SciFncF anE TFcInPMPgZ, NiIPn 6niWFSTiUZ
CMVF � 
CMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �100 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�1� NN
ᶇ 1�1� NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ Racing �0��
ʷ��0�1� R�� HPPTiFS 
BiaT

ᶃ YAMAHA YZ'�R�
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT�10000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L

ManVaM 
SFRVFnUiaM $Iain DSiWF LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE BSFNCP 

caMiQFST
EMFcUSic XaUIFS QVNQ

�3 大ֶ,VSVNF InTUiUVUF PG TFcInPIPgZۀ޻ถཹٱ
8IiUF BMVF 

BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 1��� NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ' LT�R��0 
R RS XaUanaCF 
MagnFTiVN 1���ʷ����
10 HPPTiFS SMicL

ᶃ L�0� S6Z6,I LT�R��0
ᶄ ��0 cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

TVSCP cIaSgFE � 
L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE BSFNCP 

caMiQFST
EMFcUSPnic UISPUUMF

�� ੩Ԭ޻Պࣗಈं大ֶߍ
SIi[VPLa PSPGFTTiPnaM $PMMFgF OG AVUPNPCiMF TFcInPMPgZ

8IiUF�
BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF XiTICPnF TVTQFnTiPn 
A�aSN PVTI SPE
ᶄ DPVCMF XiTICPnF TVTQFnTiPn 
A�aSN PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI A・R・T 
XIFFMT 1�ʷ��0�10 L$0 
HPPTiFS

ᶃ S6Z6,I RM9��0
ᶄ ��0 cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain DSiWF � 

'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 'SanEP 

'�01 caMiQFST
'�R $FnUFS ,FFM SVTQFnTiPn

�� 4ebeMBT�.BSet�6OiveSTitZ

BMVF, 
CMacL, 
ZFMMPX, 
PSangF

ST,M 11A $PNQPTiUF

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�0� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 11�� NN
ᶇ 1�1� NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS 1���ʷ
��� � 10 ROAD RA$ING 
HPPTiFS

ᶃ HONDA $B �00
ᶄ ��� cc
ᶅ �� IQ�10�00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

TIF inEVcUiPn TZTUFN VTing 
UISPUUMF CPEZ OEM YaNaIa 
ViYiPn ʢSi[Fɿ �� NN XiUI 
UQT, IAT TFnTPS, anE MAP 
SFnTPSʣ anE VTing inEVcUiPn 
UanL PS QMFnVN ʢVPMVNFɿ 
1�� Lʣ� TIF inKFcUPS VTing 
OEM YaNaIa ViYiPn XiUI 
GPVS inKFcUPST UIaU NPVnUFE 
Pn UIF SVnnFS� TIF GVFM UanL 
NaUFSiaM iT AMVNinVN TIFFU 
anE aMM NaUFSiaM UIaU XFMEFE 
XiUI TIG

1� ManVaM 
NFcIaniTN 
XiUI MFWFS Pn 
cPcLQiU anE 
MFWFS Pn FnginF� 
IU cPnnFcUFE 
XiUI TMing caCMF 
USanTNiTTiPn
�� EMFcUSicaM 
TIiGUFS XiUI 
TPMFnPiE anE UIF 
CVUUPn Pn TUFFSing 
XIFFM

1� TPZPUa Racing 
DFWFMPQNFnU 

ʢTRDʣ
�� OEM TPZPUa 
YaSiT 
�� LSD 
NFcIaniTN XiUI 
cMVUcI ʢLSD 
UZQFɿ1�� XaZʣ�

ᶃ BSFNCP � QiTUPn 
UIaiManE FEiUiPn, 
,aXaIaSa Racing DiTc 
BSaLF ʢTi[F 1�0 NN, 
��� NN UIicLnFTTʣ�

ᶄ TDR � QiTUPn, YaNaIa 
MiP DiTc BSaLF ʢTi[F 
1�0 NN, � NN 
NiniNVN UIicLnFTTʣ

TXP SIiGUFS SZTUFN

�� 東ژ大ֶTIF 6niWFSTiUZ PG TPLZP

BMVF, 
BMacL anE 

8IiUF
SUFFM SQacFGSaNF G'RP

ᶃ 6nFRVaM MFngUI DPVCMF A�aSNT 
XiUI PVTI SPE 
ᶄ ��MinL DF DiPn aYMF XiUI PVTI 
SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�0� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing 
HPPTiFS �0��ʷ��0�1�

ᶃ SV[VLi P�0�
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8
ᶆ � LgG��000 SQN

TVSCP�cIaSgFE 
��� L F$VT $Iain DSiWF '$$ 

TRA$

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin � QPU 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin � QPU 
caMiQFST

SiEF�FnginF MaZPVU

�� ۝भ大ֶ,Y6SH6 6niWFSTiUZ
YFMMPX TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN PVMM 
SPE
ᶄ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI XaUanaCF B 
�+�1� DiSF[[a 0�G�R� 
1����0R1� ��H

ᶃ $R'��09
ᶄ ��0 cc
ᶅ ���� IQ���00 SQN
ᶆ �� NN��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE NiTTin 

caMiQFST
caSCVSFUPS

�8 അ大ֶGVnNa 6niWFSTiUZ܈
BMacL TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 10�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 10�0 NN
ᶇ 10�0 NN

ᶃ 1�0 Lg
ᶄ ��ɿ�1
ᶅ �0 NN

10ʷ��0 ,i[FS � 1��0ʷ
����10 R��B HPPTiFS

ᶃ HONDA $R'��0R9
ᶄ ��0 cc
ᶅ �0 QT��000 SQN
ᶆ �0 NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L ManVaM $Iain ESiWF SQPPM

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1 inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� 大ֶHiSPTIiNa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZۀ޻ౡ޿
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE XiUI TPSTiPnCaS
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE XiUI TPSTiPnCaS

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��1 NNɹᶆ 1100 NN
ᶇ 10�� NN

ᶃ 1�0�� Lg
ᶄ ��ɿ�1
ᶅ �� NN

1� incI AMVNiniVN 
8IFFM 1�0��10�1� � 
BRIDGESTONE CiaT

ᶃ,aXaTaLi L9��0AE ʢ,L9��0Rʣ
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT��000 SQN
ᶆ ��0 LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF � NP 

DiGG

ᶃ � OVUCPaSE SUFFM 
DiTLCSaLF

ᶄ1 InCPaSE SUFFM DiTLCSaLF 
NiTTin caMiQFST

TPSTiPnCaS TVTQFnTiPn 

�1 大ֶ,inEai 6niWFSTiUZـۙ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI RAYS �0��ʷ
��0�1�� HPPTiFS R��B

ᶃ ,aXaTaLi ER��0A
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L

ManVaM EMFcUSic 
TIiGUFS

$Iain DSiWF 
'�$�$ TRA$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ෋ࢁ大ֶ6niWFSTiUZ PG TPZaNa

�3 大ࡕ෎ཱ大ֶOTaLa PSFGFcUVSF 6niWFSTiUZ
MigIU CMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1�00 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

10 incI OZ Racing 
AVON 1��0ʷ��0�10

ᶃ ER��0
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT���00 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF

'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST

�� ໌੕大ֶMFiTFi 6niWFSTiUZ
BMacL�
BMVF

SUFFM
SQacFGSaNF

SUZSFnF 
BPaSE�

QPMZFTUFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI RAYS TE�� 
1�0����VR1� 
YO,OHAMA A00�

ᶃ M�0�E YAMAHA MT�0�
ᶄ ��� cc
ᶅ �� L8��000 SQN
ᶆ ��� NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain�'�$�$ 

TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE BSFnCP 

caMiQFST

ᶃ MPnP TIPcL
ᶄ 0 c˃aTUFS

�� Ӄ大ֶ,PgaLVin 6niWFSTiUZֶ޻
BMVF TUFFM

TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI ,EIZER 
8HEELE 1��0ʷ����10 
R��B HPPTiFS

ᶃ P$�0E HONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�1�000 SQN
ᶆ ��0 LgG�11000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��1 L ManVaM

$Iain DSiWF � 
$aSCPn LSD 

ʢATSʣ

ᶃ � PVUCPaSE GSanEP 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE GSanEP 
caMiQFST

'SPnU � RFaS 8ing
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Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

�� ਸ৓大ֶSPKP 6niWFSTiUZ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ�Racing �0�� 
ʷ��0�1� HPPTiFS R��B

ᶃ P$�0EHONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM �UI $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�8 ઍ༿ۀ޻大ֶ$IiCa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
NaWZ BMVF SUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DF DiPn UZQF aYMF TVTQFnTiPn

ᶃ ���� NNɹᶄ 10�1 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI RAYS TE�� 
�0��ʷ��0�1� HPPTiFS 
B��

ᶃYAMAHA VFnUVSF MVMUi P�RPZ�0MP
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L $VT $Iain DSiWF � 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ౡ大ֶHiSPTIiNa 6niWFSTiUZ޿
RFE � 
BMacL SUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ ����ɿ����
ᶅ �� NN

1� incI RS 8aUanaCF 
1�0���0�1� HPPTiFS

ᶃ YaNaIa�YZ��0'9
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� )BOZBOH�6OiveSTitZ
HanZang 

BMVF TUFFM TQacFGSaNF
'iCFS�gMaTT� 

$aSCPn 
GiCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI $PnUinFnUaM 
SMicL �0����0 OZ 
'PSNVMa SUVEFnU 
MagnFTiVN �H IPMF

ᶃ YAMAHA YZ'�R�
ᶄ �00 cc
ᶅ �� QT�1��00 SQN
ᶆ ��� LgG�11000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L

$O� QnFVNaUic 
TFRVFnUiaM TIiGU

'inaM DSiWFɿ���ɿ1, 
DiGGFSFnUiaMɿ'$$ 
HPnEa ATV LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE ,R NPUPST 

caMiQFST

w bZ` SPMM CaS
w SLS inUaLF NaniGPME
w SacF�TQFc XiSing
w � GMaQ DRS 

�3 /BtioOBM�$IiBo�5uOH�6OiveSTitZ

�� ,00,.*/�6/*7&R4*5Y
GSFFn MinF 
in XIiUF 

CPEZ

TUFFM UVCF GSaNF
ʢIaMG@SFaSʣ

NPnPcPRVF 
ʢIaMG@GSPnUʣ

ᶃ DPVCMF XiTICPnF � PVMM SPE
ᶄ DPVCMF XiTICPnF � PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ �10 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

ᶃ 10 incI cVTUPN 
$'RP XIFFM
ᶄ HPPTiFS 1�ʷ����10�0 
R��B

ᶃ HONDA $BR�00RR
ᶄ �00 cc
ᶅ �� L8�10�00 SQN
ᶆ ���� NN�10�00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L QnFVNaUic TIiGUFS

GinaM EiSWF 
SaUiP�����ɿ1 
DiGGFSFnUaiM TZTUFN�
DSFYMFS LSD

ᶃ AP Racing�� QiTUPn 
ᶄ AP Racing��� QiTUPn

SFNi�NPnPcPRVF CPEZ � GVMM aFSPEZnaNicT 
LiU

�� )BSbiO�*OTtitute�oG�
5eDIOoMoHZ�Bt�8eiIBi

BMacL � 
TVSRVPiTF 

CMVF�8IiUF

SFNi�NPnPcPRVF � 
GSaNF

$aSCPn 
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ �10 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS � 
HPPTiFS 1��0ʷ���

ᶃ SV[VLi@GS9�R�00
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 L8����0 SQN
ᶆ �0 NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L PnFVNaUic $Iain � DSFYMFS ᶃ � QiTUPn

ᶄ � QiTUPn AP caMiQFST
MPnPcPRVF,caSCPn GiCFS 
TVTQFnTiPn,FMFcUSPnic UISPUUMF

�� /BtioOBM�5BiQei�
6OiveSTitZ�oG�5eDIOoMoHZ

CMVF�CMacL cPNQPTiUF 
NPnPcPRVF

caCPn 
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE 

ᶃ �010 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incIT OZ Racing 
MagnFTiVN cFnUFS 
MPcL, $PnUinFnUaM 
�0����0R1� 

ᶃ YAMAHA MT�0� $P�
ᶄ ��� cc
ᶅ ���� QT���00 SQN
ᶆ ���� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
ATQiSaUFE ��� L

PnFVNaUic 
$ZMinEFS SIiGUFS

$Iain DSiWF � 
DSFYMFS LiNiUFE 
SMiQ DiGGFSFnUiaM, 
DSiWF SIaGU

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE TSiPnFT 

caMiQFST
caSCPn GiCFS A�aSNT

�� ॏ大ֶMiF 6niWFSTiUZࡾ

�� ट౎大ֶ東ژTPLZP MFUSPQPMiUan 6niWFSTiUZ
BMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 1��0 NN 
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��� NN 
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��0 Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �0 NN

1� incI RAYS TE�� 
�0�����0�1� HPPTiF

ᶃ P$�0E HONDA�$BR�00RR 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �0 QT�11000 SQN 
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

$aMiQFST
N�A

8� )oTeo�6OiveSTitZ

Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃϞʔλܕ式、ܕ൪、ݸ਺
ᶄ定֨ग़ྗ（࿈ଓ）
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

ᶃバοςϦの種ྨ
ᶄ公শిѹʗ࠷大ిѹ
ᶅ公শ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃ.otoS�5ZQe
�.oEeM�/uNbeS
�tIe�/uNbeS�oG�NotoST
ᶄ$oOtiOuouT�SBteE�QoXeS
ᶅ1eBL�QoXeSɹᶆ.BYiNuN�toSRue

ᶃ5ZQe
ᶄ/oNiOBM�voMtBHe�)iHIeTt�voMtBHe
ᶅ/oNiOBM�DBQBDitZ

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

&1 ԰大ֶNagPZa 6niWFSTiUZݹ໊
PFaSM 
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �11� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI O[ Sacing �0�0
ʷ����1� R��B HPPTiFS

ᶃ � PIaTF TZncISPnPVT NPUPS, 
AM,DD���1��10�PO8, �VniUT
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ �1�V����V
ᶅ ���� L8I�1� 
AI

N�A DPVCMF SFEVcUiPn 
gFaS

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE
NiTTin caMiQFST

�8D, TSacUiPn $PnUSPM, DiSFcU YaX�SaUF 
$PnUSPM

&� 5oOHKi�6OiveSTitZ
XIiUF, 

CMacL, SFE NPnPcPRVF caSCPn 
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ � 
$PnUinFnUaM $1�

ᶃ DYNASYN TZncISPnPVTTFSWP 
NPUPS, DD��1��10�PO8�1��00�B�, �
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ����<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �0� V���� V
ᶅ ��0 LXI�1� 
AI

N�A N�A ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE

GPVS�XIFFM ESiWF, UPSRVF WFcUPSing, AM, 
NPUPST anE inWFSUFS,aFSP QacLagF

&3 ๛ٕڮज़Պֶ大ֶTPZPIaTIi 6niWFSTiUZ PG TFcInPMPgZ 
BMacL $'RP 

MPnPcPRVF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 10�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

10ʷ� incI ,Fi[FS 
8IFFM � 1��0ʷ����10 
incI HPPTiFS R��B

ᶃPFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, ZFSP SR,1VniU
ᶄ �0<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1��<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ 1�� V�1�0 V
ᶅ ��� L8I��� 
AI

N�A $IainDSiWF � 
'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE BSFNCP 

caMiQFST

$aSCPn GiCFS NPnPcPRVF�SFMG aTTFNCMZ 
CaUUFSZ QacL

&� /BtioOBM�5TiOH�)uB�6OiveSTitZ
BMacL SUFFM TQacFGSaNF $aSCPn�

GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�10 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI OZ 'PSNVMa 
SUVEFnU MagnFTiVN 
�H XIFFM $PnUinFnUaM 
�0����0�R1�

ᶃPFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, EMRA9���, 1VniU
ᶄ 100<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1�0<NN>

ᶃ L'P BaUUFSZ
ᶄ ��0V���0V
ᶅ ��� LXI�1��� 
AI

N�A
$IainDSiWF � 
DSFYMFS 'S LSD 
�010

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ �PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST

&� Ұؔߴۀ޻౳ઐ໳ֶؠ�ߍख大ֶ
NaUiPnaM InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ, IcIinPTFLi $PMMFgF�IXaUF 6niWFSTiUZ

BFSNVEa 
BMVF PFaSM TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1110 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�10 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI RAYS TE�� 
�0��ʷ��0�1�R��A 
HPPTiFS BiaT

ᶃӬ久࣓石ܕಉظモーターʢϒラシレスʣ, HONDA H�, �  ݸ
PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVTʢNPn CSVTIʣ, HONDA H�, �VniUT
ᶄ 1�<L8>ʷ�
ᶅ ��<L8>ʷ�
ᶆ ��<NN>ʷ�

ᶃ Li�iPn
ᶄ �10 V���0 V
ᶅ ��� LXI��0 
AI

N�A PManFUaSZ GFaS, 
N�A

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TPSRVF VFcUPSing CZ TXin MPUPS 6niU

&� トϤλ໊ݹ԰ࣗಈं大ֶߍ
TOYOTA UFcInicaM $PMMFgF

8IiUF � 
BMVF � 
RFE

SUFFM TQacFGSaNF 'RP

ᶃ 'SPnU DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSN PVMM SPE
ᶄ RFaS DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSN PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

XIFFM RS 8ATANABE 
1�����+ � TiSFT GPPE 
ZFaS EAGLE RS �0ʷ
��0+�1�

ᶃ Hi�PFSGPSNancF, A$������ ��, 1 ݸ
ᶄ ��<L8>
ᶅ �1,��<L8>
ᶆ 11���<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ 1���� 
V�1������ V
ᶅ ���1� LXI��0 AI

nPnF $Iain DSiWF '$$ 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTn 
caMiQFST

ᶄ 1inCPaSE NiTTin caMiQFST
UXP TUagF SFEVcUiPn

&� ਆಸ઒大ֶ,anagaXa 6niWFSTiUZ
CMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFSgMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

HPPTiFS, R��B, 1�z
��0��ʷ��0 VPML TE��, 
AMVNinVN

ᶃ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, MPUPFnFgZ DL$���,1VniU
ᶄ 1�<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 100<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �0 V����� V
ᶅ ��0 L8I��� 
AI

N�A DSiWF cIain � 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin
caMiQFST

OSiginaM gFaS CPY

22

参加チーム ̡ ं྆スϖοΫʳ
Te a m I n f o r m a t i o n ( Ve h i c l e  S p e c i f i c a t i o n s)

Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

�� ਸ৓大ֶSPKP 6niWFSTiUZ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ�Racing �0�� 
ʷ��0�1� HPPTiFS R��B

ᶃ P$�0EHONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM �UI $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�8 ઍ༿ۀ޻大ֶ$IiCa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
NaWZ BMVF SUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DF DiPn UZQF aYMF TVTQFnTiPn

ᶃ ���� NNɹᶄ 10�1 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI RAYS TE�� 
�0��ʷ��0�1� HPPTiFS 
B��

ᶃYAMAHA VFnUVSF MVMUi P�RPZ�0MP
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L $VT $Iain DSiWF � 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ౡ大ֶHiSPTIiNa 6niWFSTiUZ޿
RFE � 
BMacL SUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ ����ɿ����
ᶅ �� NN

1� incI RS 8aUanaCF 
1�0���0�1� HPPTiFS

ᶃ YaNaIa�YZ��0'9
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� )BOZBOH�6OiveSTitZ
HanZang 

BMVF TUFFM TQacFGSaNF
'iCFS�gMaTT� 

$aSCPn 
GiCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI $PnUinFnUaM 
SMicL �0����0 OZ 
'PSNVMa SUVEFnU 
MagnFTiVN �H IPMF

ᶃ YAMAHA YZ'�R�
ᶄ �00 cc
ᶅ �� QT�1��00 SQN
ᶆ ��� LgG�11000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L

$O� QnFVNaUic 
TFRVFnUiaM TIiGU

'inaM DSiWFɿ���ɿ1, 
DiGGFSFnUiaMɿ'$$ 
HPnEa ATV LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE ,R NPUPST 

caMiQFST

w bZ` SPMM CaS
w SLS inUaLF NaniGPME
w SacF�TQFc XiSing
w � GMaQ DRS 

�3 /BtioOBM�$IiBo�5uOH�6OiveSTitZ

�� ,00,.*/�6/*7&R4*5Y
GSFFn MinF 
in XIiUF 

CPEZ

TUFFM UVCF GSaNF
ʢIaMG@SFaSʣ

NPnPcPRVF 
ʢIaMG@GSPnUʣ

ᶃ DPVCMF XiTICPnF � PVMM SPE
ᶄ DPVCMF XiTICPnF � PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ �10 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

ᶃ 10 incI cVTUPN 
$'RP XIFFM
ᶄ HPPTiFS 1�ʷ����10�0 
R��B

ᶃ HONDA $BR�00RR
ᶄ �00 cc
ᶅ �� L8�10�00 SQN
ᶆ ���� NN�10�00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L QnFVNaUic TIiGUFS

GinaM EiSWF 
SaUiP�����ɿ1 
DiGGFSFnUaiM TZTUFN�
DSFYMFS LSD

ᶃ AP Racing�� QiTUPn 
ᶄ AP Racing��� QiTUPn

SFNi�NPnPcPRVF CPEZ � GVMM aFSPEZnaNicT 
LiU

�� )BSbiO�*OTtitute�oG�
5eDIOoMoHZ�Bt�8eiIBi

BMacL � 
TVSRVPiTF 

CMVF�8IiUF

SFNi�NPnPcPRVF � 
GSaNF

$aSCPn 
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ �10 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS � 
HPPTiFS 1��0ʷ���

ᶃ SV[VLi@GS9�R�00
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 L8����0 SQN
ᶆ �0 NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L PnFVNaUic $Iain � DSFYMFS ᶃ � QiTUPn

ᶄ � QiTUPn AP caMiQFST
MPnPcPRVF,caSCPn GiCFS 
TVTQFnTiPn,FMFcUSPnic UISPUUMF

�� /BtioOBM�5BiQei�
6OiveSTitZ�oG�5eDIOoMoHZ

CMVF�CMacL cPNQPTiUF 
NPnPcPRVF

caCPn 
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE 

ᶃ �010 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incIT OZ Racing 
MagnFTiVN cFnUFS 
MPcL, $PnUinFnUaM 
�0����0R1� 

ᶃ YAMAHA MT�0� $P�
ᶄ ��� cc
ᶅ ���� QT���00 SQN
ᶆ ���� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
ATQiSaUFE ��� L

PnFVNaUic 
$ZMinEFS SIiGUFS

$Iain DSiWF � 
DSFYMFS LiNiUFE 
SMiQ DiGGFSFnUiaM, 
DSiWF SIaGU

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE TSiPnFT 

caMiQFST
caSCPn GiCFS A�aSNT

�� ॏ大ֶMiF 6niWFSTiUZࡾ

�� ट౎大ֶ東ژTPLZP MFUSPQPMiUan 6niWFSTiUZ
BMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI RAYS TE�� 
�0�����0�1� HPPTiF

ᶃ P$�0E HONDA�$BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT�11000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

$aMiQFST
N�A

8� )oTeo�6OiveSTitZ

Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃϞʔλܕ式、ܕ൪、ݸ਺
ᶄ定֨ग़ྗ（࿈ଓ）
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

ᶃバοςϦの種ྨ
ᶄ公শిѹʗ࠷大ిѹ
ᶅ公শ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃ.otoS�5ZQe
�.oEeM�/uNbeS
�tIe�/uNbeS�oG�NotoST
ᶄ$oOtiOuouT�SBteE�QoXeS
ᶅ1eBL�QoXeSɹᶆ.BYiNuN�toSRue

ᶃ5ZQe
ᶄ/oNiOBM�voMtBHe�)iHIeTt�voMtBHe
ᶅ/oNiOBM�DBQBDitZ

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

&1 ԰大ֶNagPZa 6niWFSTiUZݹ໊
PFaSM 
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �11� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI O[ Sacing �0�0
ʷ����1� R��B HPPTiFS

ᶃ � PIaTF TZncISPnPVT NPUPS, 
AM,DD���1��10�PO8, �VniUT
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ �1�V����V
ᶅ ���� L8I�1� 
AI

N�A DPVCMF SFEVcUiPn 
gFaS

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE
NiTTin caMiQFST

�8D, TSacUiPn $PnUSPM, DiSFcU YaX�SaUF 
$PnUSPM

&� 5oOHKi�6OiveSTitZ
XIiUF, 

CMacL, SFE NPnPcPRVF caSCPn 
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ � 
$PnUinFnUaM $1�

ᶃ DYNASYN TZncISPnPVTTFSWP 
NPUPS, DD��1��10�PO8�1��00�B�, �
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ����<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �0� V���� V
ᶅ ��0 LXI�1� 
AI

N�A N�A ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE

GPVS�XIFFM ESiWF, UPSRVF WFcUPSing, AM, 
NPUPST anE inWFSUFS,aFSP QacLagF

&3 ๛ٕڮज़Պֶ大ֶTPZPIaTIi 6niWFSTiUZ PG TFcInPMPgZ 
BMacL $'RP 

MPnPcPRVF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 10�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

10ʷ� incI ,Fi[FS 
8IFFM � 1��0ʷ����10 
incI HPPTiFS R��B

ᶃPFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, ZFSP SR,1VniU
ᶄ �0<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1��<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ 1�� V�1�0 V
ᶅ ��� L8I��� 
AI

N�A $IainDSiWF � 
'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE BSFNCP 

caMiQFST

$aSCPn GiCFS NPnPcPRVF�SFMG aTTFNCMZ 
CaUUFSZ QacL

&� /BtioOBM�5TiOH�)uB�6OiveSTitZ
BMacL SUFFM TQacFGSaNF $aSCPn�

GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�10 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI OZ 'PSNVMa 
SUVEFnU MagnFTiVN 
�H XIFFM $PnUinFnUaM 
�0����0�R1�

ᶃPFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, EMRA9���, 1VniU
ᶄ 100<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1�0<NN>

ᶃ L'P BaUUFSZ
ᶄ ��0V���0V
ᶅ ��� LXI�1��� 
AI

N�A
$IainDSiWF � 
DSFYMFS 'S LSD 
�010

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ �PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST

&� Ұؔߴۀ޻౳ઐ໳ֶؠ�ߍख大ֶ
NaUiPnaM InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ, IcIinPTFLi $PMMFgF�IXaUF 6niWFSTiUZ

BFSNVEa 
BMVF PFaSM TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1110 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�10 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI RAYS TE�� 
�0��ʷ��0�1�R��A 
HPPTiFS BiaT

ᶃӬ久࣓石ܕಉظモーターʢϒラシレスʣ, HONDA H�, �  ݸ
PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVTʢNPn CSVTIʣ, HONDA H�, �VniUT
ᶄ 1�<L8>ʷ�
ᶅ ��<L8>ʷ�
ᶆ ��<NN>ʷ�

ᶃ Li�iPn
ᶄ �10 V���0 V
ᶅ ��� LXI��0 
AI

N�A PManFUaSZ GFaS, 
N�A

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TPSRVF VFcUPSing CZ TXin MPUPS 6niU

&� トϤλ໊ݹ԰ࣗಈं大ֶߍ
TOYOTA UFcInicaM $PMMFgF

8IiUF � 
BMVF � 
RFE

SUFFM TQacFGSaNF 'RP

ᶃ 'SPnU DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSN PVMM SPE
ᶄ RFaS DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSN PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

XIFFM RS 8ATANABE 
1�����+ � TiSFT GPPE 
ZFaS EAGLE RS �0ʷ
��0+�1�

ᶃ Hi�PFSGPSNancF, A$������ ��, 1 ݸ
ᶄ ��<L8>
ᶅ �1,��<L8>
ᶆ 11���<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ 1���� 
V�1������ V
ᶅ ���1� LXI��0 AI

nPnF $Iain DSiWF '$$ 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTn 
caMiQFST

ᶄ 1inCPaSE NiTTin caMiQFST
UXP TUagF SFEVcUiPn

&� ਆಸ઒大ֶ,anagaXa 6niWFSTiUZ
CMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFSgMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

HPPTiFS, R��B, 1�z
��0��ʷ��0 VPML TE��, 
AMVNinVN

ᶃ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, MPUPFnFgZ DL$���,1VniU
ᶄ 1�<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 100<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �0 V����� V
ᶅ ��0 L8I��� 
AI

N�A DSiWF cIain � 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin
caMiQFST

OSiginaM gFaS CPY
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Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

�� ਸ৓大ֶSPKP 6niWFSTiUZ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ�Racing �0�� 
ʷ��0�1� HPPTiFS R��B

ᶃ P$�0EHONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM �UI $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�8 ઍ༿ۀ޻大ֶ$IiCa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
NaWZ BMVF SUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DF DiPn UZQF aYMF TVTQFnTiPn

ᶃ ���� NNɹᶄ 10�1 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI RAYS TE�� 
�0��ʷ��0�1� HPPTiFS 
B��

ᶃYAMAHA VFnUVSF MVMUi P�RPZ�0MP
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L $VT $Iain DSiWF � 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ౡ大ֶHiSPTIiNa 6niWFSTiUZ޿
RFE � 
BMacL SUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ ����ɿ����
ᶅ �� NN

1� incI RS 8aUanaCF 
1�0���0�1� HPPTiFS

ᶃ YaNaIa�YZ��0'9
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� )BOZBOH�6OiveSTitZ
HanZang 

BMVF TUFFM TQacFGSaNF
'iCFS�gMaTT� 

$aSCPn 
GiCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI $PnUinFnUaM 
SMicL �0����0 OZ 
'PSNVMa SUVEFnU 
MagnFTiVN �H IPMF

ᶃ YAMAHA YZ'�R�
ᶄ �00 cc
ᶅ �� QT�1��00 SQN
ᶆ ��� LgG�11000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L

$O� QnFVNaUic 
TFRVFnUiaM TIiGU

'inaM DSiWFɿ���ɿ1, 
DiGGFSFnUiaMɿ'$$ 
HPnEa ATV LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE ,R NPUPST 

caMiQFST

w bZ` SPMM CaS
w SLS inUaLF NaniGPME
w SacF�TQFc XiSing
w � GMaQ DRS 

�3 /BtioOBM�$IiBo�5uOH�6OiveSTitZ

�� ,00,.*/�6/*7&R4*5Y
GSFFn MinF 
in XIiUF 

CPEZ

TUFFM UVCF GSaNF
ʢIaMG@SFaSʣ

NPnPcPRVF 
ʢIaMG@GSPnUʣ

ᶃ DPVCMF XiTICPnF � PVMM SPE
ᶄ DPVCMF XiTICPnF � PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ �10 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

ᶃ 10 incI cVTUPN 
$'RP XIFFM
ᶄ HPPTiFS 1�ʷ����10�0 
R��B

ᶃ HONDA $BR�00RR
ᶄ �00 cc
ᶅ �� L8�10�00 SQN
ᶆ ���� NN�10�00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L QnFVNaUic TIiGUFS

GinaM EiSWF 
SaUiP�����ɿ1 
DiGGFSFnUaiM TZTUFN�
DSFYMFS LSD

ᶃ AP Racing�� QiTUPn 
ᶄ AP Racing��� QiTUPn

SFNi�NPnPcPRVF CPEZ � GVMM aFSPEZnaNicT 
LiU

�� )BSbiO�*OTtitute�oG�
5eDIOoMoHZ�Bt�8eiIBi

BMacL � 
TVSRVPiTF 

CMVF�8IiUF

SFNi�NPnPcPRVF � 
GSaNF

$aSCPn 
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ �10 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS � 
HPPTiFS 1��0ʷ���

ᶃ SV[VLi@GS9�R�00
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 L8����0 SQN
ᶆ �0 NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L PnFVNaUic $Iain � DSFYMFS ᶃ � QiTUPn

ᶄ � QiTUPn AP caMiQFST
MPnPcPRVF,caSCPn GiCFS 
TVTQFnTiPn,FMFcUSPnic UISPUUMF

�� /BtioOBM�5BiQei�
6OiveSTitZ�oG�5eDIOoMoHZ

CMVF�CMacL cPNQPTiUF 
NPnPcPRVF

caCPn 
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE 

ᶃ �010 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incIT OZ Racing 
MagnFTiVN cFnUFS 
MPcL, $PnUinFnUaM 
�0����0R1� 

ᶃ YAMAHA MT�0� $P�
ᶄ ��� cc
ᶅ ���� QT���00 SQN
ᶆ ���� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
ATQiSaUFE ��� L

PnFVNaUic 
$ZMinEFS SIiGUFS

$Iain DSiWF � 
DSFYMFS LiNiUFE 
SMiQ DiGGFSFnUiaM, 
DSiWF SIaGU

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE TSiPnFT 

caMiQFST
caSCPn GiCFS A�aSNT

�� ॏ大ֶMiF 6niWFSTiUZࡾ

�� ट౎大ֶ東ژTPLZP MFUSPQPMiUan 6niWFSTiUZ
BMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 1��0 NN 
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��� NN 
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��0 Lg 
ᶄ ��ɿ�� 
ᶅ �0 NN

1� incI RAYS TE�� 
�0�����0�1� HPPTiF

ᶃ P$�0E HONDA�$BR�00RR 
ᶄ ��� cc 
ᶅ �0 QT�11000 SQN 
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

$aMiQFST
N�A

8� )oTeo�6OiveSTitZ

Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃϞʔλܕ式、ܕ൪、ݸ਺
ᶄ定֨ग़ྗ（࿈ଓ）
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

ᶃバοςϦの種ྨ
ᶄ公শిѹʗ࠷大ిѹ
ᶅ公শ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃ.otoS�5ZQe
�.oEeM�/uNbeS
�tIe�/uNbeS�oG�NotoST
ᶄ$oOtiOuouT�SBteE�QoXeS
ᶅ1eBL�QoXeSɹᶆ.BYiNuN�toSRue

ᶃ5ZQe
ᶄ/oNiOBM�voMtBHe�)iHIeTt�voMtBHe
ᶅ/oNiOBM�DBQBDitZ

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

&1 ԰大ֶNagPZa 6niWFSTiUZݹ໊
PFaSM 
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �11� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI O[ Sacing �0�0
ʷ����1� R��B HPPTiFS

ᶃ � PIaTF TZncISPnPVT NPUPS, 
AM,DD���1��10�PO8, �VniUT
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ �1�V����V
ᶅ ���� L8I�1� 
AI

N�A DPVCMF SFEVcUiPn 
gFaS

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE
NiTTin caMiQFST

�8D, TSacUiPn $PnUSPM, DiSFcU YaX�SaUF 
$PnUSPM

&� 5oOHKi�6OiveSTitZ
XIiUF, 

CMacL, SFE NPnPcPRVF caSCPn 
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ � 
$PnUinFnUaM $1�

ᶃ DYNASYN TZncISPnPVTTFSWP 
NPUPS, DD��1��10�PO8�1��00�B�, �
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ����<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �0� V���� V
ᶅ ��0 LXI�1� 
AI

N�A N�A ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE

GPVS�XIFFM ESiWF, UPSRVF WFcUPSing, AM, 
NPUPST anE inWFSUFS,aFSP QacLagF

&3 ๛ٕڮज़Պֶ大ֶTPZPIaTIi 6niWFSTiUZ PG TFcInPMPgZ 
BMacL $'RP 

MPnPcPRVF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 10�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

10ʷ� incI ,Fi[FS 
8IFFM � 1��0ʷ����10 
incI HPPTiFS R��B

ᶃPFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, ZFSP SR,1VniU
ᶄ �0<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1��<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ 1�� V�1�0 V
ᶅ ��� L8I��� 
AI

N�A $IainDSiWF � 
'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE BSFNCP 

caMiQFST

$aSCPn GiCFS NPnPcPRVF�SFMG aTTFNCMZ 
CaUUFSZ QacL

&� /BtioOBM�5TiOH�)uB�6OiveSTitZ
BMacL SUFFM TQacFGSaNF $aSCPn�

GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�10 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI OZ 'PSNVMa 
SUVEFnU MagnFTiVN 
�H XIFFM $PnUinFnUaM 
�0����0�R1�

ᶃPFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, EMRA9���, 1VniU
ᶄ 100<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1�0<NN>

ᶃ L'P BaUUFSZ
ᶄ ��0V���0V
ᶅ ��� LXI�1��� 
AI

N�A
$IainDSiWF � 
DSFYMFS 'S LSD 
�010

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ �PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST

&� Ұؔߴۀ޻౳ઐ໳ֶؠ�ߍख大ֶ
NaUiPnaM InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ, IcIinPTFLi $PMMFgF�IXaUF 6niWFSTiUZ

BFSNVEa 
BMVF PFaSM TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1110 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�10 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI RAYS TE�� 
�0��ʷ��0�1�R��A 
HPPTiFS BiaT

ᶃӬ久࣓石ܕಉظモーターʢϒラシレスʣ, HONDA H�, �  ݸ
PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVTʢNPn CSVTIʣ, HONDA H�, �VniUT
ᶄ 1�<L8>ʷ�
ᶅ ��<L8>ʷ�
ᶆ ��<NN>ʷ�

ᶃ Li�iPn
ᶄ �10 V���0 V
ᶅ ��� LXI��0 
AI

N�A PManFUaSZ GFaS, 
N�A

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TPSRVF VFcUPSing CZ TXin MPUPS 6niU

&� トϤλ໊ݹ԰ࣗಈं大ֶߍ
TOYOTA UFcInicaM $PMMFgF

8IiUF � 
BMVF � 
RFE

SUFFM TQacFGSaNF 'RP

ᶃ 'SPnU DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSN PVMM SPE
ᶄ RFaS DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSN PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

XIFFM RS 8ATANABE 
1�����+ � TiSFT GPPE 
ZFaS EAGLE RS �0ʷ
��0+�1�

ᶃ Hi�PFSGPSNancF, A$������ ��, 1 ݸ
ᶄ ��<L8>
ᶅ �1,��<L8>
ᶆ 11���<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ 1���� 
V�1������ V
ᶅ ���1� LXI��0 AI

nPnF $Iain DSiWF '$$ 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTn 
caMiQFST

ᶄ 1inCPaSE NiTTin caMiQFST
UXP TUagF SFEVcUiPn

&� ਆಸ઒大ֶ,anagaXa 6niWFSTiUZ
CMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFSgMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

HPPTiFS, R��B, 1�z
��0��ʷ��0 VPML TE��, 
AMVNinVN

ᶃ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, MPUPFnFgZ DL$���,1VniU
ᶄ 1�<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 100<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �0 V����� V
ᶅ ��0 L8I��� 
AI

N�A DSiWF cIain � 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin
caMiQFST

OSiginaM gFaS CPY
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参加チーム ̡ ं྆スϖοΫʳ
Te a m I n f o r m a t i o n ( Ve h i c l e  S p e c i f i c a t i o n s)

Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃエϯδϯܕ式ɹᶄഉྔؾ
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

λイϓؾٵ
೩料λϯΫ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃEngine　ᶄDisplacement
ᶅmax. power　ᶆmax.torque

Induction type
Fuel tank Volume

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

�� ਸ৓大ֶSPKP 6niWFSTiUZ
BMacL TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ�Racing �0�� 
ʷ��0�1� HPPTiFS R��B

ᶃ P$�0EHONDA $BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT�11�00 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM �UI $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ 1PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�8 ઍ༿ۀ޻大ֶ$IiCa InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
NaWZ BMVF SUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DF DiPn UZQF aYMF TVTQFnTiPn

ᶃ ���� NNɹᶄ 10�1 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI RAYS TE�� 
�0��ʷ��0�1� HPPTiFS 
B��

ᶃYAMAHA VFnUVSF MVMUi P�RPZ�0MP
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L $VT $Iain DSiWF � 

'�$�$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� ౡ大ֶHiSPTIiNa 6niWFSTiUZ޿
RFE � 
BMacL SUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSNPVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ ����ɿ����
ᶅ �� NN

1� incI RS 8aUanaCF 
1�0���0�1� HPPTiFS

ᶃ YaNaIa�YZ��0'9
ᶄ ��� cc
ᶅ �� QT��000 SQN
ᶆ ��� LgG���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��0 L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

�� )BOZBOH�6OiveSTitZ
HanZang 

BMVF TUFFM TQacFGSaNF
'iCFS�gMaTT� 

$aSCPn 
GiCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI $PnUinFnUaM 
SMicL �0����0 OZ 
'PSNVMa SUVEFnU 
MagnFTiVN �H IPMF

ᶃ YAMAHA YZ'�R�
ᶄ �00 cc
ᶅ �� QT�1��00 SQN
ᶆ ��� LgG�11000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L

$O� QnFVNaUic 
TFRVFnUiaM TIiGU

'inaM DSiWFɿ���ɿ1, 
DiGGFSFnUiaMɿ'$$ 
HPnEa ATV LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE ,R NPUPST 

caMiQFST

w bZ` SPMM CaS
w SLS inUaLF NaniGPME
w SacF�TQFc XiSing
w � GMaQ DRS 

�3 /BtioOBM�$IiBo�5uOH�6OiveSTitZ

�� ,00,.*/�6/*7&R4*5Y
GSFFn MinF 
in XIiUF 

CPEZ

TUFFM UVCF GSaNF
ʢIaMG@SFaSʣ

NPnPcPRVF 
ʢIaMG@GSPnUʣ

ᶃ DPVCMF XiTICPnF � PVMM SPE
ᶄ DPVCMF XiTICPnF � PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ �10 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

ᶃ 10 incI cVTUPN 
$'RP XIFFM
ᶄ HPPTiFS 1�ʷ����10�0 
R��B

ᶃ HONDA $BR�00RR
ᶄ �00 cc
ᶅ �� L8�10�00 SQN
ᶆ ���� NN�10�00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE � L QnFVNaUic TIiGUFS

GinaM EiSWF 
SaUiP�����ɿ1 
DiGGFSFnUaiM TZTUFN�
DSFYMFS LSD

ᶃ AP Racing�� QiTUPn 
ᶄ AP Racing��� QiTUPn

SFNi�NPnPcPRVF CPEZ � GVMM aFSPEZnaNicT 
LiU

�� )BSbiO�*OTtitute�oG�
5eDIOoMoHZ�Bt�8eiIBi

BMacL � 
TVSRVPiTF 

CMVF�8IiUF

SFNi�NPnPcPRVF � 
GSaNF

$aSCPn 
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ �10 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

10 incI ,Fi[FS � 
HPPTiFS 1��0ʷ���

ᶃ SV[VLi@GS9�R�00
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 L8����0 SQN
ᶆ �0 NN���00 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L PnFVNaUic $Iain � DSFYMFS ᶃ � QiTUPn

ᶄ � QiTUPn AP caMiQFST
MPnPcPRVF,caSCPn GiCFS 
TVTQFnTiPn,FMFcUSPnic UISPUUMF

�� /BtioOBM�5BiQei�
6OiveSTitZ�oG�5eDIOoMoHZ

CMVF�CMacL cPNQPTiUF 
NPnPcPRVF

caCPn 
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE 

ᶃ �010 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incIT OZ Racing 
MagnFTiVN cFnUFS 
MPcL, $PnUinFnUaM 
�0����0R1� 

ᶃ YAMAHA MT�0� $P�
ᶄ ��� cc
ᶅ ���� QT���00 SQN
ᶆ ���� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
ATQiSaUFE ��� L

PnFVNaUic 
$ZMinEFS SIiGUFS

$Iain DSiWF � 
DSFYMFS LiNiUFE 
SMiQ DiGGFSFnUiaM, 
DSiWF SIaGU

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE TSiPnFT 

caMiQFST
caSCPn GiCFS A�aSNT

�� ॏ大ֶMiF 6niWFSTiUZࡾ

�� ट౎大ֶ東ژTPLZP MFUSPQPMiUan 6niWFSTiUZ
BMVF TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI RAYS TE�� 
�0�����0�1� HPPTiF

ᶃ P$�0E HONDA�$BR�00RR
ᶄ ��� cc
ᶅ �0 QT�11000 SQN
ᶆ ��� LgG��000 SQN

NaUVSaMMZ 
aTQiSaUFE ��� L ManVaM $Iain DSiWF 

'�$�$ TRA$ LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

$aMiQFST
N�A

8� )oTeo�6OiveSTitZ

Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃϞʔλܕ式、ܕ൪、ݸ਺
ᶄ定֨ग़ྗ（࿈ଓ）
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

ᶃバοςϦの種ྨ
ᶄ公শిѹʗ࠷大ిѹ
ᶅ公শ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃ.otoS�5ZQe
�.oEeM�/uNbeS
�tIe�/uNbeS�oG�NotoST
ᶄ$oOtiOuouT�SBteE�QoXeS
ᶅ1eBL�QoXeSɹᶆ.BYiNuN�toSRue

ᶃ5ZQe
ᶄ/oNiOBM�voMtBHe�)iHIeTt�voMtBHe
ᶅ/oNiOBM�DBQBDitZ

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

&1 ԰大ֶNagPZa 6niWFSTiUZݹ໊
PFaSM 
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �11� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��� NN
ᶇ 1��� NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI O[ Sacing �0�0
ʷ����1� R��B HPPTiFS

ᶃ � PIaTF TZncISPnPVT NPUPS, 
AM,DD���1��10�PO8, �VniUT
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ �1�V����V
ᶅ ���� L8I�1� 
AI

N�A DPVCMF SFEVcUiPn 
gFaS

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE
NiTTin caMiQFST

�8D, TSacUiPn $PnUSPM, DiSFcU YaX�SaUF 
$PnUSPM

&� 5oOHKi�6OiveSTitZ
XIiUF, 

CMacL, SFE NPnPcPRVF caSCPn 
GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI OZ � 
$PnUinFnUaM $1�

ᶃ DYNASYN TZncISPnPVTTFSWP 
NPUPS, DD��1��10�PO8�1��00�B�, �
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ����<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �0� V���� V
ᶅ ��0 LXI�1� 
AI

N�A N�A ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE

GPVS�XIFFM ESiWF, UPSRVF WFcUPSing, AM, 
NPUPST anE inWFSUFS,aFSP QacLagF

&3 ๛ٕڮज़Պֶ大ֶTPZPIaTIi 6niWFSTiUZ PG TFcInPMPgZ 
BMacL $'RP 

MPnPcPRVF $'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �0�0 NNɹᶄ 10�� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ 1�� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

10ʷ� incI ,Fi[FS 
8IFFM � 1��0ʷ����10 
incI HPPTiFS R��B

ᶃPFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, ZFSP SR,1VniU
ᶄ �0<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1��<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ 1�� V�1�0 V
ᶅ ��� L8I��� 
AI

N�A $IainDSiWF � 
'$$ TRA$

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE BSFNCP 

caMiQFST

$aSCPn GiCFS NPnPcPRVF�SFMG aTTFNCMZ 
CaUUFSZ QacL

&� /BtioOBM�5TiOH�)uB�6OiveSTitZ
BMacL SUFFM TQacFGSaNF $aSCPn�

GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�10 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI OZ 'PSNVMa 
SUVEFnU MagnFTiVN 
�H XIFFM $PnUinFnUaM 
�0����0�R1�

ᶃPFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, EMRA9���, 1VniU
ᶄ 100<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1�0<NN>

ᶃ L'P BaUUFSZ
ᶄ ��0V���0V
ᶅ ��� LXI�1��� 
AI

N�A
$IainDSiWF � 
DSFYMFS 'S LSD 
�010

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ �PVUCPaSE 8iMXPPE 

caMiQFST

&� Ұؔߴۀ޻౳ઐ໳ֶؠ�ߍख大ֶ
NaUiPnaM InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ, IcIinPTFLi $PMMFgF�IXaUF 6niWFSTiUZ

BFSNVEa 
BMVF PFaSM TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1110 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�10 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI RAYS TE�� 
�0��ʷ��0�1�R��A 
HPPTiFS BiaT

ᶃӬ久࣓石ܕಉظモーターʢϒラシレスʣ, HONDA H�, �  ݸ
PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVTʢNPn CSVTIʣ, HONDA H�, �VniUT
ᶄ 1�<L8>ʷ�
ᶅ ��<L8>ʷ�
ᶆ ��<NN>ʷ�

ᶃ Li�iPn
ᶄ �10 V���0 V
ᶅ ��� LXI��0 
AI

N�A PManFUaSZ GFaS, 
N�A

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TPSRVF VFcUPSing CZ TXin MPUPS 6niU

&� トϤλ໊ݹ԰ࣗಈं大ֶߍ
TOYOTA UFcInicaM $PMMFgF

8IiUF � 
BMVF � 
RFE

SUFFM TQacFGSaNF 'RP

ᶃ 'SPnU DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSN PVMM SPE
ᶄ RFaS DPVCMF VnFRVaM MFngUI 
A�aSN PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

XIFFM RS 8ATANABE 
1�����+ � TiSFT GPPE 
ZFaS EAGLE RS �0ʷ
��0+�1�

ᶃ Hi�PFSGPSNancF, A$������ ��, 1 ݸ
ᶄ ��<L8>
ᶅ �1,��<L8>
ᶆ 11���<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ 1���� 
V�1������ V
ᶅ ���1� LXI��0 AI

nPnF $Iain DSiWF '$$ 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTn 
caMiQFST

ᶄ 1inCPaSE NiTTin caMiQFST
UXP TUagF SFEVcUiPn

&� ਆಸ઒大ֶ,anagaXa 6niWFSTiUZ
CMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFSgMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

HPPTiFS, R��B, 1�z
��0��ʷ��0 VPML TE��, 
AMVNinVN

ᶃ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, MPUPFnFgZ DL$���,1VniU
ᶄ 1�<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 100<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �0 V����� V
ᶅ ��0 L8I��� 
AI

N�A DSiWF cIain � 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin
caMiQFST

OSiginaM gFaS CPY
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Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃϞʔλܕ式、ܕ൪、ݸ਺
ᶄ定֨ग़ྗ（࿈ଓ）
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

ᶃバοςϦの種ྨ
ᶄ公শిѹʗ࠷大ిѹ
ᶅ公শ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃ.otoS�5ZQe
�.oEeM�/uNbeS
�tIe�/uNbeS�oG�NotoST
ᶄ$oOtiOuouT�SBteE�QoXeS
ᶅ1eBL�QoXeSɹᶆ.BYiNuN�toSRue

ᶃ5ZQe
ᶄ/oNiOBM�voMtBHe�)iHIeTt�voMtBHe
ᶅ/oNiOBM�DBQBDitZ

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

&8 東๺大ֶTPIPLV 6niWFSTiUZ
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�10 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �0��
ʷ��0�1� HPPTiFS R��B

ᶃӬ久࣓石式ಉظモーターʢϒラシレスʣ, �1�01� 
8V�$�0000, 1 ݸ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 

ʢNPn CSVTIʣ, �1�01�8V�$�0000, 1VniU
ᶄ ��<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1��<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ ����� V� 
�0��� V
ᶅ ��� L8I��0 
AI

N�A PManFUaSZ GFaS
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TXin MPUPS 6niU

&� ੩Ԭཧ޻Պ大ֶSIi[VPLa InTUiUVUF PG SciFncF anE TFcInPMPgZ

&☟☞ トϤλ東ࣗژಈं大ֶߍTPZPUa TFcInicaM $PMMFgF TPLZP 
BMacL�
OSangF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�10 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI 8OR, 
MEISTER $R01 
YO,OHAMAADVAN 
A0�0 1����0R1�

ᶃD$ ϒラシモータ, AEWancFE D�$�9P�1����Aɼ1ݸ
ᶄ�1��ʢL8ʣ
ᶅ��ʢL8ʣ
ᶆ1��ʢNNʣ

ᶃ Li�iPn
ᶄ 11��� V�1���� 
V
ᶅ ��� L8I��� AI

N�A
SIaGU�HZQPiE 
gFaS caN UZQF 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

&☟☟ 6OiveSTitBT�*TMBN�*OEoOeTiB
BMacL XiUI 

BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��0� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

OZ 'PSNVMa SUVEFnT 
1�z aMVNinVN, EiF 
caTU � $PnUinFnUaM 
P�0����0R1�

ᶃ aEWancFE aYiaM GMVY TZncISPnPVT ʢBLA$ʣ 
FMFcUSic NPUPST�gFnFSaUPST, EMRA9 �0� ,1 VniU
ᶄ �0��0<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 1�0<NN>

ᶃ LiUIiVN 
PPMZNFS
ᶄ ����� V��1��� V
ᶅ 10 LXI��1 AI

NPnF

$Iain gFaS 
XiUI SaUiP 1ɿ
� � DSFYMFS 
AVUPNPUiWF LSD

ᶃ,T$ caMiQFST XiUI TiMUPn 
NaTUFS cZMinEFS

ᶄ,T$ caMiQFST XiUI TiMUPn 
NaTUFS cZMinEFS

TFMFNFUSZ SZTUFN

&☟☠ *OTtitut�5eLOoMoHi�4eQuMuI�/oQeNbeS
GSFFn, 

RFE, anE 
8IiUF

MPnPcPRVF $aSCPn 
'iCSF

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTISPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTISPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1100 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ 100 NN

10 incI ,AIZER 1���z
����z�10 HOOSIER BiaT

ᶃ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT ʢNPn 
CSVTIʣ, N�A ʢEFWFMPQFE CZ PVS InTUVUFʣ, �VniU
ᶄ ��<L8> ʢ! 1� <L8> QFS VniUʣ
ᶅ �0<L8> ʢ! �� <L8> QFS VniUʣ
ᶆ ��0<NN> ʢ!110<NN> QFS VniUʣ

ᶃ Li'FPO�
ᶄ ��0�� 
V��1��� V
ᶅ ��� LXI��0 
AI

N�A ʢTingMF 
TQFFEʣ

SIaGUTPSTFn XiUI 
GFaS anE $Iain

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE TDR 

caMiQFST
VaSiaCMF InUaLF SZTUFN

&☋☡ ۝भۀ޻大ֶ,ZVTIV InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

&☋☣ /BtioOBM�1iOHtuOH�6OiveSTitZ�
oG�4DieODe�BOE�5eDIOoMoHZ

&☋☤ RBKTIBIi�6OiveSTitZ�oG�
&OHiOeeSiOH���5eDIOoMoHZ

&☋☥ R�7�$oMMeHe�oG�&OHiOeeSiOH

&☋☦ /BtioOBM�$IeOH�,uOH�6OiveSTitZ

&☋☧ /BtioOBM�5BiXBO�6OiveSTitZ
CSPXn TUFaM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI HPPTiFS���101 
1��0ʷ��0 � 10

ᶃ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT ʢNPn CSVTIʣ, PSEFSFE, 1VniU
ᶄ 1�<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 110<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �� V��� V
ᶅ � LXI�1��0 
AI

nP LiNiU TMiQ 
EiGGFSFnUiaM

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE

&☠☞ JiMiO�6OiveSTitZ
CMVF, 
CMacL, 
TiMWFS

cPNQPTiU NPnPcPRVF 'iCFS�
$aSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ�Racing 
�0����0R1� 
$PnUinFnUaM $1�

ᶃ EMRA9 �0�, AB$1�� ,�VniU
ᶄ �0<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 1�0<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ ����� V���0 
V
ᶅ ���� LXI

NPnF PMannFUaSZ gFaS 
SFEVcFS

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE �SE TQSing TVTQFnTiPn, ABS, T$S

&☠☟ /BtioOBM�5BiQei�6OiveSTitZ�oG�5eDIOoMoHZ
CMacL�CMVF TUFaM TQacFGSaNF caSCPn 

GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incIT OZ Racing 
MagnFTiVN cFnUFS 
MPcL, $PnUinFnUaM 
�0����0R1� 

ᶃPFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, ENSaY �0�, 1VniU
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1��<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ ��� V���1 V
ᶅ �1�� LXI��� 
AI

TingMF SFEVcUiPn

cIain ESiWF, 
MiNiUFE TMiQ 
EiGGFSFnUiaM, ESiWF 
TIaGU

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE TSiPnFT 

caMiQFST
caSCPn GiCFS A�aSNT

&☠☠ )BSbiO�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ�Bt�8eiIBi�&7
OSangF�
SiMWFSZ�
BMacL

OnF PiFcF $'RP 
MPnPcPRVF $'RP

ᶃ DPVCMF 6nFRVaM LFngUI A�aSN�
PVMM RPE
ᶄ DPVCMF 6nFRVaM LFngUI A�aSN�
PVMM RPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI aMVNiniVN 
8IFFM � $PnUinFnUaM 
�0���10R1�

ᶃAM,,DD��1��10�PO8�1��00�B�,�VniU
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃLiUIiVN�PPMZNFS
ᶄ ���V������V
ᶅ ���1 LXI�1��� 
AI

NPnF

SingMF RFEVcUiPn 
HFMicaM GFaST�
EMFcUSPnic 
DiGGFSFnUiaM

ᶃ � QiTUPn ISR $aMiQFST
ᶄ � QiTUPn ISR $aMiQFST

MPnPcPRVF�AFSPEZnaNic DFWicF�TIiSE 
SQSing�SFMG�aTTFNCMZ BaUUFSZ

&☠☡ #eiKiOH�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ
cFSVMFan MPnPcPRVF

$aSCPn GiCFS 
anE aMVNinVN 
IPnFZcPNC 

cPNQPTiUF NaUFSiaM

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

1� incI caSCPn GiCFS 
SiN � �0����0 R1� 
$PnUinFnUaM

ᶃ PFSNanFnU NagnFU 
TZncISPnPVT NPUPS, AM,, �VniU
ᶄ 1���<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �1�V����V
ᶅ ��� LXI�1��� AI

1���TUagF 
QManFUaSZ gFaS 
SFEVcFS

PManFUaSZ gFaS 
USanTNiTTiPn, nP 
EiGGFSFnUiaM

ᶃ DPVCMF XIFFM GMPaUing 
EiTc CSaLF

ᶄ DPVCMF XIFFM GMPaUing 
EiTc CSaLF

'PVS�XIFFM inEFQFnEFnU ESiWF, TFMG�NaEF 
QManFUaSZ gFaS SFEVcFS, caSCPn GiCFS 
NPnPcPRVF, aFSPEZnaNicT, TFMG�NaEF 
caSCPn GiCFS accVNVMaUFS CPEZ

&☠☢ 6/*7&R4*5"4�("%J")�."%"
BMacL�CMVF SUFaM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��1� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 10�0 NNɹᶆ 10�0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

'SPnUɿ1� incI OZ 'PSNVMa 
SUVEFnU AMMVNiniVN �H 8IFFM 
RFaSɿ1� incI 6MUSaMiUF 8IFFMT 
1�0���0�10 D6NLOP BiaT

ᶃ BSVTIMFTT D$ MPUPS ʢBLD$ʣ, 
ENSaY �0� ʢLVʣ, 1VniU
ᶄ �0��0<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 1�0<NN>

ᶃ Li�iPn NicLFM 
ManganFTF $PCaMU
ᶄ �,� V���,� V
ᶅ 0�1 LXI��� AI

NP TIiGUFS SIaGUTPSTFn

ᶃ TPLicP � PiTUPn RaEiaM 
$aMiQFST

ᶄ 8iMXPPE DZnaMiUF BiMMFU 
SingMF BSaLF $aMiQFS

GPPE NanVWFSaCiiUZ anE FSgPnPNicT

&☠☣ ੒᪟大ֶSFiLFi 6niWFSTiUZ
aRVa � 
CMacL TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN 

1� incI RaZT VPML 
Racing TE�� �0�0ʷ����
1� HPPTiFS

ᶃ ��PIaTF SZncISPnPVT MPUPS, EM��, 1VniU
ᶄ ��<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ ���<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ ����� V��0� V
ᶅ ��1 LXI��0 AI

NPnF $Iain DSiWF � 
LSD ʢ'$$ʣ

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

&☠☤ 日ژ࢈౎ࣗಈं大ֶߍNiTTan A6TOMOBILE TFcInicaM $PMMFgF ,ZPUP

BMacL � 
8IiUF � 

RFE
TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing 
�0�0�����1� R��B 
HPPTiFS

ᶃӬ久࣓石ຒܕࠐ三૬ަྲྀಉظ
モータʢϒラシレスʣ, EM��, 1 ݸ
ᶄ ��<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ ���<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �11 V���� V
ᶅ ��� LXI��0 
AI

NPnF SIaGUTPSTFn
'�$�$ LSD

ᶃ � QiTUPn
ᶄ � QiTUPn AP Racing 

caMiQFST

T$S � 'SaNF SUSVcUVSF�I[aUiPn PG TIF 
PPXFS TSain 6niU,RFNPUF MPniUPSing SZTUFN 
PG a VFIicMF SZTUFN

&☠☥ ਆಸ઒޻Պ大ֶ,anagaXa inTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
8IiUF BMVF 

GPME SUFFM SQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN PVMM 
SPE
ᶄ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �1�0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI 8aUanaCF 
MagnFTiVN �0��ʷ
��0�1�

ᶃ BR6SA, HSM1�10�1��0�, 1 ݸ
ᶄ ��<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ ��<NN>

ᶃLi�iPn ManganFTF
ᶄ ���<V>��0�<V>

ʢˡ૊電஑のঢ়ଶでʣ
ᶅ��� LXI �0 AI�<LXI�
AI>ʢˡ૊電஑のঢ়ଶで。ʣ

nPnF
$IainF DSiWF 
2VaiGF HFMicaM 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE CSFNCP 

caMiQFST
OSiginaM BaUUFSZ GV$
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参加チーム ̡ ं྆スϖοΫʳ
Te a m I n f o r m a t i o n ( Ve h i c l e  S p e c i f i c a t i o n s)

Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃϞʔλܕ式、ܕ൪、ݸ਺
ᶄ定֨ग़ྗ（࿈ଓ）
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

ᶃバοςϦの種ྨ
ᶄ公শిѹʗ࠷大ిѹ
ᶅ公শ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃ.otoS�5ZQe
�.oEeM�/uNbeS
�tIe�/uNbeS�oG�NotoST
ᶄ$oOtiOuouT�SBteE�QoXeS
ᶅ1eBL�QoXeSɹᶆ.BYiNuN�toSRue

ᶃ5ZQe
ᶄ/oNiOBM�voMtBHe�)iHIeTt�voMtBHe
ᶅ/oNiOBM�DBQBDitZ

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

&8 東๺大ֶTPIPLV 6niWFSTiUZ
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�10 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �0��
ʷ��0�1� HPPTiFS R��B

ᶃӬ久࣓石式ಉظモーターʢϒラシレスʣ, �1�01� 
8V�$�0000, 1 ݸ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 

ʢNPn CSVTIʣ, �1�01�8V�$�0000, 1VniU
ᶄ ��<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1��<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ ����� V� 
�0��� V
ᶅ ��� L8I��0 
AI

N�A PManFUaSZ GFaS
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TXin MPUPS 6niU

&� ੩Ԭཧ޻Պ大ֶSIi[VPLa InTUiUVUF PG SciFncF anE TFcInPMPgZ

&☟☞ トϤλ東ࣗژಈं大ֶߍTPZPUa TFcInicaM $PMMFgF TPLZP 
BMacL�
OSangF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�10 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI 8OR, 
MEISTER $R01 
YO,OHAMAADVAN 
A0�0 1����0R1�

ᶃD$ ϒラシモータ, AEWancFE D�$�9P�1����Aɼ1ݸ
ᶄ�1��ʢL8ʣ
ᶅ��ʢL8ʣ
ᶆ1��ʢNNʣ

ᶃ Li�iPn
ᶄ 11��� V�1���� 
V
ᶅ ��� L8I��� AI

N�A
SIaGU�HZQPiE 
gFaS caN UZQF 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

&☟☟ 6OiveSTitBT�*TMBN�*OEoOeTiB
BMacL XiUI 

BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��0� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

OZ 'PSNVMa SUVEFnT 
1�z aMVNinVN, EiF 
caTU � $PnUinFnUaM 
P�0����0R1�

ᶃ aEWancFE aYiaM GMVY TZncISPnPVT ʢBLA$ʣ 
FMFcUSic NPUPST�gFnFSaUPST, EMRA9 �0� ,1 VniU
ᶄ �0��0<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 1�0<NN>

ᶃ LiUIiVN 
PPMZNFS
ᶄ ����� V��1��� V
ᶅ 10 LXI��1 AI

NPnF

$Iain gFaS 
XiUI SaUiP 1ɿ
� � DSFYMFS 
AVUPNPUiWF LSD

ᶃ,T$ caMiQFST XiUI TiMUPn 
NaTUFS cZMinEFS

ᶄ,T$ caMiQFST XiUI TiMUPn 
NaTUFS cZMinEFS

TFMFNFUSZ SZTUFN

&☟☠ *OTtitut�5eLOoMoHi�4eQuMuI�/oQeNbeS
GSFFn, 

RFE, anE 
8IiUF

MPnPcPRVF $aSCPn 
'iCSF

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTISPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTISPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1100 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ 100 NN

10 incI ,AIZER 1���z
����z�10 HOOSIER BiaT

ᶃ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT ʢNPn 
CSVTIʣ, N�A ʢEFWFMPQFE CZ PVS InTUVUFʣ, �VniU
ᶄ ��<L8> ʢ! 1� <L8> QFS VniUʣ
ᶅ �0<L8> ʢ! �� <L8> QFS VniUʣ
ᶆ ��0<NN> ʢ!110<NN> QFS VniUʣ

ᶃ Li'FPO�
ᶄ ��0�� 
V��1��� V
ᶅ ��� LXI��0 
AI

N�A ʢTingMF 
TQFFEʣ

SIaGUTPSTFn XiUI 
GFaS anE $Iain

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE TDR 

caMiQFST
VaSiaCMF InUaLF SZTUFN

&☋☡ ۝भۀ޻大ֶ,ZVTIV InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

&☋☣ /BtioOBM�1iOHtuOH�6OiveSTitZ�
oG�4DieODe�BOE�5eDIOoMoHZ

&☋☤ RBKTIBIi�6OiveSTitZ�oG�
&OHiOeeSiOH���5eDIOoMoHZ

&☋☥ R�7�$oMMeHe�oG�&OHiOeeSiOH

&☋☦ /BtioOBM�$IeOH�,uOH�6OiveSTitZ

&☋☧ /BtioOBM�5BiXBO�6OiveSTitZ
CSPXn TUFaM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI HPPTiFS���101 
1��0ʷ��0 � 10

ᶃ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT ʢNPn CSVTIʣ, PSEFSFE, 1VniU
ᶄ 1�<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 110<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �� V��� V
ᶅ � LXI�1��0 
AI

nP LiNiU TMiQ 
EiGGFSFnUiaM

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE

&☠☞ JiMiO�6OiveSTitZ
CMVF, 
CMacL, 
TiMWFS

cPNQPTiU NPnPcPRVF 'iCFS�
$aSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ�Racing 
�0����0R1� 
$PnUinFnUaM $1�

ᶃ EMRA9 �0�, AB$1�� ,�VniU
ᶄ �0<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 1�0<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ ����� V���0 
V
ᶅ ���� LXI

NPnF PMannFUaSZ gFaS 
SFEVcFS

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE �SE TQSing TVTQFnTiPn, ABS, T$S

&☠☟ /BtioOBM�5BiQei�6OiveSTitZ�oG�5eDIOoMoHZ
CMacL�CMVF TUFaM TQacFGSaNF caSCPn 

GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incIT OZ Racing 
MagnFTiVN cFnUFS 
MPcL, $PnUinFnUaM 
�0����0R1� 

ᶃPFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, ENSaY �0�, 1VniU
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1��<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ ��� V���1 V
ᶅ �1�� LXI��� 
AI

TingMF SFEVcUiPn

cIain ESiWF, 
MiNiUFE TMiQ 
EiGGFSFnUiaM, ESiWF 
TIaGU

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE TSiPnFT 

caMiQFST
caSCPn GiCFS A�aSNT

&☠☠ )BSbiO�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ�Bt�8eiIBi�&7
OSangF�
SiMWFSZ�
BMacL

OnF PiFcF $'RP 
MPnPcPRVF $'RP

ᶃ DPVCMF 6nFRVaM LFngUI A�aSN�
PVMM RPE
ᶄ DPVCMF 6nFRVaM LFngUI A�aSN�
PVMM RPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI aMVNiniVN 
8IFFM � $PnUinFnUaM 
�0���10R1�

ᶃAM,,DD��1��10�PO8�1��00�B�,�VniU
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃLiUIiVN�PPMZNFS
ᶄ ���V������V
ᶅ ���1 LXI�1��� 
AI

NPnF

SingMF RFEVcUiPn 
HFMicaM GFaST�
EMFcUSPnic 
DiGGFSFnUiaM

ᶃ � QiTUPn ISR $aMiQFST
ᶄ � QiTUPn ISR $aMiQFST

MPnPcPRVF�AFSPEZnaNic DFWicF�TIiSE 
SQSing�SFMG�aTTFNCMZ BaUUFSZ

&☠☡ #eiKiOH�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ
cFSVMFan MPnPcPRVF

$aSCPn GiCFS 
anE aMVNinVN 
IPnFZcPNC 

cPNQPTiUF NaUFSiaM

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

1� incI caSCPn GiCFS 
SiN � �0����0 R1� 
$PnUinFnUaM

ᶃ PFSNanFnU NagnFU 
TZncISPnPVT NPUPS, AM,, �VniU
ᶄ 1���<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �1�V����V
ᶅ ��� LXI�1��� AI

1���TUagF 
QManFUaSZ gFaS 
SFEVcFS

PManFUaSZ gFaS 
USanTNiTTiPn, nP 
EiGGFSFnUiaM

ᶃ DPVCMF XIFFM GMPaUing 
EiTc CSaLF

ᶄ DPVCMF XIFFM GMPaUing 
EiTc CSaLF

'PVS�XIFFM inEFQFnEFnU ESiWF, TFMG�NaEF 
QManFUaSZ gFaS SFEVcFS, caSCPn GiCFS 
NPnPcPRVF, aFSPEZnaNicT, TFMG�NaEF 
caSCPn GiCFS accVNVMaUFS CPEZ

&☠☢ 6/*7&R4*5"4�("%J")�."%"
BMacL�CMVF SUFaM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��1� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 10�0 NNɹᶆ 10�0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

'SPnUɿ1� incI OZ 'PSNVMa 
SUVEFnU AMMVNiniVN �H 8IFFM 
RFaSɿ1� incI 6MUSaMiUF 8IFFMT 
1�0���0�10 D6NLOP BiaT

ᶃ BSVTIMFTT D$ MPUPS ʢBLD$ʣ, 
ENSaY �0� ʢLVʣ, 1VniU
ᶄ �0��0<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 1�0<NN>

ᶃ Li�iPn NicLFM 
ManganFTF $PCaMU
ᶄ �,� V���,� V
ᶅ 0�1 LXI��� AI

NP TIiGUFS SIaGUTPSTFn

ᶃ TPLicP � PiTUPn RaEiaM 
$aMiQFST

ᶄ 8iMXPPE DZnaMiUF BiMMFU 
SingMF BSaLF $aMiQFS

GPPE NanVWFSaCiiUZ anE FSgPnPNicT

&☠☣ ੒᪟大ֶSFiLFi 6niWFSTiUZ
aRVa � 
CMacL TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN 

1� incI RaZT VPML 
Racing TE�� �0�0ʷ����
1� HPPTiFS

ᶃ ��PIaTF SZncISPnPVT MPUPS, EM��, 1VniU
ᶄ ��<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ ���<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ ����� V��0� V
ᶅ ��1 LXI��0 AI

NPnF $Iain DSiWF � 
LSD ʢ'$$ʣ

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

&☠☤ 日ژ࢈౎ࣗಈं大ֶߍNiTTan A6TOMOBILE TFcInicaM $PMMFgF ,ZPUP

BMacL � 
8IiUF � 

RFE
TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing 
�0�0�����1� R��B 
HPPTiFS

ᶃӬ久࣓石ຒܕࠐ三૬ަྲྀಉظ
モータʢϒラシレスʣ, EM��, 1 ݸ
ᶄ ��<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ ���<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �11 V���� V
ᶅ ��� LXI��0 
AI

NPnF SIaGUTPSTFn
'�$�$ LSD

ᶃ � QiTUPn
ᶄ � QiTUPn AP Racing 

caMiQFST

T$S � 'SaNF SUSVcUVSF�I[aUiPn PG TIF 
PPXFS TSain 6niU,RFNPUF MPniUPSing SZTUFN 
PG a VFIicMF SZTUFN

&☠☥ ਆಸ઒޻Պ大ֶ,anagaXa inTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
8IiUF BMVF 

GPME SUFFM SQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN PVMM 
SPE
ᶄ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �1�0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI 8aUanaCF 
MagnFTiVN �0��ʷ
��0�1�

ᶃ BR6SA, HSM1�10�1��0�, 1 ݸ
ᶄ ��<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ ��<NN>

ᶃLi�iPn ManganFTF
ᶄ ���<V>��0�<V>

ʢˡ૊電஑のঢ়ଶでʣ
ᶅ��� LXI �0 AI�<LXI�
AI>ʢˡ૊電஑のঢ়ଶで。ʣ

nPnF
$IainF DSiWF 
2VaiGF HFMicaM 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE CSFNCP 

caMiQFST
OSiginaM BaUUFSZ GV$
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Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃϞʔλܕ式、ܕ൪、ݸ਺
ᶄ定֨ग़ྗ（࿈ଓ）
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

ᶃバοςϦの種ྨ
ᶄ公শిѹʗ࠷大ిѹ
ᶅ公শ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃ.otoS�5ZQe
�.oEeM�/uNbeS
�tIe�/uNbeS�oG�NotoST
ᶄ$oOtiOuouT�SBteE�QoXeS
ᶅ1eBL�QoXeSɹᶆ.BYiNuN�toSRue

ᶃ5ZQe
ᶄ/oNiOBM�voMtBHe�)iHIeTt�voMtBHe
ᶅ/oNiOBM�DBQBDitZ

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

&8 東๺大ֶTPIPLV 6niWFSTiUZ
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�10 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �0��
ʷ��0�1� HPPTiFS R��B

ᶃӬ久࣓石式ಉظモーターʢϒラシレスʣ, �1�01� 
8V�$�0000, 1 ݸ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 

ʢNPn CSVTIʣ, �1�01�8V�$�0000, 1VniU
ᶄ ��<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1��<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ ����� V� 
�0��� V
ᶅ ��� L8I��0 
AI

N�A PManFUaSZ GFaS
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TXin MPUPS 6niU

&� ੩Ԭཧ޻Պ大ֶSIi[VPLa InTUiUVUF PG SciFncF anE TFcInPMPgZ

&☟☞ トϤλ東ࣗژಈं大ֶߍTPZPUa TFcInicaM $PMMFgF TPLZP 
BMacL�
OSangF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�10 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI 8OR, 
MEISTER $R01 
YO,OHAMAADVAN 
A0�0 1����0R1�

ᶃD$ ϒラシモータ, AEWancFE D�$�9P�1����Aɼ1ݸ
ᶄ�1��ʢL8ʣ
ᶅ��ʢL8ʣ
ᶆ1��ʢNNʣ

ᶃ Li�iPn
ᶄ 11��� V�1���� 
V
ᶅ ��� L8I��� AI

N�A
SIaGU�HZQPiE 
gFaS caN UZQF 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

&☟☟ 6OiveSTitBT�*TMBN�*OEoOeTiB
BMacL XiUI 

BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��0� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

OZ 'PSNVMa SUVEFnT 
1�z aMVNinVN, EiF 
caTU � $PnUinFnUaM 
P�0����0R1�

ᶃ aEWancFE aYiaM GMVY TZncISPnPVT ʢBLA$ʣ 
FMFcUSic NPUPST�gFnFSaUPST, EMRA9 �0� ,1 VniU
ᶄ �0��0<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 1�0<NN>

ᶃ LiUIiVN 
PPMZNFS
ᶄ ����� V��1��� V
ᶅ 10 LXI��1 AI

NPnF

$Iain gFaS 
XiUI SaUiP 1ɿ
� � DSFYMFS 
AVUPNPUiWF LSD

ᶃ,T$ caMiQFST XiUI TiMUPn 
NaTUFS cZMinEFS

ᶄ,T$ caMiQFST XiUI TiMUPn 
NaTUFS cZMinEFS

TFMFNFUSZ SZTUFN

&☟☠ *OTtitut�5eLOoMoHi�4eQuMuI�/oQeNbeS
GSFFn, 

RFE, anE 
8IiUF

MPnPcPRVF $aSCPn 
'iCSF

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTISPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTISPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1100 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ 100 NN

10 incI ,AIZER 1���z
����z�10 HOOSIER BiaT

ᶃ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT ʢNPn 
CSVTIʣ, N�A ʢEFWFMPQFE CZ PVS InTUVUFʣ, �VniU
ᶄ ��<L8> ʢ! 1� <L8> QFS VniUʣ
ᶅ �0<L8> ʢ! �� <L8> QFS VniUʣ
ᶆ ��0<NN> ʢ!110<NN> QFS VniUʣ

ᶃ Li'FPO�
ᶄ ��0�� 
V��1��� V
ᶅ ��� LXI��0 
AI

N�A ʢTingMF 
TQFFEʣ

SIaGUTPSTFn XiUI 
GFaS anE $Iain

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE TDR 

caMiQFST
VaSiaCMF InUaLF SZTUFN

&☋☡ ۝भۀ޻大ֶ,ZVTIV InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

&☋☣ /BtioOBM�1iOHtuOH�6OiveSTitZ�
oG�4DieODe�BOE�5eDIOoMoHZ

&☋☤ RBKTIBIi�6OiveSTitZ�oG�
&OHiOeeSiOH���5eDIOoMoHZ

&☋☥ R�7�$oMMeHe�oG�&OHiOeeSiOH

&☋☦ /BtioOBM�$IeOH�,uOH�6OiveSTitZ

&☋☧ /BtioOBM�5BiXBO�6OiveSTitZ
CSPXn TUFaM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI HPPTiFS���101 
1��0ʷ��0 � 10

ᶃ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT ʢNPn CSVTIʣ, PSEFSFE, 1VniU
ᶄ 1�<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 110<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �� V��� V
ᶅ � LXI�1��0 
AI

nP LiNiU TMiQ 
EiGGFSFnUiaM

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE

&☠☞ JiMiO�6OiveSTitZ
CMVF, 
CMacL, 
TiMWFS

cPNQPTiU NPnPcPRVF 'iCFS�
$aSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ�Racing 
�0����0R1� 
$PnUinFnUaM $1�

ᶃ EMRA9 �0�, AB$1�� ,�VniU
ᶄ �0<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 1�0<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ ����� V���0 
V
ᶅ ���� LXI

NPnF PMannFUaSZ gFaS 
SFEVcFS

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE �SE TQSing TVTQFnTiPn, ABS, T$S

&☠☟ /BtioOBM�5BiQei�6OiveSTitZ�oG�5eDIOoMoHZ
CMacL�CMVF TUFaM TQacFGSaNF caSCPn 

GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incIT OZ Racing 
MagnFTiVN cFnUFS 
MPcL, $PnUinFnUaM 
�0����0R1� 

ᶃPFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, ENSaY �0�, 1VniU
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1��<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ ��� V���1 V
ᶅ �1�� LXI��� 
AI

TingMF SFEVcUiPn

cIain ESiWF, 
MiNiUFE TMiQ 
EiGGFSFnUiaM, ESiWF 
TIaGU

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE TSiPnFT 

caMiQFST
caSCPn GiCFS A�aSNT

&☠☠ )BSbiO�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ�Bt�8eiIBi�&7
OSangF�
SiMWFSZ�
BMacL

OnF PiFcF $'RP 
MPnPcPRVF $'RP

ᶃ DPVCMF 6nFRVaM LFngUI A�aSN�
PVMM RPE
ᶄ DPVCMF 6nFRVaM LFngUI A�aSN�
PVMM RPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI aMVNiniVN 
8IFFM � $PnUinFnUaM 
�0���10R1�

ᶃAM,,DD��1��10�PO8�1��00�B�,�VniU
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃLiUIiVN�PPMZNFS
ᶄ ���V������V
ᶅ ���1 LXI�1��� 
AI

NPnF

SingMF RFEVcUiPn 
HFMicaM GFaST�
EMFcUSPnic 
DiGGFSFnUiaM

ᶃ � QiTUPn ISR $aMiQFST
ᶄ � QiTUPn ISR $aMiQFST

MPnPcPRVF�AFSPEZnaNic DFWicF�TIiSE 
SQSing�SFMG�aTTFNCMZ BaUUFSZ

&☠☡ #eiKiOH�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ
cFSVMFan MPnPcPRVF

$aSCPn GiCFS 
anE aMVNinVN 
IPnFZcPNC 

cPNQPTiUF NaUFSiaM

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

1� incI caSCPn GiCFS 
SiN � �0����0 R1� 
$PnUinFnUaM

ᶃ PFSNanFnU NagnFU 
TZncISPnPVT NPUPS, AM,, �VniU
ᶄ 1���<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �1�V����V
ᶅ ��� LXI�1��� AI

1���TUagF 
QManFUaSZ gFaS 
SFEVcFS

PManFUaSZ gFaS 
USanTNiTTiPn, nP 
EiGGFSFnUiaM

ᶃ DPVCMF XIFFM GMPaUing 
EiTc CSaLF

ᶄ DPVCMF XIFFM GMPaUing 
EiTc CSaLF

'PVS�XIFFM inEFQFnEFnU ESiWF, TFMG�NaEF 
QManFUaSZ gFaS SFEVcFS, caSCPn GiCFS 
NPnPcPRVF, aFSPEZnaNicT, TFMG�NaEF 
caSCPn GiCFS accVNVMaUFS CPEZ

&☠☢ 6/*7&R4*5"4�("%J")�."%"
BMacL�CMVF SUFaM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��1� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 10�0 NNɹᶆ 10�0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

'SPnUɿ1� incI OZ 'PSNVMa 
SUVEFnU AMMVNiniVN �H 8IFFM 
RFaSɿ1� incI 6MUSaMiUF 8IFFMT 
1�0���0�10 D6NLOP BiaT

ᶃ BSVTIMFTT D$ MPUPS ʢBLD$ʣ, 
ENSaY �0� ʢLVʣ, 1VniU
ᶄ �0��0<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 1�0<NN>

ᶃ Li�iPn NicLFM 
ManganFTF $PCaMU
ᶄ �,� V���,� V
ᶅ 0�1 LXI��� AI

NP TIiGUFS SIaGUTPSTFn

ᶃ TPLicP � PiTUPn RaEiaM 
$aMiQFST

ᶄ 8iMXPPE DZnaMiUF BiMMFU 
SingMF BSaLF $aMiQFS

GPPE NanVWFSaCiiUZ anE FSgPnPNicT

&☠☣ ੒᪟大ֶSFiLFi 6niWFSTiUZ
aRVa � 
CMacL TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN 

1� incI RaZT VPML 
Racing TE�� �0�0ʷ����
1� HPPTiFS

ᶃ ��PIaTF SZncISPnPVT MPUPS, EM��, 1VniU
ᶄ ��<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ ���<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ ����� V��0� V
ᶅ ��1 LXI��0 AI

NPnF $Iain DSiWF � 
LSD ʢ'$$ʣ

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

&☠☤ 日ژ࢈౎ࣗಈं大ֶߍNiTTan A6TOMOBILE TFcInicaM $PMMFgF ,ZPUP

BMacL � 
8IiUF � 

RFE
TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing 
�0�0�����1� R��B 
HPPTiFS

ᶃӬ久࣓石ຒܕࠐ三૬ަྲྀಉظ
モータʢϒラシレスʣ, EM��, 1 ݸ
ᶄ ��<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ ���<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �11 V���� V
ᶅ ��� LXI��0 
AI

NPnF SIaGUTPSTFn
'�$�$ LSD

ᶃ � QiTUPn
ᶄ � QiTUPn AP Racing 

caMiQFST

T$S � 'SaNF SUSVcUVSF�I[aUiPn PG TIF 
PPXFS TSain 6niU,RFNPUF MPniUPSing SZTUFN 
PG a VFIicMF SZTUFN

&☠☥ ਆಸ઒޻Պ大ֶ,anagaXa inTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
8IiUF BMVF 

GPME SUFFM SQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN PVMM 
SPE
ᶄ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �1�0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI 8aUanaCF 
MagnFTiVN �0��ʷ
��0�1�

ᶃ BR6SA, HSM1�10�1��0�, 1 ݸ
ᶄ ��<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ ��<NN>

ᶃLi�iPn ManganFTF
ᶄ ���<V>��0�<V>

ʢˡ૊電஑のঢ়ଶでʣ
ᶅ��� LXI �0 AI�<LXI�
AI>ʢˡ૊電஑のঢ়ଶで。ʣ

nPnF
$IainF DSiWF 
2VaiGF HFMicaM 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE CSFNCP 

caMiQFST
OSiginaM BaUUFSZ GV$
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参加チーム ̡ ं྆スϖοΫʳ
Te a m I n f o r m a t i o n ( Ve h i c l e  S p e c i f i c a t i o n s)

Car 
No

໊ߍֶ ϘσʔΧϥʔ ϑϨʔϜߏ଄ Ϙσʔ（ࡐ）
サスϖϯシϣϯ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ

ᶃશ௕ɹᶄશߴɹᶅϗイʔルϕʔス
ᶆϑϩϯトトϨουɹᶇϦΞトϨου

ᶃं࣭྆ྔ（(7.）
ᶄલޙॏྔ配෼ɹᶅ࠷௿஍্ߴ ϗイʔル���λイϠ

ᶃϞʔλܕ式、ܕ൪、ݸ਺
ᶄ定֨ग़ྗ（࿈ଓ）
ᶅߴ࠷ग़ྗɹᶆ࠷大トルΫ

ᶃバοςϦの種ྨ
ᶄ公শిѹʗ࠷大ిѹ
ᶅ公শ༰ྔ ม଎ػ、シϑト ϑΝイφルυϥイϒˍσϑ

ϒϨʔΩ
ᶃϑϩϯトɹᶄϦΞ ಛ௃、ͦのଞ

School Name Color s Frame Body-work Suspension　ᶃFront　ᶄRear ᶃOverall Length　ᶄOverall Height
ᶅWheelbase　ᶆFront Track　ᶇRear Track

ᶃGross Vehicle Mass　ᶄFr.Rr Weight Dist.
ᶅGround Clearance

Wheels & Tires ᶃ.otoS�5ZQe
�.oEeM�/uNbeS
�tIe�/uNbeS�oG�NotoST
ᶄ$oOtiOuouT�SBteE�QoXeS
ᶅ1eBL�QoXeSɹᶆ.BYiNuN�toSRue

ᶃ5ZQe
ᶄ/oNiOBM�voMtBHe�)iHIeTt�voMtBHe
ᶅ/oNiOBM�DBQBDitZ

Shifter Final Drive & Differential Brakes　ᶃ Frontɹᶄ Rear Unique Features & Notes

&8 東๺大ֶTPIPLV 6niWFSTiUZ
8IiUF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1�10 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing �0��
ʷ��0�1� HPPTiFS R��B

ᶃӬ久࣓石式ಉظモーターʢϒラシレスʣ, �1�01� 
8V�$�0000, 1 ݸ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 

ʢNPn CSVTIʣ, �1�01�8V�$�0000, 1VniU
ᶄ ��<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1��<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ ����� V� 
�0��� V
ᶅ ��� L8I��0 
AI

N�A PManFUaSZ GFaS
ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST
TXin MPUPS 6niU

&� ੩Ԭཧ޻Պ大ֶSIi[VPLa InTUiUVUF PG SciFncF anE TFcInPMPgZ

&☟☞ トϤλ東ࣗژಈं大ֶߍTPZPUa TFcInicaM $PMMFgF TPLZP 
BMacL�
OSangF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1�10 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �� NN

1� incI 8OR, 
MEISTER $R01 
YO,OHAMAADVAN 
A0�0 1����0R1�

ᶃD$ ϒラシモータ, AEWancFE D�$�9P�1����Aɼ1ݸ
ᶄ�1��ʢL8ʣ
ᶅ��ʢL8ʣ
ᶆ1��ʢNNʣ

ᶃ Li�iPn
ᶄ 11��� V�1���� 
V
ᶅ ��� L8I��� AI

N�A
SIaGU�HZQPiE 
gFaS caN UZQF 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 
caMiQFST

&☟☟ 6OiveSTitBT�*TMBN�*OEoOeTiB
BMacL XiUI 

BMVF TUFFM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��0� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

OZ 'PSNVMa SUVEFnT 
1�z aMVNinVN, EiF 
caTU � $PnUinFnUaM 
P�0����0R1�

ᶃ aEWancFE aYiaM GMVY TZncISPnPVT ʢBLA$ʣ 
FMFcUSic NPUPST�gFnFSaUPST, EMRA9 �0� ,1 VniU
ᶄ �0��0<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 1�0<NN>

ᶃ LiUIiVN 
PPMZNFS
ᶄ ����� V��1��� V
ᶅ 10 LXI��1 AI

NPnF

$Iain gFaS 
XiUI SaUiP 1ɿ
� � DSFYMFS 
AVUPNPUiWF LSD

ᶃ,T$ caMiQFST XiUI TiMUPn 
NaTUFS cZMinEFS

ᶄ,T$ caMiQFST XiUI TiMUPn 
NaTUFS cZMinEFS

TFMFNFUSZ SZTUFN

&☟☠ *OTtitut�5eLOoMoHi�4eQuMuI�/oQeNbeS
GSFFn, 

RFE, anE 
8IiUF

MPnPcPRVF $aSCPn 
'iCSF

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTISPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTISPE 

ᶃ ��00 NNɹᶄ 1100 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ 100 NN

10 incI ,AIZER 1���z
����z�10 HOOSIER BiaT

ᶃ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT ʢNPn 
CSVTIʣ, N�A ʢEFWFMPQFE CZ PVS InTUVUFʣ, �VniU
ᶄ ��<L8> ʢ! 1� <L8> QFS VniUʣ
ᶅ �0<L8> ʢ! �� <L8> QFS VniUʣ
ᶆ ��0<NN> ʢ!110<NN> QFS VniUʣ

ᶃ Li'FPO�
ᶄ ��0�� 
V��1��� V
ᶅ ��� LXI��0 
AI

N�A ʢTingMF 
TQFFEʣ

SIaGUTPSTFn XiUI 
GFaS anE $Iain

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE TDR 

caMiQFST
VaSiaCMF InUaLF SZTUFN

&☋☡ ۝भۀ޻大ֶ,ZVTIV InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ

&☋☣ /BtioOBM�1iOHtuOH�6OiveSTitZ�
oG�4DieODe�BOE�5eDIOoMoHZ

&☋☤ RBKTIBIi�6OiveSTitZ�oG�
&OHiOeeSiOH���5eDIOoMoHZ

&☋☥ R�7�$oMMeHe�oG�&OHiOeeSiOH

&☋☦ /BtioOBM�$IeOH�,uOH�6OiveSTitZ

&☋☧ /BtioOBM�5BiXBO�6OiveSTitZ
CSPXn TUFaM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

10 incI HPPTiFS���101 
1��0ʷ��0 � 10

ᶃ PFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT ʢNPn CSVTIʣ, PSEFSFE, 1VniU
ᶄ 1�<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 110<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �� V��� V
ᶅ � LXI�1��0 
AI

nP LiNiU TMiQ 
EiGGFSFnUiaM

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE

&☠☞ JiMiO�6OiveSTitZ
CMVF, 
CMacL, 
TiMWFS

cPNQPTiU NPnPcPRVF 'iCFS�
$aSCPn

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI OZ�Racing 
�0����0R1� 
$PnUinFnUaM $1�

ᶃ EMRA9 �0�, AB$1�� ,�VniU
ᶄ �0<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 1�0<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ ����� V���0 
V
ᶅ ���� LXI

NPnF PMannFUaSZ gFaS 
SFEVcFS

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE �SE TQSing TVTQFnTiPn, ABS, T$S

&☠☟ /BtioOBM�5BiQei�6OiveSTitZ�oG�5eDIOoMoHZ
CMacL�CMVF TUFaM TQacFGSaNF caSCPn 

GiCFS

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSNT 
QVTI SPE 

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incIT OZ Racing 
MagnFTiVN cFnUFS 
MPcL, $PnUinFnUaM 
�0����0R1� 

ᶃPFSNanFnU NagnFU TZncISPnPVT 
ʢNPn CSVTIʣ, ENSaY �0�, 1VniU
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ 1��<NN>

ᶃ Li�PP
ᶄ ��� V���1 V
ᶅ �1�� LXI��� 
AI

TingMF SFEVcUiPn

cIain ESiWF, 
MiNiUFE TMiQ 
EiGGFSFnUiaM, ESiWF 
TIaGU

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � inCPaSE TSiPnFT 

caMiQFST
caSCPn GiCFS A�aSNT

&☠☠ )BSbiO�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ�Bt�8eiIBi�&7
OSangF�
SiMWFSZ�
BMacL

OnF PiFcF $'RP 
MPnPcPRVF $'RP

ᶃ DPVCMF 6nFRVaM LFngUI A�aSN�
PVMM RPE
ᶄ DPVCMF 6nFRVaM LFngUI A�aSN�
PVMM RPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 11�0 NN
ᶇ 11�0 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �� NN

1� incI aMVNiniVN 
8IFFM � $PnUinFnUaM 
�0���10R1�

ᶃAM,,DD��1��10�PO8�1��00�B�,�VniU
ᶄ 1���<L8>
ᶅ ��<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃLiUIiVN�PPMZNFS
ᶄ ���V������V
ᶅ ���1 LXI�1��� 
AI

NPnF

SingMF RFEVcUiPn 
HFMicaM GFaST�
EMFcUSPnic 
DiGGFSFnUiaM

ᶃ � QiTUPn ISR $aMiQFST
ᶄ � QiTUPn ISR $aMiQFST

MPnPcPRVF�AFSPEZnaNic DFWicF�TIiSE 
SQSing�SFMG�aTTFNCMZ BaUUFSZ

&☠☡ #eiKiOH�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ
cFSVMFan MPnPcPRVF

$aSCPn GiCFS 
anE aMVNinVN 
IPnFZcPNC 

cPNQPTiUF NaUFSiaM

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVMM SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���� NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �1� Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

1� incI caSCPn GiCFS 
SiN � �0����0 R1� 
$PnUinFnUaM

ᶃ PFSNanFnU NagnFU 
TZncISPnPVT NPUPS, AM,, �VniU
ᶄ 1���<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ �1<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �1�V����V
ᶅ ��� LXI�1��� AI

1���TUagF 
QManFUaSZ gFaS 
SFEVcFS

PManFUaSZ gFaS 
USanTNiTTiPn, nP 
EiGGFSFnUiaM

ᶃ DPVCMF XIFFM GMPaUing 
EiTc CSaLF

ᶄ DPVCMF XIFFM GMPaUing 
EiTc CSaLF

'PVS�XIFFM inEFQFnEFnU ESiWF, TFMG�NaEF 
QManFUaSZ gFaS SFEVcFS, caSCPn GiCFS 
NPnPcPRVF, aFSPEZnaNicT, TFMG�NaEF 
caSCPn GiCFS accVNVMaUFS CPEZ

&☠☢ 6/*7&R4*5"4�("%J")�."%"
BMacL�CMVF SUFaM TQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ��1� NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 10�0 NNɹᶆ 10�0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

'SPnUɿ1� incI OZ 'PSNVMa 
SUVEFnU AMMVNiniVN �H 8IFFM 
RFaSɿ1� incI 6MUSaMiUF 8IFFMT 
1�0���0�10 D6NLOP BiaT

ᶃ BSVTIMFTT D$ MPUPS ʢBLD$ʣ, 
ENSaY �0� ʢLVʣ, 1VniU
ᶄ �0��0<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ 1�0<NN>
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ManganFTF $PCaMU
ᶄ �,� V���,� V
ᶅ 0�1 LXI��� AI

NP TIiGUFS SIaGUTPSTFn

ᶃ TPLicP � PiTUPn RaEiaM 
$aMiQFST

ᶄ 8iMXPPE DZnaMiUF BiMMFU 
SingMF BSaLF $aMiQFS

GPPE NanVWFSaCiiUZ anE FSgPnPNicT

&☠☣ ੒᪟大ֶSFiLFi 6niWFSTiUZ
aRVa � 
CMacL TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE

ᶃ ���0 NNɹᶄ 1��� NN
ᶅ 1��0 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1��0 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN 

1� incI RaZT VPML 
Racing TE�� �0�0ʷ����
1� HPPTiFS

ᶃ ��PIaTF SZncISPnPVT MPUPS, EM��, 1VniU
ᶄ ��<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ ���<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ ����� V��0� V
ᶅ ��1 LXI��0 AI

NPnF $Iain DSiWF � 
LSD ʢ'$$ʣ

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE NiTTin 

caMiQFST

&☠☤ 日ژ࢈౎ࣗಈं大ֶߍNiTTan A6TOMOBILE TFcInicaM $PMMFgF ,ZPUP

BMacL � 
8IiUF � 

RFE
TUFFM TQacFGSaNF G'RP

ᶃ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE
ᶄ DPVCMF VnFRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ ���1 NNɹᶄ 1�1� NN
ᶅ 1��� NNɹᶆ 1�00 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ �00 Lg
ᶄ �0ɿ�0
ᶅ �0 NN

1� incI OZ Racing 
�0�0�����1� R��B 
HPPTiFS

ᶃӬ久࣓石ຒܕࠐ三૬ަྲྀಉظ
モータʢϒラシレスʣ, EM��, 1 ݸ
ᶄ ��<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ ���<NN>

ᶃ Li�iPn
ᶄ �11 V���� V
ᶅ ��� LXI��0 
AI

NPnF SIaGUTPSTFn
'�$�$ LSD

ᶃ � QiTUPn
ᶄ � QiTUPn AP Racing 

caMiQFST

T$S � 'SaNF SUSVcUVSF�I[aUiPn PG TIF 
PPXFS TSain 6niU,RFNPUF MPniUPSing SZTUFN 
PG a VFIicMF SZTUFN

&☠☥ ਆಸ઒޻Պ大ֶ,anagaXa inTUiUVUF PG TFcInPMPgZ
8IiUF BMVF 

GPME SUFFM SQacFGSaNF 'iCFS�gMaTT

ᶃ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN PVMM 
SPE
ᶄ DPVCMF FRVaM MFngUI A�aSN 
PVTI SPE 

ᶃ �1�0 NNɹᶄ 11�0 NN
ᶅ 1�00 NNɹᶆ 1��0 NN
ᶇ 1�00 NN

ᶃ ��0 Lg
ᶄ ��ɿ��
ᶅ �0 NN

1� incI 8aUanaCF 
MagnFTiVN �0��ʷ
��0�1�

ᶃ BR6SA, HSM1�10�1��0�, 1 ݸ
ᶄ ��<L8>
ᶅ �0<L8>
ᶆ ��<NN>

ᶃLi�iPn ManganFTF
ᶄ ���<V>��0�<V>

ʢˡ૊電஑のঢ়ଶでʣ
ᶅ��� LXI �0 AI�<LXI�
AI>ʢˡ૊電஑のঢ়ଶで。ʣ

nPnF
$IainF DSiWF 
2VaiGF HFMicaM 
LSD

ᶃ � PVUCPaSE
ᶄ � PVUCPaSE CSFNCP 

caMiQFST
OSiginaM BaUUFSZ GV$
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˔�ϝϯバʔ
CP  木村優希, FA  加藤英晃, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
車両コンセプトは「ドライバーのҙのままに」を͛ܝモータースポーツऀݧܦ、ະ
にI$Vク࣌なくշదにドライϏングग़དྷる車両の։発をਐめていくとಉ܎ؔݧܦ
ラストップのエンジンを目ࢦして։発してきました。ࠓ೥౓は૯合�Ґ֫ಘに挑
戦していきます。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,トタル・ルϒリカンツ・ジャパン,N�A�$�T,アイシンਫ਼機,IDA+,IPG AVUPNPUiWF,石原金属加工,NTN,
鈴村製作所,日ཱ金属,AVO MPTF$ +aQan,電研社,エフ・シー・シー 車工業,Ωノクニエࣃࢠ川製作所,金ٴ,
ンタープライス,サイアン,高࠭産業,タマチ工業,デンソー ,ϒライアルジャパン ؙߚ৘ใシステムズ,ミクニ,
෢藤工業,࿨ޫケミカル,ウエストカーレーシングカーズ,エψアールエス,エψエムϏーൢച,オートバックスセ
ϒン,オーゼットジャパン,オートマックス,鈴木ਫ਼機,日৴工業,ϰィアイグレイド,日本発৚,Ϗーエルエム,平௩

イトウωジ,෱岡ΰム工業所,ミスミグループ,井্
Ϙーリング・エψ・イー ,ೆਫ਼機工業,アルテアエ
ンジニアリング,$AST,ケムトレンド,鈴英,৽日本
フΣβーコア,Ϙルケーノ,HP$システムズ,シーメ
ンスPLMソフトウΣア・コンϐューテイショナル・
μイナミックス,ソリッドワークスジャパン,ニフコ,
๏人౦海大ֶߍֶ,౦海大ֶ機友会,ޫ؍Ԧژ
チャレンジセンター ,౦Պਫ਼機,౦ࣳ機ց,日産自
動車,日本ϰューッテク,パーソルR�D,ϗンμٕ
研工業,ゼット・エフ・ジャパン,エスϢーエス,イリス,
レント

˔�ϝϯバʔ
CP  ീ幡ඒय़, FA  ๺村憲彦, MBR  石田智大,小木ીѥඒ,ࡔ野高輔,井্
Ղ彦,ਖ਼木敏༟,生田大լ,吉田ग़海,伊藤一志,২村Ղೆ,川੉ࡊ々ࢠ,松田༟太,
小ྛ࿨ຏ,藤原༞太,ᜊ藤Ӊ哉,山口༟࢙,吉҆༔հ,ࠓ津׮太

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
N�I�T��1�は、໊ 工大の఻౷で͋る、「,・T・Tʢܰ ・ྔ௿ॏ৺・௿׳性ʣ」という車両
コンセプトをҾきܧいͩ車両となっています。さらなるアップデートを਱͛た車両
で、チーム初の૯合優勝を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,౦海ཧԽ,日ཱ金属,テイン,ੵਫԽ成඼,メイドー ,ティラド,ϒライβ,サクラ工業,エッチ・ケー・
エス,中Ո製作所,住友電装,HP$システムズ,サードウΣーϒ,クレイドル,ソリッドワークスジャパン,イーエス
アイ,マスワークス,IDA+,平プロモート,໊ݹ԰工業会,SI9 VOI$E,ジャパンセンターリース,津田工業,パイ

オニア෩ྗ機,NTN,タマディック,ϒレニーٕ研,
アルテクノ,コωクトジャパン,大௩製作所,岡島パ
イプ製作所,クロステック,A・M・$,大河内金属,
レーβーテック,青山製作所,'�$�$,神߯ノース,
日本ਫ਼機,ミクニ,山一ϋΨω,サカイオーϕックス,
アルテック,ذෞΪϠー工業,スズヒロフΥークリ
フト,シンϘリ,アクセル,౦ژチタニウム,エクシー
ド,大๛工業,ツήプラセス,TH,,ミスミ,ISO8A,
ਿ 浦 製 作 所,SMART MAN6'A$T6RING 
TE$HNOLOGY +APAN,カーϕック,レーβッ
クス,ϋイレックスコーポレーション,μイワԽ工,
カルスパン,シングルϋート,ڞ࿨電業,プロト,イグス,
৴ೱ機ൢ,ඒ඿サーΩット,ذෞプラスチック工業,デイトナ,スズΩ,加෱製作所,日৴工業,໊౦ࣃ車,ϗワイト
ϋウス,܊ו製作所,エψティーテクノ,デンソー ,岩૔ラξエーター঎会,NO,,NO,クリューバー ,৳ޫケーシ
ング,ޖ工業,中日本ர工,三ޒ,ϗーペック,٠஍シート工業,౦日製作所,ڠ࿨工業,౦明エンジニアリング,TIP 
$PNQPTiUF,日৽߯؅,日本発৚,Ϥωプラ金ܕ,アωϒル,伊藤জ産業,マΩタ,೹会,デンソーثޚ所会

 6� 東海大ֶɹTokai University

 7� 大ֶɹNagoya Institute of Universityۀ޻԰ݹ໊

˔�ϝϯバʔ
CP  প野直樹, FA  渡邉大, FA ହ, MBR׮藤ࡈ   金井ެ人,中村将隆,ؙ
山航平,山୩࿨也,石岡޿大,長田実৿,野ลѴ樹,ਗ਼ਫ༔༎,؅龍彦,ेޒཛྷ雄大,
ന崎ྏ,প野直樹,青戸ڹ,山内シΣル,૿ໜ隆成,ਡ๚一樹,鈴木༔࢙,長૔गཬ,
඿中ඒ友,松川実鈴,三井༔生,山口Ү弥,山Լ海ඈ,木໊੉๕樹,ക田英明,大田真
জ,୍山勇太,߳川優也,青༄雄大,加ೲཌྷ,ന田凌也,ࡔ田ቒժ,佐藤ྒ,࿨久井ຝ
弥,吉田智ߒ,ນ田航平,海藤ॣ,ӽ川խ生,લ田大ً,後藤ॆ良,ү島୴,國ݟ優太,
஑田Յஉ,小ྛ優ً,矢野太ཅ,ਿ山ࠀ樹,山崎࿇,෱田真߂,田ࢠป馬,্野ெ大

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
աڈ�೥ؒの車両をϕースにして、より良い性能্޲のためにଟくのパーツのݟ
直しを行いました。ࠓ೥の車両ではࠓまで΍って͜なかった͜とを਺ଟくಋೖし、
ྺ୅の成੷をӽえていく͜ とを目ࢦしています。

˔�スϙϯサʔ
日ਐ 工 ۩,三ඛ日ཱツール,本 田 ٕ 研工 業,本
田ٕज़研ڀ所,マイスタークラϒ,コンチωンタ
ルオートモーティϒ,オーゼットジャパン,テイ
ン,BOS$H,6Dトラックス,౦ژチタニウム,所୔
ܰ合金,オイレス工業,オートリϒ,マーレジャパン,
ϗンμテクノフΥート,中村製作所,デル,アωϒル,
࿨ޫケミカル,プロト,ニコル・レーシング,日৴工
業,日మ日৽߯؅,プロスタッフ,アルテクノ,フィア
ロコーポレーション,ニフコ,松ඌ製作所,ϋイレッ
クスコーポレーション,ミスミ,ラメール,井্మ工
所,ワークスϕル,ڠ࿨工業,エψ・エム・Ϗー ,ϰレ
イϒオート,三ڠラジエーター ,住友電装,エスア
イテック,ؔ౦工業自動車大ֶߍ,ࣳ浦工業大ֶߍ友会,ߐপチϭン,βム・ジャパン,ਂ井製作所,金ࢠ製作所,
小金井ਫ਼機製作所,ジュニアモーターパーククイックӋ生,NO,,デンソー ,アルテアエンジニアリング,NTN,
౦ѥ,アイル,ソフトウΣアクレイドル,ੵਫԽ成඼工業,౦ژアールアンドデー ,AVO�MPTF$ +APAN,InT�R,
小原ࣃ車工業,ニューズカンパニー

 5� ࣳӜۀ޻大ֶɹShibaura Institute of Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  ⁋健太, FA  ന੉ܟ一, FA  中⁋ल憲, FA 川ໜ雄, FAࡉ   ԣ小࿏
ହٛ, FA  中⁋ཽ也, MBR  ࣰ原ྒ,廣中大樹,三୐俊輔,੢村؜,吉田३之ॿ,
લ山ެ平,ઙ岡大ً,岡ݟ夏Ֆ,木村剛基,渡ล直ً,山؛ਸ਼า,ٶ୩ᔨؾ,Ԟ田च
貴,ࠇ୩一真,๿一樹,松田ޫ,ֿ山࠼Ֆ,ޚ田ڹ太,࿨田ޑ太郎,ԣ山߉༎,村田康
貴,౵井大生,ྛ౧ڷ,足ཱॣհ,๺田ॱ也

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ঝܧ೥౓車両のコンセプト・パッケージングをࡢ、೥౓車両'ORTE,�01�はࠓ
し、ͦ Εらのߋなる成ख़をٻめて։発さΕました。൵願の૯合�Ґೖ৆を目ࢦし
全ྗをਚくします。

˔�スϙϯサʔ
IDA+,アωϒル,アルテアエンジニアリング,アル
バック機工,ग़ޫڵ産,InT�R,エア・リΩード工業
Ψス,エクセディ,エψ・エム・Ϗーൢച,NTN,エフ・
シー・シー ,オートバックスセϒン,岡山ࡍࠃサー
Ωット,$aMTQan,川崎ॏ工業,Ωノクニエンタープ
ライズ,$AST,ژセラドΩュメントソリューションズ,
࿨工業,ケーメックス,神戸製߯所,神戸大ֶ機ڠ
ցクラϒ,神戸大ֶ大ֶӃ工ֶ研ڀՊ工作ٕज़
センター ,神戸大ֶ工ֶৼڵ会,サウスコジャパン,
佐藤ਫ਼機,ॏ松製作所,住友電工ϋードメタル,住友電装,摂津金属工業所,ソリッドワークス・ジャパン,大౦ラ
ジエーター ,μイϋツ工業,μイヘン,ツルΨ,DI$,TH,,DMG৿ਫ਼機,デンソー ,トϤタレンタリースฌݿ,ナイス,
ナΨセケムテックス,੢ඌレントオール,ニチリン,日৴工業,日本発৚,ニフコ,ϋイレックスコーポレーション,
フジԽ成工業,QMVT Ж,フランツ,ϒレイϰオート,ヘンケルジャパン,TIF MaUI8PSLT,ミスミ,大࿨製ߧ,Ϡマト
プロテック,ロックペイント,࿨ޫケミカル

 8� ਆށ大ֶɹKobe University
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

஫ʣCP チームΩャプテン FA フΝカルティアドバイβー MBRチームメンバー   ˞ ͜のデータは� 。のものですࡏݱ�1

˔�ϝϯバʔ
CP  鈴木ӯ, FA  ૣ藤英俊, MBR  岩澤良樹,҆ੵণॣ,小஑智ݾ,後藤༔月,
ࣲ田ॆً,ሟ᤽ܓ༞,ࡉ田晃༟,ງӽޭ嗣,҆田޹廣,ଧ田健,大৿ޫᏵ,ُ山ྙ太
郎,木Լব,ೇ田൏大,小島ᰜ太,野田ګ平,ٶ部拓希,ඌ崎慎弥,஛本有޹,小ؔ༔
斗,ᖛ部翔太,平松༞հ,ඒ原लຏ,加藤大智,小野ᚠ矢,ᕆ野ڹ希,青木ᰜ汰,Ԟ山
य也,ޒ島य़汰,櫻井夏洋,佐藤汰஍,高橋ກ生,平岡ਸ਼基,山本雄大

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
޲೥౓はオートクロス��ඵを目標とし、ӡ動性能のࠓ ・্ドライバー΁のෛ୲ܰ
。しますࢦし�೥࿈ଓトップ10を目্޲を行いました。動的৹ࠪでのಘ఺ྗをݮ

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,ఱ木㭸工,μッド,オΩソ,三ޒ,࿨
ޫケミカル,8ADA 8ELDING,アルトナー ,D�
I�D,NTN,レ ー β テ ッ ク,アイエ ムイ ー ,GS 
Y6ASA,GAT,サカイオーϕックス,住友電装,຀
野自動車,ソリッドワークスジャパン,コーϤーラド,
日৴工業,石野サーΩット,NE9T,レインϘース
ポーツカートコース,ڠ࿨工業,ਂ井製作所,ϋイ
タップ,ソフトプレン工業,ウイングオート,トータル
テクニカルソリューションズ,Ϣニオン電঎,$AST,
幸田サーΩットZSQۅ山,+・�D,センサータ・テクノ
ロジーズジャパン,SHORAI +APAN,໊ݹ԰メッ
Ω工業,Ωノクニエンタープライズ,イシカワ,日本
Ϣϐカ,MaUI8PSLT,ISO8A,エクシード,日本ಛघ工業,アーク,エィ・μϒリュ・エンジニアリング,྘ଌث,川本
アールアンドデー,ϋイレッژシンϘリ,ソフトウΣアクレイドル,IDA+,ジϠトコ,ジϠトコエンジニアリング,౦,ࡐ߯
クスコーポレーション,イナテック,テクノアシスト,アラック,ϗワイトϋウス,ਫ୩ࡐݐ,ゼωラルエンジニアリング,
μイヘン,μイヘンテクノサポート,Ѫ三工業 ʢॱෆಉʣ

 4� ໊৓大ֶɹMeijo University

˔�ϝϯバʔ
CP  ੢崎健将, FA  ࣹ৔大輔, MBR  岡本健太,Ե井雄հ,དྷ୅勝Ӂ,小ग़ى
也,ࡕ田ྙ平,松ඌ直樹,松本ً޹,藤田ण,門ྛཧ࠼,౔井大樹,୩拓哉,中島隆一,
੢山ྒ,野஑峻平,಄川剛幸,河野真Ի,木Լࣿ希,木村友྄,工藤優ཅ,ޒຯ཯夏,
佐࣏良Ү,大門将也,∁ઌߚ葉,平野達大,ԣ山ቒհ,؛७平,大कඒை,౦ࠜ直紀,
लయ,山中元ཧ,吉岡直希,中田ါำ,畠中ඒॹ,石原༔ౢٶ,川達希,ؙ山྅也ݹ
真,্田խ大,野ᔹᰌ平,ೆ྄৏,吉岡޿平,吉村友汰,ٶ木ޫ,ُ井म一郎,吉松も
も,久อॢ哉,ࡉ田ޫ星,三࿘༟作,山野ྏ太,ञ井༡,ਫ୩ହݾ,ਫ野ཽൕ,石原ঊ
馬,௽岡य़樹,田中智ܟ,ೆ୩大ޛ,อࡔ঵馬,๺川大խ,木村ॣ太,吉岡晃༎,中川
拓真

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
GD'�1�はܰྔԽをマシンコンセプトにઃ計を行ってࢀりました。GD'�1�にアッ

プデートを加えたGD'�1�でೋ೥࿈
ଓの動的৹ࠪ1Ґと੩的৹ࠪにຏき
をか͚、૯合優勝ୣؐをඞず成し਱
͛ます。

˔�スϙϯサʔ
アルティウム,アナログデバイセズ,A6TO 'ERA,,
AVO�MPTFc +aQan,Ωャスト,サイバωット,μッソー
システムズ,DMM�NaLF,エクセディ,ジーエーティー ,ϋイレックス,ヒルトップ,HP$ SYSTEMS,イグス,IT8 
PLE96S,,8,マーレ,MFnUPS,NPMFY,NicPMFGSPVQ,NiUUP,NTN,nVUFc,オΩソ,OZ,プラスミュー,プロジΣクトミュー,
ラϐッドϋーωス,SIEMENS,スズΩ,タマディック,テクノΪルド,TH,,6$HIDA,ウミヒラ,VI�GRADE,VSN,アドϰィッ
クス,石原ラジエーター ,Ωノクニ,木Լ঎ళ,ڞ英メソナ,ژ౎帝ژ,ࢎ౎ϗイールセンター ࿨工業,住友電装,ੵਫڠ,
Խ成඼,大ಉ工業,大࿨ࣃ車製作,丹後機ց工業ڞಉ૊合,タンΰٕ研,౦日製作所,౦レカーϘンマジック,日ণ製作
所,日৴工業,日૒工業,日本イーエスアイ,ඐഀބスポーツランド,フΣニックスパワー ,ਂ井製作所,෋࢜ਫ਼ີ,松本金
属,ؙߚ৘ใシステムズ,ミスミ,ミタテ工๪,ذෞΪϠー工業,オーエスジー ,岩井木ܕ,ウィット,アルテクノ,ષインター
ナショナル,μイヘン,'$デβイン,橋本コーポレーション,アルテアエンジニアリング

 2� ણҡ大ֶɹKyoto Institute of Technologyܳ޻౎ژ

˔�ϝϯバʔ
CP  ๺野༟太郎, FA  石原ঘ, FA  津島将司, FA  ઘ大ޛ, MBR  岡田
健太郎,小ྛٛయ,三橋݁ҥ,原田੎ಹ,鈴木म平,ೲ୩幸৳,੢村のͲか,松井太
一,松岡༟հ,ٛ田ྒྷ太࿕,ࠓ村࿨ً,佐野༔հ,ेޒ川߂行,岩井༞太,川ാ智༟,৽
ࠇ,鈴木౷也,高田༟Ղ,松元։,松本優作,山Լ龍之հ,山ࠜॣ,Ֆ田ᕣ生,نٛٶ
石ܜ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
͜、೥の݁Ռにຫ৺する͜となくࡢ の1೥ؒͻたΉきにチームマωジメント、マ
シン։発にऔり૊Μできました。ै དྷのઃ計ࢥ૝で͋る「ؾ�౵エンジンのパ
ワーを࠷大ݶに生かす」をさらにঢ՚さͤ、ટճ࣌の応౴性もҙࣝした「TVSn � 
AccFM」というコンセプトのもと、֤ コンポʕωントを一からݟ直しO'�1�を։発
し、ラップタイム�ඵ୹ॖをૂいます。੩的৹ࠪでもಘ఺アップさͤるため、ࡢ೥

よりे分なࢿ、౼ݕྉの全໘࡮৽を
行いました。目標はもちろΜ૯合�
࿈೼です。

˔�スϙϯサʔ
アイシンਫ਼機,IDA+,Ѯ工機,アρマωジ,ADVI$S,アωスト岩田,アルテア,ア
ルテクノ,アルトナー,ウエμ,エーϏーシー঎会,E9EDY,ߐপチϭン,NH,ニッ
パツ,エψ・エム・Ϗーൢച,NOP,NG,,NTN,エバンスジャパン,エフティテク
ノ,大ࡕ大ֶ,大ࡕ大ֶフロンティア研ڀセンター,大Ӌਫ਼研,OZ,オートバッ
クスセϒン,オΩソ,ONO9,川崎ॏ工業,ؔ੢ペイント,Ωノクニ,ڠ࿨工業,クϘ
タ,グラフΝイトデβイン,クレイドル,クレϋエラストマー,ケーヒン,ࠃ༪アルミ製作所,,OBEL$O,コマツ,サイバωットシステム,βム・ジャパン,三ڠラジエーター,三࿨製作
所,$,D,GS Y6ASA,+V$ケンウッド,シグナルオート,神߯ノース,鈴英,鈴木機工,住友電工ϋードメタル,住友電装,�M,ソμ工業,SOLIZE,SPMiE8PSLT,タイΨー製作所,大
成プラス,μイϋツ工業,μイヘン,タイϠϋウス6AP,TAIYO,田中製作所,TS6DA,OMA,TH,,DI9EL,౦ژアールアンドデー,౧ڷݯ,ಙӬ製作所,トップラインプロμクト,
஥ྛ機ց工業,日৴工業,ニッカル঎工,日本ϰィアイグレイド,日本製మ,NE8S$PNQanZ,ωジクル,BNL ジャパン,フΝロージャパン,ਂ井製作所,෌࢜ਫ਼ີ,ϒレニーٕ研,
ヘンケル,ϗーペック,マグナ・インターナショナル,MaUI8PSLT,ؙߚ৘ใシステムズ,ミクニ,ミスミ,ਫ田製作所,ミタテ工๪,三井金属アクト,三ツ星ϕルト,三ッ҆製作所,ミω
ϕアミツミ,ムトーエンジニアリング,Ϡンマー,ラメール,リコー,レアーズ,ロックペイント,ロϒテックス,࿨ޫケミカル,ワコーテック,BBSジャパン ʢܟশུ,ेޒԻॱʣ

஫ʣCP チームΩャプテン 

 1� 大ࡕ大ֶɹOsaka University

˔�ϝϯバʔ
CP  8ang YVQFng, FA  DPng GVangZV, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
$aS 'FaUVSFT �   QnFVNaUic QaEEMF TIiGUing 

'VMM TFU PG aFSPEZnaNic QacLagF 
LaVncI $PnUSPM 
EMFcUSicaM $MVUcI 
MPnPcPRVF 
EMFcUSPnic TISPUUMF 
TFaN ATQiSaUiPnT � TPQ �

˔�スϙϯサʔ
+ T E , T , $ P n U i n F n U a M , M P T F S 
EMFcUSPnic,Z',RIFinNFUaMM, ᖥ 之 ᐢ ,NS,�
8a S n F S , A 9 A LTA , AV L , DA I S $ H , M a Y �
L igIU  , ART,FPL AN ,ᔏ ९ ᔏ ৽ 能
ݯ , M O T 6 L , $ P N N N P X , $ 6 I T M AT E 
T U V E i P , L E M O , ಉ ჩ ؿ 车 ,T E 9 A S 
INSTR6MENTS,inp nFPn,্ ೩ ׮ ྗ,RBT$
H,+nUiUanUi,LO$TITE,ARAMI$ORE,IM,,
NG,,ହ ղ ᪛ ,AiSTA$,igVT,SFnTaUa,VE$T
OR,'L6,E,ROHM,THR6STMASTER,VI�
GRADE,ANSYS,MS$ SPGUXaSF,AMUaiS,্海৽҆

 3� 5oOHKi�6OiveSTitZ
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˔�ϝϯバʔ
CP  木村優希, FA  加藤英晃, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
車両コンセプトは「ドライバーのҙのままに」を͛ܝモータースポーツऀݧܦ、ະ
にI$Vク࣌なくշదにドライϏングग़དྷる車両の։発をਐめていくとಉ܎ؔݧܦ
ラストップのエンジンを目ࢦして։発してきました。ࠓ೥౓は૯合�Ґ֫ಘに挑
戦していきます。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,トタル・ルϒリカンツ・ジャパン,N�A�$�T,アイシンਫ਼機,IDA+,IPG AVUPNPUiWF,石原金属加工,NTN,
鈴村製作所,日ཱ金属,AVO MPTF$ +aQan,電研社,エフ・シー・シー 車工業,Ωノクニエࣃࢠ川製作所,金ٴ,
ンタープライス,サイアン,高࠭産業,タマチ工業,デンソー ,ϒライアルジャパン ؙߚ৘ใシステムズ,ミクニ,
෢藤工業,࿨ޫケミカル,ウエストカーレーシングカーズ,エψアールエス,エψエムϏーൢച,オートバックスセ
ϒン,オーゼットジャパン,オートマックス,鈴木ਫ਼機,日৴工業,ϰィアイグレイド,日本発৚,Ϗーエルエム,平௩

イトウωジ,෱岡ΰム工業所,ミスミグループ,井্
Ϙーリング・エψ・イー ,ೆਫ਼機工業,アルテアエ
ンジニアリング,$AST,ケムトレンド,鈴英,৽日本
フΣβーコア,Ϙルケーノ,HP$システムズ,シーメ
ンスPLMソフトウΣア・コンϐューテイショナル・
μイナミックス,ソリッドワークスジャパン,ニフコ,
๏人౦海大ֶߍֶ,౦海大ֶ機友会,ޫ؍Ԧژ
チャレンジセンター ,౦Պਫ਼機,౦ࣳ機ց,日産自
動車,日本ϰューッテク,パーソルR�D,ϗンμٕ
研工業,ゼット・エフ・ジャパン,エスϢーエス,イリス,
レント

˔�ϝϯバʔ
CP  ീ幡ඒय़, FA  ๺村憲彦, MBR  石田智大,小木ીѥඒ,ࡔ野高輔,井্
Ղ彦,ਖ਼木敏༟,生田大լ,吉田ग़海,伊藤一志,২村Ղೆ,川੉ࡊ々ࢠ,松田༟太,
小ྛ࿨ຏ,藤原༞太,ᜊ藤Ӊ哉,山口༟࢙,吉҆༔հ,ࠓ津׮太

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
N�I�T��1�は、໊ 工大の఻౷で͋る、「,・T・Tʢܰ ・ྔ௿ॏ৺・௿׳性ʣ」という車両
コンセプトをҾきܧいͩ車両となっています。さらなるアップデートを਱͛た車両
で、チーム初の૯合優勝を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,౦海ཧԽ,日ཱ金属,テイン,ੵਫԽ成඼,メイドー ,ティラド,ϒライβ,サクラ工業,エッチ・ケー・
エス,中Ո製作所,住友電装,HP$システムズ,サードウΣーϒ,クレイドル,ソリッドワークスジャパン,イーエス
アイ,マスワークス,IDA+,平プロモート,໊ݹ԰工業会,SI9 VOI$E,ジャパンセンターリース,津田工業,パイ

オニア෩ྗ機,NTN,タマディック,ϒレニーٕ研,
アルテクノ,コωクトジャパン,大௩製作所,岡島パ
イプ製作所,クロステック,A・M・$,大河内金属,
レーβーテック,青山製作所,'�$�$,神߯ノース,
日本ਫ਼機,ミクニ,山一ϋΨω,サカイオーϕックス,
アルテック,ذෞΪϠー工業,スズヒロフΥークリ
フト,シンϘリ,アクセル,౦ژチタニウム,エクシー
ド,大๛工業,ツήプラセス,TH,,ミスミ,ISO8A,
ਿ 浦 製 作 所,SMART MAN6'A$T6RING 
TE$HNOLOGY +APAN,カーϕック,レーβッ
クス,ϋイレックスコーポレーション,μイワԽ工,
カルスパン,シングルϋート,ڞ࿨電業,プロト,イグス,
৴ೱ機ൢ,ඒ඿サーΩット,ذෞプラスチック工業,デイトナ,スズΩ,加෱製作所,日৴工業,໊౦ࣃ車,ϗワイト
ϋウス,܊ו製作所,エψティーテクノ,デンソー ,岩૔ラξエーター঎会,NO,,NO,クリューバー ,৳ޫケーシ
ング,ޖ工業,中日本ர工,三ޒ,ϗーペック,٠஍シート工業,౦日製作所,ڠ࿨工業,౦明エンジニアリング,TIP 
$PNQPTiUF,日৽߯؅,日本発৚,Ϥωプラ金ܕ,アωϒル,伊藤জ産業,マΩタ,೹会,デンソーثޚ所会

 6� 東海大ֶɹTokai University

 7� 大ֶɹNagoya Institute of Universityۀ޻԰ݹ໊

˔�ϝϯバʔ
CP  প野直樹, FA  渡邉大, FA ହ, MBR׮藤ࡈ   金井ެ人,中村将隆,ؙ
山航平,山୩࿨也,石岡޿大,長田実৿,野ลѴ樹,ਗ਼ਫ༔༎,؅龍彦,ेޒཛྷ雄大,
ന崎ྏ,প野直樹,青戸ڹ,山内シΣル,૿ໜ隆成,ਡ๚一樹,鈴木༔࢙,長૔गཬ,
඿中ඒ友,松川実鈴,三井༔生,山口Ү弥,山Լ海ඈ,木໊੉๕樹,ക田英明,大田真
জ,୍山勇太,߳川優也,青༄雄大,加ೲཌྷ,ന田凌也,ࡔ田ቒժ,佐藤ྒ,࿨久井ຝ
弥,吉田智ߒ,ນ田航平,海藤ॣ,ӽ川խ生,લ田大ً,後藤ॆ良,ү島୴,國ݟ優太,
஑田Յஉ,小ྛ優ً,矢野太ཅ,ਿ山ࠀ樹,山崎࿇,෱田真߂,田ࢠป馬,্野ெ大

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
աڈ�೥ؒの車両をϕースにして、より良い性能্޲のためにଟくのパーツのݟ
直しを行いました。ࠓ೥の車両ではࠓまで΍って͜なかった͜とを਺ଟくಋೖし、
ྺ୅の成੷をӽえていく͜ とを目ࢦしています。

˔�スϙϯサʔ
日ਐ 工 ۩,三ඛ日ཱツール,本 田 ٕ 研工 業,本
田ٕज़研ڀ所,マイスタークラϒ,コンチωンタ
ルオートモーティϒ,オーゼットジャパン,テイ
ン,BOS$H,6Dトラックス,౦ژチタニウム,所୔
ܰ合金,オイレス工業,オートリϒ,マーレジャパン,
ϗンμテクノフΥート,中村製作所,デル,アωϒル,
࿨ޫケミカル,プロト,ニコル・レーシング,日৴工
業,日మ日৽߯؅,プロスタッフ,アルテクノ,フィア
ロコーポレーション,ニフコ,松ඌ製作所,ϋイレッ
クスコーポレーション,ミスミ,ラメール,井্మ工
所,ワークスϕル,ڠ࿨工業,エψ・エム・Ϗー ,ϰレ
イϒオート,三ڠラジエーター ,住友電装,エスア
イテック,ؔ౦工業自動車大ֶߍ,ࣳ浦工業大ֶߍ友会,ߐপチϭン,βム・ジャパン,ਂ井製作所,金ࢠ製作所,
小金井ਫ਼機製作所,ジュニアモーターパーククイックӋ生,NO,,デンソー ,アルテアエンジニアリング,NTN,
౦ѥ,アイル,ソフトウΣアクレイドル,ੵਫԽ成඼工業,౦ژアールアンドデー ,AVO�MPTF$ +APAN,InT�R,
小原ࣃ車工業,ニューズカンパニー

 5� ࣳӜۀ޻大ֶɹShibaura Institute of Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  ⁋健太, FA  ന੉ܟ一, FA  中⁋ल憲, FA 川ໜ雄, FAࡉ   ԣ小࿏
ହٛ, FA  中⁋ཽ也, MBR  ࣰ原ྒ,廣中大樹,三୐俊輔,੢村؜,吉田३之ॿ,
લ山ެ平,ઙ岡大ً,岡ݟ夏Ֆ,木村剛基,渡ล直ً,山؛ਸ਼า,ٶ୩ᔨؾ,Ԟ田च
貴,ࠇ୩一真,๿一樹,松田ޫ,ֿ山࠼Ֆ,ޚ田ڹ太,࿨田ޑ太郎,ԣ山߉༎,村田康
貴,౵井大生,ྛ౧ڷ,足ཱॣհ,๺田ॱ也

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ঝܧ೥౓車両のコンセプト・パッケージングをࡢ、೥౓車両'ORTE,�01�はࠓ
し、ͦ Εらのߋなる成ख़をٻめて։発さΕました。൵願の૯合�Ґೖ৆を目ࢦし
全ྗをਚくします。

˔�スϙϯサʔ
IDA+,アωϒル,アルテアエンジニアリング,アル
バック機工,ग़ޫڵ産,InT�R,エア・リΩード工業
Ψス,エクセディ,エψ・エム・Ϗーൢച,NTN,エフ・
シー・シー ,オートバックスセϒン,岡山ࡍࠃサー
Ωット,$aMTQan,川崎ॏ工業,Ωノクニエンタープ
ライズ,$AST,ژセラドΩュメントソリューションズ,
࿨工業,ケーメックス,神戸製߯所,神戸大ֶ機ڠ
ցクラϒ,神戸大ֶ大ֶӃ工ֶ研ڀՊ工作ٕज़
センター ,神戸大ֶ工ֶৼڵ会,サウスコジャパン,
佐藤ਫ਼機,ॏ松製作所,住友電工ϋードメタル,住友電装,摂津金属工業所,ソリッドワークス・ジャパン,大౦ラ
ジエーター ,μイϋツ工業,μイヘン,ツルΨ,DI$,TH,,DMG৿ਫ਼機,デンソー ,トϤタレンタリースฌݿ,ナイス,
ナΨセケムテックス,੢ඌレントオール,ニチリン,日৴工業,日本発৚,ニフコ,ϋイレックスコーポレーション,
フジԽ成工業,QMVT Ж,フランツ,ϒレイϰオート,ヘンケルジャパン,TIF MaUI8PSLT,ミスミ,大࿨製ߧ,Ϡマト
プロテック,ロックペイント,࿨ޫケミカル

 8� ਆށ大ֶɹKobe University
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

஫ʣCP チームΩャプテン FA フΝカルティアドバイβー MBRチームメンバー   ˞ ͜のデータは� 。のものですࡏݱ�1

˔�ϝϯバʔ
CP  鈴木ӯ, FA  ૣ藤英俊, MBR  岩澤良樹,҆ੵণॣ,小஑智ݾ,後藤༔月,
ࣲ田ॆً,ሟ᤽ܓ༞,ࡉ田晃༟,ງӽޭ嗣,҆田޹廣,ଧ田健,大৿ޫᏵ,ُ山ྙ太
郎,木Լব,ೇ田൏大,小島ᰜ太,野田ګ平,ٶ部拓希,ඌ崎慎弥,஛本有޹,小ؔ༔
斗,ᖛ部翔太,平松༞հ,ඒ原लຏ,加藤大智,小野ᚠ矢,ᕆ野ڹ希,青木ᰜ汰,Ԟ山
य也,ޒ島य़汰,櫻井夏洋,佐藤汰஍,高橋ກ生,平岡ਸ਼基,山本雄大

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
޲೥౓はオートクロス��ඵを目標とし、ӡ動性能のࠓ ・্ドライバー΁のෛ୲ܰ
。しますࢦし�೥࿈ଓトップ10を目্޲を行いました。動的৹ࠪでのಘ఺ྗをݮ

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,ఱ木㭸工,μッド,オΩソ,三ޒ,࿨
ޫケミカル,8ADA 8ELDING,アルトナー ,D�
I�D,NTN,レ ー β テ ッ ク,アイエ ムイ ー ,GS 
Y6ASA,GAT,サカイオーϕックス,住友電装,຀
野自動車,ソリッドワークスジャパン,コーϤーラド,
日৴工業,石野サーΩット,NE9T,レインϘース
ポーツカートコース,ڠ࿨工業,ਂ井製作所,ϋイ
タップ,ソフトプレン工業,ウイングオート,トータル
テクニカルソリューションズ,Ϣニオン電঎,$AST,
幸田サーΩットZSQۅ山,+・�D,センサータ・テクノ
ロジーズジャパン,SHORAI +APAN,໊ݹ԰メッ
Ω工業,Ωノクニエンタープライズ,イシカワ,日本
Ϣϐカ,MaUI8PSLT,ISO8A,エクシード,日本ಛघ工業,アーク,エィ・μϒリュ・エンジニアリング,྘ଌث,川本
アールアンドデー,ϋイレッژシンϘリ,ソフトウΣアクレイドル,IDA+,ジϠトコ,ジϠトコエンジニアリング,౦,ࡐ߯
クスコーポレーション,イナテック,テクノアシスト,アラック,ϗワイトϋウス,ਫ୩ࡐݐ,ゼωラルエンジニアリング,
μイヘン,μイヘンテクノサポート,Ѫ三工業 ʢॱෆಉʣ

 4� ໊৓大ֶɹMeijo University

˔�ϝϯバʔ
CP  ੢崎健将, FA  ࣹ৔大輔, MBR  岡本健太,Ե井雄հ,དྷ୅勝Ӂ,小ग़ى
也,ࡕ田ྙ平,松ඌ直樹,松本ً޹,藤田ण,門ྛཧ࠼,౔井大樹,୩拓哉,中島隆一,
੢山ྒ,野஑峻平,಄川剛幸,河野真Ի,木Լࣿ希,木村友྄,工藤優ཅ,ޒຯ཯夏,
佐࣏良Ү,大門将也,∁ઌߚ葉,平野達大,ԣ山ቒհ,؛७平,大कඒை,౦ࠜ直紀,
लయ,山中元ཧ,吉岡直希,中田ါำ,畠中ඒॹ,石原༔ౢٶ,川達希,ؙ山྅也ݹ
真,্田խ大,野ᔹᰌ平,ೆ྄৏,吉岡޿平,吉村友汰,ٶ木ޫ,ُ井म一郎,吉松も
も,久อॢ哉,ࡉ田ޫ星,三࿘༟作,山野ྏ太,ञ井༡,ਫ୩ହݾ,ਫ野ཽൕ,石原ঊ
馬,௽岡य़樹,田中智ܟ,ೆ୩大ޛ,อࡔ঵馬,๺川大խ,木村ॣ太,吉岡晃༎,中川
拓真

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
GD'�1�はܰྔԽをマシンコンセプトにઃ計を行ってࢀりました。GD'�1�にアッ

プデートを加えたGD'�1�でೋ೥࿈
ଓの動的৹ࠪ1Ґと੩的৹ࠪにຏき
をか͚、૯合優勝ୣؐをඞず成し਱
͛ます。

˔�スϙϯサʔ
アルティウム,アナログデバイセズ,A6TO 'ERA,,
AVO�MPTFc +aQan,Ωャスト,サイバωット,μッソー
システムズ,DMM�NaLF,エクセディ,ジーエーティー ,ϋイレックス,ヒルトップ,HP$ SYSTEMS,イグス,IT8 
PLE96S,,8,マーレ,MFnUPS,NPMFY,NicPMFGSPVQ,NiUUP,NTN,nVUFc,オΩソ,OZ,プラスミュー,プロジΣクトミュー,
ラϐッドϋーωス,SIEMENS,スズΩ,タマディック,テクノΪルド,TH,,6$HIDA,ウミヒラ,VI�GRADE,VSN,アドϰィッ
クス,石原ラジエーター ,Ωノクニ,木Լ঎ళ,ڞ英メソナ,ژ౎帝ژ,ࢎ౎ϗイールセンター ࿨工業,住友電装,ੵਫڠ,
Խ成඼,大ಉ工業,大࿨ࣃ車製作,丹後機ց工業ڞಉ૊合,タンΰٕ研,౦日製作所,౦レカーϘンマジック,日ণ製作
所,日৴工業,日૒工業,日本イーエスアイ,ඐഀބスポーツランド,フΣニックスパワー ,ਂ井製作所,෋࢜ਫ਼ີ,松本金
属,ؙߚ৘ใシステムズ,ミスミ,ミタテ工๪,ذෞΪϠー工業,オーエスジー ,岩井木ܕ,ウィット,アルテクノ,ષインター
ナショナル,μイヘン,'$デβイン,橋本コーポレーション,アルテアエンジニアリング

 2� ણҡ大ֶɹKyoto Institute of Technologyܳ޻౎ژ

˔�ϝϯバʔ
CP  ๺野༟太郎, FA  石原ঘ, FA  津島将司, FA  ઘ大ޛ, MBR  岡田
健太郎,小ྛٛయ,三橋݁ҥ,原田੎ಹ,鈴木म平,ೲ୩幸৳,੢村のͲか,松井太
一,松岡༟հ,ٛ田ྒྷ太࿕,ࠓ村࿨ً,佐野༔հ,ेޒ川߂行,岩井༞太,川ാ智༟,৽
ࠇ,鈴木౷也,高田༟Ղ,松元։,松本優作,山Լ龍之հ,山ࠜॣ,Ֆ田ᕣ生,نٛٶ
石ܜ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
͜、೥の݁Ռにຫ৺する͜となくࡢ の1೥ؒͻたΉきにチームマωジメント、マ
シン։発にऔり૊Μできました。ै དྷのઃ計ࢥ૝で͋る「ؾ�౵エンジンのパ
ワーを࠷大ݶに生かす」をさらにঢ՚さͤ、ટճ࣌の応౴性もҙࣝした「TVSn � 
AccFM」というコンセプトのもと、֤ コンポʕωントを一からݟ直しO'�1�を։発
し、ラップタイム�ඵ୹ॖをૂいます。੩的৹ࠪでもಘ఺アップさͤるため、ࡢ೥

よりे分なࢿ、౼ݕྉの全໘࡮৽を
行いました。目標はもちろΜ૯合�
࿈೼です。

˔�スϙϯサʔ
アイシンਫ਼機,IDA+,Ѯ工機,アρマωジ,ADVI$S,アωスト岩田,アルテア,ア
ルテクノ,アルトナー,ウエμ,エーϏーシー঎会,E9EDY,ߐপチϭン,NH,ニッ
パツ,エψ・エム・Ϗーൢച,NOP,NG,,NTN,エバンスジャパン,エフティテク
ノ,大ࡕ大ֶ,大ࡕ大ֶフロンティア研ڀセンター,大Ӌਫ਼研,OZ,オートバッ
クスセϒン,オΩソ,ONO9,川崎ॏ工業,ؔ੢ペイント,Ωノクニ,ڠ࿨工業,クϘ
タ,グラフΝイトデβイン,クレイドル,クレϋエラストマー,ケーヒン,ࠃ༪アルミ製作所,,OBEL$O,コマツ,サイバωットシステム,βム・ジャパン,三ڠラジエーター,三࿨製作
所,$,D,GS Y6ASA,+V$ケンウッド,シグナルオート,神߯ノース,鈴英,鈴木機工,住友電工ϋードメタル,住友電装,�M,ソμ工業,SOLIZE,SPMiE8PSLT,タイΨー製作所,大
成プラス,μイϋツ工業,μイヘン,タイϠϋウス6AP,TAIYO,田中製作所,TS6DA,OMA,TH,,DI9EL,౦ژアールアンドデー,౧ڷݯ,ಙӬ製作所,トップラインプロμクト,
஥ྛ機ց工業,日৴工業,ニッカル঎工,日本ϰィアイグレイド,日本製మ,NE8S$PNQanZ,ωジクル,BNL ジャパン,フΝロージャパン,ਂ井製作所,෌࢜ਫ਼ີ,ϒレニーٕ研,
ヘンケル,ϗーペック,マグナ・インターナショナル,MaUI8PSLT,ؙߚ৘ใシステムズ,ミクニ,ミスミ,ਫ田製作所,ミタテ工๪,三井金属アクト,三ツ星ϕルト,三ッ҆製作所,ミω
ϕアミツミ,ムトーエンジニアリング,Ϡンマー,ラメール,リコー,レアーズ,ロックペイント,ロϒテックス,࿨ޫケミカル,ワコーテック,BBSジャパン ʢܟশུ,ेޒԻॱʣ

஫ʣCP チームΩャプテン 

 1� 大ࡕ大ֶɹOsaka University

˔�ϝϯバʔ
CP  8ang YVQFng, FA  DPng GVangZV, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
$aS 'FaUVSFT �   QnFVNaUic QaEEMF TIiGUing 

'VMM TFU PG aFSPEZnaNic QacLagF 
LaVncI $PnUSPM 
EMFcUSicaM $MVUcI 
MPnPcPRVF 
EMFcUSPnic TISPUUMF 
TFaN ATQiSaUiPnT � TPQ �

˔�スϙϯサʔ
+ T E , T , $ P n U i n F n U a M , M P T F S 
EMFcUSPnic,Z',RIFinNFUaMM, ᖥ 之 ᐢ ,NS,�
8a S n F S , A 9 A LTA , AV L , DA I S $ H , M a Y �
L igIU  , ART,FPL AN ,ᔏ ९ ᔏ ৽ 能
ݯ , M O T 6 L , $ P N N N P X , $ 6 I T M AT E 
T U V E i P , L E M O , ಉ ჩ ؿ 车 ,T E 9 A S 
INSTR6MENTS,inp nFPn,্ ೩ ׮ ྗ,RBT$
H,+nUiUanUi,LO$TITE,ARAMI$ORE,IM,,
NG,,ହ ղ ᪛ ,AiSTA$,igVT,SFnTaUa,VE$T
OR,'L6,E,ROHM,THR6STMASTER,VI�
GRADE,ANSYS,MS$ SPGUXaSF,AMUaiS,্海৽҆

 3� 5oOHKi�6OiveSTitZ
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˔�ϝϯバʔ
CP  Ҵ葉ྒྷ, FA 田ਸٛ, MBRח   石川ང登,ؔࠜ࿨樹,∁橋良平,ࣉ原ල߂,
ԕ藤大翔,ݹ԰༟ࢸ,本ଟ龍之հ,村松ᕣ平,ถ原拓ਉ,岡ً߉,༘木希

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
チームから্Ґೖ৆をૂえるチーム΁とステップアップす΂く、マݎ೥౓は中ࠓ
シンઃ計をࠜ本からݟ直しました。チームメンバーの൒਺Ҏ্がઃ計初೥౓で
͋りながらも、ロングϗイールϕースԽ、10incIϗイールの࠾用、ウィングの౥
͜。りましたࢀ౳、ҙཉ的にऔり૊Μでࡌ Εらの大෯アップデートをもって、্ Ґ
ೖ৆をૂいます。

˔�スϙϯサʔ
ID+A,NO,,NTN,'�$�$�,'$デβイン,ඌ久自動
車ֶߍ,加藤カムٕ研,金ࣃࢠ車工業,্島೤ॲ
ཧ工業所,カルソニックカンセイ,Ωノクニエンター
プライズ,ڠ࿨工業,ソフトウΣアクレイドル,ޖ製
作所,クロスロード小山,,�8,ژ葉ϕンド,コトラ,
βムジャパン,三ڠラジエーター ,三ڞラξエー
ター ,住友ΰム工業,住友電装,ソリッドワークス・
ジャパン,大ಉ工業,大ಉDMソリューション,タイ
ϠフィッティングサーϏス,TH,,ティラド,DMM�
cPN,DMM�NaLF,中井インターサーΩット,৽高ΪϠー ,日本自動車大ֶߍ,ニチリン,日৴工業,ニッポンレ
ンタカーサーϏス,ϋードロック工業,഑ઢコム,ਂ井製作所,プラスミュー ,本田ٕ研工業,マイナϏ,౎ステン
レス工業,Ϣタカٕ研,隆੝工業,レイズ,レノϘ・ジャパン,࿨ޫケミカル,ワークスϕル,౦ژ೶工大ֶ機ցシス
テム工ֶઐ߈,౦ژ೶工大ֶ機友会

˔�ϝϯバʔ
CP  戸松拓海, FA  中野ಓԦ, FA  ҆原Ӷ幸, MBR  門લޫ༎,川島࢙也,
高野ت一,小Ֆ真彦,௽田晃߂,ฒ木༎太࿕,છ୩ྰԝ,ࡔ本将ཧ,ીࠜ༎紀,ย山
航志,國分ᔨ希,༄元จ,石川޼,ॏ山ཅً,ಘ能ًࡷ,๺山߽,ߥएߒ司,ӿ本ઍ੟,
橋本ֶ幸,ֿ原ང՚,高ᖛ直生,୩村ါ彦,石໊ࠇ༪,ྛ慶Ե,ྛਖ਼ً

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ܰ、೥౓は、ѻい΍すくࠓ くて଎い車両をコンセプトにコンパクトな車両を目ࢦし、
໿1�LgのܰྔԽを行います。チーム目標は全種目完਱・完走とシングルナンバー
֫ಘまた、ࡢ೥౓1Ґを֫ಘしたコスト৆࿈೼をૂいます。

˔�スϙϯサʔ
日本工業大ֶ,日本工業大ֶ工友会,本田ٕ研工
業,ジュニアモーターパーククイックӋ生,はらっ
ͺーくٶ୅,日৴工業,ソリッドワークスジャパ
ン,MPTF$,෌࢜ਫ਼ີ,࿨ޫケミカル,NTN,Ωノク
ニエンタープライズ,ਢ藤ल一,エフ・シー・シー ,
シルクマター,ڠӬ産業,ӫ߯؅,プラスミュー,アイ・
アール・エス,೜機工,೓ָ一உ,大島オート,オー
テック鈴ࣛ,トϤタレンタリースय़日部౦口Ӻલ
ళ,プラスプラスチックス,モトリバティー ,HBM,
石川インΩ,IDA+,トウϤーωジ,日ޫ༹ࡎ,ゼロ,ミスミ,ޫࢢ工業,ヘンケルジャパン,エψ・エム・Ϗーൢച,୔井
製మ,久อम一,イϏデンレグルス,ϐーエムシーࠃళ,ヒーϋイストਫ਼工,小金井ਫ਼機製作所,৽ใࡐݐ ,山崎
ٕ研工業,RA$,石原金属Խ工,ڵ研,スクーテックジャパン,AP$エアロスペシャルティ,グローバル,VSN,ウ
エストレーシングカーズ,BRAID,三ڠラジエータ,'$デβイン,サウスコ・ジャパン,エスϢーエス,ਂ井製作所,
Ԧࢠ機ց,デンソー

 16� 日本ۀ޻大ֶɹNippon Institute of Technology

 14� 東ژ೶޻大ֶɹTokyo University of Agriculture and Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  ࿨田ྒྷհ, FA  三原雄司, MBR  高੉จ太,ધ੉༟生,෱原大ً,࿨田ਖ਼
平,金元海斗,鈴木խ也,ය田༞希,ӽ智ത太郎,ࡔ本༔輔,山田मӉ,三浦龍ಙ,長
໢ޫཬ,大月׮之,ࣇ玉Ղ༞,ेޒཛྷ大ً,伊藤ॡ྄,ਖ਼田将野,飯野雄基

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
௿く޿くす͹しっ͜いؾ�౵車。ΰΩϒリをコンセプトとして、加଎性能、ટճ性
能ともに高いマシンを作り、優勝を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
AVO�MPTF$ +aQan,NTN,オスコ産業,イワモト,Ωノクニエンタープライズ,機਌会,,YO8Aエンジニアリン
グラϘラトリー,小山Ψレージ,ソケットセンター,౦ژアールアンドデー,パイオラックス,ϋイレックスコーポレー
ション,ෆೋ製作所,෋࢜ਫ਼ີ,ミノルインターナショナル,レーシングサーϏスワタナϕ,ڠ࿨工業,小原ࣃ車
工業,サイバωットシステム,ジュニアモーターパーククイックӋ生,スズΩ,住友電装,ソリッドワークスジャパン,
帝౎ΰム,౦洋電業,日ܰ金アクト,日産自動車,日৴工業,日本ܰ金属,日本発৚,ݹ河電஑,本田ٕ研工業,マ

イスタークラϒ,๺村工業,日研製作所,ϕア,6Dト
ラックス,IDA+,ژ葉ϕンド,平山自動車工業,ਂ
井製作所,౦洋電装,ؙ山ラジエーター工作所,ム
サシ,タシロ,伊藤ਫ਼ີ༹઀所,中村మ工所,プラス
ミュー ,トϤタレンタリース౦ژ,IPGAVUPNPUiWF,
ラストラーμ,コμマコーポレーション,ೆデβイ
ン,ZaNaEa,ジョϒϋッチ,オートリϒ,フΥルシア
ジャパン,コトラ,S6BAR6,H,S,サウスコジャ
パン,ෆೋ8P$,オートリーμーズ,ミスミ,৓ೆ
Ωー ,NO,,デイトナ,ग़ޫڵ産,加藤製作所

 15� 東ژ౎ࢢ大ֶɹTokyo City University

˔�ϝϯバʔ
CP  岡勇希, FA  ੢野૑一郎, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥車両では༷々ࡢ。೥౓マシンコンセプトは「৴པ性と଎さの両ཱ」としましたࠓ
な部඼の৴པ性が௿く、トラϒルがස発し大会までの走行ڑ཭をՔ͛まͤΜで
した。ࠓ೥౓車両では৴པ性にॏきをஔきͭͭ、ࡢ೥レϕルアップした଎さをߋ
にຏき্͛、૯合�Ґೖ৆を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
IDA+,Ѫ࿨ਫ਼ີ製作所,ѴԽ成ࡐݐ,アωϒル,アルテアエンジニアリング,アルトナー ,イグス,石川インΩ,ʢҵ৓ݝ自
動車ৼڵ会ʣ,ҵ৓トϤタ自動車,ҵ৓トϤペット,ҵ৓プレイティング工業,ࠓ橋製作所,岩ख製作所,HPI,HP$,エイ
チワン,NE�テック,エψ・エム・Ϗーൢച,NO,,NTN,'$デβイン,ߐপチϭン製作所,AVO�MPTF$ +APAN,オエティ
カジャパン,オーエスジー ,大川ਫ਼ཐ工業,大஛製作所,オートバックスセϒン,オートランドテクノ,オートリϒ,岡島パイ
プ製作所,OYFPn AB,ඌຢӡૹ,,8 A6TOMOTIVE +APAN,加૔井૯業,川金産業,٠஍ࣃ車,Ωノクニエンター

プライズ,$AST,ڠ࿨工業,ޫೆ工業,コーケン,ココ
フΝクトリー ,コバックス,小ๆ製作所,サイバωット
システム,サウスコ・ジャパン,幸खスプリング,サムシン
グコーポレーション,三ࡩ工業,三࿨ਫ਼機,シートレー
ド,+8AY,+SP,ॏ 松製作所,シーメンスPLMソフト
ウΣア・コンϐューテイショナル・μイナミックス,ショ
ウエイ,ৗཅෆ動産,ৗཅモータース,৽ӫ製作所,৽
電元工業,スズΩ,鈴木工業所,住友電装,ؔࠜమ工所,
センサータ・テクノロジーズジャパン,スクーテックジャ
パン,ਗ਼࿨製作所,૬ᮀ,છめ2テクノロジィ,ソリッドワークス・ジャパン,μイジ,ツインリンクもて ,͗ツジ電ࢠ,௽ொ製
作所,TH,,ティエス,౦ژアールアンドデー ,౦ژଌث研ڀ所,౦日製作所,౦プレ,౦๺ラξエーター ,౦洋電装,トタ
ル・ルϒリカンツ・ジャパン,෋田製作所,トϤウラ,トϤタレンタリースৗ陸ଟլళ,日৽߯؅,日৴工業,日మ߯؅,ニフコ,
日本ѹண୺ࢠ製଄,日本自動車研ڀ所,日本製ࢴクレシア,日本サムスン,日本ドライケミカル,日本Ϣϐカ,ৗ陸木ࡐ,
日ཱ金属,日ཱ金属工۩߯,ৗ陸木ࡐ,廣木ਫ਼機製作所,フΝイϕックス,フΥモジャパン,VSN,ਂ井製作所,フクμ,෌
ਫ਼ີ,ϒライルジャパン,プラスミュー࢜ ,プロスタッフ,ϗーペック,本田ٕ研工業,マスワークス,MASSIVE,ؙീ,ミス
ミグループ本社,三ඛケミカルアドバンスドマテリアルズ,三ඛ;ͦうトラック・バス,ਫ戸工機,ೆ高野ҩӃ,村田工業所,
΍ま΍木ܕ製作所,6A$+,Ϣーΰー ,ϢニΩャスト,Ϣニークテープ,Ϥシμ,࿴୩製作所,ఱ୩龍෉ ʢTEAM AMGʣ༷

 13� ҵ৓大ֶɹIbaraki University
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  原島༝樹, FA  ৽୩真ޭ, MBR  ೆ部խ貴,山本拓哉,ྛࠀ洋,馬ᔹ貴տ
জ,৽ݲݟډ,ീ木ব,吉田慎太郎,ઙ井ঘ行,஑本෢࢙,藤田༟人,大൐晃࢙,ਗ਼ਫ
翔平,中ཬߛ基,野村将志,長୩川ກ太郎,ࢢݹ࿨ᏻ,大野ॣ一,中田߉希,২田隆太
郎,山口ګ平,高橋ࠫཬ,岩崎貴࢙,高橋健太,෢Ӭཔ紀,田中ඔ大,生田陸人,高ݟ
仁ཅ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
'R$఻౷のパッケージングで大会ࢀ加1�೥目をܴえました。中৺メンバーの΄
とΜͲが�೥生で大มな͜ともଟいですが、�೥࿈ଓの全種目完走、ͦ して૯合
10Ґの目標達成を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,෱井大ֶ,෱井大ֶઌ୺Պֶٕज़ҭ成セ
ンター ,吉岡幸,青山製作所,A,IRA9,aLFSV,ア
ルテアエンジニアリング,アωϒル,イグス,岩崎機
車工業,エイࣃウエストレーシングカーズ,Ӊ野,ܕ
チアンドエフ,エイティーエス,エスϢーエス,AVO�
MPTF$ +aQan,エψ・エム・Ϗーൢച,NO,,NTN,
পチΣーン,タカスサーΩット,オエティカ,オートߐ
ショップ෱井,オートスタッフ,オートバックスセϒ
ン,オーゼットジャパン,カーωーション,カルソニッ
クカンセイ,Ωノクニエンタープライズ,ڠӫ産業,ڠ࿨工業,ڞ࿨電業,૲島ラジエータ製作所,神戸製作所,෱
井ࡔཱݝ井高౳ֶߍ,三ޒ,サンルックス,ジャパンポリマーク,住友電装,ソリッドワークス・ジャパン,TAYAS6,
ツϘカワ工業,ティーエムシー,テクノイル・ジャポン,D6,E '6,6I,デンソー,౦洋電装,TOP,中健঎ళ,ナック・
ケイ・エス,日৴工業,日本発৚,日本ϒイアイグレイド,ϋイレックスコーポレーション,日野電ࢠ,෱井঎工会ٞ所,
෱井මཐ,ϒレニーٕ研,フジΩン,ϗクシン,MaUI8PSLT,ؙޒΰム工業,ミスミ,レイズ,ワークスϕル

 11� ෱Ҫ大ֶɹUniversity of Fukui

˔�ϝϯバʔ
CP  赤川直哉, FA  川口༃෉, MBR  ෌部༔太,َ海๺౎,小ੁنԝ,࠭岡優
輔,Ԟਢլ康༎,⅓本ব,高؛ਸ਼生,川野一ً,നௗ達ݾ,ཱ木տ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓マシンT'R1�は「௧շコーナリング」をマシンコンセプトにઃ計、։発を行っࠓ
てࢀりました。௿଎コーナーでの高いμウンフΥースと直ઢでのロードラッグを
実ݱするため、DRSをチームとしては初めて౥ࡌしました。チーム൵願のදজ୆
֫ಘに͚޲て、࠷後のフィニッシュラインまでプッシュして行きますʂ

˔�スϙϯサʔ
本田ٕ研工業株式会社,HONDAマイスタークラϒ,ງӽਫ਼機株式会社,株式会社フΝソテック,三恵ٕ研工業株式会社,ؙߚ৘ใシステムズ株式会社,株式会社デンソー,
株式会社IDA+,スーパーオートバックスভೆ平௩ళ,μイϠモンドエンジニアリング,株式会社ෆೋ8P$,エムエフマツモト有ݶ会社,カルソニックカンセイ株式会社,有
会社トップラインプロμクト,ニコル・レーシング・ジャパン合ಉ会社,株式会社ケーݶ会社ϒレイϰオート,株式会社Ωノクニエンタープライズ,株式会社࿨ޫケミカル,有ݶ

ヒン,リオン株式会社,株式会社Ωャロッセ,ӫ߯؅株式会社,有ݶ会社昭ཱ
製作所,エψ・エム・Ϗーൢച株式会社,オーゼットジャパン株式会社,ڠ࿨工
業株式会社,GOODRIDGE,コンチωンタル・オートモーティϒ株式会社,株
式会社サイアン,有ݶ会社コスモਫ਼ີ,セΩμイ工業株式会社,株式会社ϗン
μテクノス,౎ステンレス工業株式会社,株式会社フジコーポレーション,ゼッ
ト・エフ・ジャパン株式会社,株式会社౦ژアールアンドデー ,日৴工業株式
会社,ニッパツ機工株式会社,日本トムソン株式会社,日本発৚株式会社,有
会社プラスミューݶ ,株式会社レアーズ,株式会社ワークスϕル,大成プラス
株式会社,ޫࢢ工業株式会社,AiN TFcI SSM,LDL TFcInPMPgZ,株式会社ケーメックス,住友電装株式会社,ۙ藤Պֶ株式会社,株式会社センサータ・テクノロジーズジャ
パン,タイコエレクトロニクスジャパン合ಉ会社,ѴԽ成ࡐݐ株式会社,ެਐケミカル株式会社,株式会社コバックス,フューチャーテクノロジー株式会社,株式会社ミナ
ロ,OYFPn AB,ケー・ケー・ϰィ・コーポレーション株式会社,佐藤真ۭ株式会社,有ݶ会社大஛製作所,μイセル・エϘニック株式会社,株式会社ڞ࿨電業,株式会社ߐপ
チϭン製作所,シールドエアージャパン合ಉ会社,株式会社ਂ井製作所,株式会社アωϒル,サイバωットシステム株式会社,アルテアエンジニアリング株式会社,ソリッド
ワークス・ジャパン株式会社,株式会社日本ϰイアイグレイド,株式会社Ѵスプリング製作所,イグス株式会社,NO,株式会社,日本ਫ਼工株式会社,株式会社神戸製߯所,日
本ܰ金属株式会社,日本プレートਫ਼工株式会社,アカオアルミ株式会社,株式会社౦日製作所,৽Ӌ金属工業株式会社,株式会社友ӫਫ਼ີ,株式会社ニフコ,有ݶ会社༄
澤ਫ਼機,株式会社ノルトロックジャパン,株式会社ϋイレックスコーポレーション,株式会社෌࢜ਫ਼ີ,ݹ藤工業株式会社,株式会社ミスミ,ਫ戸工機株式会社,三࿨メッΩ
工業株式会社,株式会社ロϒテックス,Ϣーロポート株式会社,株式会社VSN,株式会社エステーリンク,株式会社石井機ց製作所,サンワトレーディング株式会社,ۙ藤
ٕ研株式会社,オートリϒ株式会社,ジュニアモーターパーククイックӋ生,日本自動車大ֶߍ,ニッポンレンタカーサーϏス株式会社ɹദళ,日産自動車株式会社

˔�ϝϯバʔ
CP  फݰਗ਼司, FA  本澤੓明, FA  ෱田ॆ޺, MBR  中村ঊ,一ໟ大吾,中
੢勇人,能৓ౙ馬,্ਿ࿨Ի,෋田ᚠ也,野村ڗ༎,石井ཌྷ,小島利จ,佐々木ರ哉,
高平ᰜ,๛田ઍࠫ౎,松原龍希,村্達྄,ᒣ山鈴ࡊ,矢原༟大,石橋྄,Ҵ木३,川
୺大ً,ஜ஍俊太,野田ַ༃,ٶ本航人,ԣ井૖太郎,吉田࿨人,ए月༞樹,大石ହ
৺,鈴木俊平,鈴木Ѫະ,鈴木ګ༞,鈴木޺なͭき,佐藤޲ே૔龍斗,ञ,ܛ渡部,ݾ
莉೫,֯ՌԻ,田中৳ۢ,୩ߒ志,田村優樹,౔川੎矢,内藤ً,野々村陸大,ྛതܦ,
ງ部俊樹,松岡晃汰,馬ᔹ੟也,৿山雄հ,山ೲ大弥,$IPVIaSZ AnVQaN

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ϗイールܘを1�インチから10インチにมߋしました。ࡢ೥౓からඈ༂的にܰく
なったSS��1�「඿෩」で೦願の૯合成੷1ܻを目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
৽日本 ಛ 機,਀葉మ 工所,IDA+,࿨ޫケミカル,
スズΩワールド ඿ 松,スズΩ,NRS,エフ・シー・
シー ,デンソー ,BPMUPn 8PSLT,ෆೋライトメタ
ル,エンケイ,NTN,金 車ࣃࢠ 工 業,඿ 松ୈ一 ృ
装,NIG$O,$YBERNET,ਂ井製作所,౦๜テナッ
クス,ジー・κーン,フジコーポレーション,,YO8A,
౦洋ଌث,ニコル・マーケティング,エψエムϏー
ൢ ച,マルイチ,TOHNI$HI,中 山 ਫ਼ 機,日 ৴ 工
業,ティーエムシー ,৽日本ϗイール工業,AVO�
MPTF$ +aQan,$YAN,タイコ エレクトロニクス,住友電装,R`T Racing SFSWicF,ѴԽ成ࡐݐ,昭࿨ඈ行
機,フジタ,SPMiE8PSLT,DAYTONA,MiS6Mi,IS, ඿໊ބళ,੩岡大ֶ工ֶ部ものͮくりセンター ,੩岡大
ֶ,UaLaZanagi,඿松మ工機ց工業ڠಉ૊合,小ྛ工業,ࡩ井製作所,ࠃ本工業,ϋマニԽ成,エフɽイーɽシー
チΣーン,ソミック石川,神津製作所,エステック,Ϣニバンス,ウィットラϘ,日本ロック,๛田合成

 12� ੩Ԭ大ֶɹShizuoka University

˔�ϝϯバʔ
CP  大澤ॣ太, FA  佐藤ګ一, FA  Ḇ田明޺, FA  松澤୎, MBR  ௣
橋༞հ,田中真༝,伊本࡙矢,田中༃人,࿯ඌ大஍,ਡ๚ल樹,৓之ඌ࿨也,鈴木優
志,࣋田ྵҒ,஛Ӭ優,҆ډ૱良,大内੟仁,佐藤斗ೆ,ദ川元希,෍ࢪ३也,岩୩ང,
佐々木৽,෱田঵ଟ郎,青山߂ঝ,畠中智ල,中田ѥ紀

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
のメڧ࠷高で࠷。೥は૯合優勝のଞに「目ཱͭ」をチーム目標に加えていますࠓ
ンバーがͦろいました。͜ ͜਺೥で࠷も優勝にۙいチームになったと自ෛしてお
ります。私達の׆༂をօ༷、͝ ஫目お願いいたします。

˔�スϙϯサʔ
IDA+,Ѵスプリング,アルテック,エーティーエス,イ
グス,H,S,エフŋシーŋシー ,NTN,L,オートデスク,
オートリϒ,։明製作所,神ಸ川ް൘,金ࣃࢠ車工
業,ڠ࿨工業,ޖ工業,クロスロード小山,コイワイ,
神戸製߯所,小松製作所,サイバωットシステム,サ
ンワトレーディング,ジィーエーティー,シンコŖ,ジュ
ニアモーターパークӋ生,住友電装,スリーエム,
ゼットエフジャパン,大成プラス,タイϠフィッター
ԣ඿౎ஙళ,タシロ,テクオイルŋジャポン,�,�,デ
ンソー ,౦日製作所,౦洋システム,౦洋電業,トϤ
タ౦ژ自動車大ֶ׈,ߍ川ܰಔ,日৴工業,ニフコ,日本ਫ਼工,日本ドライケミカル,日本発৚,日本ϒイアイグレー
ド,ഇ車ドットコム,VSN,フΥルシア,ਂ井製作所,෌࢜ਫ਼ີ,Ϙッシュ,本田ٕ研工業,ؙ山ラジエーター製作所,
ミスミ,リŋフΥース,ԣ඿ཱࠃ大ֶ機ց工৔,ԣ඿ཱࠃ大ֶ໊ڭबඒ会

 10� ԣ඿ཱࠃ大ֶɹYokohama National University

 9� 東ژཧՊ大ֶɹTokyo University of Science
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˔�ϝϯバʔ
CP  Ҵ葉ྒྷ, FA 田ਸٛ, MBRח   石川ང登,ؔࠜ࿨樹,∁橋良平,ࣉ原ල߂,
ԕ藤大翔,ݹ԰༟ࢸ,本ଟ龍之հ,村松ᕣ平,ถ原拓ਉ,岡ً߉,༘木希

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
チームから্Ґೖ৆をૂえるチーム΁とステップアップす΂く、マݎ೥౓は中ࠓ
シンઃ計をࠜ本からݟ直しました。チームメンバーの൒਺Ҏ্がઃ計初೥౓で
͋りながらも、ロングϗイールϕースԽ、10incIϗイールの࠾用、ウィングの౥
͜。りましたࢀ౳、ҙཉ的にऔり૊Μでࡌ Εらの大෯アップデートをもって、্ Ґ
ೖ৆をૂいます。

˔�スϙϯサʔ
ID+A,NO,,NTN,'�$�$�,'$デβイン,ඌ久自動
車ֶߍ,加藤カムٕ研,金ࣃࢠ車工業,্島೤ॲ
ཧ工業所,カルソニックカンセイ,Ωノクニエンター
プライズ,ڠ࿨工業,ソフトウΣアクレイドル,ޖ製
作所,クロスロード小山,,�8,ژ葉ϕンド,コトラ,
βムジャパン,三ڠラジエーター ,三ڞラξエー
ター ,住友ΰム工業,住友電装,ソリッドワークス・
ジャパン,大ಉ工業,大ಉDMソリューション,タイ
ϠフィッティングサーϏス,TH,,ティラド,DMM�
cPN,DMM�NaLF,中井インターサーΩット,৽高ΪϠー ,日本自動車大ֶߍ,ニチリン,日৴工業,ニッポンレ
ンタカーサーϏス,ϋードロック工業,഑ઢコム,ਂ井製作所,プラスミュー ,本田ٕ研工業,マイナϏ,౎ステン
レス工業,Ϣタカٕ研,隆੝工業,レイズ,レノϘ・ジャパン,࿨ޫケミカル,ワークスϕル,౦ژ೶工大ֶ機ցシス
テム工ֶઐ߈,౦ژ೶工大ֶ機友会

˔�ϝϯバʔ
CP  戸松拓海, FA  中野ಓԦ, FA  ҆原Ӷ幸, MBR  門લޫ༎,川島࢙也,
高野ت一,小Ֆ真彦,௽田晃߂,ฒ木༎太࿕,છ୩ྰԝ,ࡔ本将ཧ,ીࠜ༎紀,ย山
航志,國分ᔨ希,༄元จ,石川޼,ॏ山ཅً,ಘ能ًࡷ,๺山߽,ߥएߒ司,ӿ本ઍ੟,
橋本ֶ幸,ֿ原ང՚,高ᖛ直生,୩村ါ彦,石໊ࠇ༪,ྛ慶Ե,ྛਖ਼ً

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ܰ、೥౓は、ѻい΍すくࠓ くて଎い車両をコンセプトにコンパクトな車両を目ࢦし、
໿1�LgのܰྔԽを行います。チーム目標は全種目完਱・完走とシングルナンバー
֫ಘまた、ࡢ೥౓1Ґを֫ಘしたコスト৆࿈೼をૂいます。

˔�スϙϯサʔ
日本工業大ֶ,日本工業大ֶ工友会,本田ٕ研工
業,ジュニアモーターパーククイックӋ生,はらっ
ͺーくٶ୅,日৴工業,ソリッドワークスジャパ
ン,MPTF$,෌࢜ਫ਼ີ,࿨ޫケミカル,NTN,Ωノク
ニエンタープライズ,ਢ藤ल一,エフ・シー・シー ,
シルクマター,ڠӬ産業,ӫ߯؅,プラスミュー,アイ・
アール・エス,೜機工,೓ָ一உ,大島オート,オー
テック鈴ࣛ,トϤタレンタリースय़日部౦口Ӻલ
ళ,プラスプラスチックス,モトリバティー ,HBM,
石川インΩ,IDA+,トウϤーωジ,日ޫ༹ࡎ,ゼロ,ミスミ,ޫࢢ工業,ヘンケルジャパン,エψ・エム・Ϗーൢച,୔井
製మ,久อम一,イϏデンレグルス,ϐーエムシーࠃళ,ヒーϋイストਫ਼工,小金井ਫ਼機製作所,৽ใࡐݐ ,山崎
ٕ研工業,RA$,石原金属Խ工,ڵ研,スクーテックジャパン,AP$エアロスペシャルティ,グローバル,VSN,ウ
エストレーシングカーズ,BRAID,三ڠラジエータ,'$デβイン,サウスコ・ジャパン,エスϢーエス,ਂ井製作所,
Ԧࢠ機ց,デンソー

 16� 日本ۀ޻大ֶɹNippon Institute of Technology

 14� 東ژ೶޻大ֶɹTokyo University of Agriculture and Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  ࿨田ྒྷհ, FA  三原雄司, MBR  高੉จ太,ધ੉༟生,෱原大ً,࿨田ਖ਼
平,金元海斗,鈴木խ也,ය田༞希,ӽ智ത太郎,ࡔ本༔輔,山田मӉ,三浦龍ಙ,長
໢ޫཬ,大月׮之,ࣇ玉Ղ༞,ेޒཛྷ大ً,伊藤ॡ྄,ਖ਼田将野,飯野雄基

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
௿く޿くす͹しっ͜いؾ�౵車。ΰΩϒリをコンセプトとして、加଎性能、ટճ性
能ともに高いマシンを作り、優勝を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
AVO�MPTF$ +aQan,NTN,オスコ産業,イワモト,Ωノクニエンタープライズ,機਌会,,YO8Aエンジニアリン
グラϘラトリー,小山Ψレージ,ソケットセンター,౦ژアールアンドデー,パイオラックス,ϋイレックスコーポレー
ション,ෆೋ製作所,෋࢜ਫ਼ີ,ミノルインターナショナル,レーシングサーϏスワタナϕ,ڠ࿨工業,小原ࣃ車
工業,サイバωットシステム,ジュニアモーターパーククイックӋ生,スズΩ,住友電装,ソリッドワークスジャパン,
帝౎ΰム,౦洋電業,日ܰ金アクト,日産自動車,日৴工業,日本ܰ金属,日本発৚,ݹ河電஑,本田ٕ研工業,マ

イスタークラϒ,๺村工業,日研製作所,ϕア,6Dト
ラックス,IDA+,ژ葉ϕンド,平山自動車工業,ਂ
井製作所,౦洋電装,ؙ山ラジエーター工作所,ム
サシ,タシロ,伊藤ਫ਼ີ༹઀所,中村మ工所,プラス
ミュー ,トϤタレンタリース౦ژ,IPGAVUPNPUiWF,
ラストラーμ,コμマコーポレーション,ೆデβイ
ン,ZaNaEa,ジョϒϋッチ,オートリϒ,フΥルシア
ジャパン,コトラ,S6BAR6,H,S,サウスコジャ
パン,ෆೋ8P$,オートリーμーズ,ミスミ,৓ೆ
Ωー ,NO,,デイトナ,ग़ޫڵ産,加藤製作所

 15� 東ژ౎ࢢ大ֶɹTokyo City University

˔�ϝϯバʔ
CP  岡勇希, FA  ੢野૑一郎, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥車両では༷々ࡢ。೥౓マシンコンセプトは「৴པ性と଎さの両ཱ」としましたࠓ
な部඼の৴པ性が௿く、トラϒルがස発し大会までの走行ڑ཭をՔ͛まͤΜで
した。ࠓ೥౓車両では৴པ性にॏきをஔきͭͭ、ࡢ೥レϕルアップした଎さをߋ
にຏき্͛、૯合�Ґೖ৆を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
IDA+,Ѫ࿨ਫ਼ີ製作所,ѴԽ成ࡐݐ,アωϒル,アルテアエンジニアリング,アルトナー ,イグス,石川インΩ,ʢҵ৓ݝ自
動車ৼڵ会ʣ,ҵ৓トϤタ自動車,ҵ৓トϤペット,ҵ৓プレイティング工業,ࠓ橋製作所,岩ख製作所,HPI,HP$,エイ
チワン,NE�テック,エψ・エム・Ϗーൢച,NO,,NTN,'$デβイン,ߐপチϭン製作所,AVO�MPTF$ +APAN,オエティ
カジャパン,オーエスジー ,大川ਫ਼ཐ工業,大஛製作所,オートバックスセϒン,オートランドテクノ,オートリϒ,岡島パイ
プ製作所,OYFPn AB,ඌຢӡૹ,,8 A6TOMOTIVE +APAN,加૔井૯業,川金産業,٠஍ࣃ車,Ωノクニエンター

プライズ,$AST,ڠ࿨工業,ޫೆ工業,コーケン,ココ
フΝクトリー ,コバックス,小ๆ製作所,サイバωット
システム,サウスコ・ジャパン,幸खスプリング,サムシン
グコーポレーション,三ࡩ工業,三࿨ਫ਼機,シートレー
ド,+8AY,+SP,ॏ 松製作所,シーメンスPLMソフト
ウΣア・コンϐューテイショナル・μイナミックス,ショ
ウエイ,ৗཅෆ動産,ৗཅモータース,৽ӫ製作所,৽
電元工業,スズΩ,鈴木工業所,住友電装,ؔࠜమ工所,
センサータ・テクノロジーズジャパン,スクーテックジャ
パン,ਗ਼࿨製作所,૬ᮀ,છめ2テクノロジィ,ソリッドワークス・ジャパン,μイジ,ツインリンクもて ,͗ツジ電ࢠ,௽ொ製
作所,TH,,ティエス,౦ژアールアンドデー ,౦ژଌث研ڀ所,౦日製作所,౦プレ,౦๺ラξエーター ,౦洋電装,トタ
ル・ルϒリカンツ・ジャパン,෋田製作所,トϤウラ,トϤタレンタリースৗ陸ଟլళ,日৽߯؅,日৴工業,日మ߯؅,ニフコ,
日本ѹண୺ࢠ製଄,日本自動車研ڀ所,日本製ࢴクレシア,日本サムスン,日本ドライケミカル,日本Ϣϐカ,ৗ陸木ࡐ,
日ཱ金属,日ཱ金属工۩߯,ৗ陸木ࡐ,廣木ਫ਼機製作所,フΝイϕックス,フΥモジャパン,VSN,ਂ井製作所,フクμ,෌
ਫ਼ີ,ϒライルジャパン,プラスミュー࢜ ,プロスタッフ,ϗーペック,本田ٕ研工業,マスワークス,MASSIVE,ؙീ,ミス
ミグループ本社,三ඛケミカルアドバンスドマテリアルズ,三ඛ;ͦうトラック・バス,ਫ戸工機,ೆ高野ҩӃ,村田工業所,
΍ま΍木ܕ製作所,6A$+,Ϣーΰー ,ϢニΩャスト,Ϣニークテープ,Ϥシμ,࿴୩製作所,ఱ୩龍෉ ʢTEAM AMGʣ༷

 13� ҵ৓大ֶɹIbaraki University
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  原島༝樹, FA  ৽୩真ޭ, MBR  ೆ部խ貴,山本拓哉,ྛࠀ洋,馬ᔹ貴տ
জ,৽ݲݟډ,ീ木ব,吉田慎太郎,ઙ井ঘ行,஑本෢࢙,藤田༟人,大൐晃࢙,ਗ਼ਫ
翔平,中ཬߛ基,野村将志,長୩川ກ太郎,ࢢݹ࿨ᏻ,大野ॣ一,中田߉希,২田隆太
郎,山口ګ平,高橋ࠫཬ,岩崎貴࢙,高橋健太,෢Ӭཔ紀,田中ඔ大,生田陸人,高ݟ
仁ཅ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
'R$఻౷のパッケージングで大会ࢀ加1�೥目をܴえました。中৺メンバーの΄
とΜͲが�೥生で大มな͜ともଟいですが、�೥࿈ଓの全種目完走、ͦ して૯合
10Ґの目標達成を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,෱井大ֶ,෱井大ֶઌ୺Պֶٕज़ҭ成セ
ンター ,吉岡幸,青山製作所,A,IRA9,aLFSV,ア
ルテアエンジニアリング,アωϒル,イグス,岩崎機
車工業,エイࣃウエストレーシングカーズ,Ӊ野,ܕ
チアンドエフ,エイティーエス,エスϢーエス,AVO�
MPTF$ +aQan,エψ・エム・Ϗーൢച,NO,,NTN,
পチΣーン,タカスサーΩット,オエティカ,オートߐ
ショップ෱井,オートスタッフ,オートバックスセϒ
ン,オーゼットジャパン,カーωーション,カルソニッ
クカンセイ,Ωノクニエンタープライズ,ڠӫ産業,ڠ࿨工業,ڞ࿨電業,૲島ラジエータ製作所,神戸製作所,෱
井ࡔཱݝ井高౳ֶߍ,三ޒ,サンルックス,ジャパンポリマーク,住友電装,ソリッドワークス・ジャパン,TAYAS6,
ツϘカワ工業,ティーエムシー,テクノイル・ジャポン,D6,E '6,6I,デンソー,౦洋電装,TOP,中健঎ళ,ナック・
ケイ・エス,日৴工業,日本発৚,日本ϒイアイグレイド,ϋイレックスコーポレーション,日野電ࢠ,෱井঎工会ٞ所,
෱井මཐ,ϒレニーٕ研,フジΩン,ϗクシン,MaUI8PSLT,ؙޒΰム工業,ミスミ,レイズ,ワークスϕル

 11� ෱Ҫ大ֶɹUniversity of Fukui

˔�ϝϯバʔ
CP  赤川直哉, FA  川口༃෉, MBR  ෌部༔太,َ海๺౎,小ੁنԝ,࠭岡優
輔,Ԟਢլ康༎,⅓本ব,高؛ਸ਼生,川野一ً,നௗ達ݾ,ཱ木տ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓マシンT'R1�は「௧շコーナリング」をマシンコンセプトにઃ計、։発を行っࠓ
てࢀりました。௿଎コーナーでの高いμウンフΥースと直ઢでのロードラッグを
実ݱするため、DRSをチームとしては初めて౥ࡌしました。チーム൵願のදজ୆
֫ಘに͚޲て、࠷後のフィニッシュラインまでプッシュして行きますʂ

˔�スϙϯサʔ
本田ٕ研工業株式会社,HONDAマイスタークラϒ,ງӽਫ਼機株式会社,株式会社フΝソテック,三恵ٕ研工業株式会社,ؙߚ৘ใシステムズ株式会社,株式会社デンソー,
株式会社IDA+,スーパーオートバックスভೆ平௩ళ,μイϠモンドエンジニアリング,株式会社ෆೋ8P$,エムエフマツモト有ݶ会社,カルソニックカンセイ株式会社,有
会社トップラインプロμクト,ニコル・レーシング・ジャパン合ಉ会社,株式会社ケーݶ会社ϒレイϰオート,株式会社Ωノクニエンタープライズ,株式会社࿨ޫケミカル,有ݶ

ヒン,リオン株式会社,株式会社Ωャロッセ,ӫ߯؅株式会社,有ݶ会社昭ཱ
製作所,エψ・エム・Ϗーൢച株式会社,オーゼットジャパン株式会社,ڠ࿨工
業株式会社,GOODRIDGE,コンチωンタル・オートモーティϒ株式会社,株
式会社サイアン,有ݶ会社コスモਫ਼ີ,セΩμイ工業株式会社,株式会社ϗン
μテクノス,౎ステンレス工業株式会社,株式会社フジコーポレーション,ゼッ
ト・エフ・ジャパン株式会社,株式会社౦ژアールアンドデー ,日৴工業株式
会社,ニッパツ機工株式会社,日本トムソン株式会社,日本発৚株式会社,有
会社プラスミューݶ ,株式会社レアーズ,株式会社ワークスϕル,大成プラス
株式会社,ޫࢢ工業株式会社,AiN TFcI SSM,LDL TFcInPMPgZ,株式会社ケーメックス,住友電装株式会社,ۙ藤Պֶ株式会社,株式会社センサータ・テクノロジーズジャ
パン,タイコエレクトロニクスジャパン合ಉ会社,ѴԽ成ࡐݐ株式会社,ެਐケミカル株式会社,株式会社コバックス,フューチャーテクノロジー株式会社,株式会社ミナ
ロ,OYFPn AB,ケー・ケー・ϰィ・コーポレーション株式会社,佐藤真ۭ株式会社,有ݶ会社大஛製作所,μイセル・エϘニック株式会社,株式会社ڞ࿨電業,株式会社ߐপ
チϭン製作所,シールドエアージャパン合ಉ会社,株式会社ਂ井製作所,株式会社アωϒル,サイバωットシステム株式会社,アルテアエンジニアリング株式会社,ソリッド
ワークス・ジャパン株式会社,株式会社日本ϰイアイグレイド,株式会社Ѵスプリング製作所,イグス株式会社,NO,株式会社,日本ਫ਼工株式会社,株式会社神戸製߯所,日
本ܰ金属株式会社,日本プレートਫ਼工株式会社,アカオアルミ株式会社,株式会社౦日製作所,৽Ӌ金属工業株式会社,株式会社友ӫਫ਼ີ,株式会社ニフコ,有ݶ会社༄
澤ਫ਼機,株式会社ノルトロックジャパン,株式会社ϋイレックスコーポレーション,株式会社෌࢜ਫ਼ີ,ݹ藤工業株式会社,株式会社ミスミ,ਫ戸工機株式会社,三࿨メッΩ
工業株式会社,株式会社ロϒテックス,Ϣーロポート株式会社,株式会社VSN,株式会社エステーリンク,株式会社石井機ց製作所,サンワトレーディング株式会社,ۙ藤
ٕ研株式会社,オートリϒ株式会社,ジュニアモーターパーククイックӋ生,日本自動車大ֶߍ,ニッポンレンタカーサーϏス株式会社ɹദళ,日産自動車株式会社

˔�ϝϯバʔ
CP  फݰਗ਼司, FA  本澤੓明, FA  ෱田ॆ޺, MBR  中村ঊ,一ໟ大吾,中
੢勇人,能৓ౙ馬,্ਿ࿨Ի,෋田ᚠ也,野村ڗ༎,石井ཌྷ,小島利จ,佐々木ರ哉,
高平ᰜ,๛田ઍࠫ౎,松原龍希,村্達྄,ᒣ山鈴ࡊ,矢原༟大,石橋྄,Ҵ木३,川
୺大ً,ஜ஍俊太,野田ַ༃,ٶ本航人,ԣ井૖太郎,吉田࿨人,ए月༞樹,大石ହ
৺,鈴木俊平,鈴木Ѫະ,鈴木ګ༞,鈴木޺なͭき,佐藤޲ே૔龍斗,ञ,ܛ渡部,ݾ
莉೫,֯ՌԻ,田中৳ۢ,୩ߒ志,田村優樹,౔川੎矢,内藤ً,野々村陸大,ྛതܦ,
ງ部俊樹,松岡晃汰,馬ᔹ੟也,৿山雄հ,山ೲ大弥,$IPVIaSZ AnVQaN

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ϗイールܘを1�インチから10インチにมߋしました。ࡢ೥౓からඈ༂的にܰく
なったSS��1�「඿෩」で೦願の૯合成੷1ܻを目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
৽日本 ಛ 機,਀葉మ 工所,IDA+,࿨ޫケミカル,
スズΩワールド ඿ 松,スズΩ,NRS,エフ・シー・
シー ,デンソー ,BPMUPn 8PSLT,ෆೋライトメタ
ル,エンケイ,NTN,金 車ࣃࢠ 工 業,඿ 松ୈ一 ృ
装,NIG$O,$YBERNET,ਂ井製作所,౦๜テナッ
クス,ジー・κーン,フジコーポレーション,,YO8A,
౦洋ଌث,ニコル・マーケティング,エψエムϏー
ൢ ച,マルイチ,TOHNI$HI,中 山 ਫ਼ 機,日 ৴ 工
業,ティーエムシー ,৽日本ϗイール工業,AVO�
MPTF$ +aQan,$YAN,タイコ エレクトロニクス,住友電装,R`T Racing SFSWicF,ѴԽ成ࡐݐ,昭࿨ඈ行
機,フジタ,SPMiE8PSLT,DAYTONA,MiS6Mi,IS, ඿໊ބళ,੩岡大ֶ工ֶ部ものͮくりセンター ,੩岡大
ֶ,UaLaZanagi,඿松మ工機ց工業ڠಉ૊合,小ྛ工業,ࡩ井製作所,ࠃ本工業,ϋマニԽ成,エフɽイーɽシー
チΣーン,ソミック石川,神津製作所,エステック,Ϣニバンス,ウィットラϘ,日本ロック,๛田合成

 12� ੩Ԭ大ֶɹShizuoka University

˔�ϝϯバʔ
CP  大澤ॣ太, FA  佐藤ګ一, FA  Ḇ田明޺, FA  松澤୎, MBR  ௣
橋༞հ,田中真༝,伊本࡙矢,田中༃人,࿯ඌ大஍,ਡ๚ल樹,৓之ඌ࿨也,鈴木優
志,࣋田ྵҒ,஛Ӭ優,҆ډ૱良,大内੟仁,佐藤斗ೆ,ദ川元希,෍ࢪ३也,岩୩ང,
佐々木৽,෱田঵ଟ郎,青山߂ঝ,畠中智ල,中田ѥ紀

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
のメڧ࠷高で࠷。೥は૯合優勝のଞに「目ཱͭ」をチーム目標に加えていますࠓ
ンバーがͦろいました。͜ ͜਺೥で࠷も優勝にۙいチームになったと自ෛしてお
ります。私達の׆༂をօ༷、͝ ஫目お願いいたします。

˔�スϙϯサʔ
IDA+,Ѵスプリング,アルテック,エーティーエス,イ
グス,H,S,エフŋシーŋシー ,NTN,L,オートデスク,
オートリϒ,։明製作所,神ಸ川ް൘,金ࣃࢠ車工
業,ڠ࿨工業,ޖ工業,クロスロード小山,コイワイ,
神戸製߯所,小松製作所,サイバωットシステム,サ
ンワトレーディング,ジィーエーティー,シンコŖ,ジュ
ニアモーターパークӋ生,住友電装,スリーエム,
ゼットエフジャパン,大成プラス,タイϠフィッター
ԣ඿౎ஙళ,タシロ,テクオイルŋジャポン,�,�,デ
ンソー ,౦日製作所,౦洋システム,౦洋電業,トϤ
タ౦ژ自動車大ֶ׈,ߍ川ܰಔ,日৴工業,ニフコ,日本ਫ਼工,日本ドライケミカル,日本発৚,日本ϒイアイグレー
ド,ഇ車ドットコム,VSN,フΥルシア,ਂ井製作所,෌࢜ਫ਼ີ,Ϙッシュ,本田ٕ研工業,ؙ山ラジエーター製作所,
ミスミ,リŋフΥース,ԣ඿ཱࠃ大ֶ機ց工৔,ԣ඿ཱࠃ大ֶ໊ڭबඒ会

 10� ԣ඿ཱࠃ大ֶɹYokohama National University

 9� 東ژཧՊ大ֶɹTokyo University of Science
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˔�ϝϯバʔ
CP  MVIaNNaE ,aNaM ASEi PVUSa, FA  'aV[Vn, S�T�, M�T�, PI�D�, 
FA  ALNaM ISGan MaKiE, S�T�, M�Eng, FA  I GVTUi BagVT BVEi DIaSNa, 

S�T�, M�Eng�,PI�D, MBR  HaniG AEZaUNa HFSMinESa,MaEF BiMan ATaTia 
BinPW,AEiQVSa 'iSNan SaUSiangga,AMWinIi MPIi[[IaS ITFLP,AnEIiSa 
+ZFTUa LaMiUa,ASWa NaVGaM RacINanPLa,$aIZP 8iCi YPgiTXaSa,DVUa 
AEi HFSTFUiaXan,'aEFM MaVMana,'aEIiFMa NPFS HaGiF[Ia,GiMang 
SanEZ 'iSEaVT,HaGiE[ MiGUaI RPTZaEi,ISTaU HanaGi,RF[Li ESiZanEP,RiGLi 
YPgianUaSa,8FnNaT ASEZa IiG UiIaS,YPgi ACVM YaUaNa PVUSa,AEiUZa 
MaIFSanUa,AnESFaT $aFTaSiP DXinanEa LaLTana,A[[aISa DFMXi,DaniFM 
HFSi SanEi PVSCa,DFWiUa AZVni ,VTVNaningTiI,IRCaM 'aiTIaM RPLINaE,LiEZa 
DFTi 6Mina GVMUPN,MVUIia SFLaS PSaUiXi,NaEiUiSa Lingga 8IFTUi,NaVGaM AEMi 
RiTRVMMaI,Sap SaI 2VSSPUa AZVnin,YVTVG 8aMiZVEEin A[La

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
TIF MaUFTU anE gSFaUFTU QSPUPUZQF, UIF �UI 
gFnFSaUiPn caS IaT a cPncFQU PG TXiGU CZ 
FYQMPSing UIF QPUFnUiaM PG UIF FnginF anE 
QFSGFcUing UIF caS gFPNFUSZ� TIF BM�� VTFT 
MPTF$ M�00 E$6 FRViQQFE XiUI MaVncI 
cPnUSPM GPS NaYiNVN QFSGPSNancF anE VTFT 
anUi�SPMM CaS UP SFEVcF SPMM NPUiPn anE incSFaTF UiSF gSiQ FTQFciaMMZ in IigI�TQFFE cPSnFSing�

˔�スϙϯサʔ
PT PFSUaNina ʢPFSTFSPʣ,PT SVNCFS SFgaSa PSiNaEaZa,SiMLAiS,PT PGAS SPMVUiPn,PT TPZPUa MPUPS ManVGacUVSing InEPnFTia,PT 8aTLiUa 
,aSZa,,FNFnUSian PFSinEVTUSian RFQVCMiL InEPnFTia,PT 8iSa BIVNi SFKaUi,PT PLN ʢPFSTFSPʣ,PT PFMaCVIan InEPnFTia IV,PT SFNFn InEPnFTia 
TCL,BNI,PT $IanESa ATSi PFUSPcIFNicaM,PT PPFTFS InEPnFTia,PT TFMFLPNVniLaTi SFMVMaS,PT AngLaTa PVSa �,PT 8aTLiUa BFUPn PSFcaTU TCL,PT 
PFMaCVIan InEPnFTia III,PT PVQVL SSiXiEKaKa PaMFNCang ʢPVTSiʣ,PT InEPnFTia SUFFM TVCF 8PSLT LUE,�TFcI,SXaSagaNa,BiFTT

˔�ϝϯバʔ
CP  প田Ղ祐, FA  ૣ川༃洋, FA  矢部ޫൣ, FA  門野׮, FA  田্
友, FA  金井྄忠, FA  ౦慎一, FA  ࿨װؾ樹, MBR ,村陸,伊藤大ًࢢ 
大口ٛത,大住一ً,大֯๎也,ඌ崎จ哉,׉੢঵平,木本੖ҳ,ࠠ୩平խ,ᜊ藤ਗ਼
志郎,ঙ司װ,৽村༞太,෢田म,田所拓ݾ,玉৓龍人,丹野ݠ吾,੢岡ݿ太郎,三村
෋之,ᐻ֞५,平内大ت,廣੉ݰՂ,藤原航太,松村ल明,༄ງ翔太,山木健輔,山⃻
智大,渡ล༟հ,ࣰ崎ྏ,高橋৴ल,中村ঘѮ,畠山真ึ,ޚ࿄ೲ྄,村松޺隆,༄橋
拓実

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
''N�10のコンセプトは、「2VicL MPUiPn�HigI RFTQPnTF」としました。͜ Εま
での�೥ؒでੵΈॏͶてきたݧܦをもとに、ٕ ज़・஌ࣝのख़成をਤり、ࡢ೥のչ
しさを੖らす΂くチーム一ؙとなって൵願の૯合優勝を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
アイ・アール・エス,アールエイ঎ 会,アールエー
シー ,ウエストレーシングカーズ,AVO�MPTF$ 
+APAN,Ӭ࿨工業所,オーϰΝーレーシングプ
ロジΣクツ,Ωノクニエンタープライズ,ژ葉ϕン
ド,サウスコ・ジャパン,スズΩ,ソフトウΣアクレイ
ドル,μϒリュ・エフ・エψʢSEVʣ,TAN�EI�SYA 
8HEEL S6PPLYʢT8Sʣ,ティエムシーʢRS�Rʣ,
日産部඼ઍ葉ൢച,日৴工業,ϋϠシレϐック,ਂ
井製作所,マックメカニクスツールズ,Ϡマϋ発動機,6niaVUPʢ8FPSPʣ,࿨ޫケミカル

˔�ϝϯバʔ
CP  太田優也, FA  ෢田࿱平, FA  ੢島ٛ明, FA  太田英৳, MBR  井
ਂ吉ਸ,෱井ࡷ河,Ӭ井貴࢜,小ྛ樹生,一ノ੉龍一,山լ隆矢,中村陸,ਂ୩健右,河
合凌խ,佐藤優ҥ,高田फ一,ਗ਼ਫඈௗ,中島஌斗,三୐ॣ平,ۙ藤ྰ෉,෢藤ܒ༎,
Ֆ,大橋ହ生,岡本ହ࠼川友翔,岩田ߥ,ޛ川༔樹,鈴木ॣ太,木村優斗,松Լ真߃
஌,ย׮ۅ斗,加ೲ拓実,志ਫ੖彦,୬井Իق,平松ಸಹࢠ,ԣ井ࣣಸ実,吉ਫ大ۭ,
小野田༞大

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
か׆೥౓のパッケージングをࡢとし「্޲ટճ性」೥౓は、マシンコンセプトをࠓ
しͭͭ車両成ख़のためのվળを行ってきました。୯ؾ౵のܰさと、৽نಋೖのフ
ルコンを׆かしたટճ性で、ࡢ೥にҾきଓき全種目完走し、ࠓ೥目標の૯合�0
Ґ達成を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
アクセル,アクティϒ,アズテック,アωϒル,アルト
ナー ,ウエストレーシングカーズ,エイアイテック,
エψケーエψ,エフ・シー・シー ,エフティテクノ,エ
ンパイϠ自動車,オウルテック,オーエスジー ,オー
ゼットジャパン,サード,βム+APAN,ゼωラルエン
ジニアリング,ソフトウΣアクレイドル,ソリッドワー
クス,タマチ工業,トータルテクニカルソリューショ
ンズ,ナカμクラフト,ωクスト,ϋイタップ,ペトロ
プラン,ϗワイトϋウス,ϗンμカーズ౦海,ムーン
クラフト,Ϡマϋ発動機,Ѫ஌工業大ֶֶ生チャ
レンジプロジΣクト,岡島パイプ,ڠ࿨工業,ߐ৔
バω工業,渡ล工ࡕ工業,住友電装,৽߫パイプ,石野サーΩット,લ田ٕ研,大ޫࢢ,ઃݐૉ工業,高田మ工ࢎ
業,౦洋高प೾,ು԰バイテック,日৴工業,日本コンタクトチップ製作所,ക野産業,෋࢜ਫ਼ີ,ๅ工業,࿨ઘ঎
行,+�nFUレンタリース,NFYU,NTN,SHORAI +APAN,T$L,TH,,VSN,VTϗールディングス

 24� 愛知ۀ޻大ֶɹAichi Institute of Technology

 22� 6OiveSTitBT�(BEKBI�.BEBɹ

 23� 日本ࣗಈं大ֶߍɹNihon Automobile College

˔�ϝϯバʔ
CP  ᜊ藤ॣ, FA  野崎޹志, FA  ఱ野勝߂, MBR  ҆達Ղ༞,岡本一ໜ,ᜊ
藤ྒ弥,山内健太,大Ԙาເ,中野ӯ༞,Ӭ井智ਸ,પ機߂樹,金原ঊ吾,本ଟ྄,久
อ田健斗,ദ木ږ之,্口直樹,॓島ܓ人,Ἑ原ޫ,大૔ٛਖ਼,藤田ֆཬ߳,夏目ྰ
Ԣ,Ѩ部࢙希,ेޒཛྷ洋太,大庭༟一࿕,大村友紀,നௗཽխ,田ാ࿨ल,ಙ田ཌྷ,੢
本久ཹ実,લ田陸人

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
エンデュランスフΝイナルग़৔を目ࢦし、マシン։発を行ってきました。੩的種目
にもྗを஫いで、૯合1�ҐҎ্を目ࢦしますʂ

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,μイΩン工業,਀葉మ工所,ソリッドワーク
ス・ジャパン,ௗډ自動車,Ϣニバンス,NTN,デイ
トナ,大ಉ工業,ؔものͮくり研ڀ所,TH,,ڠ࿨
工業,センサータ・テクノロジーズジャパン,オエティ
カジャパン,アイ・アール・エス,小ೇ金属,ਂ井製
作所,Ϣタカٕ研,エψ・エム・Ϗーൢച,プロトラッ
ド,βム・ジャパン,イグス,NTNޚલ崎製作所,IS,,
ミスミֶ生ものͮくりࢧ援,住友電装,ڠӬ産業,
ウエストレーシングカーズ,෋࢜コミュニケーショ
ンズ,小ࢳ製作所,෋࢜ゼロックス,ϕルΩャリエー
ル,鈴༩঎ࣄ,鈴༩システムテクノロジー ,鈴༩ݐઃ,੩岡ϏルサーϏス,中ԝ発明研ڀ所, MaUI8PSLT,アルト
ナー ,日৴工業,෌࢜ਫ਼ີ, IDA+,ロード・ジャパン,Ωノクニエンタープライズ,日本発৚,ࣲ田車᫑,෋࢜௨,౦
海ཧ機,紀伊國԰ॻళ,ゼωラルエンジニアリング,日本ѹண୺ࢠ製଄,エッチ・ケー・エス,フジコーポレーショ
ン,ϒレニーٕ研,LASTHOPE,プラスミュー ,トϤタ部඼੩岡ൢڞ,川崎,木村ர଄所,三恵工業,ニッパツ・メッ
ク

 21� ੩Ԭཧ޻Պ大ֶɹShizuoka Institute of Science and Technology
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  中੢྄太, FA  貴島޹雄, MBR 井ᔨ太郎,中੢勇樹,෱浦拓真,藤原ࡔ 
ਖ਼࿨,村্࿨࢜,ૣҴ田৽也,大୩優也,大橋優,川崎ߐੁ,࢙ޛ雄࣍,෢田陸,田中
ҙ大,長⅓৽一郎,村中֌,ࠓ井༟一,久อ田凌平,小ྛ拓ເ,ਿ஌晃,෢田翔馬,੢
村஍ਖ਼,҆田װ太,ԣ࿏大ۭ,渡部൏大

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
です。リニア「の͋るૢॎ性ײリニア」೥౓の車両コンセプトはલ೥౓とಉ༷にࠓ
�。するため、௿ॏ৺Խ΍֤パーツのܰྔԽを行いましたݱの͋るૢॎ性を実ײ
೥࿈ଓの全種目完走し、1�ҐҎ内を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
サンライト,࿨ ޫ ケミカル,෌ ࢜ ਫ਼ ີ,μウ Խ
工,TA,ATA,住 友 電 装,ミωϕア,本 田 ٕ 研 工
業,ミスミ,ソリッドワークス・ジャパン,I,EYA 
'ORM6LA,ࣉ田製作所,オートエグゼ,TH,,日
৴工業,Ωノクニエンタープライズ,エフ・シー・シー,
ナチュラサーΩット,内田߯機,NTN,かさま工ܳ,
βム・ジャパン,山口౦ژཧՊ大ֶ,ϗンμマイス
タークラϒ,ڠ࿨工業,プリオテック,ロードスター
クラϒオϒジャパン,MZRacing,ਂ井製作所,ナ
チュラサーΩット,サイバωット,DID,デンソー ,
津ཹ自動車工業,੢日本自動車ֶߍ,長भ産業,山口マツμ,HPSϠマΨタ,ゼωラルエンジニアリング,RPaE 
SUaS 'PVS,アルテアエンジニアリング,ѥࡉѥ製作所,スクーテックジャパン,石原ラジエーター工業所,エψ・エム・
Ϗーൢച,コトラ

 19� ཧՊ大ֶɹSanyo-onoda City Universityژ東ޱࢁཱࢢཅখ野ాࢁ

˔�ϝϯバʔ
CP  SPSaXiT NiMZanaSU, FA  PSaQPU ,VnUIPng, MBR  ,iUUi PPVngTiSi

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
TIF caS XF NaLF TaZ a MPU aCPVU VT� 8F XiMM LFFQ TNiMing, CF QPTiUiWF 
anE nFWFS giWF VQ� TIFTF aSF aMXaZT PVS gPaMT anE PVS aUUiUVEF�

˔�スϙϯサʔ
S,',TOZZHIN,MOT6L,O,6MA,MA,ITA ,'$$,PO8ERLAB,+8D,PEARL,$OBRA,BIRA 
$IR$6IT,6PBEAT,NE9ZTER,PS SHOP,DIAB,AERO'LE9,REAL,PRODRAGGER,DID,BO9ZA 
RA$ING,IN+E$TOR SHOP,S$HROTH,$ANON,HYB,$G��00,SOLARGARD

 17� ,BTetTBSt�6OiveSTitZɹ

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  I 8aZan 8aSTiUa, FA  ZainaM ASiGin, MBR

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
'PSNVMa GaSVEa 1� ʢ'G�1�ʣ iT EFTignFE UP GPcVT Pn QPXFS UP XFigIU 
SaUiP, TUaCiMiUZ IanEMing, anE FGGiciFncZ� 8F VTF �00 cc TingMF cZMinEFS 
FnginF XiUI InUFgSaUFE $PnUSPM SZTUFN� AT PnF PG UIF EFMFgaUiPnT PG 
InEPnFTia, XF IPQF SFacIing UIF CFTU SFTVMU anE IaWing a gSFaU p niTI Pn 
TPQ 10 OWFSaMM�

˔�スϙϯサʔ
MPUVM,GaSVEa InEPnFTia,PT InEPnFTia SUFFM TVCF 8PSLT ʢIST8ʣ,I,ATO,BIinnFLa LiGF,ManVaM 
TFcI,BiFT InKFcUiPn,BFngLFM IEFL,AEE SVTQFnTiPn,SPMiEXPSLT DaTaVMU SZTUFN,YaNaIa 
MPUPS ManVGacUVSing InEPnFTia,MagVXPIaSKP InUFSnaUiPnaM SUaEiVN,PT $iUSa +PgKa ,SFaTi,$�

MaYi A MMPZ $aTU , +Pg Ka I T U iNFXa ,SIiG U 
E n g i n F F S i n g , G N ' I , , F E a V M a U a n 
RaLZaU,HaSian +PgKa

 18� 6OiveSTitBT�/eHeSi�YoHZBLBStBɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  藤井༟斗, FA  石井ઘ, FA  佐藤真, FA Լ๎之, MBRٶ   鈴木峻
大,小河޿明,小野ࣉ൏,෌田७,ߥ井貴༟,൒田ৎ大,ཱ岡俊人,ย原哲޺,青প将
太,ࢢໟ貴大,ेޒཛྷ൏,伊藤ॷ,ؙ山達也

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
8'P�01�ではʠLaQUPQʡをコンセプトに、小ܕ・ܰ ྔԽを目ࢦしてマシンのઃ計
を大きくݟ直しました。૯合10ҐҎ্を目標に全ྗをਚくします。

˔�スϙϯサʔ
NTN,,YB,ジュニアモーターパーク クイックӋ生,スズΩ,ソリッドワークス・ジャパン,太ཅ,中川産業,日本ϐ
ストンリング,マーレジャパン,6Dトラックス,ライフリング,レκニック・ジャパン,ランドマークテクノロジー ,RA$,
アッソ・インターナショナル,イグス,石原ラジエーター工業所,ウエストレーシングカーズ,ウエμ,エフ・シー・
シー ,エψ・エム・Ϗーൢച,オーゼットジャパン,オートフΥース,Ωノクニエンタープライズ,ڠӬ産業,ڞ成,ڠ
࿨工業,ެਐケミカル,コトラ,βム・ジャパン,ࣣ ෱金属,住友電装,スリーエムジャパン,μウԽ工,ティ・クラフト 

ωクトࣄ業部,テクノイル・ジャポン,ニシムラタイ
Ϡ,日৴工業,日本Ϣϐカ,ਂ井製作所,プロテクタ,
プロト,MaUI8PSLT,ミスミ,MPUP LiCFSUZ,6A$+,
リョーϏ,LIN, +APAN,Ѵスプリング製作所,サ
カイ産業,タマチ工業,DMM�cPN�NaLFࣄ業部,
ാ野自動車,RVTI 'acUPSZ,REIMA9,ૣҴ田機
友会,ૣҴ田大ֶ૲ࣛ研ࣨڀ,ૣҴ田大ֶٶԼ
研ࣨڀ,ものͮくり工๪,工作実ࣨݧ,೤工 ・ֶྲྀ
ମ・੍ 人スポݸ,Ҵ田大ֶ自動車部ૣ,ࣨݧ実ޚ
ンサーのօさま

 20� ૣҴా大ֶɹWaseda University
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˔�ϝϯバʔ
CP  MVIaNNaE ,aNaM ASEi PVUSa, FA  'aV[Vn, S�T�, M�T�, PI�D�, 
FA  ALNaM ISGan MaKiE, S�T�, M�Eng, FA  I GVTUi BagVT BVEi DIaSNa, 

S�T�, M�Eng�,PI�D, MBR  HaniG AEZaUNa HFSMinESa,MaEF BiMan ATaTia 
BinPW,AEiQVSa 'iSNan SaUSiangga,AMWinIi MPIi[[IaS ITFLP,AnEIiSa 
+ZFTUa LaMiUa,ASWa NaVGaM RacINanPLa,$aIZP 8iCi YPgiTXaSa,DVUa 
AEi HFSTFUiaXan,'aEFM MaVMana,'aEIiFMa NPFS HaGiF[Ia,GiMang 
SanEZ 'iSEaVT,HaGiE[ MiGUaI RPTZaEi,ISTaU HanaGi,RF[Li ESiZanEP,RiGLi 
YPgianUaSa,8FnNaT ASEZa IiG UiIaS,YPgi ACVM YaUaNa PVUSa,AEiUZa 
MaIFSanUa,AnESFaT $aFTaSiP DXinanEa LaLTana,A[[aISa DFMXi,DaniFM 
HFSi SanEi PVSCa,DFWiUa AZVni ,VTVNaningTiI,IRCaM 'aiTIaM RPLINaE,LiEZa 
DFTi 6Mina GVMUPN,MVUIia SFLaS PSaUiXi,NaEiUiSa Lingga 8IFTUi,NaVGaM AEMi 
RiTRVMMaI,Sap SaI 2VSSPUa AZVnin,YVTVG 8aMiZVEEin A[La

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
TIF MaUFTU anE gSFaUFTU QSPUPUZQF, UIF �UI 
gFnFSaUiPn caS IaT a cPncFQU PG TXiGU CZ 
FYQMPSing UIF QPUFnUiaM PG UIF FnginF anE 
QFSGFcUing UIF caS gFPNFUSZ� TIF BM�� VTFT 
MPTF$ M�00 E$6 FRViQQFE XiUI MaVncI 
cPnUSPM GPS NaYiNVN QFSGPSNancF anE VTFT 
anUi�SPMM CaS UP SFEVcF SPMM NPUiPn anE incSFaTF UiSF gSiQ FTQFciaMMZ in IigI�TQFFE cPSnFSing�

˔�スϙϯサʔ
PT PFSUaNina ʢPFSTFSPʣ,PT SVNCFS SFgaSa PSiNaEaZa,SiMLAiS,PT PGAS SPMVUiPn,PT TPZPUa MPUPS ManVGacUVSing InEPnFTia,PT 8aTLiUa 
,aSZa,,FNFnUSian PFSinEVTUSian RFQVCMiL InEPnFTia,PT 8iSa BIVNi SFKaUi,PT PLN ʢPFSTFSPʣ,PT PFMaCVIan InEPnFTia IV,PT SFNFn InEPnFTia 
TCL,BNI,PT $IanESa ATSi PFUSPcIFNicaM,PT PPFTFS InEPnFTia,PT TFMFLPNVniLaTi SFMVMaS,PT AngLaTa PVSa �,PT 8aTLiUa BFUPn PSFcaTU TCL,PT 
PFMaCVIan InEPnFTia III,PT PVQVL SSiXiEKaKa PaMFNCang ʢPVTSiʣ,PT InEPnFTia SUFFM TVCF 8PSLT LUE,�TFcI,SXaSagaNa,BiFTT

˔�ϝϯバʔ
CP  প田Ղ祐, FA  ૣ川༃洋, FA  矢部ޫൣ, FA  門野׮, FA  田্
友, FA  金井྄忠, FA  ౦慎一, FA  ࿨װؾ樹, MBR ,村陸,伊藤大ًࢢ 
大口ٛത,大住一ً,大֯๎也,ඌ崎จ哉,׉੢঵平,木本੖ҳ,ࠠ୩平խ,ᜊ藤ਗ਼
志郎,ঙ司װ,৽村༞太,෢田म,田所拓ݾ,玉৓龍人,丹野ݠ吾,੢岡ݿ太郎,三村
෋之,ᐻ֞५,平内大ت,廣੉ݰՂ,藤原航太,松村ल明,༄ງ翔太,山木健輔,山⃻
智大,渡ล༟հ,ࣰ崎ྏ,高橋৴ल,中村ঘѮ,畠山真ึ,ޚ࿄ೲ྄,村松޺隆,༄橋
拓実

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
''N�10のコンセプトは、「2VicL MPUiPn�HigI RFTQPnTF」としました。͜ Εま
での�೥ؒでੵΈॏͶてきたݧܦをもとに、ٕ ज़・஌ࣝのख़成をਤり、ࡢ೥のչ
しさを੖らす΂くチーム一ؙとなって൵願の૯合優勝を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
アイ・アール・エス,アールエイ঎ 会,アールエー
シー ,ウエストレーシングカーズ,AVO�MPTF$ 
+APAN,Ӭ࿨工業所,オーϰΝーレーシングプ
ロジΣクツ,Ωノクニエンタープライズ,ژ葉ϕン
ド,サウスコ・ジャパン,スズΩ,ソフトウΣアクレイ
ドル,μϒリュ・エフ・エψʢSEVʣ,TAN�EI�SYA 
8HEEL S6PPLYʢT8Sʣ,ティエムシーʢRS�Rʣ,
日産部඼ઍ葉ൢച,日৴工業,ϋϠシレϐック,ਂ
井製作所,マックメカニクスツールズ,Ϡマϋ発動機,6niaVUPʢ8FPSPʣ,࿨ޫケミカル

˔�ϝϯバʔ
CP  太田優也, FA  ෢田࿱平, FA  ੢島ٛ明, FA  太田英৳, MBR  井
ਂ吉ਸ,෱井ࡷ河,Ӭ井貴࢜,小ྛ樹生,一ノ੉龍一,山լ隆矢,中村陸,ਂ୩健右,河
合凌խ,佐藤優ҥ,高田फ一,ਗ਼ਫඈௗ,中島஌斗,三୐ॣ平,ۙ藤ྰ෉,෢藤ܒ༎,
Ֆ,大橋ହ生,岡本ହ࠼川友翔,岩田ߥ,ޛ川༔樹,鈴木ॣ太,木村優斗,松Լ真߃
஌,ย׮ۅ斗,加ೲ拓実,志ਫ੖彦,୬井Իق,平松ಸಹࢠ,ԣ井ࣣಸ実,吉ਫ大ۭ,
小野田༞大

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
か׆೥౓のパッケージングをࡢとし「্޲ટճ性」೥౓は、マシンコンセプトをࠓ
しͭͭ車両成ख़のためのվળを行ってきました。୯ؾ౵のܰさと、৽نಋೖのフ
ルコンを׆かしたટճ性で、ࡢ೥にҾきଓき全種目完走し、ࠓ೥目標の૯合�0
Ґ達成を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
アクセル,アクティϒ,アズテック,アωϒル,アルト
ナー ,ウエストレーシングカーズ,エイアイテック,
エψケーエψ,エフ・シー・シー ,エフティテクノ,エ
ンパイϠ自動車,オウルテック,オーエスジー ,オー
ゼットジャパン,サード,βム+APAN,ゼωラルエン
ジニアリング,ソフトウΣアクレイドル,ソリッドワー
クス,タマチ工業,トータルテクニカルソリューショ
ンズ,ナカμクラフト,ωクスト,ϋイタップ,ペトロ
プラン,ϗワイトϋウス,ϗンμカーズ౦海,ムーン
クラフト,Ϡマϋ発動機,Ѫ஌工業大ֶֶ生チャ
レンジプロジΣクト,岡島パイプ,ڠ࿨工業,ߐ৔
バω工業,渡ล工ࡕ工業,住友電装,৽߫パイプ,石野サーΩット,લ田ٕ研,大ޫࢢ,ઃݐૉ工業,高田మ工ࢎ
業,౦洋高प೾,ು԰バイテック,日৴工業,日本コンタクトチップ製作所,ക野産業,෋࢜ਫ਼ີ,ๅ工業,࿨ઘ঎
行,+�nFUレンタリース,NFYU,NTN,SHORAI +APAN,T$L,TH,,VSN,VTϗールディングス

 24� 愛知ۀ޻大ֶɹAichi Institute of Technology

 22� 6OiveSTitBT�(BEKBI�.BEBɹ

 23� 日本ࣗಈं大ֶߍɹNihon Automobile College

˔�ϝϯバʔ
CP  ᜊ藤ॣ, FA  野崎޹志, FA  ఱ野勝߂, MBR  ҆達Ղ༞,岡本一ໜ,ᜊ
藤ྒ弥,山内健太,大Ԙาເ,中野ӯ༞,Ӭ井智ਸ,પ機߂樹,金原ঊ吾,本ଟ྄,久
อ田健斗,ദ木ږ之,্口直樹,॓島ܓ人,Ἑ原ޫ,大૔ٛਖ਼,藤田ֆཬ߳,夏目ྰ
Ԣ,Ѩ部࢙希,ेޒཛྷ洋太,大庭༟一࿕,大村友紀,നௗཽխ,田ാ࿨ल,ಙ田ཌྷ,੢
本久ཹ実,લ田陸人

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
エンデュランスフΝイナルग़৔を目ࢦし、マシン։発を行ってきました。੩的種目
にもྗを஫いで、૯合1�ҐҎ্を目ࢦしますʂ

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,μイΩン工業,਀葉మ工所,ソリッドワーク
ス・ジャパン,ௗډ自動車,Ϣニバンス,NTN,デイ
トナ,大ಉ工業,ؔものͮくり研ڀ所,TH,,ڠ࿨
工業,センサータ・テクノロジーズジャパン,オエティ
カジャパン,アイ・アール・エス,小ೇ金属,ਂ井製
作所,Ϣタカٕ研,エψ・エム・Ϗーൢച,プロトラッ
ド,βム・ジャパン,イグス,NTNޚલ崎製作所,IS,,
ミスミֶ生ものͮくりࢧ援,住友電装,ڠӬ産業,
ウエストレーシングカーズ,෋࢜コミュニケーショ
ンズ,小ࢳ製作所,෋࢜ゼロックス,ϕルΩャリエー
ル,鈴༩঎ࣄ,鈴༩システムテクノロジー ,鈴༩ݐઃ,੩岡ϏルサーϏス,中ԝ発明研ڀ所, MaUI8PSLT,アルト
ナー ,日৴工業,෌࢜ਫ਼ີ, IDA+,ロード・ジャパン,Ωノクニエンタープライズ,日本発৚,ࣲ田車᫑,෋࢜௨,౦
海ཧ機,紀伊國԰ॻళ,ゼωラルエンジニアリング,日本ѹண୺ࢠ製଄,エッチ・ケー・エス,フジコーポレーショ
ン,ϒレニーٕ研,LASTHOPE,プラスミュー ,トϤタ部඼੩岡ൢڞ,川崎,木村ர଄所,三恵工業,ニッパツ・メッ
ク

 21� ੩Ԭཧ޻Պ大ֶɹShizuoka Institute of Science and Technology

30

参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  中੢྄太, FA  貴島޹雄, MBR 井ᔨ太郎,中੢勇樹,෱浦拓真,藤原ࡔ 
ਖ਼࿨,村্࿨࢜,ૣҴ田৽也,大୩優也,大橋優,川崎ߐੁ,࢙ޛ雄࣍,෢田陸,田中
ҙ大,長⅓৽一郎,村中֌,ࠓ井༟一,久อ田凌平,小ྛ拓ເ,ਿ஌晃,෢田翔馬,੢
村஍ਖ਼,҆田װ太,ԣ࿏大ۭ,渡部൏大

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
です。リニア「の͋るૢॎ性ײリニア」೥౓の車両コンセプトはલ೥౓とಉ༷にࠓ
�。するため、௿ॏ৺Խ΍֤パーツのܰྔԽを行いましたݱの͋るૢॎ性を実ײ
೥࿈ଓの全種目完走し、1�ҐҎ内を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
サンライト,࿨ ޫ ケミカル,෌ ࢜ ਫ਼ ີ,μウ Խ
工,TA,ATA,住 友 電 装,ミωϕア,本 田 ٕ 研 工
業,ミスミ,ソリッドワークス・ジャパン,I,EYA 
'ORM6LA,ࣉ田製作所,オートエグゼ,TH,,日
৴工業,Ωノクニエンタープライズ,エフ・シー・シー,
ナチュラサーΩット,内田߯機,NTN,かさま工ܳ,
βム・ジャパン,山口౦ژཧՊ大ֶ,ϗンμマイス
タークラϒ,ڠ࿨工業,プリオテック,ロードスター
クラϒオϒジャパン,MZRacing,ਂ井製作所,ナ
チュラサーΩット,サイバωット,DID,デンソー ,
津ཹ自動車工業,੢日本自動車ֶߍ,長भ産業,山口マツμ,HPSϠマΨタ,ゼωラルエンジニアリング,RPaE 
SUaS 'PVS,アルテアエンジニアリング,ѥࡉѥ製作所,スクーテックジャパン,石原ラジエーター工業所,エψ・エム・
Ϗーൢച,コトラ

 19� ཧՊ大ֶɹSanyo-onoda City Universityژ東ޱࢁཱࢢཅখ野ాࢁ

˔�ϝϯバʔ
CP  SPSaXiT NiMZanaSU, FA  PSaQPU ,VnUIPng, MBR  ,iUUi PPVngTiSi

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
TIF caS XF NaLF TaZ a MPU aCPVU VT� 8F XiMM LFFQ TNiMing, CF QPTiUiWF 
anE nFWFS giWF VQ� TIFTF aSF aMXaZT PVS gPaMT anE PVS aUUiUVEF�

˔�スϙϯサʔ
S,',TOZZHIN,MOT6L,O,6MA,MA,ITA ,'$$,PO8ERLAB,+8D,PEARL,$OBRA,BIRA 
$IR$6IT,6PBEAT,NE9ZTER,PS SHOP,DIAB,AERO'LE9,REAL,PRODRAGGER,DID,BO9ZA 
RA$ING,IN+E$TOR SHOP,S$HROTH,$ANON,HYB,$G��00,SOLARGARD

 17� ,BTetTBSt�6OiveSTitZɹ

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  I 8aZan 8aSTiUa, FA  ZainaM ASiGin, MBR

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
'PSNVMa GaSVEa 1� ʢ'G�1�ʣ iT EFTignFE UP GPcVT Pn QPXFS UP XFigIU 
SaUiP, TUaCiMiUZ IanEMing, anE FGGiciFncZ� 8F VTF �00 cc TingMF cZMinEFS 
FnginF XiUI InUFgSaUFE $PnUSPM SZTUFN� AT PnF PG UIF EFMFgaUiPnT PG 
InEPnFTia, XF IPQF SFacIing UIF CFTU SFTVMU anE IaWing a gSFaU p niTI Pn 
TPQ 10 OWFSaMM�

˔�スϙϯサʔ
MPUVM,GaSVEa InEPnFTia,PT InEPnFTia SUFFM TVCF 8PSLT ʢIST8ʣ,I,ATO,BIinnFLa LiGF,ManVaM 
TFcI,BiFT InKFcUiPn,BFngLFM IEFL,AEE SVTQFnTiPn,SPMiEXPSLT DaTaVMU SZTUFN,YaNaIa 
MPUPS ManVGacUVSing InEPnFTia,MagVXPIaSKP InUFSnaUiPnaM SUaEiVN,PT $iUSa +PgKa ,SFaTi,$�

MaYi A MMPZ $aTU , +Pg Ka I T U iNFXa ,SIiG U 
E n g i n F F S i n g , G N ' I , , F E a V M a U a n 
RaLZaU,HaSian +PgKa

 18� 6OiveSTitBT�/eHeSi�YoHZBLBStBɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  藤井༟斗, FA  石井ઘ, FA  佐藤真, FA Լ๎之, MBRٶ   鈴木峻
大,小河޿明,小野ࣉ൏,෌田७,ߥ井貴༟,൒田ৎ大,ཱ岡俊人,ย原哲޺,青প将
太,ࢢໟ貴大,ेޒཛྷ൏,伊藤ॷ,ؙ山達也

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
8'P�01�ではʠLaQUPQʡをコンセプトに、小ܕ・ܰ ྔԽを目ࢦしてマシンのઃ計
を大きくݟ直しました。૯合10ҐҎ্を目標に全ྗをਚくします。

˔�スϙϯサʔ
NTN,,YB,ジュニアモーターパーク クイックӋ生,スズΩ,ソリッドワークス・ジャパン,太ཅ,中川産業,日本ϐ
ストンリング,マーレジャパン,6Dトラックス,ライフリング,レκニック・ジャパン,ランドマークテクノロジー ,RA$,
アッソ・インターナショナル,イグス,石原ラジエーター工業所,ウエストレーシングカーズ,ウエμ,エフ・シー・
シー ,エψ・エム・Ϗーൢച,オーゼットジャパン,オートフΥース,Ωノクニエンタープライズ,ڠӬ産業,ڞ成,ڠ
࿨工業,ެਐケミカル,コトラ,βム・ジャパン,ࣣ ෱金属,住友電装,スリーエムジャパン,μウԽ工,ティ・クラフト 

ωクトࣄ業部,テクノイル・ジャポン,ニシムラタイ
Ϡ,日৴工業,日本Ϣϐカ,ਂ井製作所,プロテクタ,
プロト,MaUI8PSLT,ミスミ,MPUP LiCFSUZ,6A$+,
リョーϏ,LIN, +APAN,Ѵスプリング製作所,サ
カイ産業,タマチ工業,DMM�cPN�NaLFࣄ業部,
ാ野自動車,RVTI 'acUPSZ,REIMA9,ૣҴ田機
友会,ૣҴ田大ֶ૲ࣛ研ࣨڀ,ૣҴ田大ֶٶԼ
研ࣨڀ,ものͮくり工๪,工作実ࣨݧ,೤工 ・ֶྲྀ
ମ・੍ 人スポݸ,Ҵ田大ֶ自動車部ૣ,ࣨݧ実ޚ
ンサーのօさま

 20� ૣҴా大ֶɹWaseda University
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˔�ϝϯバʔ
CP  ാ野ल斗, FA  ֯田ത之, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
私たち山ས大ֶֶ生フΥーミュラ部はࠓ೥৽たにエンジンをมえ、ࡢ೥よりパ
ワーアップを目ࢦしてऔり૊Μでおります。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,ఱ野工業,イズミインターナショナル,エッチ・ケー・エス,エンドレスϋウβー山ས,オーゼットジャパン,
おがたࣃՊҩӃ,ּ井ࣃՊҩӃ,金ࣃࢠ車工業,かいしΌ,テイン,౦ژアールアンドデー ,エフ・シー・シー ,オー
トバックスセϒン,サンポー ,ϋイレックスコーポレーション,河村自動車工業,਀葉మ工所,中ԝٕ研,ڠ࿨工業,
クリフ,サンΩン,スポーツランド山ས,ソリッドワークスジャパン,タカタ,トーϤーコーケン,三ඛアルミニウム,モー
ターイズムฤू部,日৴工業,日本発৚,藤ਫ਼機,原製作所,ティ・エム・ワークス,౬村自動車ֶߍ,山སトϤタ
自動車,山ས工業会,山ས大ֶ工ֶ部ෟ属ものͮくりڭҭ実ફセンター

˔�ϝϯバʔ
CP  山Լ൏平, FA  ൓ொߒೋ, MBR  ࿄内将ܠ,২木म也,星野海渡,ྛ直ً,
ᛏҙᜅ,高橋直也,ᚸอڗԝ,҆田ঊ吾,山ノ内༔貴,津久井ྋհ,佐々木ᕣ太,高木
優ຏ,ϢンヒョϤン

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓の車両は、「LigIUMZ GPS VicUPSZ」をコンセプトに、�೥࿈ଓ「全種目完走」ࠓ
を目ࢦしています。

˔�スϙϯサʔ
帝ژ大ֶ,本田ٕ研工業,ϗンμテクノフΥート,OZ RA$ING,アルテアエンジニアリング,ڠ࿨産業,ਂ
井製作所,Ӊ佐ඒ,誠࿨工業,フΣスティカサーΩットಢ木,渡ล金属,住友電装,ティーエムシー ,日৴工
業,IPGAVUPNPUiWF,日本トムソン,アイ・エス・エー ,࿨ޫケミカル,ຑ෍成ܗ,久อ田༹઀工業所,イグス,オクノ
グローバルテック,シンコウΪϠー ,NO,,ϋイレックスコーポレーション,ڠӬ産業,8ELDTOOL,サンコー
インμストリー ,デイトナ,Ϗームス,マクセルスリオンテックࣄ業本部,ミスミ,NTN,デンソー ,ラストラーμ,

フΝクトリーΪア,౦ڵラジエーター ,'$$,Ωノク
ニ,AVLジャパン,VSN,$an DP VISION,ミナミ
ٕ研,OSG,SHO8A,ϘディーフΝクトリームラ
Ϡマ,ؙߚ৘ใシステムズ,Ϗズステーション

 29� ས大ֶɹUniversity of Yamanashiࢁ

 30� ఇژ大ֶɹTeikyo University

˔�ϝϯバʔ
CP  ্原隆ً, FA  河部ప, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓からタイϠ・ϗイールを10インチԽした͜とで、足ճり౳の֤部一৽によࠓ
り大෯なܰྔԽを目ࢦしました。ۙ ೥は、্ Ґೖ৆からԕのいているので、ࠓ೥
ͦ͜シングルナンバーのୣؐを目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
IDA+,ѴԽ成ࡐݐ,アルトナー ,アールエーシー ,イグス,石原ラジエーター工業所,InT�R,ウエストレーシングカー
ズ,エア・Ψシズ๺۝भ,HP$システムズ,AVO�MPTF$ +APAN,NTN,エフ・シー・シー ,オフィスケイ,川崎ॏ
工業,Ωノクニエンタープライズ,۝भ工業大ֶ機ց実श工৔,ڠ࿨工業,神戸製߯所,サイアン,佐々木工業,
਀葉మ工所,住友電装,ソフトウΣアクレイドル,大成プラス,高田工業所,高橋工機,デンソー ,TONE,トレイル
バックス,日本発৚,日本ܰ金属,日本ϰイアイグレイド,ਂ井製作所,෌࢜ਫ਼ີ,プライムΨレージ,プロト,ヘン
ケルジャパン,マッϋ,ミスミグループ本社,ミωϕア,ミϠΩ,明ઐ会,モーターショップ・ωスト,ϠマナカΰーΩン,

ランテック,レーシングサーϏスワタナϕ,࿨ޫケ
ミカル,日本トーター ,オートバックスセϒン,日৴
工業,テイン,ニフコ,タマディック,アルテアエンジ
ニアリング,アイシンਫ਼機,小૔ӡૹ

 31� ۝भۀ޻大ֶɹKyushu Institute of Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  山؛խ人, FA  ৿吉ହ生, FA  河野一ٛ, MBR ,田े也ۼ,川智紀ٴ 
洋༞ࡔ݉,山⃻།՚,石௩༞也,༵ٶ岡田࿨大,ਂ川陸,本,ؽ澤成ߐ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ʠટճ性能とトラクションの௥ٻʡを։発目標に、サスペンション、パワートレイ

ンのす΂ての部඼を࠶ઃ計し車両の大෯なアップデートを行いました。チームで
ະͩ成し਱͛ていない૯合優勝を目ࢦし大会に挑Έます。

˔�スϙϯサʔ
ѴԽ成ࡐݐ,஑田金属工業,ग़ޫڵ産,InT�R,エψ・エム・Ϗーൢച,NTN,エムエスアイコンϐュータージャパン,
日本自動車大ֶߍ,石川インΩ,エフ・シー・シー ,エルパ,ֿ哲঎ళ,Ωノクニエンタープライズ,日Լ製作所,ژ
葉自動車ڭश所,コトラ,佐々木工業,玉津浦木ܕ製作所,ティエムシー ,デンソー ,౦日製作所,౦洋システム,
トϤタレンタリースઍ葉,中村機ࡐ,日本ϰイアイグレイド,ノウム,ϋイレックスコーポレーション,ਂ井製作所,
෌࢜ਫ਼ີ,メタルワークス,Ϡワタϗーム,Ϣタカٕ研,ロϒテックス,ワークスϕル,カルソニックカンセイ,ڠ࿨

工業,ژ葉ϕンド,サーΩットの࿛ミュージアム,サ
イバωットシステム,ZAN,ジョϒϋッチ,住友電装,
ソリッドワークス・ジャパン,ઍ葉大ֶ工ֶ部,ઍ葉
大ֶ 工ֶಉ૭会,ઍ葉大ֶࡐྉ加工ֶ研ࣨڀ,
ઍ葉トϤペット,౦๺ラξエーター ,日本ܰ金属,
日৴工業,日本ਫ਼工,日本製ࢴクレシア,日本発৚,
日野自動車,Ϗルドμメージ,マーレジャパン,三ඛ
マテリアル,Ϡマϋ発動機,Ѯෆ動産,੪藤プレス,
ࣲ田車᫑,島԰ઍ葉๺,プラスミュー ,ໜ原ツイン
サーΩット,レイクラフトレーシングサーϏス

 32� ઍ༿大ֶɹChiba University
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  長田խ之, FA  鈴木隆, MBR  ງྒߐ,ֿ木健斗,ߥ෢成ඒ,ਿ村ྎ,シ
テューμーϤエルϕンϠミン

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
用してい࠾までࠓ、೥౓車両SR1�では、車両のパッケージをす΂て一৽さͤࠓ
たカーϘンモノコックに୅Θり、製作性が良く、かͭコストが҆いアルミモノコッ
クの製作に挑戦しました。ࠓ೥౓ͦ͜は�೥Ϳりのエンデュランス完走を目ࢦし
ます。

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機株式会社,株式会社テイン,株式会社レーβーマックス,6Dトラックス株式会社,ੵਫԽ成඼
工業株式会社,青島ࣃ車,ScISPUI Racing,株式会社ミϠΩ,株式会社Ѵスプリング,アルテアエンジニアリ
ング株式会社,ミϠコ自動車,ヘンケルジャパン,株式会社日本VI�gSaEF,平֞製作所,MIS6MI,株式会社

IDA+,SHコンサルティング株式会社,日本サン
石༉株式会社ʢS6NO$Oʣ,岩૔༹઀,株式会社
ෆೋ8P$,株式会社ਂ井製作所,マテリアライズ
ジャパン,オクノグローバルテック株式会社,株式
会社GAT,AVO�MPTF$ +aQan,株式会社エー・
シー・エム,μウԽ工株式会社,TFYUSFNF,株式会
社$D�aEaQcP,Ϙッシュ株式会社,ڵ津ཐટ株
式会社,株式会社日ཱ෺ྲྀバンテックフΥワー
ディング,ໜ原ツインサーΩット,日本自動車大ֶ
智大ֶテクノセンター্,ߍ

˔�ϝϯバʔ
CP  ෌ֽ明׮, FA  山࿏伊࿨෉, MBR  井্ຘ平,伊藤ӯཬ,⅓⃻༔貴,ਂඌ
真ً,野口੖ਉ,ؙ山Ώう,藤川高Յ,久อ田७矢,ਂ澤凌太郎,小山ޫ,࿨田঵,ಹ
ਢ翔太,Ԟ村༎一郎

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
�೥౓はࠓ ϱ೥計ըの�೥目として、աڈ�೥ؒにഓΘΕたٕज़を౿ऻし֤ͭͭ
部に৽ઃ計もࢪした、�೥ؒのू大成となるマシンを։発いたしました。ࠓ೥౓
ͦ͜൵願の優勝を目ࢦし、,ARTはᬏਐします。

˔�スϙϯサʔ
DMG৿ਫ਼機,川崎ॏ工,オΩソ,ヘイシンテクノϕルク,ミタテ工๪,౦レ・カーϘンマジック,TEi $PNQPTiUFT,
大昭࿨ਫ਼機,ジΣイテクト,6A$+,NTN,井ඌ製作所,山؛本ฮ,ઙ野ࣃ車工作所,イケϠフΥーミュラ,サングー
ド,戸田レーシング,プラスミュー ,ソリッドワークス・ジャパン,テクノソリューションズ,IPG AVUPNPUiWF,小松

製作所,Ϡンマー ,テックサーフ,日本インシュレー
ション,NEOSNPnPcPMMF,三木プーリ,஑田金属
工業,コンテック・ラϘ,日本ܰ金属,カフィール,
ೋ۝ਫ਼ີ機ց工業,住友電装,住友電ؾ工業ϋー
ドメタル,リコージャパン,ウミヒラ,ウΣルドワン,日
本ਫ਼工,ҩྍ๏人ܒ৴会グループ,デンソー ,TH,,
ඐഀބスポーツランド,໊ࡕスポーツランド,アイ
シンਫ਼機,テクノイルジャポン,�,,中部Խ研工業,
アドϰィックス,ミスミ,ワークスϕル,DI$,タイϠϘックスエϘルϰ,IDA+,ランドマークテクノロジー ,ANSYS,
サイバωットシステム,イシμ製作所,田中製作所,౦໊ٕ研,日৴工業,ストーϒリ,スΨツω工業,エム,橋本ཐ
山洋電機,ウィット,ニッコー,ࢠ ,アクソンジャパン,中ԝ発ᑍ,ڠӬ産業,ケムトレンドジャパン,廣部機ܕ製作所,
岩井木ܕ製作所,μウԽ工,プリントショップ�P大久อళ,NO,,ATS,サンライズ,応用Պֶ研ڀ所,౦日製作
所,三࿨メッΩ,エンタープライズワイ,ژ橋ϒリッジ,ۙ藤Պֶ,フューチャーテクノロジー ,ωクスト,松本金属
工業,։明৳ಔ,ヘンケルジャパン,ѴԽ成ࡐݐ,+M$,$AST,昭࿨ඈ行機,サンテスト,Ωャタラー ,イグス,三࿨
トレーディング,GAT,長岡ಛघ電ઢ,マツμѮ会ژ機会,ژ౎大ֶ機ց工作ࣨ

 26� ౎大ֶɹKyoto Universityژ

 28� ্ஐ大ֶɹSophia University

˔�ϝϯバʔ
CP 本直樹, FAࡔ   山本ರ, FA  ௩ӽୖ也, MBR  ෌吉将࢙,஑田ྗ,鈴木
࿇太,石井߳ಸࢠ,飯野༞輔,؁利ݐจ,Ԟ෋࿨,୩口翔җ,山内ঘ弥,ࡔ૔ᰜ大,਑
生ᕣ也,吉田実ເ,ඌ্拓馬,小ּ原ব

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ϗンμテクニカルカレッジؔ౦はຖ೥ྲྀ用していたパーツが͋りましたが、ྲྀ 用
パーツの΄とΜͲにΨタがग़てきてしまい、ࡉかいセッティングができなく、また
ઃ計のҙਤが分からないため一から自分たちでઃ計する͜とになりました。チー
ムとしての目標はܰྔԽ৆を֫ಘする͜とです。

˔�スϙϯサʔ
本田ٕ研工業,ϗンμテクノフΥート,ീઍ୅工
業,アールケージャパン,ग़ޫڵ産,クラフトϋウ
スジー ,Ωノクニエンタープライス,ڠ࿨工業,山
Ԧテック,住友電装,日৴工業,フΥーミュランド・
ラー飯能,フΝロージャパン,ミスミグループ本社,
エフ・シー・シー ,ਂ井製作所,ϗンμウィング石
井঎会,SOLIZE EnginFFSing,Ϣタカٕ研,μイ
セルエϘニック,βム・ジャパン,ϗンμカーズ野
崎,OZSacing,ウエストレーシングカーズ,౦洋電
装,ワークスϕル,NTN,ϗンμテクニカルカレッ
ジؔ౦,ৗ൬

 25� ϗϯμςΫχΧルΧϨοδؔ東ɹHonda Gakuen Honda Technical College Kanto

˔�ϝϯバʔ
CP  NaSPngQPM SaUUaQanZP, FA  8acIaSin ,aFXaQicIai, MBR  
TIanaXaU  SaU KaLV M , P SaE SaLZaT in ,NV U UIanPn ,IPngLIaLIFU ,
PanZaXaUcIaSa ,IVnUPng,NaLLaSaE ,IPSPTLMang,$IaZaLPSn HFNUanPn,
TanaUVcI $IPUigaSn,NaUUIaQPng RFN�a,PiZaXaU 8angIFNNaSa,ALLaEFU 
SaLVMEFn,SiSaXicI 8FUcIaQiUaL,SiSaQIPQ 6ngWiTiTXPng,GinF VaVgIn 
ViWFSP,,VnSaEa $IaiNanFF,SPQiUIa $IainaQPng,PaLQPPN ,PngKVi,
IngLaSaU ,IanUi,,VnaMai PSVFLVEPN,PaXFFnaLPSn DVangLaFX,,anUaQiU 
MFFUaN

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
$PncFQU EFTign 
1� LigIUXFigIU

�� LPX $�G�
�� LPX NPNFnU PG inFSUia

˔�スϙϯサʔ
ENG� PS6� AL6MNI,TOZZHIN,HONDA 
MOD6LO,,A8ASA,I MOTOR,TOYOTA,
M O N O G R A M  B Y  $ R E AT I V E , S , ' ,
NTN,$aS�LacL ʢTIai�GFSNanʣ,PSP LPg 
TiUaniVN,S�$HA8ALIT BEARING ASAHI,
EMFWFn SIPQ, igVT ,MR PFS GP SNancF,6�
T� INTERNATIONAL ,86RTH,BangNPE 
Racing,YP, AnPEi[F On SFSWicFT,MPSin Sac
ing,พระประแดงสต ลีไพพ ์ จาํกดั,ธ รีะการช ่าง,เคร ื ่องม อืด ดี ี

 27� 1SiODe�oG�4oOHLMB�6OiveSTitZɹ
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˔�ϝϯバʔ
CP  ാ野ल斗, FA  ֯田ത之, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
私たち山ས大ֶֶ生フΥーミュラ部はࠓ೥৽たにエンジンをมえ、ࡢ೥よりパ
ワーアップを目ࢦしてऔり૊Μでおります。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,ఱ野工業,イズミインターナショナル,エッチ・ケー・エス,エンドレスϋウβー山ས,オーゼットジャパン,
おがたࣃՊҩӃ,ּ井ࣃՊҩӃ,金ࣃࢠ車工業,かいしΌ,テイン,౦ژアールアンドデー ,エフ・シー・シー ,オー
トバックスセϒン,サンポー ,ϋイレックスコーポレーション,河村自動車工業,਀葉మ工所,中ԝٕ研,ڠ࿨工業,
クリフ,サンΩン,スポーツランド山ས,ソリッドワークスジャパン,タカタ,トーϤーコーケン,三ඛアルミニウム,モー
ターイズムฤू部,日৴工業,日本発৚,藤ਫ਼機,原製作所,ティ・エム・ワークス,౬村自動車ֶߍ,山སトϤタ
自動車,山ས工業会,山ས大ֶ工ֶ部ෟ属ものͮくりڭҭ実ફセンター

˔�ϝϯバʔ
CP  山Լ൏平, FA  ൓ொߒೋ, MBR  ࿄内将ܠ,২木म也,星野海渡,ྛ直ً,
ᛏҙᜅ,高橋直也,ᚸอڗԝ,҆田ঊ吾,山ノ内༔貴,津久井ྋհ,佐々木ᕣ太,高木
優ຏ,ϢンヒョϤン

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓の車両は、「LigIUMZ GPS VicUPSZ」をコンセプトに、�೥࿈ଓ「全種目完走」ࠓ
を目ࢦしています。

˔�スϙϯサʔ
帝ژ大ֶ,本田ٕ研工業,ϗンμテクノフΥート,OZ RA$ING,アルテアエンジニアリング,ڠ࿨産業,ਂ
井製作所,Ӊ佐ඒ,誠࿨工業,フΣスティカサーΩットಢ木,渡ล金属,住友電装,ティーエムシー ,日৴工
業,IPGAVUPNPUiWF,日本トムソン,アイ・エス・エー ,࿨ޫケミカル,ຑ෍成ܗ,久อ田༹઀工業所,イグス,オクノ
グローバルテック,シンコウΪϠー ,NO,,ϋイレックスコーポレーション,ڠӬ産業,8ELDTOOL,サンコー
インμストリー ,デイトナ,Ϗームス,マクセルスリオンテックࣄ業本部,ミスミ,NTN,デンソー ,ラストラーμ,

フΝクトリーΪア,౦ڵラジエーター ,'$$,Ωノク
ニ,AVLジャパン,VSN,$an DP VISION,ミナミ
ٕ研,OSG,SHO8A,ϘディーフΝクトリームラ
Ϡマ,ؙߚ৘ใシステムズ,Ϗズステーション

 29� ས大ֶɹUniversity of Yamanashiࢁ

 30� ఇژ大ֶɹTeikyo University

˔�ϝϯバʔ
CP  ্原隆ً, FA  河部ప, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓からタイϠ・ϗイールを10インチԽした͜とで、足ճり౳の֤部一৽によࠓ
り大෯なܰྔԽを目ࢦしました。ۙ ೥は、্ Ґೖ৆からԕのいているので、ࠓ೥
ͦ͜シングルナンバーのୣؐを目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
IDA+,ѴԽ成ࡐݐ,アルトナー ,アールエーシー ,イグス,石原ラジエーター工業所,InT�R,ウエストレーシングカー
ズ,エア・Ψシズ๺۝भ,HP$システムズ,AVO�MPTF$ +APAN,NTN,エフ・シー・シー ,オフィスケイ,川崎ॏ
工業,Ωノクニエンタープライズ,۝भ工業大ֶ機ց実श工৔,ڠ࿨工業,神戸製߯所,サイアン,佐々木工業,
਀葉మ工所,住友電装,ソフトウΣアクレイドル,大成プラス,高田工業所,高橋工機,デンソー ,TONE,トレイル
バックス,日本発৚,日本ܰ金属,日本ϰイアイグレイド,ਂ井製作所,෌࢜ਫ਼ີ,プライムΨレージ,プロト,ヘン
ケルジャパン,マッϋ,ミスミグループ本社,ミωϕア,ミϠΩ,明ઐ会,モーターショップ・ωスト,ϠマナカΰーΩン,

ランテック,レーシングサーϏスワタナϕ,࿨ޫケ
ミカル,日本トーター ,オートバックスセϒン,日৴
工業,テイン,ニフコ,タマディック,アルテアエンジ
ニアリング,アイシンਫ਼機,小૔ӡૹ

 31� ۝भۀ޻大ֶɹKyushu Institute of Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  山؛խ人, FA  ৿吉ହ生, FA  河野一ٛ, MBR ,田े也ۼ,川智紀ٴ 
洋༞ࡔ݉,山⃻།՚,石௩༞也,༵ٶ岡田࿨大,ਂ川陸,本,ؽ澤成ߐ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ʠટճ性能とトラクションの௥ٻʡを։発目標に、サスペンション、パワートレイ

ンのす΂ての部඼を࠶ઃ計し車両の大෯なアップデートを行いました。チームで
ະͩ成し਱͛ていない૯合優勝を目ࢦし大会に挑Έます。

˔�スϙϯサʔ
ѴԽ成ࡐݐ,஑田金属工業,ग़ޫڵ産,InT�R,エψ・エム・Ϗーൢച,NTN,エムエスアイコンϐュータージャパン,
日本自動車大ֶߍ,石川インΩ,エフ・シー・シー ,エルパ,ֿ哲঎ళ,Ωノクニエンタープライズ,日Լ製作所,ژ
葉自動車ڭश所,コトラ,佐々木工業,玉津浦木ܕ製作所,ティエムシー ,デンソー ,౦日製作所,౦洋システム,
トϤタレンタリースઍ葉,中村機ࡐ,日本ϰイアイグレイド,ノウム,ϋイレックスコーポレーション,ਂ井製作所,
෌࢜ਫ਼ີ,メタルワークス,Ϡワタϗーム,Ϣタカٕ研,ロϒテックス,ワークスϕル,カルソニックカンセイ,ڠ࿨

工業,ژ葉ϕンド,サーΩットの࿛ミュージアム,サ
イバωットシステム,ZAN,ジョϒϋッチ,住友電装,
ソリッドワークス・ジャパン,ઍ葉大ֶ工ֶ部,ઍ葉
大ֶ 工ֶಉ૭会,ઍ葉大ֶࡐྉ加工ֶ研ࣨڀ,
ઍ葉トϤペット,౦๺ラξエーター ,日本ܰ金属,
日৴工業,日本ਫ਼工,日本製ࢴクレシア,日本発৚,
日野自動車,Ϗルドμメージ,マーレジャパン,三ඛ
マテリアル,Ϡマϋ発動機,Ѯෆ動産,੪藤プレス,
ࣲ田車᫑,島԰ઍ葉๺,プラスミュー ,ໜ原ツイン
サーΩット,レイクラフトレーシングサーϏス

 32� ઍ༿大ֶɹChiba University
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  長田խ之, FA  鈴木隆, MBR  ງྒߐ,ֿ木健斗,ߥ෢成ඒ,ਿ村ྎ,シ
テューμーϤエルϕンϠミン

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
用してい࠾までࠓ、೥౓車両SR1�では、車両のパッケージをす΂て一৽さͤࠓ
たカーϘンモノコックに୅Θり、製作性が良く、かͭコストが҆いアルミモノコッ
クの製作に挑戦しました。ࠓ೥౓ͦ͜は�೥Ϳりのエンデュランス完走を目ࢦし
ます。

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機株式会社,株式会社テイン,株式会社レーβーマックス,6Dトラックス株式会社,ੵਫԽ成඼
工業株式会社,青島ࣃ車,ScISPUI Racing,株式会社ミϠΩ,株式会社Ѵスプリング,アルテアエンジニアリ
ング株式会社,ミϠコ自動車,ヘンケルジャパン,株式会社日本VI�gSaEF,平֞製作所,MIS6MI,株式会社

IDA+,SHコンサルティング株式会社,日本サン
石༉株式会社ʢS6NO$Oʣ,岩૔༹઀,株式会社
ෆೋ8P$,株式会社ਂ井製作所,マテリアライズ
ジャパン,オクノグローバルテック株式会社,株式
会社GAT,AVO�MPTF$ +aQan,株式会社エー・
シー・エム,μウԽ工株式会社,TFYUSFNF,株式会
社$D�aEaQcP,Ϙッシュ株式会社,ڵ津ཐટ株
式会社,株式会社日ཱ෺ྲྀバンテックフΥワー
ディング,ໜ原ツインサーΩット,日本自動車大ֶ
智大ֶテクノセンター্,ߍ

˔�ϝϯバʔ
CP  ෌ֽ明׮, FA  山࿏伊࿨෉, MBR  井্ຘ平,伊藤ӯཬ,⅓⃻༔貴,ਂඌ
真ً,野口੖ਉ,ؙ山Ώう,藤川高Յ,久อ田७矢,ਂ澤凌太郎,小山ޫ,࿨田঵,ಹ
ਢ翔太,Ԟ村༎一郎

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
�೥౓はࠓ ϱ೥計ըの�೥目として、աڈ�೥ؒにഓΘΕたٕज़を౿ऻし֤ͭͭ
部に৽ઃ計もࢪした、�೥ؒのू大成となるマシンを։発いたしました。ࠓ೥౓
ͦ͜൵願の優勝を目ࢦし、,ARTはᬏਐします。

˔�スϙϯサʔ
DMG৿ਫ਼機,川崎ॏ工,オΩソ,ヘイシンテクノϕルク,ミタテ工๪,౦レ・カーϘンマジック,TEi $PNQPTiUFT,
大昭࿨ਫ਼機,ジΣイテクト,6A$+,NTN,井ඌ製作所,山؛本ฮ,ઙ野ࣃ車工作所,イケϠフΥーミュラ,サングー
ド,戸田レーシング,プラスミュー ,ソリッドワークス・ジャパン,テクノソリューションズ,IPG AVUPNPUiWF,小松

製作所,Ϡンマー ,テックサーフ,日本インシュレー
ション,NEOSNPnPcPMMF,三木プーリ,஑田金属
工業,コンテック・ラϘ,日本ܰ金属,カフィール,
ೋ۝ਫ਼ີ機ց工業,住友電装,住友電ؾ工業ϋー
ドメタル,リコージャパン,ウミヒラ,ウΣルドワン,日
本ਫ਼工,ҩྍ๏人ܒ৴会グループ,デンソー ,TH,,
ඐഀބスポーツランド,໊ࡕスポーツランド,アイ
シンਫ਼機,テクノイルジャポン,�,,中部Խ研工業,
アドϰィックス,ミスミ,ワークスϕル,DI$,タイϠϘックスエϘルϰ,IDA+,ランドマークテクノロジー ,ANSYS,
サイバωットシステム,イシμ製作所,田中製作所,౦໊ٕ研,日৴工業,ストーϒリ,スΨツω工業,エム,橋本ཐ
山洋電機,ウィット,ニッコー,ࢠ ,アクソンジャパン,中ԝ発ᑍ,ڠӬ産業,ケムトレンドジャパン,廣部機ܕ製作所,
岩井木ܕ製作所,μウԽ工,プリントショップ�P大久อళ,NO,,ATS,サンライズ,応用Պֶ研ڀ所,౦日製作
所,三࿨メッΩ,エンタープライズワイ,ژ橋ϒリッジ,ۙ藤Պֶ,フューチャーテクノロジー ,ωクスト,松本金属
工業,։明৳ಔ,ヘンケルジャパン,ѴԽ成ࡐݐ,+M$,$AST,昭࿨ඈ行機,サンテスト,Ωャタラー ,イグス,三࿨
トレーディング,GAT,長岡ಛघ電ઢ,マツμѮ会ژ機会,ژ౎大ֶ機ց工作ࣨ

 26� ౎大ֶɹKyoto Universityژ

 28� ্ஐ大ֶɹSophia University

˔�ϝϯバʔ
CP 本直樹, FAࡔ   山本ರ, FA  ௩ӽୖ也, MBR  ෌吉将࢙,஑田ྗ,鈴木
࿇太,石井߳ಸࢠ,飯野༞輔,؁利ݐจ,Ԟ෋࿨,୩口翔җ,山内ঘ弥,ࡔ૔ᰜ大,਑
生ᕣ也,吉田実ເ,ඌ্拓馬,小ּ原ব

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ϗンμテクニカルカレッジؔ౦はຖ೥ྲྀ用していたパーツが͋りましたが、ྲྀ 用
パーツの΄とΜͲにΨタがग़てきてしまい、ࡉかいセッティングができなく、また
ઃ計のҙਤが分からないため一から自分たちでઃ計する͜とになりました。チー
ムとしての目標はܰྔԽ৆を֫ಘする͜とです。

˔�スϙϯサʔ
本田ٕ研工業,ϗンμテクノフΥート,ീઍ୅工
業,アールケージャパン,ग़ޫڵ産,クラフトϋウ
スジー ,Ωノクニエンタープライス,ڠ࿨工業,山
Ԧテック,住友電装,日৴工業,フΥーミュランド・
ラー飯能,フΝロージャパン,ミスミグループ本社,
エフ・シー・シー ,ਂ井製作所,ϗンμウィング石
井঎会,SOLIZE EnginFFSing,Ϣタカٕ研,μイ
セルエϘニック,βム・ジャパン,ϗンμカーズ野
崎,OZSacing,ウエストレーシングカーズ,౦洋電
装,ワークスϕル,NTN,ϗンμテクニカルカレッ
ジؔ౦,ৗ൬

 25� ϗϯμςΫχΧルΧϨοδؔ東ɹHonda Gakuen Honda Technical College Kanto

˔�ϝϯバʔ
CP  NaSPngQPM SaUUaQanZP, FA  8acIaSin ,aFXaQicIai, MBR  
TIanaXaU SaU KaLV M , P SaE SaLZaT in ,NV U UIanPn ,IPngLIaLIFU ,
PanZaXaUcIaSa ,IVnUPng,NaLLaSaE ,IPSPTLMang,$IaZaLPSn HFNUanPn,
TanaUVcI $IPUigaSn,NaUUIaQPng RFN�a,PiZaXaU 8angIFNNaSa,ALLaEFU 
SaLVMEFn,SiSaXicI 8FUcIaQiUaL,SiSaQIPQ 6ngWiTiTXPng,GinF VaVgIn 
ViWFSP,,VnSaEa $IaiNanFF,SPQiUIa $IainaQPng,PaLQPPN ,PngKVi,
IngLaSaU ,IanUi,,VnaMai PSVFLVEPN,PaXFFnaLPSn DVangLaFX,,anUaQiU 
MFFUaN

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
$PncFQU EFTign 
1� LigIUXFigIU

�� LPX $�G�
�� LPX NPNFnU PG inFSUia

˔�スϙϯサʔ
ENG� PS6� AL6MNI,TOZZHIN,HONDA 
MOD6LO,,A8ASA,I MOTOR,TOYOTA,
M O N O G R A M  B Y  $ R E AT I V E , S , ' ,
NTN,$aS�LacL ʢTIai�GFSNanʣ,PSP LPg 
TiUaniVN,S�$HA8ALIT BEARING ASAHI,
EMFWFn SIPQ, igVT ,MR PFS GP SNancF,6�
T� INTERNATIONAL ,86RTH,BangNPE 
Racing,YP, AnPEi[F On SFSWicFT,MPSin Sac
ing,พระประแดงสต ลีไพพ ์ จาํกดั,ธ รีะการช ่าง,เคร ื ่องม อืด ดี ี

 27� 1SiODe�oG�4oOHLMB�6OiveSTitZɹ
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˔�ϝϯバʔ
CP  山崎෩貴, FA  ্田ത之, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓は目標の全種目完走をՌたす͜とはできましたが、ख़成ෆ足で্Ґਐग़ࡢ
はなりまͤΜでした。ࠓ೥౓は車両をૣظに完成さͤて、ࡢ೥からྗをೖΕてい
るۭྗ性能にߋにຏきをか͚る͜とで্Ґೖ৆を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
大ࡕ産業大ֶ,川崎工業大ֶ,株式会社+R$,株式会社モリワΩエンジニアリング,,�8 PSFciTiPn inc,株
式会社エクセディ,有ݶ会社タニ・アイアンワークス,株式会社エフ・シー・シー,NTN株式会社,৽日本フΣβー
コア株式会社,大౦ラジエーター工作所,ソリッドワークス・ジャパン株式会社,株式会社ミウラ,株式会社ウ
エμ,株式会社ミスミ,株式会社࿨ޫケミカル,アルテアエンジニアリング株式会社,ウエストレーシングカーズ,
マツμ株式会社,有ݶ会社プラスミュー ,スポーツランド生ۨ,ڠ࿨工業株式会社,株式会社࠭山製作所,日
৴工業株式会社,株式会社౦研サーモテック,三࿨メッΩ工業株式会社,住友電装株式会社,株式会社日本

ϰイアイグレイド,マスワークス・ジャパン,株式会
社アールエスタイチ,'$デβイン株式会社,S�Y� 
TFcI $PSQPSaUiPn $P� LUE� NI$HIMOLY inc,
株式会社VSN,PROGRESS,株式会社ニフコ,
株式会社アルトナー ,サウスコ・ジャパン株式会
社

 38� 大ۀ࢈ࡕ大ֶɹOsaka Sangyo University

˔�ϝϯバʔ
CP  河合ప, FA  原܆, MBR ߟ村জࠓ 

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
めるࠐにスΩットパット্Ґに৯いڞすとࢦ૝を目ײ೥౓とಉ͡く全種目完਱ڈ
よう、ટճ性能をॏࢹしたマシンを目ࢦしました。

˔�スϙϯサʔ
本田ٕ研工業,ؔ౦自動車大ֶߍ,ਂ井製作所,住友電装,アルテアエンジニアリング,サクラム,スタジオ��,
エψティーエψ,Ωノクニエンタープライズ,岡田モーターズ,クイックӋ生,トϤタレンタリース,ߐ原ࢎૉ,ソリッ
ドワークス,タイϠセレクト,エフ・シー・シー ,佐成基金,バイクスタッフアリエ,モノレーシングオーϏー会,ステ
ンレスアート,エフアールϐー山本,日৴工業,フュージョン��0

 39� ΋のͭ͘Γ大ֶɹInstitute of Technologists

˔�ϝϯバʔ
CP  ക田൏太࿕, FA ୩基, MBRݖ   ੢川लً,松ࡔ貴༟,ञ井༟幸,ࡔ野ޫ
一,∁久Ղխ,有ߐಸॹࢠ,֯本健太,長୩川友༎,޿੉ே彦,三୐良汰,ା井੟߂,
Ѩ部航ً,एྛ俊྄,高畠ໜ樹,ԕ藤将ً,赤ྛ直紀,高୩Ү૖,中橋ܓ太,੢住太
一,藤原ً,木村優太,山本有馬,成木忠明,青木ע汰,伊藤康太,݉ࢠ凌,野中大河

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
、を行いߋ直し、ಉௐճస਺のมݟかし、車両ॾ元の׆೥౓車両からの൓লをࡢ
。しましたࢦ೥౓のコンセプトで͋る「ドライバーがѻい΍すいマシン」の達成を目ࠓ
全種目完਱完走し、૯合1�ҐҎ内を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
金୔工業大ֶເߟ๪,ウエμ,NTN,'�$�$�,ڠ࿨
工業,石原ラジエーター工業所,スズΩ,住友電装,
大ಉ工業,TAN�EI�SYA,TAN�EI�SYA 8HEEL 
S6PPLY,トラップ,കՖ,ミスミ,日৴工業,ਂ井製
作所,࿨ޫケミカル,岡島パイプ製作所,෋࢜ਫ਼ີ,
日本発৚,Ωノクニエンタープライズ,ؙ։మ工,
明ๅϢニフΥーム,ティーエムシー ,βム・ジャパン,
小松߯機,フΣニックス・コンタクト,ウエストレー
シングカーズ,プラスミュー ,Ψレージ・ΰンイチ

 40� ۚ୔ۀ޻大ֶɹKanazawa Institute of Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  ү本ַ大, FA  吉山ఆݟ, FA  長߂基, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥の՝୊となったパワートレインのௐࡢ。です「ڀ଎さの௥」೥のコンセプトはࠓ
੔をは͡め、シャシー΍Ϙディ性能のվળをਤりました。ࠓ೥も全種目ग़৔、ͦ
してエンデュランス完走を目ࢦしチーム一ؙとなってؤ張ります。

˔�スϙϯサʔ
川崎ॏ工業,エフ・シー・シー ,ソリッドワークス・ジャパン,住友ΰム工業,ソフトウΣアクレイドル,TH,,トϤタ
レンタリース෱岡 ཱڞ大લళ,ウエストレーシングカーズ,Ωノクニエンタープライズ,デジタルステージ,μウ
Խ工,ڠ࿨工業,ਂ井製作所,NTN,,`T NPUP,ミスミ,࿨ޫケミカル,ߐপチϭン製作所,日৴工業,オーゼット
ジャパン,タカタ,石原ラジエーター工業所,アルテアエンジニアリング,ニコル・レーシングジャパン,ϒラϏオ,
住友電装,VSN,TIF MaUIXPSLT Inc,ムラマサオートモーティϒ,҆藤ࣃՊ,日本発৚,イー・エス・アイ,๺۝भ
産業ֶज़ਪਐ機ߏ,๺۝भཱࢢ大ֶڥ؀ࡍࠃ工ֶ部,๺۝भཱࢢ大ֶڥ؀ࡍࠃ工ֶ部機ցシステム工ֶ

Պ,๺۝भཱࢢ大ֶڥ؀ࡍࠃ工ֶ部加工セン
ター ,๺۝भཱࢢ大ֶಉ૭会,ീ幡自動車ֶߍ

 41� ๺۝भཱࢢ大ֶɹThe University of Kitakyushu
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  鈴木雄貴, FA  平原༟行, MBR  小ྛ海登,河口雄弥,石川平,大౾生田
ॣ,ધ田誠,ۙ藤翔太,ُ山൏ై,大஛ຑ༞ࢠ,ࣰ原ௐ,ֿ哲ᕣ,三星一真,村্ߛ基

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
し、マシンコンセプトをࢦを目্޲がった、加଎性とリア剛性のڍ೥໰୊としてࡢ

「RISEʙコーナーからの҆ఆしたཱち্がりʙ」とఆめました。ࢀ戦�೥目となる
。しますࢦ大会では、૯合ॱҐ�0Ґを目ࠓ

˔�スϙϯサʔ
本田ٕ研工業,マツ�ショウ,オリジン,日本ϐストンリング,ポーライト,アライヘルメット,小金井ਫ਼機製作所,カ
ルソニックカンセイ,༄Լٕ研,デサン,サーΩットळϲ੉,日৴工業,NO,,浦࿨自動車ղମ,島田మ工所,井্
మ工所,8A,OS,シーメンス,OZ Racing,෢ଂ野電೾,セントラル自動車ٕ研,浦࿨Ֆݟ,ே日ラバー ,トϤタ
レンタリース࡛玉,渡ล製作所,࡛玉ܦݝӦऀڠ会,さいたま঎工会ٞ所,࡛玉トϤペット,์電加工センター ,
日本発৚,NTN,日本ਫ਼工,エフ・シー・シー ,ミスミ,アルテアエンジニアリング,ソリッドワークス・ジャパン,ωッ

ツ౦࡛玉,࿨ޫケミカル,住友ΰム工業,Ϣタカٕ
研,住友電装,エイチワン,TH,,大஛製作所,੪藤
プレス,ࣣ ෱金属,βム・ジャパン,ڠ࿨工業,෋࢜ਫ਼
ີ,イグス,ϋイレックスコーポレーション,RA$,
フΝーストモールディング,ケイテック,Ωノクニエ
ンタープライズ,グループ・エム,ਂ井製作所

 34� 大ֶɹSaitama Universityۄ࡛

˔�ϝϯバʔ
CP  ֯୩޺樹, FA  ٠஍૱, MBR  ຀田ཽ汰,܆田३平,伊藤׮人,大௶঑平,
中ྛ૲太,加藤幸樹,高村ܓ༞,஗一ྮ,戸田ࠀ彦,҆藤ৎྲྀ,岩田ষ޺,小ງ貴俊,
ۙ藤༞貴,Լ山智也,ྛ࿨希,܆ౢࣉ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
「ਖ਼౷ਐԽ」をコンセプトにࡢ、͛ܝ೥౓のϒラシュアップはもちろΜ、さらなる
վ良をॏͶ完成౓の高いマシンを௥ٻしました。ࠓ೥౓は૯合ॱҐ1�ҐҎ内を
目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,ذෞ車ମ工業,਀葉మ工所,金ࣃࢠ車工業,ޫ製作所,岩田製作所,高橋మ工所,プラスミュー ෞΪذ,
アー工業,ਿ山,ು԰バイテック,ツήプラセス,෰部༹઀మ工所,シーシ�アイ,太平洋工業,アイシンਫ਼機,アサ
ヒフΥージ,アωϒル,アルテアエンジニアリング,NTN,エフ・シー・シー ,オエティカジャパン,Ԟ伊ਧޫ؍,大ಉ

DMソリューション,小۽製作所,オスコ産業,マΩ
タ,ૣ野研工,ย野঎会,Ωノクニエンタープライズ,
ෞプラスチック工業,澤঎,スズヒロフΥークリذ
フト,住友電装,センサータテクノロジーズジャパ
ン,ゼット・エフ・ジャパン,ソリッドワークスジャパ
ン,大ಉ工業,μウԽ工,中部Խ研工業,DI$マテリ
アル,T�M�D,౦日製作所,トリニティ,ナϕϠ,日৴
工業,日本トムソン,日本発৚,ਂ井製作所,フクμ
ਫ਼工,ݹ河電஑,ؙ࿨ॻళ,三田ಎ自動車,Ϡスモク,
石原ラジエータ工業所,サβンμイア

 35� ෞ大ֶɹGifu Universityذ

˔�ϝϯバʔ
CP  ্田直樹, FA 原一成, MBR܂   

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
まし͛ܝ৽を目標としてߋ࿥で͋る૯合1�Ґのه高࠷ڈ೥౓は、ฐチームաࠓ
た。ࡠ೥౓車両を൓লとし、コーナリング性能の্޲とフルエアロを౥ࡌした車
両で目標達成を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,ソリッドワークス・ジャパン,Ϡマト,イーコット,ZION,IS,大ࡕ෣ऱళ,日ポリԽ工,෍ࢪ真ۭ,ਫ田製作
所,エクセディ,レーβーテック,ϐースサプライ,サムテック,୩川電機産業,日ஔ電機,ࡔ口製作所,大ࡕバω工
業,コトラ,ϗンμテクノフΥート,VSN,۝門ثࢴ工業,エフ�シー �シー ,住友電装,プロジΣクト・ミュー ,カーポー
トマルゼン,日৴工業,ڠ࿨工業,グループエム,NTN,ڵ研,デンソー ,アルテアエンジニアリング,日本ϰイアイ
グレイド,ゼωテック,$AST,オーゼットジャパン,石原ラジエータ,ワークスϕル,オクノグローバルテック,ਂ井

製作所,日૒工業,エム・シー・エス,ノースヒルズ
༹઀工業,イグス,大ࡕフΥーミング,ジョϒϋッチ,
中島工業,ニフコ,フΣイス,౦洋電装

 33� 大ۀ޻ࡕ大ֶɹOsaka Institute of Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  ౦ग़༔翔, FA  河原৳幸, MBR  三୐大貴,ٶ崎༔,三୐航平,Ԟ村ᰜ太,
੝元達雄,鈴木༟༝,藤ࢬ幸大,中村勇人

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓よりもパワーアップしࡢ、೥౓より川崎ॏ工༷から৽エンジンをいたͩきࠓ
ͭͭ௿コストを実ݱできた車両になりました。૯合ॱҐ1�Ґを目ࢦし、チームྺ
୅࠷高Ґを֫ಘしたいとࢥいます。

˔�スϙϯサʔ
内山工業,岡山ࡍࠃサーΩット,川崎ॏ工業,アールエーシー ,IAD+,GaNNa TFcInPMPgiFT,アントライオン,
アルテアエンジニアリング,い͙す,石原ラジエーター工業所,AVO�MPTF$ +APAN,日本ਫ਼工,NTN,エフ・シー・
シー ,'$デβイン,オーエスジー岡山Պֶٕज़ઐ門ֶߍ,Ԟ平パイプ工業,OQUiNVNG,Ωノクニエンタープラ
イズ,Ωャスト,ڠ࿨工業,૔ෑԽ工,ケーマックススϐード,神戸製߯所,三ڠමཐ,サンポーエンジニアリング,
山ཅレジン工業,+9エωルΪー ,৽生産業,住友電装,ソリッドワークスジャパン,μイϋツ工業,TM$,テイクオ

フ,テクノイルジャポン,౦日製作所,౦ژଌث研
所,౦洋コルク,戸田レーシング,ナカシマプロڀ
ペラ,日ਐ機ց,日৴工業,日本発৚,ヒラノ,日本ϰ
イアイグレイド,෱島Խ工,フジックス,プラスミュー,
プロト,プロスタッフ,マリンフロート,三ࠃ工業,ミ
スミ,三井଄ધ,三ඛ自動車,三ඛ日ཱツール,҆田
工業,ライト電業,ライドオン岡山,ラ・ストラーμ,
レイズ,ロックペイント,ワークスϕル,岡山大ֶ工
ֶ部,岡山大ֶ૑଄工作センター

 37� Ԭࢁ大ֶɹOkayama University
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˔�ϝϯバʔ
CP  山崎෩貴, FA  ্田ത之, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓は目標の全種目完走をՌたす͜とはできましたが、ख़成ෆ足で্Ґਐग़ࡢ
はなりまͤΜでした。ࠓ೥౓は車両をૣظに完成さͤて、ࡢ೥からྗをೖΕてい
るۭྗ性能にߋにຏきをか͚る͜とで্Ґೖ৆を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
大ࡕ産業大ֶ,川崎工業大ֶ,株式会社+R$,株式会社モリワΩエンジニアリング,,�8 PSFciTiPn inc,株
式会社エクセディ,有ݶ会社タニ・アイアンワークス,株式会社エフ・シー・シー,NTN株式会社,৽日本フΣβー
コア株式会社,大౦ラジエーター工作所,ソリッドワークス・ジャパン株式会社,株式会社ミウラ,株式会社ウ
エμ,株式会社ミスミ,株式会社࿨ޫケミカル,アルテアエンジニアリング株式会社,ウエストレーシングカーズ,
マツμ株式会社,有ݶ会社プラスミュー ,スポーツランド生ۨ,ڠ࿨工業株式会社,株式会社࠭山製作所,日
৴工業株式会社,株式会社౦研サーモテック,三࿨メッΩ工業株式会社,住友電装株式会社,株式会社日本

ϰイアイグレイド,マスワークス・ジャパン,株式会
社アールエスタイチ,'$デβイン株式会社,S�Y� 
TFcI $PSQPSaUiPn $P� LUE� NI$HIMOLY inc,
株式会社VSN,PROGRESS,株式会社ニフコ,
株式会社アルトナー ,サウスコ・ジャパン株式会
社

 38� 大ۀ࢈ࡕ大ֶɹOsaka Sangyo University

˔�ϝϯバʔ
CP  河合ప, FA  原܆, MBR ߟ村জࠓ 

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
めるࠐにスΩットパット্Ґに৯いڞすとࢦ૝を目ײ೥౓とಉ͡く全種目完਱ڈ
よう、ટճ性能をॏࢹしたマシンを目ࢦしました。

˔�スϙϯサʔ
本田ٕ研工業,ؔ౦自動車大ֶߍ,ਂ井製作所,住友電装,アルテアエンジニアリング,サクラム,スタジオ��,
エψティーエψ,Ωノクニエンタープライズ,岡田モーターズ,クイックӋ生,トϤタレンタリース,ߐ原ࢎૉ,ソリッ
ドワークス,タイϠセレクト,エフ・シー・シー ,佐成基金,バイクスタッフアリエ,モノレーシングオーϏー会,ステ
ンレスアート,エフアールϐー山本,日৴工業,フュージョン��0

 39� ΋のͭ͘Γ大ֶɹInstitute of Technologists

˔�ϝϯバʔ
CP  ക田൏太࿕, FA ୩基, MBRݖ   ੢川लً,松ࡔ貴༟,ञ井༟幸,ࡔ野ޫ
一,∁久Ղխ,有ߐಸॹࢠ,֯本健太,長୩川友༎,޿੉ே彦,三୐良汰,ା井੟߂,
Ѩ部航ً,एྛ俊྄,高畠ໜ樹,ԕ藤将ً,赤ྛ直紀,高୩Ү૖,中橋ܓ太,੢住太
一,藤原ً,木村優太,山本有馬,成木忠明,青木ע汰,伊藤康太,݉ࢠ凌,野中大河

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
、を行いߋ直し、ಉௐճస਺のมݟかし、車両ॾ元の׆೥౓車両からの൓লをࡢ
。しましたࢦ೥౓のコンセプトで͋る「ドライバーがѻい΍すいマシン」の達成を目ࠓ
全種目完਱完走し、૯合1�ҐҎ内を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
金୔工業大ֶເߟ๪,ウエμ,NTN,'�$�$�,ڠ࿨
工業,石原ラジエーター工業所,スズΩ,住友電装,
大ಉ工業,TAN�EI�SYA,TAN�EI�SYA 8HEEL 
S6PPLY,トラップ,കՖ,ミスミ,日৴工業,ਂ井製
作所,࿨ޫケミカル,岡島パイプ製作所,෋࢜ਫ਼ີ,
日本発৚,Ωノクニエンタープライズ,ؙ։మ工,
明ๅϢニフΥーム,ティーエムシー ,βム・ジャパン,
小松߯機,フΣニックス・コンタクト,ウエストレー
シングカーズ,プラスミュー ,Ψレージ・ΰンイチ

 40� ۚ୔ۀ޻大ֶɹKanazawa Institute of Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  ү本ַ大, FA  吉山ఆݟ, FA  長߂基, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥の՝୊となったパワートレインのௐࡢ。です「ڀ଎さの௥」೥のコンセプトはࠓ
੔をは͡め、シャシー΍Ϙディ性能のվળをਤりました。ࠓ೥も全種目ग़৔、ͦ
してエンデュランス完走を目ࢦしチーム一ؙとなってؤ張ります。

˔�スϙϯサʔ
川崎ॏ工業,エフ・シー・シー ,ソリッドワークス・ジャパン,住友ΰム工業,ソフトウΣアクレイドル,TH,,トϤタ
レンタリース෱岡 ཱڞ大લళ,ウエストレーシングカーズ,Ωノクニエンタープライズ,デジタルステージ,μウ
Խ工,ڠ࿨工業,ਂ井製作所,NTN,,`T NPUP,ミスミ,࿨ޫケミカル,ߐপチϭン製作所,日৴工業,オーゼット
ジャパン,タカタ,石原ラジエーター工業所,アルテアエンジニアリング,ニコル・レーシングジャパン,ϒラϏオ,
住友電装,VSN,TIF MaUIXPSLT Inc,ムラマサオートモーティϒ,҆藤ࣃՊ,日本発৚,イー・エス・アイ,๺۝भ
産業ֶज़ਪਐ機ߏ,๺۝भཱࢢ大ֶڥ؀ࡍࠃ工ֶ部,๺۝भཱࢢ大ֶڥ؀ࡍࠃ工ֶ部機ցシステム工ֶ

Պ,๺۝भཱࢢ大ֶڥ؀ࡍࠃ工ֶ部加工セン
ター ,๺۝भཱࢢ大ֶಉ૭会,ീ幡自動車ֶߍ

 41� ๺۝भཱࢢ大ֶɹThe University of Kitakyushu
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  鈴木雄貴, FA  平原༟行, MBR  小ྛ海登,河口雄弥,石川平,大౾生田
ॣ,ધ田誠,ۙ藤翔太,ُ山൏ై,大஛ຑ༞ࢠ,ࣰ原ௐ,ֿ哲ᕣ,三星一真,村্ߛ基

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
し、マシンコンセプトをࢦを目্޲がった、加଎性とリア剛性のڍ೥໰୊としてࡢ

「RISEʙコーナーからの҆ఆしたཱち্がりʙ」とఆめました。ࢀ戦�೥目となる
。しますࢦ大会では、૯合ॱҐ�0Ґを目ࠓ

˔�スϙϯサʔ
本田ٕ研工業,マツ�ショウ,オリジン,日本ϐストンリング,ポーライト,アライヘルメット,小金井ਫ਼機製作所,カ
ルソニックカンセイ,༄Լٕ研,デサン,サーΩットळϲ੉,日৴工業,NO,,浦࿨自動車ղମ,島田మ工所,井্
మ工所,8A,OS,シーメンス,OZ Racing,෢ଂ野電೾,セントラル自動車ٕ研,浦࿨Ֆݟ,ே日ラバー ,トϤタ
レンタリース࡛玉,渡ล製作所,࡛玉ܦݝӦऀڠ会,さいたま঎工会ٞ所,࡛玉トϤペット,์電加工センター ,
日本発৚,NTN,日本ਫ਼工,エフ・シー・シー ,ミスミ,アルテアエンジニアリング,ソリッドワークス・ジャパン,ωッ

ツ౦࡛玉,࿨ޫケミカル,住友ΰム工業,Ϣタカٕ
研,住友電装,エイチワン,TH,,大஛製作所,੪藤
プレス,ࣣ ෱金属,βム・ジャパン,ڠ࿨工業,෋࢜ਫ਼
ີ,イグス,ϋイレックスコーポレーション,RA$,
フΝーストモールディング,ケイテック,Ωノクニエ
ンタープライズ,グループ・エム,ਂ井製作所

 34� 大ֶɹSaitama Universityۄ࡛

˔�ϝϯバʔ
CP  ֯୩޺樹, FA  ٠஍૱, MBR  ຀田ཽ汰,܆田३平,伊藤׮人,大௶঑平,
中ྛ૲太,加藤幸樹,高村ܓ༞,஗一ྮ,戸田ࠀ彦,҆藤ৎྲྀ,岩田ষ޺,小ງ貴俊,
ۙ藤༞貴,Լ山智也,ྛ࿨希,܆ౢࣉ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
「ਖ਼౷ਐԽ」をコンセプトにࡢ、͛ܝ೥౓のϒラシュアップはもちろΜ、さらなる
վ良をॏͶ完成౓の高いマシンを௥ٻしました。ࠓ೥౓は૯合ॱҐ1�ҐҎ内を
目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,ذෞ車ମ工業,਀葉మ工所,金ࣃࢠ車工業,ޫ製作所,岩田製作所,高橋మ工所,プラスミュー ෞΪذ,
アー工業,ਿ山,ು԰バイテック,ツήプラセス,෰部༹઀మ工所,シーシ�アイ,太平洋工業,アイシンਫ਼機,アサ
ヒフΥージ,アωϒル,アルテアエンジニアリング,NTN,エフ・シー・シー ,オエティカジャパン,Ԟ伊ਧޫ؍,大ಉ

DMソリューション,小۽製作所,オスコ産業,マΩ
タ,ૣ野研工,ย野঎会,Ωノクニエンタープライズ,
ෞプラスチック工業,澤঎,スズヒロフΥークリذ
フト,住友電装,センサータテクノロジーズジャパ
ン,ゼット・エフ・ジャパン,ソリッドワークスジャパ
ン,大ಉ工業,μウԽ工,中部Խ研工業,DI$マテリ
アル,T�M�D,౦日製作所,トリニティ,ナϕϠ,日৴
工業,日本トムソン,日本発৚,ਂ井製作所,フクμ
ਫ਼工,ݹ河電஑,ؙ࿨ॻళ,三田ಎ自動車,Ϡスモク,
石原ラジエータ工業所,サβンμイア

 35� ෞ大ֶɹGifu Universityذ

˔�ϝϯバʔ
CP  ্田直樹, FA 原一成, MBR܂   

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
まし͛ܝ৽を目標としてߋ࿥で͋る૯合1�Ґのه高࠷ڈ೥౓は、ฐチームաࠓ
た。ࡠ೥౓車両を൓লとし、コーナリング性能の্޲とフルエアロを౥ࡌした車
両で目標達成を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,ソリッドワークス・ジャパン,Ϡマト,イーコット,ZION,IS,大ࡕ෣ऱళ,日ポリԽ工,෍ࢪ真ۭ,ਫ田製作
所,エクセディ,レーβーテック,ϐースサプライ,サムテック,୩川電機産業,日ஔ電機,ࡔ口製作所,大ࡕバω工
業,コトラ,ϗンμテクノフΥート,VSN,۝門ثࢴ工業,エフ�シー �シー ,住友電装,プロジΣクト・ミュー ,カーポー
トマルゼン,日৴工業,ڠ࿨工業,グループエム,NTN,ڵ研,デンソー ,アルテアエンジニアリング,日本ϰイアイ
グレイド,ゼωテック,$AST,オーゼットジャパン,石原ラジエータ,ワークスϕル,オクノグローバルテック,ਂ井

製作所,日૒工業,エム・シー・エス,ノースヒルズ
༹઀工業,イグス,大ࡕフΥーミング,ジョϒϋッチ,
中島工業,ニフコ,フΣイス,౦洋電装

 33� 大ۀ޻ࡕ大ֶɹOsaka Institute of Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  ౦ग़༔翔, FA  河原৳幸, MBR  三୐大貴,ٶ崎༔,三୐航平,Ԟ村ᰜ太,
੝元達雄,鈴木༟༝,藤ࢬ幸大,中村勇人

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓よりもパワーアップしࡢ、೥౓より川崎ॏ工༷から৽エンジンをいたͩきࠓ
ͭͭ௿コストを実ݱできた車両になりました。૯合ॱҐ1�Ґを目ࢦし、チームྺ
୅࠷高Ґを֫ಘしたいとࢥいます。

˔�スϙϯサʔ
内山工業,岡山ࡍࠃサーΩット,川崎ॏ工業,アールエーシー ,IAD+,GaNNa TFcInPMPgiFT,アントライオン,
アルテアエンジニアリング,い͙す,石原ラジエーター工業所,AVO�MPTF$ +APAN,日本ਫ਼工,NTN,エフ・シー・
シー ,'$デβイン,オーエスジー岡山Պֶٕज़ઐ門ֶߍ,Ԟ平パイプ工業,OQUiNVNG,Ωノクニエンタープラ
イズ,Ωャスト,ڠ࿨工業,૔ෑԽ工,ケーマックススϐード,神戸製߯所,三ڠමཐ,サンポーエンジニアリング,
山ཅレジン工業,+9エωルΪー ,৽生産業,住友電装,ソリッドワークスジャパン,μイϋツ工業,TM$,テイクオ

フ,テクノイルジャポン,౦日製作所,౦ژଌث研
所,౦洋コルク,戸田レーシング,ナカシマプロڀ
ペラ,日ਐ機ց,日৴工業,日本発৚,ヒラノ,日本ϰ
イアイグレイド,෱島Խ工,フジックス,プラスミュー,
プロト,プロスタッフ,マリンフロート,三ࠃ工業,ミ
スミ,三井଄ધ,三ඛ自動車,三ඛ日ཱツール,҆田
工業,ライト電業,ライドオン岡山,ラ・ストラーμ,
レイズ,ロックペイント,ワークスϕル,岡山大ֶ工
ֶ部,岡山大ֶ૑଄工作センター

 37� Ԭࢁ大ֶɹOkayama University
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˔�ϝϯバʔ
CP জ, FA޺村ࠓ   小෢内ਗ਼貴, MBR  ෱生ѥ斗,Ӊլ神友康,ݹ本ॣ,ਫ野
ྋ,吉田๛真,岡田։登,高橋޺太,ࣉ田ܓ吾,藤本拓真,ೆསࢠ,山村ۏԻ,大門խ
小ग़峻,܆龍之հ,࿨田ډ٠,剛,੉口大貴ߔ松井智哉,ԣ,࣏

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
しઃ計・製作・走行を行っております。ジャンプࢦを目্޲೥౓車両は動的性能ࠓ
アップ৆֫ಘを目ࢦし、全ྗで大会にྟΈます。

˔�スϙϯサʔ
川崎ॏ工業株式会社,ヒロミツ製作所,エψケーエψ株式会社,Ωノクニ,NSXFMEing,μイϋツ工業株式会社,
株式会社 エスϢーエス,෣ऱインフィニティサーΩット,株式会社 ਂ井製作所,神߯ノース株式会社,株式会
社 プロト,ANDARE,RSタイチ,住友電装株式会社,日本ナショナルインスツルメンツ株式会社,T�,΍まとڵ
業株式会社,株式会社 GSϢアサ,内山工業株式会社,ڠ࿨工業,株式会社 ミスミ,日᭿住金༹઀工業株式
会社,෌࢜ਫ਼ີ,株式会社ງ৔製作所,有ݶ会社 RA$,株式会社E9EDY,株式会社IDA+,アールエスコンポー

ωンツ株式会社,DYNOMAN,株式会社プロテ
クタ,大౦ラジエーター工業所,ؙߚ৘ใシステム
ズ株式会社,ڞ࿨電業株式会社,࿨ޫケミカル,日
本発৚株式会社,神戸製߯所,َ಄ࣃ車 株式会
社,株式会社 ߐপチϭン製作所,株式会社 日本
VI�GRADE,DaTTaVMU SZTUÈNFT SPMiE8PSLT 
$PSQPSaUiPn,Έかのはら,サイバωットシステム株
式会社,日৴工業株式会社,サンスターٕ研 株
式会社,エイティーエス株式会社,NO,株式会
社,NTN 株式会社,株式会社,OSO,ޫࢢ工業株
式会社,株式会社 βム・ジャパン,ڠ࿨ਫ਼工,෢ଂ
工業株式会社,MaUI8PSLT +aQan,アルテアエンジニアリング株式会社,コトラ株式会社

 47� ಉࣾࢤ大ֶɹDoshisha University

˔�ϝϯバʔ
CP  橋本一樹, FA  渡ลࢠܓ, FA  ্ࣳ生༟, FA 久, MBR޿ס  井ࢳ 
੖哉,੢幸一郎,ਿ本෨ᣈ,野口航平,澤本։斗,山内剛志,山࿏ګ平

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓のマシンをϕースに一部をվ良し、実走行をॏͶセッティングをࡢ೥౓はࠓ
ਐめました。૯合10ҐҎ内を目ࢦし全ྗをਚくします。

˔�スϙϯサʔ
AMUaiS,AP+,ATS,A6TO $RA'T,AVO�MPTF$ +aQan,BEAR inc�,$AST,$SaEMF,GANSAN,HFnLFM,HI�
LE9 $PSQPSaUiPn,HOPE$,IDA+,IPG AVUPNPUiWF,MIS6MI,MOT6L,N,N,NiGcP,NO,,PGa,PL6S�,S,
デβイン,SPMi[F PSPEVcUT,SPAL AVUPNPUiWF,TOP LINE,৽Ո工業,石原ラジエーター ,エψ・エム・Ϗー ,オ
カノϒラスト,川崎ॏ工,Ωノクニエンタープライズ,神戸製߯所,サンΩン,サンコウ߯業,住友電装,ソリッドワー
クス・ジャパン,大ݐ工業,日৴工業,ニチリン,日本ਫ਼工,Ͷ͡の山崎,能੎߯ࡐ,バイク工๪岩৓,松本金属,原

製作所,ക村ٕ研,ਂ井製作所,ミスミ,タカタ,タ
ニμ,日本発৚,平࿨発ᑍ,アクセル,サンήン,ミϠ
Ω,$AR工๪YAMANA,A

 49� ໋ཱؗ大ֶɹRitsumeikan University

˔�ϝϯバʔ
CP  松լ༟大, FA  ງߐণ࿕, FA 田ण基, FA܂   Լ元一ً, FA  小田
༃久, MBR  小川ܒ輔,山中঵太,౔԰Ӊ,ਫ野慎ޛ,੢澤ً敏,֞内拓真,ਿ原ڡ
輔,佐野ངً,式ݟণ樹,ۙ藤大,ࢢ村ॣ弥,↧Ӭ᭩

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
、を行い্޲Խ΍ૢ作性のྔܰ͛ܝ೥౓は「ӡసのし΍すさ」をコンセプトにࡢ
全種目完走を達成する͜とができました。ͦ のためࠓ೥౓からは全完走さͤる͜
とをલఏにマシン性能の্޲を目ࢦしていきます。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,摂ೆ大ֶ後援会,VSN,ゼωラルエンジニ
アリング,NTN,エフ・シー・シー ,ソリッドワーク
ス・ジャパン,日৴工業,デンソー ,レコサポート,౦
洋電装,෋࢜ਫ਼ີ,ਂ井製作所,βムジャパン,๛ӫ
モータース,小松行Ӭ঎ళ,アルΩャンϋンズ,プロ
ト,レイズ,ジΣーϏーエム,࿨ޫケミカル,Ωノクニ
エンタープライズ,アルテアエンジニアリング,日
本発৚,アωϒル

 51� ઁೆ大ֶɹSetsunan University

˔�ϝϯバʔ
CP  SiEiL PSaNPnP, FA  8iUanUZP, FA  AUPL SFUiZaXan, MBR  AEF 
DKiFnFLa PSaUaNa,MPcIaNNaE Hap T HaCiCi,Hap EI AMEi[a ASip n,AnESFaT 
TPNNZ ISaXan,BaLEaN ,IPiSVM HaN[a,MVIaNNaE SaiGVM Ri[aM,MVI 
I nE K Sa  D K , I M IaN MaV Mana  ATI SI iEE iFRZ, A [Ia S  RaINanTZaI 
MFinaSEIi,INan A[i[i,SaQUP 8aIZV SVESaKaU,AnEi ,VSniaXan 'iSEaVT,ViUP 
HaniG AEEinVSi,'aSIan 6Ma AEiUZa,'iUSi AnniTaaVMLaSiNaI,RaGiEaI 'aSaI 
Dani,ITIMaI MVIaNNaE RaINan

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
SaQVangin SQFFE � iT UIF �UI gFnFSaUiPn PG ITS TFaN SaQVangin GPSNVMa 
caS� BZ FWaMVaUing anE PQUiNi[ing UIF QSFWiPVT gFnFSaUiPn, SaQVangin 
SQFFE � iT iNQSPWFE GPS a CFUUFS QFSGPSNancF� IU iT EFTignFE XiUI NPSF 

cPNQacU anE MigIUFS cIaTTiT 
EiNFnTiPn, UIPSPVgIMZ caS`T MPaE, 
iNQSPWFE TUaCiM i U Z,  iNQSPWFE 
FnginF`T QFSGPSNancF, anE UIF 
FYiTUFncF PG EiTQMaZ MPggFS EaUa 
UP PCUain NPSF accVSacZ EaUa in 
UIF EFWFMPQNFnU�

˔�スϙϯサʔ
I N D O S P R I N G , G D L , S 6 R V E Y O R , P T P N  9 I , I , O M A , A D H I , I N , A , S 6 A , P T P N 
9,BNI,LA,SANA,MPM DISTRIB6TOR,IST8,I,A ITS

 50� *OTtitut�5eLOoMoHi�4eQuMuI�/oQeNbeSɹ
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP 岩ᗾྦྷ, FA ૣ川哲也, FA 高橋一成, FA 久อ田健一, FA 加լ ࢙
郎, FA ୩川྄太, FA 山崎ܟհ, FA 小ྛ࣏彦, MBR 岩崎ྩ,ٓߐ賢,୩川ヒ
カル,飯田貴จ,加藤৳࣍,吉田成޺,൘֞直人,松田ޫޭ,玉井誠,ઘҁ哉,木村ݠ
吾,石川൏也,中村智哉,௶井太智,藤田३矢,ࡔտ斗,星野優ً,຤Ӭϒルノ,岩崎拓
ະ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓はhࠓ ۃ をɦ車両コンセプトとし、ࡢ೥౓の車両の໰୊఺をಥき٧めています。
また、৽たにツインインジΣクタの։発にもऔり૊Έました。完走をઈର৚݅とし、
ա࠷ڈ高ॱҐをऔಘします。

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,৽明工業,バイコージャパン,高木
製作所,ノムラマシン,岡野エレクトロニクス,グッ
ドイϠージャパン,ソリッドワークス・ジャパン,μッ
ド,タクティー ,๛田合成,エフ・シー・シー ,NTN,
࿨工業,渡ล工業,サウスコジャパン,アイシンڠ
ਫ਼機,Ѫ஌,΄うらいͤΜ,大ઋ産業,Ωョウセイ自
動車大ֶߍ,デクセリアルズ,イワタフクソー ,トϤ
タカローラѪ஌,イーϒイѪ஌,エフティʕテクノ,
ਂ井製作所,ϗワイトϋウス

 43� トϤλ໊ݹ԰ࣗಈं大ֶߍɹToyota Technical College Nagoya

˔�ϝϯバʔ
CP  岩ยསࣿ, FA  Ӌ田୎࢙, FA 本ल一, FAࡔ  明, MBRרݭ   矢部
ড,鈴木洋ً,本ଟඈ翔,ेޒཛྷ大஍,小原༟貴,ेޒཛྷ元,橋௺紀人,野崎࿨Ղࡊ,
౦野߂ಓ,޲中野ྋ,本田ҳ人,ਢ藤大智,佐々木ྯࣅ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓車両のN6�1�は「すっきり�スポーティ」をコンセプトとし、N6�1�をもとࠓ
にߋなる性能の্޲を目ࢦしました。チーム൵願の全種目完走を達成します。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,TH,,ϐーエムシー ,アルテアエンジニアリング,日৴工業,住友ΰム,NTN,࿨ޫケミカル,ミスミグルー
プ本社,エフ・シー ŋシー ,ソリッドワークス・ジャパン,AVO�MPTF$ +aQan,小原ࣃ車工業,高橋工機,昭࿨電
工,Ωノクニエンタープライズ,テック長୔,イグス,オーゼットジャパン,Ωジマ,ڠ࿨工業,住友電装,大ಉ工業,ϋー
ドロック工業,ਂ井製作所,NO,,マルセンクラフト,小ྛ製作所,サンライト,シンドー ,サカモトエンジニアリン
グ,エステーリンク,石川インΩ,೉೾製作所,࠭山製作所,渡ล工業,エψ・エス・エス,Ωッツ,ニフコ,ϢΩワਫ਼工,

৽ׁ大ֶ工ֶ部૑଄工๪,৽ׁ大ֶ工ֶ部ෟ属
工ֶྗڭҭセンター ,৽ׁ大ֶ全ֶಉ૭会,৽
ׁ大ֶ工ֶ部ಉ૭会

 44� 新ׁ大ֶɹNiigata University

˔�ϝϯバʔ
CP  ౎ஜব, FA  ӿ本࢜ܒ, MBR  小ਿ幸樹,඼川༟ؽ,中川凌,ԣ山ٛ࿨,大
岩龍平,澤本༎樹,ࣔ野๎࣊,౦直哉,Լ山ַ,中川ޫ,ࡔ井ڹ,吉田ҭ人,ถ村ַ斗,
智ળ,野崎ਖ਼晃,փ野ٛ隆ߑ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓にҾきଓきટճ性能とૢࡢ。೥の車両コンセプトはʠ2VicL � LigIUʡですࠓ
作性の௥ٻをਤり、ͦ の一؀としてࠓ೥౓はܰྔԽをపఈしました。ຏき্͛た
車両・チームで૯合�ҐҎ内を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
RS�R,アルテクノ,イグス,Ӊ野ࢎૉ,NTN,ߐপチϭン製作所,エル・シー ,大野ΰム工業,岡島パイプ製作所,
金୔工業会,金୔大ֶٕज़ࢧ援センター ,Ωノクニエンタープライズ,$AST,ڠ࿨工業,૲島ラジエーター工
業所,コマツNT$,小松߯機,ジィーエーティー ,ジョϒϋッチ,スズΩ,スズΩ部඼ळ田,スリーエムジャパン,ੵ

ਫԽ成඼工業,セントラルグラスフΝイバー ,ソリッ
ドワークス・ジャパン,DAI8E,μウ加工,タカス
サーΩット,高松機ց工業,津田ۨ工業,TH,,౦
日製作所,߾産業,ナカニシ,ナック・ケイ・エス,日
৴工業,日৽レジン,日本グラスフΝイバー工業,日
本ਫ਼工,日本ಛघಃ業,ϋイレックスコーポレー
ション,ࡕ神ωジ,ヒΨシϠマ,෌࢜シャフト,ϒレニー
ٕ研,PLOT,ࡉ田ృྉ,ؙീ,ミスミグループ本社,
৿田工業,Ϡマモト,6A$+,Ϥウϗク,ロックフΝス
ナー ,ロックペイント,࿨ޫケミカル

 45� ۚ୔大ֶɹKanazawa University

˔�ϝϯバʔ
CP  ᚸน慶, FA  河村直樹, FA  村松隆司, MBR  山Լ༝ك,丹Ӌ健斗,ח
田ॣհ,ਥࢠ翔ޔ,஛中੟貴,鈴木⁜,མ合勇太,஑之内真,্田翔也,大ஈ俊樹,加
藤ரอ,本勝३大,久อ田༔հ,藤本ང翔,෱田Ᏽ也,ถ村明܇,吉Ґ真ެ,མ合勇太

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥とൺ΂て10LgҎڈ೥はࠓ、ঝしͭͭܧ೥౓車両T'�1�の基本コンセプトをࡢ
্のܰྔԽをする͜とでૢ作性の্޲を目ࢦしました。ڈ೥はエンデュランス完
走を達成したため、ࠓ೥ͦ͜は全動的種目完走を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,日ཱ金属,ௗऔ大ֶ工ֶ部ものͮくりڭҭ実ફセンター ,EZFTUFc,$E',KPZGVM FcPMPgZ�,
MFSTinUFM,MERS'ORS,࿨ ޫ ケミカル,aSUP OTaLa,RaEiancF,TIan�,RSˑR,NTN,SOLID8OR,S,日
৴工業,MIS6MI,TH,,Ϡマω機ࡐ,ਂ井製作所,日本発৚,ウエストレーシングカーズ,'�$�$,イナバ自動車ֶ

,࿨工業ڠ,所,NPnPcPMMFڀものͮくり研ؔ,ߍ
バイクメカサーϏス,ޫ生アルミニューム,TIRE 
SHOP T�,լ川自動車工業,ௗऔٰ࠭ɹ࠭のඒ
ज़ؗ,スカイパーク津ノ井

 46� ௗऔ大ֶɹTottori University
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˔�ϝϯバʔ
CP জ, FA޺村ࠓ   小෢内ਗ਼貴, MBR  ෱生ѥ斗,Ӊլ神友康,ݹ本ॣ,ਫ野
ྋ,吉田๛真,岡田։登,高橋޺太,ࣉ田ܓ吾,藤本拓真,ೆསࢠ,山村ۏԻ,大門խ
小ग़峻,܆龍之հ,࿨田ډ٠,剛,੉口大貴ߔ松井智哉,ԣ,࣏

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
しઃ計・製作・走行を行っております。ジャンプࢦを目্޲೥౓車両は動的性能ࠓ
アップ৆֫ಘを目ࢦし、全ྗで大会にྟΈます。

˔�スϙϯサʔ
川崎ॏ工業株式会社,ヒロミツ製作所,エψケーエψ株式会社,Ωノクニ,NSXFMEing,μイϋツ工業株式会社,
株式会社 エスϢーエス,෣ऱインフィニティサーΩット,株式会社 ਂ井製作所,神߯ノース株式会社,株式会
社 プロト,ANDARE,RSタイチ,住友電装株式会社,日本ナショナルインスツルメンツ株式会社,T�,΍まとڵ
業株式会社,株式会社 GSϢアサ,内山工業株式会社,ڠ࿨工業,株式会社 ミスミ,日᭿住金༹઀工業株式
会社,෌࢜ਫ਼ີ,株式会社ງ৔製作所,有ݶ会社 RA$,株式会社E9EDY,株式会社IDA+,アールエスコンポー

ωンツ株式会社,DYNOMAN,株式会社プロテ
クタ,大౦ラジエーター工業所,ؙߚ৘ใシステム
ズ株式会社,ڞ࿨電業株式会社,࿨ޫケミカル,日
本発৚株式会社,神戸製߯所,َ಄ࣃ車 株式会
社,株式会社 ߐপチϭン製作所,株式会社 日本
VI�GRADE,DaTTaVMU SZTUÈNFT SPMiE8PSLT 
$PSQPSaUiPn,Έかのはら,サイバωットシステム株
式会社,日৴工業株式会社,サンスターٕ研 株
式会社,エイティーエス株式会社,NO,株式会
社,NTN 株式会社,株式会社,OSO,ޫࢢ工業株
式会社,株式会社 βム・ジャパン,ڠ࿨ਫ਼工,෢ଂ
工業株式会社,MaUI8PSLT +aQan,アルテアエンジニアリング株式会社,コトラ株式会社

 47� ಉࣾࢤ大ֶɹDoshisha University

˔�ϝϯバʔ
CP  橋本一樹, FA  渡ลࢠܓ, FA  ্ࣳ生༟, FA 久, MBR޿ס  井ࢳ 
੖哉,੢幸一郎,ਿ本෨ᣈ,野口航平,澤本։斗,山内剛志,山࿏ګ平

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓のマシンをϕースに一部をվ良し、実走行をॏͶセッティングをࡢ೥౓はࠓ
ਐめました。૯合10ҐҎ内を目ࢦし全ྗをਚくします。

˔�スϙϯサʔ
AMUaiS,AP+,ATS,A6TO $RA'T,AVO�MPTF$ +aQan,BEAR inc�,$AST,$SaEMF,GANSAN,HFnLFM,HI�
LE9 $PSQPSaUiPn,HOPE$,IDA+,IPG AVUPNPUiWF,MIS6MI,MOT6L,N,N,NiGcP,NO,,PGa,PL6S�,S,
デβイン,SPMi[F PSPEVcUT,SPAL AVUPNPUiWF,TOP LINE,৽Ո工業,石原ラジエーター ,エψ・エム・Ϗー ,オ
カノϒラスト,川崎ॏ工,Ωノクニエンタープライズ,神戸製߯所,サンΩン,サンコウ߯業,住友電装,ソリッドワー
クス・ジャパン,大ݐ工業,日৴工業,ニチリン,日本ਫ਼工,Ͷ͡の山崎,能੎߯ࡐ,バイク工๪岩৓,松本金属,原

製作所,ക村ٕ研,ਂ井製作所,ミスミ,タカタ,タ
ニμ,日本発৚,平࿨発ᑍ,アクセル,サンήン,ミϠ
Ω,$AR工๪YAMANA,A

 49� ໋ཱؗ大ֶɹRitsumeikan University

˔�ϝϯバʔ
CP  松լ༟大, FA  ງߐণ࿕, FA 田ण基, FA܂   Լ元一ً, FA  小田
༃久, MBR  小川ܒ輔,山中঵太,౔԰Ӊ,ਫ野慎ޛ,੢澤ً敏,֞内拓真,ਿ原ڡ
輔,佐野ངً,式ݟণ樹,ۙ藤大,ࢢ村ॣ弥,↧Ӭ᭩

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
、を行い্޲Խ΍ૢ作性のྔܰ͛ܝ೥౓は「ӡసのし΍すさ」をコンセプトにࡢ
全種目完走を達成する͜とができました。ͦ のためࠓ೥౓からは全完走さͤる͜
とをલఏにマシン性能の্޲を目ࢦしていきます。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,摂ೆ大ֶ後援会,VSN,ゼωラルエンジニ
アリング,NTN,エフ・シー・シー ,ソリッドワーク
ス・ジャパン,日৴工業,デンソー ,レコサポート,౦
洋電装,෋࢜ਫ਼ີ,ਂ井製作所,βムジャパン,๛ӫ
モータース,小松行Ӭ঎ళ,アルΩャンϋンズ,プロ
ト,レイズ,ジΣーϏーエム,࿨ޫケミカル,Ωノクニ
エンタープライズ,アルテアエンジニアリング,日
本発৚,アωϒル

 51� ઁೆ大ֶɹSetsunan University

˔�ϝϯバʔ
CP  SiEiL PSaNPnP, FA  8iUanUZP, FA  AUPL SFUiZaXan, MBR  AEF 
DKiFnFLa PSaUaNa,MPcIaNNaE Hap T HaCiCi,Hap EI AMEi[a ASip n,AnESFaT 
TPNNZ ISaXan,BaLEaN ,IPiSVM HaN[a,MVIaNNaE SaiGVM Ri[aM,MVI 
I nE K Sa  D K , I M IaN MaV Mana  ATI SI iEE iFRZ, A [Ia S  RaINanTZaI 
MFinaSEIi,INan A[i[i,SaQUP 8aIZV SVESaKaU,AnEi ,VSniaXan 'iSEaVT,ViUP 
HaniG AEEinVSi,'aSIan 6Ma AEiUZa,'iUSi AnniTaaVMLaSiNaI,RaGiEaI 'aSaI 
Dani,ITIMaI MVIaNNaE RaINan

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
SaQVangin SQFFE � iT UIF �UI gFnFSaUiPn PG ITS TFaN SaQVangin GPSNVMa 
caS� BZ FWaMVaUing anE PQUiNi[ing UIF QSFWiPVT gFnFSaUiPn, SaQVangin 
SQFFE � iT iNQSPWFE GPS a CFUUFS QFSGPSNancF� IU iT EFTignFE XiUI NPSF 

cPNQacU anE MigIUFS cIaTTiT 
EiNFnTiPn, UIPSPVgIMZ caS`T MPaE, 
iNQSPWFE TUaCiM i U Z,  iNQSPWFE 
FnginF`T QFSGPSNancF, anE UIF 
FYiTUFncF PG EiTQMaZ MPggFS EaUa 
UP PCUain NPSF accVSacZ EaUa in 
UIF EFWFMPQNFnU�

˔�スϙϯサʔ
I N D O S P R I N G , G D L , S 6 R V E Y O R , P T P N  9 I , I , O M A , A D H I , I N , A , S 6 A , P T P N 
9,BNI,LA,SANA,MPM DISTRIB6TOR,IST8,I,A ITS

 50� *OTtitut�5eLOoMoHi�4eQuMuI�/oQeNbeSɹ
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP 岩ᗾྦྷ, FA ૣ川哲也, FA 高橋一成, FA 久อ田健一, FA 加լ ࢙
郎, FA ୩川྄太, FA 山崎ܟհ, FA 小ྛ࣏彦, MBR 岩崎ྩ,ٓߐ賢,୩川ヒ
カル,飯田貴จ,加藤৳࣍,吉田成޺,൘֞直人,松田ޫޭ,玉井誠,ઘҁ哉,木村ݠ
吾,石川൏也,中村智哉,௶井太智,藤田३矢,ࡔտ斗,星野優ً,຤Ӭϒルノ,岩崎拓
ະ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓はhࠓ ۃ をɦ車両コンセプトとし、ࡢ೥౓の車両の໰୊఺をಥき٧めています。
また、৽たにツインインジΣクタの։発にもऔり૊Έました。完走をઈର৚݅とし、
ա࠷ڈ高ॱҐをऔಘします。

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,৽明工業,バイコージャパン,高木
製作所,ノムラマシン,岡野エレクトロニクス,グッ
ドイϠージャパン,ソリッドワークス・ジャパン,μッ
ド,タクティー ,๛田合成,エフ・シー・シー ,NTN,
࿨工業,渡ล工業,サウスコジャパン,アイシンڠ
ਫ਼機,Ѫ஌,΄うらいͤΜ,大ઋ産業,Ωョウセイ自
動車大ֶߍ,デクセリアルズ,イワタフクソー ,トϤ
タカローラѪ஌,イーϒイѪ஌,エフティʕテクノ,
ਂ井製作所,ϗワイトϋウス

 43� トϤλ໊ݹ԰ࣗಈं大ֶߍɹToyota Technical College Nagoya

˔�ϝϯバʔ
CP  岩ยསࣿ, FA  Ӌ田୎࢙, FA 本ल一, FAࡔ  明, MBRרݭ   矢部
ড,鈴木洋ً,本ଟඈ翔,ेޒཛྷ大஍,小原༟貴,ेޒཛྷ元,橋௺紀人,野崎࿨Ղࡊ,
౦野߂ಓ,޲中野ྋ,本田ҳ人,ਢ藤大智,佐々木ྯࣅ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓車両のN6�1�は「すっきり�スポーティ」をコンセプトとし、N6�1�をもとࠓ
にߋなる性能の্޲を目ࢦしました。チーム൵願の全種目完走を達成します。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,TH,,ϐーエムシー ,アルテアエンジニアリング,日৴工業,住友ΰム,NTN,࿨ޫケミカル,ミスミグルー
プ本社,エフ・シー ŋシー ,ソリッドワークス・ジャパン,AVO�MPTF$ +aQan,小原ࣃ車工業,高橋工機,昭࿨電
工,Ωノクニエンタープライズ,テック長୔,イグス,オーゼットジャパン,Ωジマ,ڠ࿨工業,住友電装,大ಉ工業,ϋー
ドロック工業,ਂ井製作所,NO,,マルセンクラフト,小ྛ製作所,サンライト,シンドー ,サカモトエンジニアリン
グ,エステーリンク,石川インΩ,೉೾製作所,࠭山製作所,渡ล工業,エψ・エス・エス,Ωッツ,ニフコ,ϢΩワਫ਼工,

৽ׁ大ֶ工ֶ部૑଄工๪,৽ׁ大ֶ工ֶ部ෟ属
工ֶྗڭҭセンター ,৽ׁ大ֶ全ֶಉ૭会,৽
ׁ大ֶ工ֶ部ಉ૭会

 44� 新ׁ大ֶɹNiigata University

˔�ϝϯバʔ
CP  ౎ஜব, FA  ӿ本࢜ܒ, MBR  小ਿ幸樹,඼川༟ؽ,中川凌,ԣ山ٛ࿨,大
岩龍平,澤本༎樹,ࣔ野๎࣊,౦直哉,Լ山ַ,中川ޫ,ࡔ井ڹ,吉田ҭ人,ถ村ַ斗,
智ળ,野崎ਖ਼晃,փ野ٛ隆ߑ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓にҾきଓきટճ性能とૢࡢ。೥の車両コンセプトはʠ2VicL � LigIUʡですࠓ
作性の௥ٻをਤり、ͦ の一؀としてࠓ೥౓はܰྔԽをపఈしました。ຏき্͛た
車両・チームで૯合�ҐҎ内を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
RS�R,アルテクノ,イグス,Ӊ野ࢎૉ,NTN,ߐপチϭン製作所,エル・シー ,大野ΰム工業,岡島パイプ製作所,
金୔工業会,金୔大ֶٕज़ࢧ援センター ,Ωノクニエンタープライズ,$AST,ڠ࿨工業,૲島ラジエーター工
業所,コマツNT$,小松߯機,ジィーエーティー ,ジョϒϋッチ,スズΩ,スズΩ部඼ळ田,スリーエムジャパン,ੵ

ਫԽ成඼工業,セントラルグラスフΝイバー ,ソリッ
ドワークス・ジャパン,DAI8E,μウ加工,タカス
サーΩット,高松機ց工業,津田ۨ工業,TH,,౦
日製作所,߾産業,ナカニシ,ナック・ケイ・エス,日
৴工業,日৽レジン,日本グラスフΝイバー工業,日
本ਫ਼工,日本ಛघಃ業,ϋイレックスコーポレー
ション,ࡕ神ωジ,ヒΨシϠマ,෌࢜シャフト,ϒレニー
ٕ研,PLOT,ࡉ田ృྉ,ؙീ,ミスミグループ本社,
৿田工業,Ϡマモト,6A$+,Ϥウϗク,ロックフΝス
ナー ,ロックペイント,࿨ޫケミカル

 45� ۚ୔大ֶɹKanazawa University

˔�ϝϯバʔ
CP  ᚸน慶, FA  河村直樹, FA  村松隆司, MBR  山Լ༝ك,丹Ӌ健斗,ח
田ॣհ,ਥࢠ翔ޔ,஛中੟貴,鈴木⁜,མ合勇太,஑之内真,্田翔也,大ஈ俊樹,加
藤ரอ,本勝३大,久อ田༔հ,藤本ང翔,෱田Ᏽ也,ถ村明܇,吉Ґ真ެ,མ合勇太

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥とൺ΂て10LgҎڈ೥はࠓ、ঝしͭͭܧ೥౓車両T'�1�の基本コンセプトをࡢ
্のܰྔԽをする͜とでૢ作性の্޲を目ࢦしました。ڈ೥はエンデュランス完
走を達成したため、ࠓ೥ͦ͜は全動的種目完走を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,日ཱ金属,ௗऔ大ֶ工ֶ部ものͮくりڭҭ実ફセンター ,EZFTUFc,$E',KPZGVM FcPMPgZ�,
MFSTinUFM,MERS'ORS,࿨ ޫ ケミカル,aSUP OTaLa,RaEiancF,TIan�,RSˑR,NTN,SOLID8OR,S,日
৴工業,MIS6MI,TH,,Ϡマω機ࡐ,ਂ井製作所,日本発৚,ウエストレーシングカーズ,'�$�$,イナバ自動車ֶ

,࿨工業ڠ,所,NPnPcPMMFڀものͮくり研ؔ,ߍ
バイクメカサーϏス,ޫ生アルミニューム,TIRE 
SHOP T�,լ川自動車工業,ௗऔٰ࠭ɹ࠭のඒ
ज़ؗ,スカイパーク津ノ井

 46� ௗऔ大ֶɹTottori University
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˔�ϝϯバʔ
CP  小஑྄, FA  ૲加ߒ平, MBR  લ田利基,্田ேཅ,岡⃻大஍,村্ହ仁,
ॏ৿૖平,松本ྒ,小藤༝太郎,౦ॣ吾,吉ਗ਼ହ生,๺原ৎ༟,ࢠेޒप太,本ଟࢻ
ฉ,ࠓ井ಹ雄行,海࿝原晃,井্ژ,Ӊ井৅一,ԣ山༔人,ח田将,౬本ඒ貴,渡邊真
隆,松岡ହխ,ݟࡉ優ٍ,鈴木༟,ਗ਼ਫྎ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
コンセプトEaTZ DSiWFをܧଓし、電ޚ੍ࢠ$VTにサイドエンジンレイアウトで挑
Έます。ࠓ೥はաڅԽにもऔり૊Έました。チーム࠶発足後初の完走を目標に、
্Ґを૪うチームମ੍の౔୆を作ります。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,ਫ 戸 工 業,AVO�MPTF$ +aQan,NTN,
オートデスク,OZ,ؔ౦工業自動車大ֶߍ,Ωノク
ニエンタープライズ,ジュニアモーターパーククイッ
クӋ生,コトラ,小松製作所,サウスコ・ジャパン,三
ラジエーターڠ ,住友電装,ソμ工業,デュポン・ス
タイロ,テイン,デンソー ,౦߯,日৴工業,౦ژ大
ֶ生産ٕज़研ڀ所มܗ加工研ࣨڀ,フジクラ,๛
Ԃ,ミスミグループ本社,ワークスϕルֶࠃ

 56� 東ژ大ֶɹThe University of Tokyo

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP 井ᝌ太, FA޿   中ࠜ久య, FA  吉田憲司, MBR  廣田将一,長野ੈԙ,
馬԰原าً,小野୎哉,ۙ藤ਖ਼࿨,མۼ෨,月Լ༞樹,成૬貴༟,෍野৽,三崎༘希,
浦大輔,貴志勇樹,岩田龍一,ઊ川࿨ຏࠓ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓ಉ༷にスΩッドパッドに஫ྗしઃ計を行いました。また全種ࡢ೥౓車両はࠓ
目完走を達成する為にࡢ೥౓Ҏ্に走行ݧࢼを行ってきました。ࠓ೥ͦ͜は全
種目完走を達成する為チーム一ؙとなりؤ張りますʂ

˔�スϙϯサʔ
島工業大ֶ,イグス,্金෺,'$デβイン,NTN,川崎ॏ工業,スポーツランドTAMADA,ソリッドワークスジャ޿
パン,ミスミ,VSN,΍まͼ͜,アϕϕ৯ಊ

 59� 大ֶɹHiroshima Institute of Technologyۀ޻ౡ޿

˔�ϝϯバʔ
CP  ࿨஌൏人, FA  ৿্म, FA  川良達也, MBR  吉本ರ貴,௩元ະདྷ,෢
藤ྰԙಸ,大川雄大,஑ݟ優志,村্賢ޛ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೩ྉ෾ࣹ装ஔに਺গないΩャϒレターを࠾用している఺。チーム্࢙初の全種
目完走を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
ѴԽ成ࡐݐ,アドϰィックス,アルテアエンジニアリング,イグス,ウエストレーシングカーズ,エフ・シー・シー ,
,車工業,ॏ松製作所,住友ΰム工業,住友電装ࣃஙマニア,コトラ,小原ݐ,࿨工業,ケーヒンڠ,Ӭ産業ڠ
ソリッドワークス・ジャパン,テクノイル・ジャポン,�,�,デンソー ,日৴工業,日本ਫ਼工,日本発৚,ਂ井製
作所,本田ٕ研工業,ミスミ,モϏテック,吉田ࢎ ૉ,ラ・ストラーμൢച,ATA� DFTign,D�GARAGE,'RP�
,O6DA,INTREPID +APAN,NO,,NTN,TH,,6A$+,8OR,S BELL

 57� ۝भ大ֶɹKyushu University

˔�ϝϯバʔ
CP  ү部いのΈ, FA  石ؒܦষ, MBR  原拓海,大৔雄հ,෢智ਖ਼登,ӿ本拓
哉

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ฐチームは「高いટճ性能」「高い৴པ性」「ドライバーのӡసのし΍すさ」の�
ͭのઃ計ࢦ਑の基、車両を製作しました。チームઃཱ�೥目で͋る本೥౓は、大
会においてジャンプアップ৆を֫ಘします。

˔�スϙϯサʔ
山田製作所, 本田ٕ研工業,三ཱ応用Խ工,ショーμクリエイティϒ,矢島工業,ଂલ産業,S$T,小૔クラッチ,
ミツバ,マイスターショップティージーエス,ਖ਼田製作所,ീ木工業,ジャオス,ウイング,౦ѥ工業,NTN,日৴工業,
ティエムシー ,カローラ高崎,266$,Ӌ生,加藤మ工,ソリッドワークス・ジャパン,エイチワン,コバϠシ,オート
サーϏスcSFaUiWF,スマイルカーズ,高崎঎Պ大ֶ෇属高౳ֶߍ,ൿີ基஍ઃ計,インターκーン,Ωノクニ,イン
μスバレー ,TOAレーシング ʢܟশུʣ,ଞ10໊ݸ人スポンサー༷

 58� അ大ֶɹGunma University܈
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  ҆ᴡҮӯ, FA  星野ྙ彦, MBR  ೖߐ૗ྲྀ,岡本将也,島本྄խ,޲後太
基,石橋将登,石井༔太,大ື健太,大௩勇人,མ合ྒྷ河,岡村༔司,ຸ࿨直弥,ยد
༙太,大࿨田ल真,౬ઙ一ً,ੁ原智哉,Ӊլ神大成,田中ً

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
加」「ટճ性能」、͛ܝ೥౓のマシンN6�$ST01�は、「TQFFEZ」をコンセプトにࠓ
଎性能」「レスポンス」の্޲をਤりました。またͦのଞに車ॏのܰྔԽをਤり、
଎く走る為にする΂きࣄをࢪしました。ਐԽしたマシンとڞに、૯合ॱҐ�0ҐҎ
。ͼジャンプアップ৆を֫ಘしにいきますٴ্

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,アール産業຀,エス・ϐー・エス・ア
ンϒラコ,Ωノクニエンタープライズ,小原ࣃ車
工業,三ڠラジエーター ,ॏ松製作所,৓ೆΩー ,
スズΩ,ソリッドワークス・ジャパン,太ཅ石༉,大
ಉ工業,デッΩ,౦洋電装,ナΨセケムテックス,日
本大ֶཧ工ֶ部機ց工ֶՊ,日本発৚,ਂ井製
作所,プラスミュー ,プロト,エψ・エム・Ϗーൢച,
レーシングサーϏスワタナϕ,࿨ޫケミカル,'�
$�$�,NO,,NTTデータエンジニアリングシステ
ムズ,NTN,SEVENTH NIGHT,ミスミ,エスϢー
エス,ڠ࿨工業,コトラ

 52� 日本大ֶཧֶ޻෦ɹCollege of Science and Technology, Nihon University

˔�ϝϯバʔ
CP FA ,ؽ本大ٶ   ౦大輔, FA  ֿ山߲Ӌࢢ, MBR  久目ܗ༞հ,Ԟ田剛
木原ষത,ԣඌ༟,࢙ߟ吾,大野拓真,ถ૔༕人,伊藤ܓ田中ܿ,高橋慶ଟ,吉Ӭ,࢙
之,佐々木३矢,ೖߐจ洋,大庭有真

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ܰ、೥౓車両'11�は'11�をϕースとし௿ॏ৺Խࠓ ྔԽ౳ࡢ೥౓マシンのख़成
を行いͭͭ৽ཁૉ΁もऔり૊Έました。完走はもちろΜのࣄ、車両ख़成にお͚る
Խする͜とでڧ೥౓Ҏ্の走り、また、動的のΈではなく੩的৹ࠪ΁のऔり૊ࡢ
ॱҐ্޲を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,エッチ・ケー・エス,ソリッドワークス,NTN,
ϠスナΨ,B�'A$TORY,࿨ ޫ ケミカル,ϗンμ
テクノフΥート,౦ژR�D,高木మ工所,津ཹ崎
製 作 所,ミスミ,'$$,ᔹ ্ ༹ ઀,VSN,住 友 電
装,InT�R,ਂ 井 製 作 所,RS XaUanaCF,ゼωラ
ルエンジニアリング,੢ 島 ൘ 金 工 業,্ 津レン
タカ ー ,NIG$O,Ωノクニエンタープライズ,ミ
Ϡコ 自 動 車,GOODRIDGE,,YO8A,ཱྀ ؗ た
たΈ԰,DENSO,౦日製 作 所,センサータテク
ノロジーズジャパン,アウトソーシングテクノロ
ジー ,MaUI8PSLT,田原Ϙデー製作所,久ཹถ工業大ֶ,久ཹถ工業大ֶಉ૭会,久ཹถ工業大ֶものͮくり
センター ,久ཹถ工業大ֶ,久ཹถ工業大ֶಉ૭生ޚ一ಉ༷,久ཹถ工業大ֶڭ৬һのօ༷,久ཹถ工業
大ֶインテリジΣントモϏリティ研ڀ所,久ཹถ工業大ֶ加工プロジΣクト

 53� 大ֶɹKurume Institute of Technologyۀ޻ถཹٱ

˔�ϝϯバʔ
CP  渡ลঊ海, FA  石田࿨人, FA  三井久ৗ, MBR  ౢ佐ါ也,渡邉੖貴,
ਿ本拓海,ٶ本晶成,村松優作,山田大ك,中ଋॣจ,小஑༔斗,໖Ҿ૵一郎,橋ϲ୩
康平,鈴木大༪,੢村ཅ生

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
を達成する為にフルモデルチΣン「ٻ଎さの௥」೥౓は車両コンセプトで͋るࠓ
ジを行いました。またগない人਺で࠷大ݶの成Ռをಘる為にチームマωジメント
を一৽し、マシン։発にऔり૊Μできました。チームの૯合ྗをҾき্͛るࣄで、
൵願の全種目完走とジャンプアップ৆の֫ಘを目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
੩ 岡 工 Պ 自 動 車 大 ֶ ߍ 後 援 会,スズΩ,
SPMiE8PSLT,エフティテクノ,TH,,H,S,サンΩン,
プレスト,日本発৚,デイトナ,エフ・シー・シー ,Ωャ
タラー ,中ԝ発明研ڀ所,鈴༩オートテックサー
Ϗス,੩岡日野自動車,日産プリンス੩岡ൢച,඿
松日産自動車株式会社,੩岡トϤタ自動車,μン
クプロモーション,ωッツトϤタ੩඿,੩岡小松
フΥークリフト,੩岡トϤペット,トϤタカローラ
੩岡,౦海三ඛ自動車ൢച,༔・૑ݐ,小野ࣉ自動
車工業,ヒノデ,トϤタカローラ౦海,ڠ࿨工業,サ
ウスコ・ジャパン,EMFganU SQPSU A[VS,ニフコ,ਂ井製作所,Ωノシタ,૲ಽオートサーϏス,スズΩ自ൢ඿松,ܰ
金属௨৴͋る社,MYコミュニケーションズ,౦海自動車工業,フジオイル,ॣԕ三ඛ自動車ൢച,小༄津঎ࣄ,
サーラカーズジャパン,μイϋツপ津ൢച,いすʎ自動車中部੩岡ࢧ社,੩岡スバル自動車,HPnEa $aST ੩
岡੢,HPnEa $aST ඿松,HPnEa $aST 伊౦ೆ,HPnEa $aST 藤ࢬ౦,HPnEa $aST ॣ河,HPnEa $aST 島田
੢,HPnEa $aST ෋࢜౦,෌࢜ਫ਼ີ,トϤタ部඼੩岡ൢڞ,サカイオーϕックス,਀葉మ工所,NTN,ڠ࿨工業株
式会社,鈴木直弥

 54� ੩Ԭ޻Պࣗಈं大ֶߍɹShizuoka Professional College Of Automobile Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  ASEIan PSaTFUZP NVgSPIP, FA  6CaiEiMMaI, FA  AgVng TSi 
8iKaZanUa, MBR  BFnFEicUa ANaEFa ,aSina DFXi,AniT TSi HaZaUi,D[aLZ 
RPKa PSaUaNa ,MiTCaI AMG i  YVTSian ,BFSna SEVT PMaTFnUa PSFWiP 
$aFTaS,BaLaTSian 'FSicPaSi,DinEa $MaSa SaCFMMa,Ma`SVG YanVaS E⒎ FnEi,
IMIaN 'aEIiMMaI 6UaNa,AMiG SIPMiIin,MPIaNNaE ,IPiSVM HVEa,'ai[ HaiEaS 
AINaE AMXan,HaniG SFUZa HananEiUa,PaMgVnaEi SaTUSa,,SiTUPQIPSVT 
SaUZa ESMangga YFSianUPSP,HaTIp  Ha[iNi

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
MPSF EPXnGPScF Pn aiSGPiM anE cPnUSPM UIF q PX UP CF MFTT EiTaEWanUagFT, 
MigIUFS CPEZ, NPSF FSgPnPNic TFaU UP NaLF ESiWFS`T WiFX QFSQFnEicVMaS 
XiUI IFaE SFTUSain, CFUUFS PQUiNi[aUiPn PG A�ASN UP EFgSFaTF XFigIU, MFTT 

cMFaSFancF Pn TUFFSing , MFTT 
CVNQTUFFS, MigIUFS cIaTTiT XiUI 
SFEVcing UIF XFME KPinU, iNQSPWFE 
EFTign Pn QMFnVN UP NiniNaMi[FE 
EiTaEWanUagFT PG UIF aiS GMPX, 
iNQSPWFE FYIaVTU TZTUFN, anE 
LSD QMacFE aU UIF cFnUFS UP 
EiTUSiCVUF UIF TaNF NaTT

˔�スϙϯサʔ
BiFT,TSFMMFCPSg,ALFCPnP,IST8,PSPSPcL,ADD SVTQFnTiPn,OSE EYcIaVTU,GaSagF ��,HPPTiFS,SPMiE
XPSL,TSFMMFCPSg,,Fi[FS,RiTUFLEiLUi,DSiWFUFcI

 55� 4ebeMBT�.BSet�6OiveSTitZɹ
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˔�ϝϯバʔ
CP  小஑྄, FA  ૲加ߒ平, MBR  લ田利基,্田ேཅ,岡⃻大஍,村্ହ仁,
ॏ৿૖平,松本ྒ,小藤༝太郎,౦ॣ吾,吉ਗ਼ହ生,๺原ৎ༟,ࢠेޒप太,本ଟࢻ
ฉ,ࠓ井ಹ雄行,海࿝原晃,井্ژ,Ӊ井৅一,ԣ山༔人,ח田将,౬本ඒ貴,渡邊真
隆,松岡ହխ,ݟࡉ優ٍ,鈴木༟,ਗ਼ਫྎ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
コンセプトEaTZ DSiWFをܧଓし、電ޚ੍ࢠ$VTにサイドエンジンレイアウトで挑
Έます。ࠓ೥はաڅԽにもऔり૊Έました。チーム࠶発足後初の完走を目標に、
্Ґを૪うチームମ੍の౔୆を作ります。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,ਫ 戸 工 業,AVO�MPTF$ +aQan,NTN,
オートデスク,OZ,ؔ౦工業自動車大ֶߍ,Ωノク
ニエンタープライズ,ジュニアモーターパーククイッ
クӋ生,コトラ,小松製作所,サウスコ・ジャパン,三
ラジエーターڠ ,住友電装,ソμ工業,デュポン・ス
タイロ,テイン,デンソー ,౦߯,日৴工業,౦ژ大
ֶ生産ٕज़研ڀ所มܗ加工研ࣨڀ,フジクラ,๛
Ԃ,ミスミグループ本社,ワークスϕルֶࠃ

 56� 東ژ大ֶɹThe University of Tokyo

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP 井ᝌ太, FA޿   中ࠜ久య, FA  吉田憲司, MBR  廣田将一,長野ੈԙ,
馬԰原าً,小野୎哉,ۙ藤ਖ਼࿨,མۼ෨,月Լ༞樹,成૬貴༟,෍野৽,三崎༘希,
浦大輔,貴志勇樹,岩田龍一,ઊ川࿨ຏࠓ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓ಉ༷にスΩッドパッドに஫ྗしઃ計を行いました。また全種ࡢ೥౓車両はࠓ
目完走を達成する為にࡢ೥౓Ҏ্に走行ݧࢼを行ってきました。ࠓ೥ͦ͜は全
種目完走を達成する為チーム一ؙとなりؤ張りますʂ

˔�スϙϯサʔ
島工業大ֶ,イグス,্金෺,'$デβイン,NTN,川崎ॏ工業,スポーツランドTAMADA,ソリッドワークスジャ޿
パン,ミスミ,VSN,΍まͼ͜,アϕϕ৯ಊ

 59� 大ֶɹHiroshima Institute of Technologyۀ޻ౡ޿

˔�ϝϯバʔ
CP  ࿨஌൏人, FA  ৿্म, FA  川良達也, MBR  吉本ರ貴,௩元ະདྷ,෢
藤ྰԙಸ,大川雄大,஑ݟ優志,村্賢ޛ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೩ྉ෾ࣹ装ஔに਺গないΩャϒレターを࠾用している఺。チーム্࢙初の全種
目完走を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
ѴԽ成ࡐݐ,アドϰィックス,アルテアエンジニアリング,イグス,ウエストレーシングカーズ,エフ・シー・シー ,
,車工業,ॏ松製作所,住友ΰム工業,住友電装ࣃஙマニア,コトラ,小原ݐ,࿨工業,ケーヒンڠ,Ӭ産業ڠ
ソリッドワークス・ジャパン,テクノイル・ジャポン,�,�,デンソー ,日৴工業,日本ਫ਼工,日本発৚,ਂ井製
作所,本田ٕ研工業,ミスミ,モϏテック,吉田ࢎ ૉ,ラ・ストラーμൢച,ATA� DFTign,D�GARAGE,'RP�
,O6DA,INTREPID +APAN,NO,,NTN,TH,,6A$+,8OR,S BELL

 57� ۝भ大ֶɹKyushu University

˔�ϝϯバʔ
CP  ү部いのΈ, FA  石ؒܦষ, MBR  原拓海,大৔雄հ,෢智ਖ਼登,ӿ本拓
哉

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ฐチームは「高いટճ性能」「高い৴པ性」「ドライバーのӡసのし΍すさ」の�
ͭのઃ計ࢦ਑の基、車両を製作しました。チームઃཱ�೥目で͋る本೥౓は、大
会においてジャンプアップ৆を֫ಘします。

˔�スϙϯサʔ
山田製作所, 本田ٕ研工業,三ཱ応用Խ工,ショーμクリエイティϒ,矢島工業,ଂલ産業,S$T,小૔クラッチ,
ミツバ,マイスターショップティージーエス,ਖ਼田製作所,ീ木工業,ジャオス,ウイング,౦ѥ工業,NTN,日৴工業,
ティエムシー ,カローラ高崎,266$,Ӌ生,加藤మ工,ソリッドワークス・ジャパン,エイチワン,コバϠシ,オート
サーϏスcSFaUiWF,スマイルカーズ,高崎঎Պ大ֶ෇属高౳ֶߍ,ൿີ基஍ઃ計,インターκーン,Ωノクニ,イン
μスバレー ,TOAレーシング ʢܟশུʣ,ଞ10໊ݸ人スポンサー༷

 58� അ大ֶɹGunma University܈
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  ҆ᴡҮӯ, FA  星野ྙ彦, MBR  ೖߐ૗ྲྀ,岡本将也,島本྄խ,޲後太
基,石橋将登,石井༔太,大ື健太,大௩勇人,མ合ྒྷ河,岡村༔司,ຸ࿨直弥,ยد
༙太,大࿨田ल真,౬ઙ一ً,ੁ原智哉,Ӊլ神大成,田中ً

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
加」「ટճ性能」、͛ܝ೥౓のマシンN6�$ST01�は、「TQFFEZ」をコンセプトにࠓ
଎性能」「レスポンス」の্޲をਤりました。またͦのଞに車ॏのܰྔԽをਤり、
଎く走る為にする΂きࣄをࢪしました。ਐԽしたマシンとڞに、૯合ॱҐ�0ҐҎ
。ͼジャンプアップ৆を֫ಘしにいきますٴ্

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,アール産業຀,エス・ϐー・エス・ア
ンϒラコ,Ωノクニエンタープライズ,小原ࣃ車
工業,三ڠラジエーター ,ॏ松製作所,৓ೆΩー ,
スズΩ,ソリッドワークス・ジャパン,太ཅ石༉,大
ಉ工業,デッΩ,౦洋電装,ナΨセケムテックス,日
本大ֶཧ工ֶ部機ց工ֶՊ,日本発৚,ਂ井製
作所,プラスミュー ,プロト,エψ・エム・Ϗーൢച,
レーシングサーϏスワタナϕ,࿨ޫケミカル,'�
$�$�,NO,,NTTデータエンジニアリングシステ
ムズ,NTN,SEVENTH NIGHT,ミスミ,エスϢー
エス,ڠ࿨工業,コトラ

 52� 日本大ֶཧֶ޻෦ɹCollege of Science and Technology, Nihon University

˔�ϝϯバʔ
CP FA ,ؽ本大ٶ   ౦大輔, FA  ֿ山߲Ӌࢢ, MBR  久目ܗ༞հ,Ԟ田剛
木原ষത,ԣඌ༟,࢙ߟ吾,大野拓真,ถ૔༕人,伊藤ܓ田中ܿ,高橋慶ଟ,吉Ӭ,࢙
之,佐々木३矢,ೖߐจ洋,大庭有真

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ܰ、೥౓車両'11�は'11�をϕースとし௿ॏ৺Խࠓ ྔԽ౳ࡢ೥౓マシンのख़成
を行いͭͭ৽ཁૉ΁もऔり૊Έました。完走はもちろΜのࣄ、車両ख़成にお͚る
Խする͜とでڧ೥౓Ҏ্の走り、また、動的のΈではなく੩的৹ࠪ΁のऔり૊ࡢ
ॱҐ্޲を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
スズΩ,エッチ・ケー・エス,ソリッドワークス,NTN,
ϠスナΨ,B�'A$TORY,࿨ ޫ ケミカル,ϗンμ
テクノフΥート,౦ژR�D,高木మ工所,津ཹ崎
製 作 所,ミスミ,'$$,ᔹ ্ ༹ ઀,VSN,住 友 電
装,InT�R,ਂ 井 製 作 所,RS XaUanaCF,ゼωラ
ルエンジニアリング,੢ 島 ൘ 金 工 業,্ 津レン
タカ ー ,NIG$O,Ωノクニエンタープライズ,ミ
Ϡコ 自 動 車,GOODRIDGE,,YO8A,ཱྀ ؗ た
たΈ԰,DENSO,౦日製 作 所,センサータテク
ノロジーズジャパン,アウトソーシングテクノロ
ジー ,MaUI8PSLT,田原Ϙデー製作所,久ཹถ工業大ֶ,久ཹถ工業大ֶಉ૭会,久ཹถ工業大ֶものͮくり
センター ,久ཹถ工業大ֶ,久ཹถ工業大ֶಉ૭生ޚ一ಉ༷,久ཹถ工業大ֶڭ৬һのօ༷,久ཹถ工業
大ֶインテリジΣントモϏリティ研ڀ所,久ཹถ工業大ֶ加工プロジΣクト

 53� 大ֶɹKurume Institute of Technologyۀ޻ถཹٱ

˔�ϝϯバʔ
CP  渡ลঊ海, FA  石田࿨人, FA  三井久ৗ, MBR  ౢ佐ါ也,渡邉੖貴,
ਿ本拓海,ٶ本晶成,村松優作,山田大ك,中ଋॣจ,小஑༔斗,໖Ҿ૵一郎,橋ϲ୩
康平,鈴木大༪,੢村ཅ生

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
を達成する為にフルモデルチΣン「ٻ଎さの௥」೥౓は車両コンセプトで͋るࠓ
ジを行いました。またগない人਺で࠷大ݶの成Ռをಘる為にチームマωジメント
を一৽し、マシン։発にऔり૊Μできました。チームの૯合ྗをҾき্͛るࣄで、
൵願の全種目完走とジャンプアップ৆の֫ಘを目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
੩ 岡 工 Պ 自 動 車 大 ֶ ߍ 後 援 会,スズΩ,
SPMiE8PSLT,エフティテクノ,TH,,H,S,サンΩン,
プレスト,日本発৚,デイトナ,エフ・シー・シー ,Ωャ
タラー ,中ԝ発明研ڀ所,鈴༩オートテックサー
Ϗス,੩岡日野自動車,日産プリンス੩岡ൢച,඿
松日産自動車株式会社,੩岡トϤタ自動車,μン
クプロモーション,ωッツトϤタ੩඿,੩岡小松
フΥークリフト,੩岡トϤペット,トϤタカローラ
੩岡,౦海三ඛ自動車ൢച,༔・૑ݐ,小野ࣉ自動
車工業,ヒノデ,トϤタカローラ౦海,ڠ࿨工業,サ
ウスコ・ジャパン,EMFganU SQPSU A[VS,ニフコ,ਂ井製作所,Ωノシタ,૲ಽオートサーϏス,スズΩ自ൢ඿松,ܰ
金属௨৴͋る社,MYコミュニケーションズ,౦海自動車工業,フジオイル,ॣԕ三ඛ自動車ൢച,小༄津঎ࣄ,
サーラカーズジャパン,μイϋツপ津ൢച,いすʎ自動車中部੩岡ࢧ社,੩岡スバル自動車,HPnEa $aST ੩
岡੢,HPnEa $aST ඿松,HPnEa $aST 伊౦ೆ,HPnEa $aST 藤ࢬ౦,HPnEa $aST ॣ河,HPnEa $aST 島田
੢,HPnEa $aST ෋࢜౦,෌࢜ਫ਼ີ,トϤタ部඼੩岡ൢڞ,サカイオーϕックス,਀葉మ工所,NTN,ڠ࿨工業株
式会社,鈴木直弥

 54� ੩Ԭ޻Պࣗಈं大ֶߍɹShizuoka Professional College Of Automobile Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  ASEIan PSaTFUZP NVgSPIP, FA  6CaiEiMMaI, FA  AgVng TSi 
8iKaZanUa, MBR  BFnFEicUa ANaEFa ,aSina DFXi,AniT TSi HaZaUi,D[aLZ 
RPKa PSaUaNa ,MiTCaI AMG i  YVTSian ,BFSna SEVT PMaTFnUa PSFWiP 
$aFTaS,BaLaTSian 'FSicPaSi,DinEa $MaSa SaCFMMa,Ma`SVG YanVaS E⒎ FnEi,
IMIaN 'aEIiMMaI 6UaNa,AMiG SIPMiIin,MPIaNNaE ,IPiSVM HVEa,'ai[ HaiEaS 
AINaE AMXan,HaniG SFUZa HananEiUa,PaMgVnaEi SaTUSa,,SiTUPQIPSVT 
SaUZa ESMangga YFSianUPSP,HaTIp  Ha[iNi

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
MPSF EPXnGPScF Pn aiSGPiM anE cPnUSPM UIF q PX UP CF MFTT EiTaEWanUagFT, 
MigIUFS CPEZ, NPSF FSgPnPNic TFaU UP NaLF ESiWFS`T WiFX QFSQFnEicVMaS 
XiUI IFaE SFTUSain, CFUUFS PQUiNi[aUiPn PG A�ASN UP EFgSFaTF XFigIU, MFTT 

cMFaSFancF Pn TUFFSing , MFTT 
CVNQTUFFS, MigIUFS cIaTTiT XiUI 
SFEVcing UIF XFME KPinU, iNQSPWFE 
EFTign Pn QMFnVN UP NiniNaMi[FE 
EiTaEWanUagFT PG UIF aiS GMPX, 
iNQSPWFE FYIaVTU TZTUFN, anE 
LSD QMacFE aU UIF cFnUFS UP 
EiTUSiCVUF UIF TaNF NaTT

˔�スϙϯサʔ
BiFT,TSFMMFCPSg,ALFCPnP,IST8,PSPSPcL,ADD SVTQFnTiPn,OSE EYcIaVTU,GaSagF ��,HPPTiFS,SPMiE
XPSL,TSFMMFCPSg,,Fi[FS,RiTUFLEiLUi,DSiWFUFcI

 55� 4ebeMBT�.BSet�6OiveSTitZɹ
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˔�ϝϯバʔ
CP  原田ઍՅ, FA  山本ਸ࢙, MBR  大内ॣ也,川ມ૵,ૣ川雄大,野৲ޫ,ദ
୩ॣ,木村ཽ輔,ٶ田஌弥,҆部Ꮺ,大野ݾڹ,ਗ਼ਫѮ,௽ݟ࿨也,井্ࣣ海,内山洋
人,ਂ山֜,ᴡ藤陸,佐藤優樹,小ມޫ志,⁋智ॣ,島村凌平

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
Έとなっていまࢼ用しました。ฐチームで初の࠾೥౓から10インチϗイールをࠓ
す。また、マシンコンセプトは「コーナリング性能の௥ٻ」です。車両コンセプト達
成のためにメンバー全һが一所໋ݒ製作ઃ計を行いました。チーム一ؙとなって
。張りますので、応援よろしくお願いしますؤ

˔�スϙϯサʔ
本田ٕ研工業,NTN,石川工業,ेޒཛྷプライϠー ,IDA+,
෋ 8P$,三࢜ ڞ ラジエ ー タ ー ,Ωジマ,NO,クリ ュ ー
バー ,,ITA,O,ステンレス঎ࣄ,ミノルインターナショナル,
ニコル・レーシング・ジャパン,野島エンジニアリング,テクノ
イル・ジャポン,トップラインプロμクト,田中工業,HILLTOP,
エイティエス,ケーヒン,ߐপチϭン製作所,佐々木工業,෋࢜
ਫ਼ີ,エフ・シー・シー ,ヘンケル・ジャパン,TH,,プロテクタ,
日৴工業,NTN,オートスタッフ,アωϒル,スリーエムジャパ
ン,プロト,ޖ工業,ディクセル,H,S,日本発৚,ڠӬ産業,エス
テーリンク,木山製作所,タカタ,ਂ井製作所,エルϏーϗール
ディングス,スポーツランド山ས,ソーシオ,カナエ,౦ژアールアンドデー ,౦ژアールアンドデーコンポジット工業,ジーエイチクラフト,
ು԰バイテック,Ωャスト,スリーϘンドϗールディングス,+SP,DI$マテリアル,日৴レジン,佐໐,日本ϰイアイグレイド,インスϐレード,
大矢Խֶ工業,神戸製߯所,ಛघٕ研,ࡍࠃ電௨৘ใサーϏス,ϋイレックスコーポレーション,౦洋電装,ޫ明ཧԽֶ工業,高஑,タカ
エンジニアリング,スリーϐークスٕ研,݉ݹ製作所,ࣉݹ製作所,松井ਫ਼ີ工業,マルト長୩川工作所,ਢ佐製作所,トップ工業,ڞ࿨電
業,小ྛ製作所,౦ژϋンマーΩャスター৅ҹチエンϒロック,VSN,エス・ϐー・エスアンϒラコ,レオ産業,෋࢜ॏ工業,౦࿨テック,フΥ
モ・ジャパン,BOS$H,フΝロージャパン,ANAテック,AVO MPTF$,ڠ࿨工業,ミスミ,工ֶӃ大ֶ機ցܥಉ૭会,住友電装

 66� Ӄ大ֶɹKogakuin Universityֶ޻

˔�ϝϯバʔ
CP  高橋৳೫৏, FA  生田幸ಙ, MBR  中山ത斗,井্߽也,֯田ޫ,౦慎之
հ,࿨田直大,岩本三๛,ଷ志ߵ,山本ݭ,田中޺樹,ക田ࠀ紀

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ܰ、とし「্޲加଎性能と৴པ性の」೥౓の車両のコンセプトはࠓ ྔԽ΍剛性率
の্޲をਤりました。ࡢ೥౓の໰୊をվળし、全種目完走、্ Ґೖ৆を目ࢦしま
す。

˔�スϙϯサʔ
本田ٕ研工業,஑松機工,ソリッドワークスジャパン,VSN,ڠ࿨工業,エフ・シー・シー ,NTN,ෆೋライトメタル,
戸ാ製作所,タイムズカーレンタル,۽本アイ・Ϗー産業,ϗンμテクノフΥート,ਂ井製作所,ゼωラルエンジニ
アリング,Ωノクニエンタープライズ,サイバωットシステム,日৴工業,石原ラジエーター工業所,住友電装,ミスミ,
ウエストレーシングカーズ

 67� ਸ৓大ֶɹSojo University

˔�ϝϯバʔ
CP  ࿨田憲ঘ, FA  村ӽໜ, MBR  中山真之,矢澤஌࿕,ໟ௩ྋ太,࿨田Ӵ,ਢ
լ明英,中久木ल܀,ࡓ山健汰,҆藤ਹ޿,ࣰ本྄太,౵井優貴,ยۅ直樹,佐川޿
樹,੢村友紀,岡野大ۭ,ࡔ本ګ太郎,∁橋༎太,後藤༪幸,২ੀ༟大,ް஍ึ೫Ղ,
海౦達也,高井優ຏ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ฐチームはチーム発足࣌からの׆動目標に「ݶりない挑戦」を͛ڍています。͜
Εは、ࠓまでのݧܦをもとに自分たちのྗをઈえず৳͹していく͜とをࣔしてい
ます。ࠓ೥౓は、チームのୈ一目標で͋る動的全種目完走を目標にਫ਼ਐしていき
ます。

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,୩津঎ژ,ࣄ葉ϕンド,NTN,TET`
S RV $ENTER,VSN,エフ・シー・シー ,ϐーエム
シー ,ਂ井製作所,ࡉᔹラジエーター工業所,アー
ルエーシー ,ノβワϗンμ,住友電装,ジャトコ,ジャ
トコエンジニアリング,ソフトウΣアクレイドル,日
৴工業,アルテアエンジニアリング,ゼωラルエン
ジニアリング,アシックスジャパン,オートランドテ
クノ,ು԰バイテック,Ωノクニエンタープライズ,
戸澤工業,トーテックアメニティ,ソーワエンジニ
アリング,෌࢜ਫ਼ີ,オートデスク,ઍ葉工業大ֶ,
ઍ葉工業大ֶ工作センター ,ઍ葉工業大ֶೖ޿ࢼใ՝,フジクラ,パーソルR�D

 68� ઍ༿ۀ޻大ֶɹChiba Institute of Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  山本๛, FA  ੢田恵哉, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥のマシンをϕースとして製作してきました。部һがとてもগなࡢ೥のマシンはࠓ
いですが、ͦ の中でできる͜とを挑戦してきました。ࠓ大会は�೥Ϳりとなる動的
種目完走を達成し、�0ҐҎ内を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,オーエイプロト,H,S,Ԟ平パイプڵ業,日ཱ金属,エフ・シー・シー ,NTN,IDA+,ソリッドワーク
スジャパン,ミスミ,日本ਫ਼工,石原ラジエーター,TH,,6A$+,MPUVM,住友電装,イグス,Ωノクニエンタープライズ,
,車工業,DFp ,ؙ三自動車঎会ࣃপチエン製作所,津田製作所,アルテアエンジニアリング,ೋ্工作所,小原ߐ
三޷Ωカイ,レーシングサーϏスワタナϕ

 69� ౡ大ֶɹHiroshima University޿
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  中原૖汰, FA  ֿ原৳࣏, MBR  岡本߂ڡ,෢部元樹,渡邉ཅ࠼,෱本太
一,෱田航大,門ಸ⁜,෱田༔人,中島健吾,⁋࿨希,金川ྥ,ؙ岡ޭق

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
޲とし、基本的な性能の「ؼ車両の原఺ճ」೥౓の車両は、車両コンセプトをࠓ
্にऔり૊Έました。͜ Εにより、ࠓ೥౓ではॱௐな৹ࠪ௨աと全種目完走を目
。しますࢦ

˔�スϙϯサʔ
'�$�$,NTN,S6S,VSN,ૅ,川崎ॏ工業,Ωノクニエンタープライズ,ۙ藤Պֶ,ࡔ元߯ࡐ,࠭川製作所,住友電
装,ؔ口カーズ,ソリッドワークス・ジャパン,大౦コーポレーション,大౦ラジエータ,௒ਫ਼ີ大明,౦洋電装,日
৴工業,ニフコ,日ポリԽ工,ਂ井製作所,ミスミ,三୐工業,໊ࡕスポーツランド,࿨ޫケミカル

 61� 大ֶɹKindai Universityـۙ

˔�ϝϯバʔ
CP  藤本ਖ਼直, FA  ੉川大ࢿ, FA  ย岡लจ, MBR  畠中康成,長ඌ優斗,
山口拓哉,Ӊࠜ直ై,๼部ڹհ,٠஍ඒ൲,鈴木Թ也,އ田ཅհ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
大ࡕ෎ཱ大ֶフΥーミュラࢀ戦プロジΣクトは�01�೥に発足いたしました。�౓
目の車両࣋ちࠐΈとなる本大会では車ݕ௨ա・動的種目完走を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
川崎ॏ工,三星製作所,৽৓製作所,田中ステンレス,住吉߯؅,タマックス,ソμ工業,エクセディ,ウΣルドツール,
エフ・シーシー ,ソリッドワークスジャパン,MaUI8PSLT,ソフトウΣアクレイドル,日本ϰイアイグレイド,アルテ
アエンジニアリング,NTN,日৴工業,日本発৚,෢藤工業,ڠ࿨工業,エψ・エム・Ϗー,෋࢜ਫ਼ີ,タカタ,μウԽ工,
ウエストレーシングカーズ,住友電装,プロト,ਂ井製作所,βム・ジャパン,オーゼットジャパン,AVON TYRES,
ミスミ,イグス,プラスミュー ,チΣリオ

 63� 大ࡕ෎ཱ大ֶɹOsaka Prefecture University

˔�ϝϯバʔ
CP 本ޫਖ਼, FAࣉ   会田哲෉, MBR 達矢,田村凌大,্田平雄大,岡田؛্ 
༞哉,野口஦,大ື૘生,߂ו大,佐ݹ大ࢽ,౦野哲也,อ浦康੖,大久อହࡦ,๺༟
志,อࡔ৴太郎,ਿ山ঘᒀ,山⃻ರ志,河原友հ,久อ樹生,৿優ࢺ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 62� ෋ࢁ大ֶɹUniversity of Toyama

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  小԰松さくら, FA  川原ສ人, MBR ஌ً؛ࠜ 

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
動的৹ࠪ全種目完走を目ࢦしています。車両のಛ௃は、લ後のԣஔきモノショッ
クサスペンションです。Aモノショックの࠾用により্Լ動とロールの੍ޚを分
཭しています。͋ Θͤて部඼఺਺のݮ࡟とܰྔԽも実ݱしています。エンジンは、
。౵ʣを使用していますؾ೥౓からϠマϋ社のMT�0�用エンジンʢೋࡢ

˔�スϙϯサʔ
アルテクノ,イグス,ウエストレーシングカーズ,岡村タイϠ,小島製作所,ࡔ੢ਫ਼機,佐々木工業,ジーテック,エス
Ϣーエス,μッソーシステムズ,ドライバースタンド෎中�りΜかΜ,ਂ井製作所,ϒレニーٕ研,Ϡマϋ発動機,'�
$�$,NTN,RA$,RAYS,VSN,YO,OHAMA,明星大ֶҭ星会,明星大ֶಉ૭会,明星大ֶཧ工ֶ部૯合ཧ
工ֶՊ機ց工ֶܥ

 65� ໌੕大ֶɹMeisei University
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˔�ϝϯバʔ
CP  原田ઍՅ, FA  山本ਸ࢙, MBR  大内ॣ也,川ມ૵,ૣ川雄大,野৲ޫ,ദ
୩ॣ,木村ཽ輔,ٶ田஌弥,҆部Ꮺ,大野ݾڹ,ਗ਼ਫѮ,௽ݟ࿨也,井্ࣣ海,内山洋
人,ਂ山֜,ᴡ藤陸,佐藤優樹,小ມޫ志,⁋智ॣ,島村凌平

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
Έとなっていまࢼ用しました。ฐチームで初の࠾೥౓から10インチϗイールをࠓ
す。また、マシンコンセプトは「コーナリング性能の௥ٻ」です。車両コンセプト達
成のためにメンバー全һが一所໋ݒ製作ઃ計を行いました。チーム一ؙとなって
。張りますので、応援よろしくお願いしますؤ

˔�スϙϯサʔ
本田ٕ研工業,NTN,石川工業,ेޒཛྷプライϠー ,IDA+,
෋ 8P$,三࢜ ڞ ラジエ ー タ ー ,Ωジマ,NO,クリ ュ ー
バー ,,ITA,O,ステンレス঎ࣄ,ミノルインターナショナル,
ニコル・レーシング・ジャパン,野島エンジニアリング,テクノ
イル・ジャポン,トップラインプロμクト,田中工業,HILLTOP,
エイティエス,ケーヒン,ߐপチϭン製作所,佐々木工業,෋࢜
ਫ਼ີ,エフ・シー・シー ,ヘンケル・ジャパン,TH,,プロテクタ,
日৴工業,NTN,オートスタッフ,アωϒル,スリーエムジャパ
ン,プロト,ޖ工業,ディクセル,H,S,日本発৚,ڠӬ産業,エス
テーリンク,木山製作所,タカタ,ਂ井製作所,エルϏーϗール
ディングス,スポーツランド山ས,ソーシオ,カナエ,౦ژアールアンドデー ,౦ژアールアンドデーコンポジット工業,ジーエイチクラフト,
ು԰バイテック,Ωャスト,スリーϘンドϗールディングス,+SP,DI$マテリアル,日৴レジン,佐໐,日本ϰイアイグレイド,インスϐレード,
大矢Խֶ工業,神戸製߯所,ಛघٕ研,ࡍࠃ電௨৘ใサーϏス,ϋイレックスコーポレーション,౦洋電装,ޫ明ཧԽֶ工業,高஑,タカ
エンジニアリング,スリーϐークスٕ研,݉ݹ製作所,ࣉݹ製作所,松井ਫ਼ີ工業,マルト長୩川工作所,ਢ佐製作所,トップ工業,ڞ࿨電
業,小ྛ製作所,౦ژϋンマーΩャスター৅ҹチエンϒロック,VSN,エス・ϐー・エスアンϒラコ,レオ産業,෋࢜ॏ工業,౦࿨テック,フΥ
モ・ジャパン,BOS$H,フΝロージャパン,ANAテック,AVO MPTF$,ڠ࿨工業,ミスミ,工ֶӃ大ֶ機ցܥಉ૭会,住友電装

 66� Ӄ大ֶɹKogakuin Universityֶ޻

˔�ϝϯバʔ
CP  高橋৳೫৏, FA  生田幸ಙ, MBR  中山ത斗,井্߽也,֯田ޫ,౦慎之
հ,࿨田直大,岩本三๛,ଷ志ߵ,山本ݭ,田中޺樹,ക田ࠀ紀

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ܰ、とし「্޲加଎性能と৴པ性の」೥౓の車両のコンセプトはࠓ ྔԽ΍剛性率
の্޲をਤりました。ࡢ೥౓の໰୊をվળし、全種目完走、্ Ґೖ৆を目ࢦしま
す。

˔�スϙϯサʔ
本田ٕ研工業,஑松機工,ソリッドワークスジャパン,VSN,ڠ࿨工業,エフ・シー・シー ,NTN,ෆೋライトメタル,
戸ാ製作所,タイムズカーレンタル,۽本アイ・Ϗー産業,ϗンμテクノフΥート,ਂ井製作所,ゼωラルエンジニ
アリング,Ωノクニエンタープライズ,サイバωットシステム,日৴工業,石原ラジエーター工業所,住友電装,ミスミ,
ウエストレーシングカーズ

 67� ਸ৓大ֶɹSojo University

˔�ϝϯバʔ
CP  ࿨田憲ঘ, FA  村ӽໜ, MBR  中山真之,矢澤஌࿕,ໟ௩ྋ太,࿨田Ӵ,ਢ
լ明英,中久木ल܀,ࡓ山健汰,҆藤ਹ޿,ࣰ本྄太,౵井優貴,ยۅ直樹,佐川޿
樹,੢村友紀,岡野大ۭ,ࡔ本ګ太郎,∁橋༎太,後藤༪幸,২ੀ༟大,ް஍ึ೫Ղ,
海౦達也,高井優ຏ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ฐチームはチーム発足࣌からの׆動目標に「ݶりない挑戦」を͛ڍています。͜
Εは、ࠓまでのݧܦをもとに自分たちのྗをઈえず৳͹していく͜とをࣔしてい
ます。ࠓ೥౓は、チームのୈ一目標で͋る動的全種目完走を目標にਫ਼ਐしていき
ます。

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,୩津঎ژ,ࣄ葉ϕンド,NTN,TET`
S RV $ENTER,VSN,エフ・シー・シー ,ϐーエム
シー ,ਂ井製作所,ࡉᔹラジエーター工業所,アー
ルエーシー ,ノβワϗンμ,住友電装,ジャトコ,ジャ
トコエンジニアリング,ソフトウΣアクレイドル,日
৴工業,アルテアエンジニアリング,ゼωラルエン
ジニアリング,アシックスジャパン,オートランドテ
クノ,ು԰バイテック,Ωノクニエンタープライズ,
戸澤工業,トーテックアメニティ,ソーワエンジニ
アリング,෌࢜ਫ਼ີ,オートデスク,ઍ葉工業大ֶ,
ઍ葉工業大ֶ工作センター ,ઍ葉工業大ֶೖ޿ࢼใ՝,フジクラ,パーソルR�D

 68� ઍ༿ۀ޻大ֶɹChiba Institute of Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  山本๛, FA  ੢田恵哉, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥のマシンをϕースとして製作してきました。部һがとてもগなࡢ೥のマシンはࠓ
いですが、ͦ の中でできる͜とを挑戦してきました。ࠓ大会は�೥Ϳりとなる動的
種目完走を達成し、�0ҐҎ内を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,オーエイプロト,H,S,Ԟ平パイプڵ業,日ཱ金属,エフ・シー・シー ,NTN,IDA+,ソリッドワーク
スジャパン,ミスミ,日本ਫ਼工,石原ラジエーター,TH,,6A$+,MPUVM,住友電装,イグス,Ωノクニエンタープライズ,
,車工業,DFp ,ؙ三自動車঎会ࣃপチエン製作所,津田製作所,アルテアエンジニアリング,ೋ্工作所,小原ߐ
三޷Ωカイ,レーシングサーϏスワタナϕ

 69� ౡ大ֶɹHiroshima University޿
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  中原૖汰, FA  ֿ原৳࣏, MBR  岡本߂ڡ,෢部元樹,渡邉ཅ࠼,෱本太
一,෱田航大,門ಸ⁜,෱田༔人,中島健吾,⁋࿨希,金川ྥ,ؙ岡ޭق

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
޲とし、基本的な性能の「ؼ車両の原఺ճ」೥౓の車両は、車両コンセプトをࠓ
্にऔり૊Έました。͜ Εにより、ࠓ೥౓ではॱௐな৹ࠪ௨աと全種目完走を目
。しますࢦ

˔�スϙϯサʔ
'�$�$,NTN,S6S,VSN,ૅ,川崎ॏ工業,Ωノクニエンタープライズ,ۙ藤Պֶ,ࡔ元߯ࡐ,࠭川製作所,住友電
装,ؔ口カーズ,ソリッドワークス・ジャパン,大౦コーポレーション,大౦ラジエータ,௒ਫ਼ີ大明,౦洋電装,日
৴工業,ニフコ,日ポリԽ工,ਂ井製作所,ミスミ,三୐工業,໊ࡕスポーツランド,࿨ޫケミカル

 61� 大ֶɹKindai Universityـۙ

˔�ϝϯバʔ
CP  藤本ਖ਼直, FA  ੉川大ࢿ, FA  ย岡लจ, MBR  畠中康成,長ඌ優斗,
山口拓哉,Ӊࠜ直ై,๼部ڹհ,٠஍ඒ൲,鈴木Թ也,އ田ཅհ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
大ࡕ෎ཱ大ֶフΥーミュラࢀ戦プロジΣクトは�01�೥に発足いたしました。�౓
目の車両࣋ちࠐΈとなる本大会では車ݕ௨ա・動的種目完走を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
川崎ॏ工,三星製作所,৽৓製作所,田中ステンレス,住吉߯؅,タマックス,ソμ工業,エクセディ,ウΣルドツール,
エフ・シーシー ,ソリッドワークスジャパン,MaUI8PSLT,ソフトウΣアクレイドル,日本ϰイアイグレイド,アルテ
アエンジニアリング,NTN,日৴工業,日本発৚,෢藤工業,ڠ࿨工業,エψ・エム・Ϗー,෋࢜ਫ਼ີ,タカタ,μウԽ工,
ウエストレーシングカーズ,住友電装,プロト,ਂ井製作所,βム・ジャパン,オーゼットジャパン,AVON TYRES,
ミスミ,イグス,プラスミュー ,チΣリオ

 63� 大ࡕ෎ཱ大ֶɹOsaka Prefecture University

˔�ϝϯバʔ
CP 本ޫਖ਼, FAࣉ   会田哲෉, MBR 達矢,田村凌大,্田平雄大,岡田؛্ 
༞哉,野口஦,大ື૘生,߂ו大,佐ݹ大ࢽ,౦野哲也,อ浦康੖,大久อହࡦ,๺༟
志,อࡔ৴太郎,ਿ山ঘᒀ,山⃻ರ志,河原友հ,久อ樹生,৿優ࢺ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 62� ෋ࢁ大ֶɹUniversity of Toyama

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  小԰松さくら, FA  川原ສ人, MBR ஌ً؛ࠜ 

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
動的৹ࠪ全種目完走を目ࢦしています。車両のಛ௃は、લ後のԣஔきモノショッ
クサスペンションです。Aモノショックの࠾用により্Լ動とロールの੍ޚを分
཭しています。͋ Θͤて部඼఺਺のݮ࡟とܰྔԽも実ݱしています。エンジンは、
。౵ʣを使用していますؾ೥౓からϠマϋ社のMT�0�用エンジンʢೋࡢ

˔�スϙϯサʔ
アルテクノ,イグス,ウエストレーシングカーズ,岡村タイϠ,小島製作所,ࡔ੢ਫ਼機,佐々木工業,ジーテック,エス
Ϣーエス,μッソーシステムズ,ドライバースタンド෎中�りΜかΜ,ਂ井製作所,ϒレニーٕ研,Ϡマϋ発動機,'�
$�$,NTN,RA$,RAYS,VSN,YO,OHAMA,明星大ֶҭ星会,明星大ֶಉ૭会,明星大ֶཧ工ֶ部૯合ཧ
工ֶՊ機ց工ֶܥ

 65� ໌੕大ֶɹMeisei University
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˔�ϝϯバʔ
CP  LI�8EI, LI, FA  $IiI�,Fng $IFn, MBR  $IFng�YV YV,$IFng�
Yang LiV,PP�YVan $IFng,ZPng�9Van 8V,DFng�HPng LFF,I�SIFn HP,PP�
HTVan $IFn,YVan�9V PFng,Li�HTin $IFn,YV�Han HTiaP,Pai�$IFn 
$IFn,$IFng�YV $Iang,Bing�Bing SIiV,8Fi HVang,'an�+VMiaP LiaP,Ting 
TPng,PP�$IFng $Iang,T[V�Yi $IVang,$IF�YV Lin,Li�HVan HTV,S[V�$Ii 
HVang,SIiI�HaP 8V,+ing�$IiI HVang,I�$IFng LV,Li�Hng Tan,STV�SIFng 
TTai,Yang�$IV HPng

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
TIiT ZFaS XF TFU VQ a UXP�ZFaS QMan� 8F NanVGacUVSF UXP caST�OnF 
iT TTR� I$V, TIF PUIFS iT TTR� EV in UIiT ZFaS +SAE� In TTR� I$V, 
8F USiFE NanVGacUVSing NacIinFT aiNing GPS VMUiNaUF EVSaCiMiUZ UIaU XF 

cPVMEn`U acIiFWF MaTU ZFaS� 8F 
aSF aiNing GPS NPSF UIan �0UI 
PWFSaMM aT a XIPMF NPSF UIan MaTU 
ZFaS�

˔�スϙϯサʔ
,$MG ,SanZang ,MPVTF S  E MFc U SPn icT ,
M P U V M , U � g M P C a M , H P U a iN P U P S , ' P S N P T a 
TaG GFUa ,EQPMaC $IFNicaM InEVTU SiFT ,6niMM i ,YaNaIa ,RES,8HETRON,NS, ,ASAZA8A 
IND6STRIAL,TSiQMF S,RacingCSPT,'iU SIPY,RPcLSIPY,'$$,A9ALTA,RAEM$O,$ISPNa,USiPncP,I
G6S,,YT,GPMEFn BMPPN,'O6NDER LAND,$HELI$,YPTIang PSFciTiPn MacIinFSZ,BOS$H,GAR
MIN,,OSO,[iScPUFc,BFnEFS,SFnTaUa,SPMiEXPSLT,$ZCFSnFU

 76� /BtioOBM�5BiQei�6OiveSTitZ�oG�5eDIOoMoHZɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  ࿯௩༟貴, FA  玉ஔ元, FA  吉村୎也, FA  小ྛ࢙܇, FA  松ࢬ剛
MBR ,޿  ౬本良輔,松Լ෩஌,ਤ所優Ӌ,岩本ܢ吾,ग़口൏大,三澤明莉,࣋木ߒ
太,久ສ田ቒ,久ੈ海ಐ,井্Ղಸ,Ը田樹

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
。となりましたܗ೦ながら大会ࣙୀという࢒೥౓は車両։発が஗Εてしまいࡢ
するܞの大会は、チームメンバー一ಉがີに࿈ظࠓにڳいをࢥ೥౓のչしいࡢ
͜とでຬ足のいく車両を製作し、大会に挑Έたいです。

˔�スϙϯサʔ
本田ٕ研工業株式会社༷,μッソー・システム株式会社༷,株式会社エフ・シー・シー༷,株式会社レイズ༷,日
本ਫ਼工株式会社༷,株式会社ミスミグループ本社༷,ソリッドワークス・ジャパン株式会社༷,株式会社ϐー
エムシー༷,住友電装株式会社༷,株式会社トϤタカスタマイジングディϕロップメント༷,NTN株式会社༷,

株式会社ਂ井製作所༷,株式会社ワークスϕル
࿨工業株式会社༷,株式会社プロト༷,株ڠ,༷
式会社෌࢜ਫ਼ີ༷,日本ドライケミカル株式会
社༷,ࠃඒコマース株式会社༷,大河内金属株式
会社༷,株式会社Ωノクニエンタープライズ༷,෋
株式会社༷,株式会社഑ઢコムޚ੍ث電機機࢜
༷,日৴工業株式会社,株式会社࿨ޫケミカル༷,
株式会社フΝーストモールディング༷,TH,株式
会社༷,株式会社エイチ・エー・ティー༷,HONDA 
REAMീԦࢠళ༷,LinLNan株式会社༷,株式
会社ീ木製作所༷,株式会社ϋイ・ϒリッチ༷,
株式会社ナップス༷,ڠ࿨産業株式会社༷,株
式会社ϋイレックスコーポレーション༷,株式会社アωϒル༷,有ݶ会社Ωツωのཛ༷,NO,株式会社༷

 79� ट౎大ֶ東ژɹTokyo Metropolitan University

˔�ϝϯバʔ
CP 口隆星, FAࡔ   ஑浦良३, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 77� ॏ大ֶɹMie Universityࡾ

/0�%"5"

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  MinTFP$HA, FA  YFVng XPP LiN, MBR  $IangLZV LFF,LFF 
Sang +in,IMVng NA,LXPnUaF +FPng,YFPngNin ,IM,NinKi SVng,YPVngTiL 
OH,DPngIXan OH,TaFHZVn ,iN,HZVn 8PP LiN,giN XanUaF

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 80� )oTeo�6OiveSTitZɹ
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  +INHO ,IM, FA  GiHZFPng LFF, MBR  H6IGEON ,ONG,YENA 
$HOI,DAEHYEON ,IM,HY6N+6NG $HOI,YEON+AE ,OH,SERYEON 
SIM,$HANILL LEE,HYEON+6 G8A,,SANG+6N +ANG,HYESOO 
,IM ,S6NGTA, HONG,+6NGHY6N RY6,E6N+ I , IM ,8ON+6N 
,IM,DONGHY6N ,IM,YELIN +O,SE6NGMIN RY6,+E8HI YEON,+IH6N 
,ANG,SANGSEO, BAE,MINGI +ANG,Y6SIN +EONG,H6IRA, 
LEE,GIDO ,IM,+I8ON PAR,

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
DSiWF TPgFUIFS GPS 'VUVSF, CaRV�� AT lGVUVSF UIinLFSTz, UIF p naM EFTUinaUiPn 
PG CaRV� iT UP CF UIF GVUVSF PG UIF FnginFFSing inEVTUSZ� BZçlXFMM�gSPVnEFE 
FnginFFSingé, RB'�1� XiMM CF UIF RFWPMVUiPn PG CaRV� 'PSNMa� EacI QaSU 

XaT cPNQMFUFE XiUI a TZTUFNaUic 
PSgani[aUiPnaM TUSVcUVSF� 8iUI PVS 
cPPQFSaUiPn anE UFcInPMPgZ, XF 
XiMM CF UIF ǷincSFEiCMF SiTing TUaSé 
PG 'SAE+�

˔�スϙϯサʔ
MZVngIXa $P�,LUE� ,EN$OD LaC� ,NPSE�
LPcL ,PSFa $P�,LUE�,BPSg8aSnFS Inc�,,PSFa R�D $P,� LUE�,,E6NY6NG InEVTUSiaM�,LTD�,,FZang 
E MFcU S ic  MacIinF S Z $P � , L UE � ,MDL LaC � ,$HAMP LaC � ,HanZang ER I$A L IN$�,DM 
NPUPST,RacF SQFc�,AVSPSa BFaSing,AMUaiS EnginFFSing,Inc�,ANSYS,Inc�,RFcVSDZn,MPTF$ PUZ 
LUE�,'FSPEP�,PETRONAS

 70� )BOZBOH�6OiveSTitZɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  SFP +V HZVn, FA  PaSL +aF ,Xan, MBR  +inNZPVng ,iN,SFP 
DPngHXa,,XPn YPVngBin,MPPn +FPngAn,SFP DaYFPn,LFF Min$IFPM,LiN 
+PngMin,+ang MinSFPL,+FPn $Iang8PPL,LFF Gang+in,OI YVn+ai,PaSL 
SVngIPPn,,ZV Min $IVng

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
BaTFE Pn EaUa accVNVMaUFE GPS 1� ZFaST, ,OO,MIN RA$ING EFTignFE 
UP CSing ESiWFS`T ESiWing TLiMM anE WFIicMF QFSGPSNancF in IaSNPnZ, 
$PnTiEFSing UIFTF gPaMT anE cIaSacUFSiTUicT PG UIF 'SAE cPNQFUiUiPn, 
XF USiFE UP NaLF WFIicMFT NPSF agiMF� In UIiT �01�, XF XiMM cIaMMFngF 
UIF TFNi�NPnPcPRVF GPS UIF p STU UiNF UISPVgI UIF NPnPcPRVF� XF USZ UP 
NaLF IaSEFS anE MigIU�XFigIU CPEZ�

˔�スϙϯサʔ
HAN,OO, $ARBON,GSAE, ,ANSYS,
+6NBL,DENT DO$TOR,REALIZE IN$,
RI$ARDO,,IAPI,'M, ,OREA,MOONH8A 
T I TA N  A R T, S H E L L  ,O R E A , 8 E N S 
$ORNING,INNOSIM6LATION,+A$,SON 
SPEED8AY,ETAS,+EIS,SOLID8OR,S,6N
MANNED SOL6TION,,6L,,ARTLAND

 74� ,ooLNiO�6OiveSTitZɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  2incIaP LiV, FA  +ianGFng 8ang, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
HRT XaT FTUaCMiTIFE in NPWFNCFS �00�, anE iU iT PnF PG UIF naUiPnaM 
UFaNT UP QaSUiciQaUF in UIF GiSTU FWFnU PG 'S$� BaTFE Pn EPNFTUic CVU 
MPPL inUFSnaUiPnaM, anE GPVS TUaUiPnT in 'SAE+ anE PnF in 'SG TIPXing 
UIF XPSME $IinFTF 'SAE TUZMF� BFTiEFT HRT iT aMTP UIF QiPnFFS PG UIF 
NPnPcPRVF, TVTQFnTiPn�

˔�スϙϯサʔ
GMPXaZ,SNB$,SFnaUa TFcInPMPgiFT,igVT,$IangMV,TVPZV,ANSYS,+inan TiUan TiUaniVN PSPGVcUT 
$PNQanZ,ASSPXZ Racing,IPG,$PnUinFnUaM,AFcSPTQacF MiUTVCiTIi,$TG

 75� )BSbiO�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ�Bt�8eiIBiɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  SHAO �Y6,8ANG , FA  $H ING �YAO,$HEN , MBR  Y6 �
$HENG,8ANG,TA�Y6, H6ANG,ZHENG�96N,LI6,SHIH�+6I,$HI6,8Fi�
Han,LFF,YI�TING,,E,Ying�Ming,SV,REN�+IE,PAN,L6N�LIANG,LIN,YI�
YEN,LI6,9IN�Y6,H6ANG,PEI�8EN,YEH

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 73� /BtioOBM�$IiBo�5uOH�6OiveSTitZɹ

/0�%"5"
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˔�ϝϯバʔ
CP  LI�8EI, LI, FA  $IiI�,Fng $IFn, MBR  $IFng�YV YV,$IFng�
Yang LiV,PP�YVan $IFng,ZPng�9Van 8V,DFng�HPng LFF,I�SIFn HP,PP�
HTVan $IFn,YVan�9V PFng,Li�HTin $IFn,YV�Han HTiaP,Pai�$IFn 
$IFn,$IFng�YV $Iang,Bing�Bing SIiV,8Fi HVang,'an�+VMiaP LiaP,Ting 
TPng,PP�$IFng $Iang,T[V�Yi $IVang,$IF�YV Lin,Li�HVan HTV,S[V�$Ii 
HVang,SIiI�HaP 8V,+ing�$IiI HVang,I�$IFng LV,Li�Hng Tan,STV�SIFng 
TTai,Yang�$IV HPng

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
TIiT ZFaS XF TFU VQ a UXP�ZFaS QMan� 8F NanVGacUVSF UXP caST�OnF 
iT TTR� I$V, TIF PUIFS iT TTR� EV in UIiT ZFaS +SAE� In TTR� I$V, 
8F USiFE NanVGacUVSing NacIinFT aiNing GPS VMUiNaUF EVSaCiMiUZ UIaU XF 

cPVMEn`U acIiFWF MaTU ZFaS� 8F 
aSF aiNing GPS NPSF UIan �0UI 
PWFSaMM aT a XIPMF NPSF UIan MaTU 
ZFaS�

˔�スϙϯサʔ
,$MG ,SanZang ,MPVTF S  E MFc U SPn icT ,
M P U V M , U � g M P C a M , H P U a iN P U P S , ' P S N P T a 
TaG GFUa ,EQPMaC $IFNicaM InEVTU SiFT ,6niMM i ,YaNaIa ,RES,8HETRON,NS, ,ASAZA8A 
IND6STRIAL,TSiQMF S,RacingCSPT,'iU SIPY,RPcLSIPY,'$$,A9ALTA,RAEM$O,$ISPNa,USiPncP,I
G6S,,YT,GPMEFn BMPPN,'O6NDER LAND,$HELI$,YPTIang PSFciTiPn MacIinFSZ,BOS$H,GAR
MIN,,OSO,[iScPUFc,BFnEFS,SFnTaUa,SPMiEXPSLT,$ZCFSnFU

 76� /BtioOBM�5BiQei�6OiveSTitZ�oG�5eDIOoMoHZɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  ࿯௩༟貴, FA  玉ஔ元, FA  吉村୎也, FA  小ྛ࢙܇, FA  松ࢬ剛
MBR ,޿  ౬本良輔,松Լ෩஌,ਤ所優Ӌ,岩本ܢ吾,ग़口൏大,三澤明莉,࣋木ߒ
太,久ສ田ቒ,久ੈ海ಐ,井্Ղಸ,Ը田樹

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
。となりましたܗ೦ながら大会ࣙୀという࢒೥౓は車両։発が஗Εてしまいࡢ
するܞの大会は、チームメンバー一ಉがີに࿈ظࠓにڳいをࢥ೥౓のչしいࡢ
͜とでຬ足のいく車両を製作し、大会に挑Έたいです。

˔�スϙϯサʔ
本田ٕ研工業株式会社༷,μッソー・システム株式会社༷,株式会社エフ・シー・シー༷,株式会社レイズ༷,日
本ਫ਼工株式会社༷,株式会社ミスミグループ本社༷,ソリッドワークス・ジャパン株式会社༷,株式会社ϐー
エムシー༷,住友電装株式会社༷,株式会社トϤタカスタマイジングディϕロップメント༷,NTN株式会社༷,

株式会社ਂ井製作所༷,株式会社ワークスϕル
࿨工業株式会社༷,株式会社プロト༷,株ڠ,༷
式会社෌࢜ਫ਼ີ༷,日本ドライケミカル株式会
社༷,ࠃඒコマース株式会社༷,大河内金属株式
会社༷,株式会社Ωノクニエンタープライズ༷,෋
株式会社༷,株式会社഑ઢコムޚ੍ث電機機࢜
༷,日৴工業株式会社,株式会社࿨ޫケミカル༷,
株式会社フΝーストモールディング༷,TH,株式
会社༷,株式会社エイチ・エー・ティー༷,HONDA 
REAMീԦࢠళ༷,LinLNan株式会社༷,株式
会社ീ木製作所༷,株式会社ϋイ・ϒリッチ༷,
株式会社ナップス༷,ڠ࿨産業株式会社༷,株
式会社ϋイレックスコーポレーション༷,株式会社アωϒル༷,有ݶ会社Ωツωのཛ༷,NO,株式会社༷

 79� ट౎大ֶ東ژɹTokyo Metropolitan University

˔�ϝϯバʔ
CP 口隆星, FAࡔ   ஑浦良३, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 77� ॏ大ֶɹMie Universityࡾ

/0�%"5"

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  MinTFP$HA, FA  YFVng XPP LiN, MBR  $IangLZV LFF,LFF 
Sang +in,IMVng NA,LXPnUaF +FPng,YFPngNin ,IM,NinKi SVng,YPVngTiL 
OH,DPngIXan OH,TaFHZVn ,iN,HZVn 8PP LiN,giN XanUaF

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 80� )oTeo�6OiveSTitZɹ
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  +INHO ,IM, FA  GiHZFPng LFF, MBR  H6IGEON ,ONG,YENA 
$HOI,DAEHYEON ,IM,HY6N+6NG $HOI,YEON+AE ,OH,SERYEON 
SIM,$HANILL LEE,HYEON+6 G8A,,SANG+6N +ANG,HYESOO 
,IM ,S6NGTA, HONG,+6NGHY6N RY6,E6N+ I , IM ,8ON+6N 
,IM,DONGHY6N ,IM,YELIN +O,SE6NGMIN RY6,+E8HI YEON,+IH6N 
,ANG,SANGSEO, BAE,MINGI +ANG,Y6SIN +EONG,H6IRA, 
LEE,GIDO ,IM,+I8ON PAR,

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
DSiWF TPgFUIFS GPS 'VUVSF, CaRV�� AT lGVUVSF UIinLFSTz, UIF p naM EFTUinaUiPn 
PG CaRV� iT UP CF UIF GVUVSF PG UIF FnginFFSing inEVTUSZ� BZçlXFMM�gSPVnEFE 
FnginFFSingé, RB'�1� XiMM CF UIF RFWPMVUiPn PG CaRV� 'PSNMa� EacI QaSU 

XaT cPNQMFUFE XiUI a TZTUFNaUic 
PSgani[aUiPnaM TUSVcUVSF� 8iUI PVS 
cPPQFSaUiPn anE UFcInPMPgZ, XF 
XiMM CF UIF ǷincSFEiCMF SiTing TUaSé 
PG 'SAE+�

˔�スϙϯサʔ
MZVngIXa $P�,LUE� ,EN$OD LaC� ,NPSE�
LPcL ,PSFa $P�,LUE�,BPSg8aSnFS Inc�,,PSFa R�D $P,� LUE�,,E6NY6NG InEVTUSiaM�,LTD�,,FZang 
E MFcU S ic  MacIinF S Z $P � , L UE � ,MDL LaC � ,$HAMP LaC � ,HanZang ER I$A L IN$�,DM 
NPUPST,RacF SQFc�,AVSPSa BFaSing,AMUaiS EnginFFSing,Inc�,ANSYS,Inc�,RFcVSDZn,MPTF$ PUZ 
LUE�,'FSPEP�,PETRONAS

 70� )BOZBOH�6OiveSTitZɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  SFP +V HZVn, FA  PaSL +aF ,Xan, MBR  +inNZPVng ,iN,SFP 
DPngHXa,,XPn YPVngBin,MPPn +FPngAn,SFP DaYFPn,LFF Min$IFPM,LiN 
+PngMin,+ang MinSFPL,+FPn $Iang8PPL,LFF Gang+in,OI YVn+ai,PaSL 
SVngIPPn,,ZV Min $IVng

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
BaTFE Pn EaUa accVNVMaUFE GPS 1� ZFaST, ,OO,MIN RA$ING EFTignFE 
UP CSing ESiWFS`T ESiWing TLiMM anE WFIicMF QFSGPSNancF in IaSNPnZ, 
$PnTiEFSing UIFTF gPaMT anE cIaSacUFSiTUicT PG UIF 'SAE cPNQFUiUiPn, 
XF USiFE UP NaLF WFIicMFT NPSF agiMF� In UIiT �01�, XF XiMM cIaMMFngF 
UIF TFNi�NPnPcPRVF GPS UIF p STU UiNF UISPVgI UIF NPnPcPRVF� XF USZ UP 
NaLF IaSEFS anE MigIU�XFigIU CPEZ�

˔�スϙϯサʔ
HAN,OO, $ARBON,GSAE, ,ANSYS,
+6NBL,DENT DO$TOR,REALIZE IN$,
RI$ARDO,,IAPI,'M, ,OREA,MOONH8A 
T I TA N  A R T, S H E L L  ,O R E A , 8 E N S 
$ORNING,INNOSIM6LATION,+A$,SON 
SPEED8AY,ETAS,+EIS,SOLID8OR,S,6N
MANNED SOL6TION,,6L,,ARTLAND

 74� ,ooLNiO�6OiveSTitZɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  2incIaP LiV, FA  +ianGFng 8ang, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
HRT XaT FTUaCMiTIFE in NPWFNCFS �00�, anE iU iT PnF PG UIF naUiPnaM 
UFaNT UP QaSUiciQaUF in UIF GiSTU FWFnU PG 'S$� BaTFE Pn EPNFTUic CVU 
MPPL inUFSnaUiPnaM, anE GPVS TUaUiPnT in 'SAE+ anE PnF in 'SG TIPXing 
UIF XPSME $IinFTF 'SAE TUZMF� BFTiEFT HRT iT aMTP UIF QiPnFFS PG UIF 
NPnPcPRVF, TVTQFnTiPn�

˔�スϙϯサʔ
GMPXaZ,SNB$,SFnaUa TFcInPMPgiFT,igVT,$IangMV,TVPZV,ANSYS,+inan TiUan TiUaniVN PSPGVcUT 
$PNQanZ,ASSPXZ Racing,IPG,$PnUinFnUaM,AFcSPTQacF MiUTVCiTIi,$TG

 75� )BSbiO�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ�Bt�8eiIBiɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  SHAO �Y6,8ANG , FA  $H ING �YAO,$HEN , MBR  Y6 �
$HENG,8ANG,TA�Y6, H6ANG,ZHENG�96N,LI6,SHIH�+6I,$HI6,8Fi�
Han,LFF,YI�TING,,E,Ying�Ming,SV,REN�+IE,PAN,L6N�LIANG,LIN,YI�
YEN,LI6,9IN�Y6,H6ANG,PEI�8EN,YEH

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 73� /BtioOBM�$IiBo�5uOH�6OiveSTitZɹ

/0�%"5"
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˔�ϝϯバʔ
CP  ઍ葉տ志, FA  伊藤一也, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
৽しいパワートレインをख にೖΕ、ग़ྗが ࡢ ೥ ൺで�0޲� ্しました。
私達の車両のಛ௃はトルクϕクタリングとճ生ϒレーΩを౥ࡌしている͜とです。
͜の�ͭの機能を使い͜なし、EVクラス優勝を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
本田ٕज़研ڀ所,モディー,イワフジ工業,リチウムエナジージャパン,日本୺ࢠ,ઍ田ਫ਼ີ工業,ヒロセ電機,NTN,
੝岡いすʎモーター ,長島製作所,プライムアースEVエナジー ,住友電装,P�Aテクノロジーズ,౦๺日発,日
৴工業,岩ख製మ,アイシン・コムクルーズ,ޫࢢ工業,佐原,ਂ井製作所,ࣲ田車両,৽ඛオート,ڠ࿨,日本ϐスト
ンリング,SHOEI,MIS6MI,RAYS,自動車ٕज़会౦๺ࢧ部,岩खݝ,一ؔ産業ूੵਪਐٞڠ会,๺্川ྲྀҬ
ものͮくりωットワーク,伊藤研ࣨڀ,一ؔ工業高౳ઐ門ֶߍ,岩ख大ֶ

 E5� Ұؔߴۀ޻౳ઐ໳ֶؠ�ߍख大ֶɹNational Institute of Technology, Ichinoseki College/Iwate University

˔�ϝϯバʔ
CP  木ມѮ, FA  中村ؽ߂, FA  山口ޫ߂, MBR  小山田陸久,星野༟太,
中લ智൏,櫻田༦太,平田真ਘ,ӿ本大ً,中੢康հ,田村健ঢ,鈴木かりΜ,一੉幸
ຝ,ٶ澤貴大,҆藤ӯਸ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
エンデュランスを完走、͛ܝシーズンのチーム目標は「エンデュランス完走」をࠓ
するために҆ఆ的なマシンをҙࣝして製作しました。ࠓまで成し਱͛た͜とのな
い全ٕڝ完走を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
NPMFY,日ཱ金属,アナログデバイセズ,オートモーティϒエナジーサプライ,੢川ਫ਼機製作所,川崎ࢢ産業ৼڵ
財ஂ,オズコーポレーション,サイマコーポレーション,日ѹ૯業,అ工業,オΩナϠ,NTN,ヒラミϠ,ミスミ,松山
工業,VSN,トーテックアメニティー,,6RA'T OB会,サトーパーツ,オサμ,YAZA,I,プルトンチΣン,ॏ松,TD,

ラムμ,TGMY,'$$,日৴工業,タイコエレクトロ
ニクスジャパン,ਂ井製作所,オートショップ෱井,
日本୺ࢠ,コーケン,フΝインケミカルジャパン,大
ಉ工業,エψ・エム・Ϗー ,ニコルレーシング,日本ワ
イドミュラー ,ジーエス・Ϣアサコーポレーション,
ニフコ,サンライト,小ࢳ製作所,セメμイン,Ωタコ,
プラスミュー ,プロト,ディージャック,βムジャパン,
ドライケミカル,カーϘンテックソリューションズ,
小原ࣃ車工業,ラフΥーレ研ڀ所,S6BAR6,ઌ
୺ٕज़研ڀ所

 E7� ਆಸ઒大ֶɹKanagawa University

˔�ϝϯバʔ
CP  ᖛ࿨樹, FA  ૣ川哲也, FA  高橋一成, FA  久อ田健一, FA  加լ
郎, FA࢙  ୩川྄太, FA  山崎ܟհ, FA  小ྛ࣏彦, MBR 成,ಙ原޹原ٶ 
ྏ太,౵井康太,Ӭ田༟也,ੈݹ࿨า,ᖛ中真७,৽ඒ翔,渡邊༔馬,௩原༞樹,馬৔
一樹,平井ఱ༎,飯ׯ健太,小୩࿨ಙ,ࣲ田貴斗,໮山勝紀,平田ஓ੽,河野ڿ人,神
୩将太,ਗ਼ཽ之༞

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
私たちTT$N�' EVはコンセプトをh ۃ とɦし、車両のܰྔԽ΍ટճ性能なͲࡢ
೥౓からਖ਼ৗਐԽとして1ͭ1ͭਐԽしてきました。ࠓ೥౓も全種目完走を目標と
し、ա࠷ڈ高ॱҐをૂいます。

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,৽明工業,バイコージャパン,高木
製作所,ノムラマシン,岡野エレクトロニクス,グッ
ドイϠージャパン,ソリッドワークス・ジャパン,μッ
ド,タクティー ,๛田合成,エフ・シー・シー ,NTN,
࿨工業,渡ล工業,サウスコジャパン,アイシンڠ
ਫ਼機,Ѫ஌,΄うらいͤΜ,大ઋ産業,Ωョウセイ自
動車大ֶߍ,デクセリアルズ,イワタフクソー ,トϤ
タカローラѪ஌,イーϒイѪ஌,エフティʕテクノ,
ਂ井製作所,ϗワイトϋウス

 E6� トϤλ໊ݹ԰ࣗಈं大ֶߍɹToyota Technical College Nagoya

˔�ϝϯバʔ
CP  ࣡戸健太, FA  中村健ೋ, FA 一郎, MBRߒ田ח   加藤ྒྷ,∁野直ً,
樋口海,ୢ井༟希,佐野ਹ,ञ井太郎,久อཽ也,ۙ藤Յ昭,ジョシュア テグー サン
トソ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
とし։発を行いました。૯「ٻѻい΍すさの௥」車両T'�1�ではコンセプトをقࠓ
合優勝を目ࢦしチーム一ؙとなって大会に挑Έます。

˔�スϙϯサʔ
౦๺大ֶ工ֶ研ڀՊ中村研ࣨڀ,౦๺大ֶະདྷՊֶٕज़ڞಉ研ڀセンター ,MPUPGaSagF 8inET,౦๺大
ֶ੢澤५一ه೦研ڀセンター�マイクロシステム༥合研ڀ։発センター,本田ٕज़研ڀ所,モディー,トϤタ自動
車౦日本,ٶ৓トϤタ,ωッツトϤタٶ৓,トϤタカローラٶ৓,トϤタレンタリースٶ৓,౦ژウΣルズ,BOEING,
౦๺ಛघ߯,ゼット・エフ・ジャパン,,YO8Aエンジニアリング・ラϘラリー ,ニフコ,ക୔ແઢ電機,ソリッドワー
クス・ジャパン,ミスミ,日৴工業,ڠ࿨工業,DENSO,TH,,NTN,日本ਫ਼工,本田ਫ਼機,日本発৚,アストロ機工,

࿨ઘテック,プロトラッド,TXinLMFPPcIFU,住友電
装,NaUiPnaM InTUSVNFnUT,े 一԰Ϙルト,プラス
ミュー ,SVTQSPg,OZジャパン,MaUI8PSLT,矢崎
૯業,NO,,౦๺大ֶフΥーミュラチームOB・OG
会

 E8� 東๺大ֶɹTohoku University
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  山ാ拓海, FA  ༄田लه, FA  ҆井利明, FA 口龍彦, FAࡕ   ึੵ
直༟, MBR ๬月雄斗,৿山૑一郎,্田༞大,木,࢜田խ૿,ޛ山高ԝ,ઍ葉ਖ਼࡫ 
村憲人,ਂ山達也,弥藤成⁝,ُ୩長ྒ,三木༞ޭ,田中ྪ青,෰部ޫ࣏,ૣ川༟人,
石௩誠也,木村太一,佐藤߂樹,෱原俊昭,԰୅ڹ,Ϙルドバートル バトバートル,小
૔༔ཬ,ย浦雄大,田中翔馬,౔本ྗ,஛内ઍ加良,௩本ܢ太,馬৔晃志郎,٠஑真
生,ٶ田航英,ߐ原ྒ,中村෢明,藤井लๆ,中田༟貴,๛島लయ,Ӊ野ޫ星,੢্貴
斗,੢島ַ人,石川ݲ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ました。コ͛ܝ೥౓車᫑ʠTG1�Fʡは「動的৹ࠪ�00఺ʷ૯合10Ґ」を目標にࠓ
ンセプト「LigIU 8FigIU EVPMVUiPn」を実ݱし、ࡢ೥ಉ༷、ܰ ྔな車᫑でߋなる
高Έを目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
෢ଂਫ਼ີ工業,三ඛケミカル,太平洋ਫ਼工,メイ
ドー ,$DS,アイセロ,カーメイト,Ѵメタルズ,ロー
ム඿松,大Ӌਫ਼研,小野௩ਫ਼機,ԕ藤Պֶ,Ֆ田工
຿ళ,エデックリンセイシステム,ѳඒモータース,
Ѵਫ਼機工業,ॶ製作所,๛ӫ工業,ツήプラセス,
ωクスト,日本シーカ,高木木ܕ,玉津浦木ܕ製作
所,木藤木ܕ製作所,大ಉDMソリューション,日本
インシュレーション,ߐপチϭン製作所,NTN,サ
イマコーポレーション,ポップリϕット・フΝスナー,
日本発৚,イグス,エフ・シー・シー ,オーエスジー ,
三ඛマテリアル,࿨ޫケミカル,҆全自動車,オートバックスセϒン,住友電装,ヒロセ電機,FMiUIiPn,ソリッドワー
クス・ジャパン,サイバωットシステム,日本ϰイアイグレイド,SMT +APAN,オΩナϠ,トϐー工業,Ψレージタカ
ϋシ,ミスミグループ本社,ワークスϕル,Ωノクニエンタープライズ,プロト,SHORAI +APAN,エψ・エム・Ϗー
ൢച,サンライズ,昭࿨ඈ行機工業,センサータ・テクノロジーズ ジャパン,プロトラッド,HP$システムズ,レント,
ϗワイトϋウス,オカモト,Ωョウセイަ௨大ֶ,デイトナ,アイエムイー ,IS,඿໊ބళ,MIRAI,ࠜ本明,中੢利明,
中村ݾࠀ,ാ内慎也,ງ田ߒ之,ळ山晃一,高野大࿨,田中健太,高ݟ澤ਖ਼樹,田中࿨޺,ઘע人,小ࣉ高ಙ

 E3� ๛ٕڮज़Պֶ大ֶɹToyohashi University of Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  ๛島ٛ߂, FA  鈴木達也, MBR  中ඌ海斗,҆田大ؽ,小澤ॢノհ,஛村྄
太,澤田航,஑口঵太,ીզ剛,্野直紀,小ਿ直,佐藤޹樹,加藤剛࢙,伊藤༎太,⁋
Թ೫,ఆ行ᕣ司,小川海渡,௩本有ඒ,஛内༟也,લ田༔Ֆ,੢田龍զ,赤ඌ拓海,藤
井海斗,ࡔ田直ن,ೖ山ཅ仁,高֞࿈

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
� ϱ೥計ըにԊってパワーϢニットをมߋし�ྠۦ動の車両ʠ'EM�1�ʡを։発し
ました。ಠ自の�ྠಠ੍ཱޚを։発し、アクセラレーション・スΩッドパッド・オー
トクロス1Ґ、ͦ してEV初の૯合優勝を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
アイエムイー ,アイシンŋエィ・μϒリュ ,アイシンਫ਼ 機,IPG AVUPNPUiWF,アー
ク,アクティϒ,ѴԽ成ࡐݐ,アドϰィックス,アンシスŋジャパン,Ѵઍ୅田工業,
アωスト岩田,イグス,石野サーΩット,石原ラジエータ,ISO8A,岩૔༹઀工業
所,AM,,エィŋμϒリュŋエンジニアリング,エスエスモールド,NTN,オーゼット
ジャパン,大山エンジニアリング,岡島パイプ製作所,շ友ࡍࠃಛࣄڐ຿所,܊ו
製作所,๺川工業,ذෞΪϠー工業,$AST,Ωャリオٕ研,Ωョウセイަ௨大ֶ,
山,神戸製߯所,コックۅ研,幸田サーΩットYRPڵ,工業ޖ,࿨電業ڞ,࿨工業ڠ
ϐットジール,シーシーアイ,SHORAIジャパン,スウィング,住友電装,スリーϘンド,
ゼットŋエフŋジャパン,センサータŋテクノロジーズŋジャパン,ソリッドワークスŋジャ
パン,ୈ一ଌൣ製作所,大෹,大๛工業,帝人,太ཅケーϒルテック,ESPA$E,ジャ
パン,テクウΣル,テクノソリューションズ,デンソー ,౦日製作所,トップラインプロμクト,トϤタカスタマイジング�ディϕロップメント,中澤ர଄所,日産自動車,日৴工業,日౦工
業,日本ѹண୺ࢠ製଄,日本ϰイアイグレイド,日本ܰ金属,日本研ࢴ,日本電機工業会,日本トムソン,日本パーカライジング,日本発৚,ωクスト,ϋイレックスコーポレーション,ͻ
ͼきਫ਼機,ヒロセ電機,フジΩン,෌࢜ਫ਼ີ,藤田ཐࢠ工業,藤本サーϏス,ϒリッド,ݹ藤工業,ϒレイϰオート,プロテクタ,プロトラッド,ヘンケルジャパン,Ϙーイング,ポリプラスチッ
クス,HPngLPng MingEa InEVTUSiaM,本田司๏ॻࣄ࢜຿所,ϗワイトϋウス,マΩタ,MaUIXPSLT,ؙߚ৘ใシステムズ,ؙ࿨機ց,ミスミ,ミノルインターナショナル,෢藤工業,メイ
ドー ,メンター ŋグラフィックスŋジャパン,矢崎૯業,山Լ製作所,Ϡマϋモーターパワープロμクツ,Ϣニクラフト,RAMP' GSPVQ +aQan,ローランドディージー ,レκニックŋジャ
パン,ワールドウΥーク,をくͩ԰ٕ研,トϤタ自動車໊大会,デンソー౦山会,アイシンŋエィ・μϒリュ໊大会,๛田中ԝ研ڀ所,໊ݹ԰大ֶ全ֶಉ૭会,トϤタ๰織いͿき会

 E1� ԰大ֶɹNagoya Universityݹ໊

˔�ϝϯバʔ
CP  YV YPngTIang, FA  ZIang TPng, FA  SPng ,F, MBR  YV 
YPngTIang,GPng YVRi,GVP ZiYin,$ai ZIFn,$Ian HPVcIFPng,$IFn 
ZIF,HV YVMVn,HVang 8FnIaP,,ang 9in,Li YVanZVan,Li YVFMing,Li 
ZiXFn,LiV DaZV,LiV 'an,PFng YiNing,2iaP HanQing,8ang +iaKVn,8ang 
SIiXFn,8ang 8Fi,8ang 9iVTFn,GV MingLang,9iang YVF,Yang SIiYVan,YV 
SIiCP,ZIang BP,ZIang LV,ZIaP 9iaPMPng,ZIPV 9iaP,ZIPV 9ingZV,8ang 
9VLang,9V LinGFng

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
DRF1� iT PVS UIiSE �8D caS XiUI GVMM NPnPcPRVF� 8F aSF FRViQQFE 
XiUI aFSP QacLagF, aT XFMM aT caSCPn TVTQFnTiPn� AnE GPS UPSRVF 
WFcUPSing, USacUiPn cPnUSPM, XF EFWFMPQFE PVS PXn aMgPSiUIN UP iNQSPWF 

UIF QF S GP SNancF PG  DRF1� �
DIAN Racing iT a QaTTiPnaUF 
' P S N V M a  S U V E F n U  E M F c U S i c 
UFaN GSPN TPngKi 6niWFSTiUZ� 
ETUaCMiTIFE in MaScI �01�, UIF 
cPnTiTUT PG 100 NFNCFST�

˔�スϙϯサʔ
V 8  $ I i n a , S I N O $ H E M ,
M E G L E $ , $ I S P N a , M E , O 
PROTOTYPING,S$HAE''LER,HVaIai TFcInPMPgiFT,LEMO,EWPniL $Iina,MO6SER

 E2� 5oOHKi�6OiveSTitZɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  TZ6�$HING, $HEN, FA  Lin, $IaP�An, MBR  ,AO,$H6�
Y6,HSIEH,TS6NG�YEH,8ANG,YAO�8EI,$HI6,$HING�Y6,TANG,Y6�
+6,$HEN,'ANG I,86,+IE�YING,8ENG,$HI�Y6,,6O,PEI�Y6,86,NIAN�
+E,$HEN,Y6�TING,HAN,LE,$HEN,Y6�AN,SHIH,I�L6N,T6NG,8EI�
TING,POE,8ILLIAMS,H6ANG,$HIH YEN,LI6,SHAN�+6,$HAO,G6I�
SHENG,LIN,TING�8EI,86,+6I�HO,HSIEH,SHENG�HAN,'AN,$HI�
$H6N,$HEN,Z6O�REN,LI,HAO�$HE,$HEN,SHAO�RONG,,AO,8EI�
T6NG,$HENG,HSIANG�R6,86,DA�SHAN

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
TIiT ZFaS iT PVS GPVSUI QaSUiciQaUiPn PG +SAE cPNQFUiUiPn� RaUIFS UIan NaLing � caST ʢEV 
� I$Vʣ in PnF UiNF aT MaTU ZFaS, XF EFciEFE UP GPcVT Pn EV PnMZ UIiT ZFaS� TP iNQSPWF UIF 

QSFWiPVT caS ʢTH0�ʣ, XF cIangF UIF 
MPcaUiPn anE UIF nVNCFS PG accVNVMaUPS, 
Sa iTF UIF WP M UagF ,  TF M G � EFTign nFX 
NFcIaniTN PG TVTQFnTiPn, anE SFNPWF 
SFEVnEanU QaSU UP LFFQ UIiT caS ʢTH0�ʣ 
TiNQMF anE SPCVTU�

˔�スϙϯサʔ
AEaUa,ASgPTZ,,YM$O�Inc,SINBON,SZnUFc,E�$ALL,2VanUa,DFMUa EMFcUSPnicT,Inc�,TIT$,RacingCSP,TAI
8AY LTD�,'$$,8FM�$VU $P�,LTD,T�, ENTERPRISE $O�,LTD,'O6NDER LAND�,8AHLEE�,$'PHD,
ENERG6MEN,$HROMA ATE IN$�,HPSng YV EMFcUSic $P�,LUE�,$IFFS TiNF EnUFSQSiTF $P�,LTD,RPCFSU 
BPTcI GNCH,YEN S6N TE$HNOLOGY $ORP�,,SS,QPXFSUSPnicT,AEWanUFcI $P� ,LUE� , igVT� 
inc�,ENDRI$H $O�,LTD,ASAZA8A IND6STRIAL $O�,LTD,'ORMOSA TA''ETA $O�,LTD,YANGMIN,
S,',6niMMi,MaYPn,AScIiAcU,BFMUFnicL,RaFNcP,$Iain Yi Li,,YT

 E4� /BtioOBM�5TiOH�)uB�6OiveSTitZɹ
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˔�ϝϯバʔ
CP  ઍ葉տ志, FA  伊藤一也, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
৽しいパワートレインをख にೖΕ、ग़ྗが ࡢ ೥ ൺで�0޲� ্しました。
私達の車両のಛ௃はトルクϕクタリングとճ生ϒレーΩを౥ࡌしている͜とです。
͜の�ͭの機能を使い͜なし、EVクラス優勝を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
本田ٕज़研ڀ所,モディー,イワフジ工業,リチウムエナジージャパン,日本୺ࢠ,ઍ田ਫ਼ີ工業,ヒロセ電機,NTN,
੝岡いすʎモーター ,長島製作所,プライムアースEVエナジー ,住友電装,P�Aテクノロジーズ,౦๺日発,日
৴工業,岩ख製మ,アイシン・コムクルーズ,ޫࢢ工業,佐原,ਂ井製作所,ࣲ田車両,৽ඛオート,ڠ࿨,日本ϐスト
ンリング,SHOEI,MIS6MI,RAYS,自動車ٕज़会౦๺ࢧ部,岩खݝ,一ؔ産業ूੵਪਐٞڠ会,๺্川ྲྀҬ
ものͮくりωットワーク,伊藤研ࣨڀ,一ؔ工業高౳ઐ門ֶߍ,岩ख大ֶ

 E5� Ұؔߴۀ޻౳ઐ໳ֶؠ�ߍख大ֶɹNational Institute of Technology, Ichinoseki College/Iwate University

˔�ϝϯバʔ
CP  木ມѮ, FA  中村ؽ߂, FA  山口ޫ߂, MBR  小山田陸久,星野༟太,
中લ智൏,櫻田༦太,平田真ਘ,ӿ本大ً,中੢康հ,田村健ঢ,鈴木かりΜ,一੉幸
ຝ,ٶ澤貴大,҆藤ӯਸ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
エンデュランスを完走、͛ܝシーズンのチーム目標は「エンデュランス完走」をࠓ
するために҆ఆ的なマシンをҙࣝして製作しました。ࠓまで成し਱͛た͜とのな
い全ٕڝ完走を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
NPMFY,日ཱ金属,アナログデバイセズ,オートモーティϒエナジーサプライ,੢川ਫ਼機製作所,川崎ࢢ産業ৼڵ
財ஂ,オズコーポレーション,サイマコーポレーション,日ѹ૯業,అ工業,オΩナϠ,NTN,ヒラミϠ,ミスミ,松山
工業,VSN,トーテックアメニティー,,6RA'T OB会,サトーパーツ,オサμ,YAZA,I,プルトンチΣン,ॏ松,TD,

ラムμ,TGMY,'$$,日৴工業,タイコエレクトロ
ニクスジャパン,ਂ井製作所,オートショップ෱井,
日本୺ࢠ,コーケン,フΝインケミカルジャパン,大
ಉ工業,エψ・エム・Ϗー ,ニコルレーシング,日本ワ
イドミュラー ,ジーエス・Ϣアサコーポレーション,
ニフコ,サンライト,小ࢳ製作所,セメμイン,Ωタコ,
プラスミュー ,プロト,ディージャック,βムジャパン,
ドライケミカル,カーϘンテックソリューションズ,
小原ࣃ車工業,ラフΥーレ研ڀ所,S6BAR6,ઌ
୺ٕज़研ڀ所

 E7� ਆಸ઒大ֶɹKanagawa University

˔�ϝϯバʔ
CP  ᖛ࿨樹, FA  ૣ川哲也, FA  高橋一成, FA  久อ田健一, FA  加լ
郎, FA࢙  ୩川྄太, FA  山崎ܟհ, FA  小ྛ࣏彦, MBR 成,ಙ原޹原ٶ 
ྏ太,౵井康太,Ӭ田༟也,ੈݹ࿨า,ᖛ中真७,৽ඒ翔,渡邊༔馬,௩原༞樹,馬৔
一樹,平井ఱ༎,飯ׯ健太,小୩࿨ಙ,ࣲ田貴斗,໮山勝紀,平田ஓ੽,河野ڿ人,神
୩将太,ਗ਼ཽ之༞

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
私たちTT$N�' EVはコンセプトをh ۃ とɦし、車両のܰྔԽ΍ટճ性能なͲࡢ
೥౓からਖ਼ৗਐԽとして1ͭ1ͭਐԽしてきました。ࠓ೥౓も全種目完走を目標と
し、ա࠷ڈ高ॱҐをૂいます。

˔�スϙϯサʔ
Ϡマϋ発動機,৽明工業,バイコージャパン,高木
製作所,ノムラマシン,岡野エレクトロニクス,グッ
ドイϠージャパン,ソリッドワークス・ジャパン,μッ
ド,タクティー ,๛田合成,エフ・シー・シー ,NTN,
࿨工業,渡ล工業,サウスコジャパン,アイシンڠ
ਫ਼機,Ѫ஌,΄うらいͤΜ,大ઋ産業,Ωョウセイ自
動車大ֶߍ,デクセリアルズ,イワタフクソー ,トϤ
タカローラѪ஌,イーϒイѪ஌,エフティʕテクノ,
ਂ井製作所,ϗワイトϋウス

 E6� トϤλ໊ݹ԰ࣗಈं大ֶߍɹToyota Technical College Nagoya

˔�ϝϯバʔ
CP  ࣡戸健太, FA  中村健ೋ, FA 一郎, MBRߒ田ח   加藤ྒྷ,∁野直ً,
樋口海,ୢ井༟希,佐野ਹ,ञ井太郎,久อཽ也,ۙ藤Յ昭,ジョシュア テグー サン
トソ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
とし։発を行いました。૯「ٻѻい΍すさの௥」車両T'�1�ではコンセプトをقࠓ
合優勝を目ࢦしチーム一ؙとなって大会に挑Έます。

˔�スϙϯサʔ
౦๺大ֶ工ֶ研ڀՊ中村研ࣨڀ,౦๺大ֶະདྷՊֶٕज़ڞಉ研ڀセンター ,MPUPGaSagF 8inET,౦๺大
ֶ੢澤५一ه೦研ڀセンター�マイクロシステム༥合研ڀ։発センター,本田ٕज़研ڀ所,モディー,トϤタ自動
車౦日本,ٶ৓トϤタ,ωッツトϤタٶ৓,トϤタカローラٶ৓,トϤタレンタリースٶ৓,౦ژウΣルズ,BOEING,
౦๺ಛघ߯,ゼット・エフ・ジャパン,,YO8Aエンジニアリング・ラϘラリー ,ニフコ,ക୔ແઢ電機,ソリッドワー
クス・ジャパン,ミスミ,日৴工業,ڠ࿨工業,DENSO,TH,,NTN,日本ਫ਼工,本田ਫ਼機,日本発৚,アストロ機工,

࿨ઘテック,プロトラッド,TXinLMFPPcIFU,住友電
装,NaUiPnaM InTUSVNFnUT,े 一԰Ϙルト,プラス
ミュー ,SVTQSPg,OZジャパン,MaUI8PSLT,矢崎
૯業,NO,,౦๺大ֶフΥーミュラチームOB・OG
会

 E8� 東๺大ֶɹTohoku University
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  山ാ拓海, FA  ༄田लه, FA  ҆井利明, FA 口龍彦, FAࡕ   ึੵ
直༟, MBR ๬月雄斗,৿山૑一郎,্田༞大,木,࢜田խ૿,ޛ山高ԝ,ઍ葉ਖ਼࡫ 
村憲人,ਂ山達也,弥藤成⁝,ُ୩長ྒ,三木༞ޭ,田中ྪ青,෰部ޫ࣏,ૣ川༟人,
石௩誠也,木村太一,佐藤߂樹,෱原俊昭,԰୅ڹ,Ϙルドバートル バトバートル,小
૔༔ཬ,ย浦雄大,田中翔馬,౔本ྗ,஛内ઍ加良,௩本ܢ太,馬৔晃志郎,٠஑真
生,ٶ田航英,ߐ原ྒ,中村෢明,藤井लๆ,中田༟貴,๛島लయ,Ӊ野ޫ星,੢্貴
斗,੢島ַ人,石川ݲ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ました。コ͛ܝ೥౓車᫑ʠTG1�Fʡは「動的৹ࠪ�00఺ʷ૯合10Ґ」を目標にࠓ
ンセプト「LigIU 8FigIU EVPMVUiPn」を実ݱし、ࡢ೥ಉ༷、ܰ ྔな車᫑でߋなる
高Έを目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
෢ଂਫ਼ີ工業,三ඛケミカル,太平洋ਫ਼工,メイ
ドー ,$DS,アイセロ,カーメイト,Ѵメタルズ,ロー
ム඿松,大Ӌਫ਼研,小野௩ਫ਼機,ԕ藤Պֶ,Ֆ田工
຿ళ,エデックリンセイシステム,ѳඒモータース,
Ѵਫ਼機工業,ॶ製作所,๛ӫ工業,ツήプラセス,
ωクスト,日本シーカ,高木木ܕ,玉津浦木ܕ製作
所,木藤木ܕ製作所,大ಉDMソリューション,日本
インシュレーション,ߐপチϭン製作所,NTN,サ
イマコーポレーション,ポップリϕット・フΝスナー,
日本発৚,イグス,エフ・シー・シー ,オーエスジー ,
三ඛマテリアル,࿨ޫケミカル,҆全自動車,オートバックスセϒン,住友電装,ヒロセ電機,FMiUIiPn,ソリッドワー
クス・ジャパン,サイバωットシステム,日本ϰイアイグレイド,SMT +APAN,オΩナϠ,トϐー工業,Ψレージタカ
ϋシ,ミスミグループ本社,ワークスϕル,Ωノクニエンタープライズ,プロト,SHORAI +APAN,エψ・エム・Ϗー
ൢച,サンライズ,昭࿨ඈ行機工業,センサータ・テクノロジーズ ジャパン,プロトラッド,HP$システムズ,レント,
ϗワイトϋウス,オカモト,Ωョウセイަ௨大ֶ,デイトナ,アイエムイー ,IS,඿໊ބళ,MIRAI,ࠜ本明,中੢利明,
中村ݾࠀ,ാ内慎也,ງ田ߒ之,ळ山晃一,高野大࿨,田中健太,高ݟ澤ਖ਼樹,田中࿨޺,ઘע人,小ࣉ高ಙ

 E3� ๛ٕڮज़Պֶ大ֶɹToyohashi University of Technology

˔�ϝϯバʔ
CP  ๛島ٛ߂, FA  鈴木達也, MBR  中ඌ海斗,҆田大ؽ,小澤ॢノհ,஛村྄
太,澤田航,஑口঵太,ીզ剛,্野直紀,小ਿ直,佐藤޹樹,加藤剛࢙,伊藤༎太,⁋
Թ೫,ఆ行ᕣ司,小川海渡,௩本有ඒ,஛内༟也,લ田༔Ֆ,੢田龍զ,赤ඌ拓海,藤
井海斗,ࡔ田直ن,ೖ山ཅ仁,高֞࿈

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
� ϱ೥計ըにԊってパワーϢニットをมߋし�ྠۦ動の車両ʠ'EM�1�ʡを։発し
ました。ಠ自の�ྠಠ੍ཱޚを։発し、アクセラレーション・スΩッドパッド・オー
トクロス1Ґ、ͦ してEV初の૯合優勝を目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
アイエムイー ,アイシンŋエィ・μϒリュ ,アイシンਫ਼ 機,IPG AVUPNPUiWF,アー
ク,アクティϒ,ѴԽ成ࡐݐ,アドϰィックス,アンシスŋジャパン,Ѵઍ୅田工業,
アωスト岩田,イグス,石野サーΩット,石原ラジエータ,ISO8A,岩૔༹઀工業
所,AM,,エィŋμϒリュŋエンジニアリング,エスエスモールド,NTN,オーゼット
ジャパン,大山エンジニアリング,岡島パイプ製作所,շ友ࡍࠃಛࣄڐ຿所,܊ו
製作所,๺川工業,ذෞΪϠー工業,$AST,Ωャリオٕ研,Ωョウセイަ௨大ֶ,
山,神戸製߯所,コックۅ研,幸田サーΩットYRPڵ,工業ޖ,࿨電業ڞ,࿨工業ڠ
ϐットジール,シーシーアイ,SHORAIジャパン,スウィング,住友電装,スリーϘンド,
ゼットŋエフŋジャパン,センサータŋテクノロジーズŋジャパン,ソリッドワークスŋジャ
パン,ୈ一ଌൣ製作所,大෹,大๛工業,帝人,太ཅケーϒルテック,ESPA$E,ジャ
パン,テクウΣル,テクノソリューションズ,デンソー ,౦日製作所,トップラインプロμクト,トϤタカスタマイジング�ディϕロップメント,中澤ர଄所,日産自動車,日৴工業,日౦工
業,日本ѹண୺ࢠ製଄,日本ϰイアイグレイド,日本ܰ金属,日本研ࢴ,日本電機工業会,日本トムソン,日本パーカライジング,日本発৚,ωクスト,ϋイレックスコーポレーション,ͻ
ͼきਫ਼機,ヒロセ電機,フジΩン,෌࢜ਫ਼ີ,藤田ཐࢠ工業,藤本サーϏス,ϒリッド,ݹ藤工業,ϒレイϰオート,プロテクタ,プロトラッド,ヘンケルジャパン,Ϙーイング,ポリプラスチッ
クス,HPngLPng MingEa InEVTUSiaM,本田司๏ॻࣄ࢜຿所,ϗワイトϋウス,マΩタ,MaUIXPSLT,ؙߚ৘ใシステムズ,ؙ࿨機ց,ミスミ,ミノルインターナショナル,෢藤工業,メイ
ドー ,メンター ŋグラフィックスŋジャパン,矢崎૯業,山Լ製作所,Ϡマϋモーターパワープロμクツ,Ϣニクラフト,RAMP' GSPVQ +aQan,ローランドディージー ,レκニックŋジャ
パン,ワールドウΥーク,をくͩ԰ٕ研,トϤタ自動車໊大会,デンソー౦山会,アイシンŋエィ・μϒリュ໊大会,๛田中ԝ研ڀ所,໊ݹ԰大ֶ全ֶಉ૭会,トϤタ๰織いͿき会

 E1� ԰大ֶɹNagoya Universityݹ໊

˔�ϝϯバʔ
CP  YV YPngTIang, FA  ZIang TPng, FA  SPng ,F, MBR  YV 
YPngTIang,GPng YVRi,GVP ZiYin,$ai ZIFn,$Ian HPVcIFPng,$IFn 
ZIF,HV YVMVn,HVang 8FnIaP,,ang 9in,Li YVanZVan,Li YVFMing,Li 
ZiXFn,LiV DaZV,LiV 'an,PFng YiNing,2iaP HanQing,8ang +iaKVn,8ang 
SIiXFn,8ang 8Fi,8ang 9iVTFn,GV MingLang,9iang YVF,Yang SIiYVan,YV 
SIiCP,ZIang BP,ZIang LV,ZIaP 9iaPMPng,ZIPV 9iaP,ZIPV 9ingZV,8ang 
9VLang,9V LinGFng

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
DRF1� iT PVS UIiSE �8D caS XiUI GVMM NPnPcPRVF� 8F aSF FRViQQFE 
XiUI aFSP QacLagF, aT XFMM aT caSCPn TVTQFnTiPn� AnE GPS UPSRVF 
WFcUPSing, USacUiPn cPnUSPM, XF EFWFMPQFE PVS PXn aMgPSiUIN UP iNQSPWF 

UIF QF S GP SNancF PG  DRF1� �
DIAN Racing iT a QaTTiPnaUF 
' P S N V M a  S U V E F n U  E M F c U S i c 
UFaN GSPN TPngKi 6niWFSTiUZ� 
ETUaCMiTIFE in MaScI �01�, UIF 
cPnTiTUT PG 100 NFNCFST�

˔�スϙϯサʔ
V 8  $ I i n a , S I N O $ H E M ,
M E G L E $ , $ I S P N a , M E , O 
PROTOTYPING,S$HAE''LER,HVaIai TFcInPMPgiFT,LEMO,EWPniL $Iina,MO6SER

 E2� 5oOHKi�6OiveSTitZɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  TZ6�$HING, $HEN, FA  Lin, $IaP�An, MBR  ,AO,$H6�
Y6,HSIEH,TS6NG�YEH,8ANG,YAO�8EI,$HI6,$HING�Y6,TANG,Y6�
+6,$HEN,'ANG I,86,+IE�YING,8ENG,$HI�Y6,,6O,PEI�Y6,86,NIAN�
+E,$HEN,Y6�TING,HAN,LE,$HEN,Y6�AN,SHIH,I�L6N,T6NG,8EI�
TING,POE,8ILLIAMS,H6ANG,$HIH YEN,LI6,SHAN�+6,$HAO,G6I�
SHENG,LIN,TING�8EI,86,+6I�HO,HSIEH,SHENG�HAN,'AN,$HI�
$H6N,$HEN,Z6O�REN,LI,HAO�$HE,$HEN,SHAO�RONG,,AO,8EI�
T6NG,$HENG,HSIANG�R6,86,DA�SHAN

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
TIiT ZFaS iT PVS GPVSUI QaSUiciQaUiPn PG +SAE cPNQFUiUiPn� RaUIFS UIan NaLing � caST ʢEV 
� I$Vʣ in PnF UiNF aT MaTU ZFaS, XF EFciEFE UP GPcVT Pn EV PnMZ UIiT ZFaS� TP iNQSPWF UIF 

QSFWiPVT caS ʢTH0�ʣ, XF cIangF UIF 
MPcaUiPn anE UIF nVNCFS PG accVNVMaUPS, 
Sa iTF UIF WP M UagF ,  TF M G � EFTign nFX 
NFcIaniTN PG TVTQFnTiPn, anE SFNPWF 
SFEVnEanU QaSU UP LFFQ UIiT caS ʢTH0�ʣ 
TiNQMF anE SPCVTU�

˔�スϙϯサʔ
AEaUa,ASgPTZ,,YM$O�Inc,SINBON,SZnUFc,E�$ALL,2VanUa,DFMUa EMFcUSPnicT,Inc�,TIT$,RacingCSP,TAI
8AY LTD�,'$$,8FM�$VU $P�,LTD,T�, ENTERPRISE $O�,LTD,'O6NDER LAND�,8AHLEE�,$'PHD,
ENERG6MEN,$HROMA ATE IN$�,HPSng YV EMFcUSic $P�,LUE�,$IFFS TiNF EnUFSQSiTF $P�,LTD,RPCFSU 
BPTcI GNCH,YEN S6N TE$HNOLOGY $ORP�,,SS,QPXFSUSPnicT,AEWanUFcI $P� ,LUE� , igVT� 
inc�,ENDRI$H $O�,LTD,ASAZA8A IND6STRIAL $O�,LTD,'ORMOSA TA''ETA $O�,LTD,YANGMIN,
S,',6niMMi,MaYPn,AScIiAcU,BFMUFnicL,RaFNcP,$Iain Yi Li,,YT

 E4� /BtioOBM�5TiOH�)uB�6OiveSTitZɹ
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˔�ϝϯバʔ
CP  吉岡،汰, FA  ৿直樹, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 E13� ۝भۀ޻大ֶɹKyushu Institute of Technology

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  $iPV, YVF�HaP, FA  Lin, $Iang�SIFng, MBR  LaV,8in�,iU,8V,Yi�
9iV,SV,YV�Nan,8Fng,,F�HTi,Lin,,Van�Ting,TV,Yi�Ting,$Iang,$IiI�
YV,HTV,$IVan�HTing,$IFng,ZIFn�Ting,LiaP,Yi�+IiI,$Iiang,HVng�TTF,Y�
Fn,Ting�YV,Lin,Ming�HTiFn,$IVng,HP�Uing

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 E15� /BtioOBM�1iOHtuOH�6OiveSTitZ�oG�4DieODe�BOE�5eDIOoMoHZɹ

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  ME� TFnWFS SaIaSiaS 6UTP, FA  PSPG� DS� ME� RPLVnV[[[aNan, 
MBR  SIap  ME� ITUiaL,ME� Ra[Pan MaINVE,ACV MPTaFC ,Ian

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 E16� RBKTIBIi�6OiveSTitZ�oG�&OHiOeeSiOH���5eDIOoMoHZɹ

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  VFnLaUFTI S, FA  DS� SIanNVLIa NagaSaK, MBR  MVKaWaS 
MPIaNNFE ATIUaR,MVTIUaR AINFE,,aSTIiU TaLIUani,ManPK S,RVUVKa 
+agUaQ,ALTIaZ ,VNaS +PiTI,AiTIXaSZa SinIa

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 E17� R�7�$oMMeHe�oG�&OHiOeeSiOHɹ

/0�%"5"
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  野口大輔, FA  岡୩޿ಙ, FA  仁ٶ直人, FA  鈴木ल明, FA  ඛপ
雄༞, FA  佐野慎太郎, MBR  ૬田༞貴,伊藤勇太,金岡英拓,木村拓実,և原
ਸจ,小ྛӯ人,佐藤ұຏ,૆෕ߐ७一࿏,田ล߂޹,ઍ葉将貴,౔԰ण樹,Ӭ井ल
明,村্ݠ也,山Լॣ一,ेޒཛྷ֌成,エルパン アϒライティ,َ石一樹,小野大成,
小島健人,小ྛխت,小ࣨ༎հ,佐藤大輔,鈴木拓真,ਗ਼野勝一,高橋࡙ق,中村智
一,ೋՈ隆জ,野澤ᇎ,藤田߂生,本田智也,吉岡ޫ࣏,ਫ野ल一,ٶ野航平

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓は、hࠓ ライトϋンドリングEV をɦコンセプトに、車両のܰྔԽとリチウムイ
オン電஑౥ࡌҐஔのมߋを実ࢪしました。૯合�0ҐҎ内を目ࢦします。 

˔�スϙϯサʔ
ANa[ٕज़コンサルティング合ಉ会社,ҵ৓トϤ
タ,ウエインズインポートカーズ,エフティテクノ,神
ಸ川μイϋツൢച,神ಸ川トϤタ,木村ர଄所,ण
自動車੔උ工৔,࡛玉トϤタ,࡛玉トϤペット,サ
トーパーツ,੩岡トϤタ,੩岡トϤペット,SFnTaUa 
TFcInPMPgiFT,μイϋツ౦ൢژച,高࠭製作所,ઍ
葉トϤペット,ઍ葉日野自動車,デンソーソリュー
ション,౦ژ日野自動車,ಢ木μイϋツൢച,ಢ木
日野自動車,トϤタウエインズグループサーϏス,
トϤタLˍ'࡛玉,トϤタカローラ神ಸ川,トϤタカ
ローラ࡛玉,トϤタカローラ৽࡛玉,トϤタカローラઍ葉,トϤタカローラԣ඿,トϤタ੢౦ژカローラ,ωッツト
Ϥタ神ಸ川,ωッツトϤタ੩岡,ωッツトϤタভೆ,ωッツトϤタଟຎ,ωッツトϤタ౦࡛玉,ωッツトϤタԣ඿,ৗ
陸೶Ԃ,෱島トϤペット藤本߯ࡐ,ϒチロックR�D,PROTRAD,BENDER,的৔,ؙ༩঎ళ,ԣ඿ΰム,ԣ඿ト
Ϥペット,ԣ඿日野自動車,ライトモϏリティઃ計,࿨ޫケミカル

 E10� トϤλ東ࣗژಈं大ֶߍɹToyota Technical College Tokyo

˔�ϝϯバʔ
CP  ACEVM A[i[, FA  8aIZVEi BVEi PSaNPnP, S�T�, M�Eng�, MBR  AMiWiP 
MaVMiEZa,NaEia NVS Ap GaI,AMGa[a MaMiLaM 'aEMZ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
TFMFNFUSZ TZTUFN� 6AS$ EV TFaN iT a cPMMFgF TUVEFnU PSgani[aUiPn 
EFEicaUFE TVQQPSUing UIF EFWFMPQNFnU ZPVng FnginFFST� TIF cPncFQUVaM 
QSPgSaNT IaWF NanZ QManT UIaU FYQPTFT TUVEFnUT UP aMM aVgNFnUaUiWF 
aTQFcU PG FnginFFSing cPnTiTU PG QSPKFcU NanagFNFnU , EFTign , 
NanVGacUVSing, SFTFaScI, anaMZTiT anE QSPUPUZQing� EWFSZ NFNCFST 
EFEicaUFE UiNF, NinE anE TPVM UP CViMEing UIF caS UP acIiFWF gPaMT� 
TIiT UFaN TUSiWF UP SFTFaScI anE CViME ESFaN caS UIaU iT UFcInPMPgicaMMZ 
aEWancFE�

˔�スϙϯサʔ
PT� 8iKaZa ,aSZa TCL,PT PFSUaNina,PT� 
AEaSP EnFSgZ TCL

 E11� 6OiveSTitBT�*TMBN�*OEoOeTiBɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  NA6'AL NAB I L PR AMONO, FA  A L IE' 8 I, ARTA ,  S �T, 
MBR  A A ANANDI,A PAR8ATA,SATRYO 'ADHIAN SHID2I ,R I2Y 
R IZ2YANDRA,MR M6HAMMAD ZIA6L ARI',RHEMA ADI MAGIZA 
8I$A,SANA,ING 'ADHL6RRAHMAN I,BAR,M6HAMMAD HAE,AL 
SHA'I,'AHREZA A+I TAR6NA,M6HAMMAD NA6'AL 'ARIZA,+OEL 
DARREN PERMANA,INGGRITA P6TRI ,6S6MA,ING AG6NG PRASTO8O 
'RENG,MR LINGGAR ALVINSYAH TRENGGINAS,MADE BHAS8ARA 
8IRAN6GERAHA,MAHDIYYAH D8IMA YANISA,M6HAMMAD ANDHI,A 
AD I8IDYA ,MR ,HADI' G I$HA AL I' IO,$LEVERZA M6HAMMAD 
SYAH,BA$HAR6DDIN Y6S6' 8AHY6DI ,ANNISA RAMADHANTI 
RIRIANZA P6TRI,ING 'AHRI H6MAIDI +R,GEN BARIZ IR'AN RIDHO,MR 
BINTANG PRATAMA,DA''A RA'SAN+ANI I+LAL,RIZAL BAG6S PRAYOGO

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
OVS ca S GFaUV SF iT VTing NPnPRVF 
cPNCinF XiUI TiEF UVCF TVC GSaNF,TP XF 
can NaYiNi[F UIF caQaciUZ PG CaUUFSZ UIaU 
XF VTF�8F aMTP NaLF F⒏  ciFnU WFIicMF CZ 
EFTigning anE CViMEing PVS PXn EMFcUSic 
MPUPS anE $PnUSPMMFS VniU TP XF can 
aEKVTU UIF WaSiaCMF�OVS UiN aTQiSaUiPn iT IigIMZ aQSFciaUFE CZ MiTUFning UP aMM TVgFTUiPn anE 
EiTcVTiPn XIiMF USPVCMFTIPPUing anE UISPVgI TPNF SFWiTiPn aGUFS NanVGacUVSing,aTTFNCMing 
anE UFTUing PVS WFIicMF�8F aMTP NaLing iEFa UPgFUIFS UP gFU GVnEing anE incPNF�

˔�スϙϯサʔ
PFSUaNina,BSigIU GaT,InEPnFTia PPXFS,HVNQVT TSanTQPSUaTi ,iNia,PSPTinFSgi,InLa,IST8

 E12� */45*565�5&,/0L0(*�4&16L6)�/01&.#&Rɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  ᜊ藤ॣ, FA  野崎޹志, MBR  ॓島ܓ人,্口直樹,҆達Ղ༞,松井一将,
久อ田健斗,ദ木ږ之,ᜊ藤ྒ弥,山内健太,鈴木智ത,大Ԙาເ,岡本一ໜ,渡邊
૘,中野ӯ༞,Ӭ井智ਸ,۔澤夏生,પ機߂樹,金原ঊ吾,本ଟ྄,平野ܡ也,୩野׮
紀,Ἑ原ޫ,大૔ٛਖ਼

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 E9� ੩Ԭཧ޻Պ大ֶɹShizuoka Institute of Science and Technology

/0�%"5"
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˔�ϝϯバʔ
CP  吉岡،汰, FA  ৿直樹, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 E13� ۝भۀ޻大ֶɹKyushu Institute of Technology

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  $iPV, YVF�HaP, FA  Lin, $Iang�SIFng, MBR  LaV,8in�,iU,8V,Yi�
9iV,SV,YV�Nan,8Fng,,F�HTi,Lin,,Van�Ting,TV,Yi�Ting,$Iang,$IiI�
YV,HTV,$IVan�HTing,$IFng,ZIFn�Ting,LiaP,Yi�+IiI,$Iiang,HVng�TTF,Y�
Fn,Ting�YV,Lin,Ming�HTiFn,$IVng,HP�Uing

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 E15� /BtioOBM�1iOHtuOH�6OiveSTitZ�oG�4DieODe�BOE�5eDIOoMoHZɹ

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  ME� TFnWFS SaIaSiaS 6UTP, FA  PSPG� DS� ME� RPLVnV[[[aNan, 
MBR  SIap  ME� ITUiaL,ME� Ra[Pan MaINVE,ACV MPTaFC ,Ian

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 E16� RBKTIBIi�6OiveSTitZ�oG�&OHiOeeSiOH���5eDIOoMoHZɹ

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  VFnLaUFTI S, FA  DS� SIanNVLIa NagaSaK, MBR  MVKaWaS 
MPIaNNFE ATIUaR,MVTIUaR AINFE,,aSTIiU TaLIUani,ManPK S,RVUVKa 
+agUaQ,ALTIaZ ,VNaS +PiTI,AiTIXaSZa SinIa

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 E17� R�7�$oMMeHe�oG�&OHiOeeSiOHɹ

/0�%"5"
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  野口大輔, FA  岡୩޿ಙ, FA  仁ٶ直人, FA  鈴木ल明, FA  ඛপ
雄༞, FA  佐野慎太郎, MBR  ૬田༞貴,伊藤勇太,金岡英拓,木村拓実,և原
ਸจ,小ྛӯ人,佐藤ұຏ,૆෕ߐ७一࿏,田ล߂޹,ઍ葉将貴,౔԰ण樹,Ӭ井ल
明,村্ݠ也,山Լॣ一,ेޒཛྷ֌成,エルパン アϒライティ,َ石一樹,小野大成,
小島健人,小ྛխت,小ࣨ༎հ,佐藤大輔,鈴木拓真,ਗ਼野勝一,高橋࡙ق,中村智
一,ೋՈ隆জ,野澤ᇎ,藤田߂生,本田智也,吉岡ޫ࣏,ਫ野ल一,ٶ野航平

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓は、hࠓ ライトϋンドリングEV をɦコンセプトに、車両のܰྔԽとリチウムイ
オン電஑౥ࡌҐஔのมߋを実ࢪしました。૯合�0ҐҎ内を目ࢦします。 

˔�スϙϯサʔ
ANa[ٕज़コンサルティング合ಉ会社,ҵ৓トϤ
タ,ウエインズインポートカーズ,エフティテクノ,神
ಸ川μイϋツൢച,神ಸ川トϤタ,木村ர଄所,ण
自動車੔උ工৔,࡛玉トϤタ,࡛玉トϤペット,サ
トーパーツ,੩岡トϤタ,੩岡トϤペット,SFnTaUa 
TFcInPMPgiFT,μイϋツ౦ൢژച,高࠭製作所,ઍ
葉トϤペット,ઍ葉日野自動車,デンソーソリュー
ション,౦ژ日野自動車,ಢ木μイϋツൢച,ಢ木
日野自動車,トϤタウエインズグループサーϏス,
トϤタLˍ'࡛玉,トϤタカローラ神ಸ川,トϤタカ
ローラ࡛玉,トϤタカローラ৽࡛玉,トϤタカローラઍ葉,トϤタカローラԣ඿,トϤタ੢౦ژカローラ,ωッツト
Ϥタ神ಸ川,ωッツトϤタ੩岡,ωッツトϤタভೆ,ωッツトϤタଟຎ,ωッツトϤタ౦࡛玉,ωッツトϤタԣ඿,ৗ
陸೶Ԃ,෱島トϤペット藤本߯ࡐ,ϒチロックR�D,PROTRAD,BENDER,的৔,ؙ༩঎ళ,ԣ඿ΰム,ԣ඿ト
Ϥペット,ԣ඿日野自動車,ライトモϏリティઃ計,࿨ޫケミカル

 E10� トϤλ東ࣗژಈं大ֶߍɹToyota Technical College Tokyo

˔�ϝϯバʔ
CP  ACEVM A[i[, FA  8aIZVEi BVEi PSaNPnP, S�T�, M�Eng�, MBR  AMiWiP 
MaVMiEZa,NaEia NVS Ap GaI,AMGa[a MaMiLaM 'aEMZ

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
TFMFNFUSZ TZTUFN� 6AS$ EV TFaN iT a cPMMFgF TUVEFnU PSgani[aUiPn 
EFEicaUFE TVQQPSUing UIF EFWFMPQNFnU ZPVng FnginFFST� TIF cPncFQUVaM 
QSPgSaNT IaWF NanZ QManT UIaU FYQPTFT TUVEFnUT UP aMM aVgNFnUaUiWF 
aTQFcU PG FnginFFSing cPnTiTU PG QSPKFcU NanagFNFnU , EFTign , 
NanVGacUVSing, SFTFaScI, anaMZTiT anE QSPUPUZQing� EWFSZ NFNCFST 
EFEicaUFE UiNF, NinE anE TPVM UP CViMEing UIF caS UP acIiFWF gPaMT� 
TIiT UFaN TUSiWF UP SFTFaScI anE CViME ESFaN caS UIaU iT UFcInPMPgicaMMZ 
aEWancFE�

˔�スϙϯサʔ
PT� 8iKaZa ,aSZa TCL,PT PFSUaNina,PT� 
AEaSP EnFSgZ TCL

 E11� 6OiveSTitBT�*TMBN�*OEoOeTiBɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  NA6'AL NAB I L PR AMONO, FA  A L IE' 8 I, ARTA ,  S �T, 
MBR  A A ANANDI,A PAR8ATA,SATRYO 'ADHIAN SHID2I ,R I2Y 
R IZ2YANDRA,MR M6HAMMAD ZIA6L ARI',RHEMA ADI MAGIZA 
8I$A,SANA,ING 'ADHL6RRAHMAN I,BAR,M6HAMMAD HAE,AL 
SHA'I,'AHREZA A+I TAR6NA,M6HAMMAD NA6'AL 'ARIZA,+OEL 
DARREN PERMANA,INGGRITA P6TRI ,6S6MA,ING AG6NG PRASTO8O 
'RENG,MR LINGGAR ALVINSYAH TRENGGINAS,MADE BHAS8ARA 
8IRAN6GERAHA,MAHDIYYAH D8IMA YANISA,M6HAMMAD ANDHI,A 
AD I8IDYA ,MR ,HADI' G I$HA AL I' IO,$LEVERZA M6HAMMAD 
SYAH,BA$HAR6DDIN Y6S6' 8AHY6DI ,ANNISA RAMADHANTI 
RIRIANZA P6TRI,ING 'AHRI H6MAIDI +R,GEN BARIZ IR'AN RIDHO,MR 
BINTANG PRATAMA,DA''A RA'SAN+ANI I+LAL,RIZAL BAG6S PRAYOGO

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
OVS ca S GFaUV SF iT VTing NPnPRVF 
cPNCinF XiUI TiEF UVCF TVC GSaNF,TP XF 
can NaYiNi[F UIF caQaciUZ PG CaUUFSZ UIaU 
XF VTF�8F aMTP NaLF F⒏  ciFnU WFIicMF CZ 
EFTigning anE CViMEing PVS PXn EMFcUSic 
MPUPS anE $PnUSPMMFS VniU TP XF can 
aEKVTU UIF WaSiaCMF�OVS UiN aTQiSaUiPn iT IigIMZ aQSFciaUFE CZ MiTUFning UP aMM TVgFTUiPn anE 
EiTcVTiPn XIiMF USPVCMFTIPPUing anE UISPVgI TPNF SFWiTiPn aGUFS NanVGacUVSing,aTTFNCMing 
anE UFTUing PVS WFIicMF�8F aMTP NaLing iEFa UPgFUIFS UP gFU GVnEing anE incPNF�

˔�スϙϯサʔ
PFSUaNina,BSigIU GaT,InEPnFTia PPXFS,HVNQVT TSanTQPSUaTi ,iNia,PSPTinFSgi,InLa,IST8

 E12� */45*565�5&,/0L0(*�4&16L6)�/01&.#&Rɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  ᜊ藤ॣ, FA  野崎޹志, MBR  ॓島ܓ人,্口直樹,҆達Ղ༞,松井一将,
久อ田健斗,ദ木ږ之,ᜊ藤ྒ弥,山内健太,鈴木智ത,大Ԙาເ,岡本一ໜ,渡邊
૘,中野ӯ༞,Ӭ井智ਸ,۔澤夏生,પ機߂樹,金原ঊ吾,本ଟ྄,平野ܡ也,୩野׮
紀,Ἑ原ޫ,大૔ٛਖ਼

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 E9� ੩Ԭཧ޻Պ大ֶɹShizuoka Institute of Science and Technology

/0�%"5"
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˔�ϝϯバʔ
CP  ZF[IFng HVang, FA  +ianGFng 8ang, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
HRT GPVnEFE in �01�, PVS cPncFQU iT bDFTign UP Xin, cPNQFUF GPS 
WicUPSZ`, HRT�1�E iT CaTFE Pn innPWaUiPn, MigIUXFigIU anE SFMiaCiMiUZ� 8F 
EFTign PnF�QiFcF $'RP NPnPcPRVF, anE XF EFTign PVS aFSPEZnaNic 
EFWicFT CaTFE Pn $'D� AT GPS UIF QPXFSUSain, EiTUSiCVUFE GPVS NPUPS ESiWF 
VTFE UP iNQSPWF UIF WFIicMF QFSGPSNancF�8F VTF UIiSE TQSing aSSangFNFnU 
UP iNQSPWFE WFIicMF SFTQPnTF�

˔�スϙϯサʔ
ޫ Җ,Ә དྷ Պ,ࢠ车,$ISPNa,aSN,贸泽电ؿ ྻ,
NFMaTUa,BFnEFS,H6BER S6HNER,๺ژ华海
Պٕ有ެݶ司,NaUiPnaM InTUSVNFnUT,߃润Պٕ,
MFnUPS,৿萨ౝ,大陆,igVT,长ࣛ 工 ۩,ANSYS,
MaUI8PSLT,MS$ SPGUXaSF,IPG,৽๺洋,্海
拓ᕞ实业有ެݶ司,AMUaiS,中Պ ,ହ,HONDA߃
IM,,Z'

 E22� )BSbiO�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ�Bt�8eiIBi

˔�ϝϯバʔ
CP  MingLai ZFng, FA  PFng LiV, MBR  MingYVan $IF,9iaPcIFn 
GaP,TFngKiF HVang,MingZang Li,HaPZV LiV,$IFngZV Lian,YanLVn 
LV,HVicIFn Ma,RViGFng MaP,Yi[IPV Pang,,ai Pang,BPLai 2Van,'Fi 
8ang,+iIFng 8ang,YV[F 8ang,Da 8Fn,YPngIVa 8V,9in 9iPng,RVPYin 
YPV , + iaXFi ZIang ,SIVNFng ZIang ,9iangcIaP ZIang ,9inTIVP 
ZIang,2VnGFng ZIFng,HaPan ZIPV

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
$aS 'FaUVSFT � DiTUSiCVUFE ESiWF cPnUSPM TUSaUFgZ CaTFE Pn AM, IVC 
NPUPST, inUFgSaUFE NanagFNFnU PG cPnUSPM ciScViU, caSCPn p CFS QSPEVcUT 
PSiFnUFE CZ MigIUXFigIU iEFa F�g� NPnPcPRVF caS CPEZ, TVTQFnTiPn, anE 
aEKVTUaCMF aFSPEZnaNicT LiUT�

TFaN ATQi Sa U iPnT �  8iUI UIF 
C S a n E  n FX  Q S P E V c U ,  S i M WF S 
SIaSL ᶞ, GPS SFaTPn �01�, UIF 
UFaNT aSF FYQFcUing EFUaiMFE 
cPNNVnicaUiPnT in aMM aTQFcUT 
XiUI GSiFnE�UFaNT GPS inIFSiUancF 
PG UFcInPMPgZ, anE UP G in iTI 
cPNQFUiUiPnT XiUIPVU SFgSFUT�

˔�スϙϯサʔ
B A I $ B + E V, S cIPP M  P G  M FcIa n i c a M  a n E  VFI i c M F  E ng i n F F S i n g , B F i K i n g  I n T U i U V U F  P G 
TFcInPMPgZ,SM$,InTUiUVUF PG AEWancFE SUSVcUVSF TFcInPMPgZ,BFiKing InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ,HVaIai 
TFcInPMPgiFT,SINO $OMPOSITE $O�,LTD�,MAGNA,AMUaiS,MFMaTUa,MFiXP MaUFSiaM,DVPPnU,,McMFaS,
BENDER,H6BER�S6HNER,+FUUPQ Racing DFWFMPQNFnU,IM, BSaLFT,'L6,E,S6I ON INS6LATING

 E23� #eiKiOH�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ

˔�ϝϯバʔ
CP  ASiFTUZan DaSNaXan, FA  TSiZPgaUaNa 8aIZV 8iEPEP, M�,PN�, MBR  AINaE ,PiSVM 

RiKaM,ASiFTUZan DaSNaXan,ALCaS YVga A� M�,AnEini ,IaiSaU BFTSaM,AnESiFM PFSangin Angin,ASiG PVSnPNP 
AKi,AZV TiUan DaNaZanUi,BFnFEicUVT AYFM NVgSPIP,BiNa AnggPSP,BiNP 8iEZaUaNPLP,$ISiTUPQIFS 
TanggVI BaZV 8aIZVEi,ESXin 'iSNanTZaI,ESXin +VMian TSianUPLP,'ina NVS ,IaMiTIa,HaniG 'aaMiI 
8iFnicP ,VTVNa,ICSa IMIaN 8iKaZa,IgnaUiVT $IanESa ,VSniaXan,INaN AM HaLiN,InIFSFnUa MVIaNNaE 
ANaSVUTMi,+PTi AMEP ENNanVFM PSaNPnP,,Fn ZaCiZ MVIaNNaE ASiFG,LVTia ETUiIiUP ETUVningSVN,PSFWiP 
INan PSaLaTa,RaNa SaUSiZa,RaNaEIani YVEa PSaUaNa,Ri[La 'aSaEiMMa ZVMp ana,Ri[LZ DFXanEaSV,SaCiU 
ALCaS BiSVni,SVSZP HaEiXiCPXP,8iCi 'aISV MabSVGi,YVnaT PanEV SaUSia,ZaLZ 'aEMVSSaINan,AMXinEa 
HVTna AMiZa,EWa AnVgSaIaZV,'aSIan IRCaM BagaTLPSP

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ASKVna EV iT UIF 'PSNVMa SUVEFnU UFaN PG 6niWFSTiUaT GaEKaI MaEa GPS FMFcUSic cMaTT� 

'PVnEFE in �01�, XF IaWF cSFaUFE NanZ 
inPWaUiPnT GPS InEPnFTia`T FMFcUSicaM 
WFIicMF UFcInPMPgZ� AT UIF QiPnFFS PG 
GPSNVMa EV caS in InEPnFTia, UIiT ZFaS 
XiMM CF PVS TFcPnE UiNFT UP QaSUiciQaUF in 
'SAE +aQan� OWFS aMM, UIF QFSGPSNaUiWiUZ 
PG PVS caS XPVME CF NVcI CFUUFS UIan 
QSFWiPVT ZFaST XIicI iT MigIUFS, CFUUFS 
aFSPEZnaNicT, anE CFUUFS NanVWFSaCiMiUZ�

˔�スϙϯサʔ
TPZPUa MPUPS OiM,PFgaEaian,SV[VLi,PT PFSUaNina MOR IV,PT P+B,MiniTUSZ PG InEVTUSZ RFQVCMic 
PG InEPnFTia,anE UP CF SFMFaTFE

 E24� 6OiveSTitBT�(BEKBI�.BEBɹ

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  ᒇ༞ੈ, FA  ࣰ田৺࣏, FA  戸୩希一郎, FA ൹फಙ, FAߕ   ࣛ田
健太郎, MBR  岡崎晃大,小ઘ勇斗,৽井ҁ੭,ү崎友哉,川口拓真,ࡔ۽य़希,吉
田ྒྷ,海࿝原޺װ,金澤ಞࣕ,ࠇ岩真༝,平良ྰॹಸ,高野ࣣึ,ྛ༎一,松村海渡,
村্ۃ,神田ກ生,赤ࡔ航,ඒ୩島๎ହ,৿藤大樹,渡邉࿨૗,Ӭቇཽ也,ൕמ঵太
郎,三ྠ勇人,ࢢ川拓弥,૿田哲也

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓マシンhࠓ DEB6T はɦ、「͋なたのEVデϏュー」をコンセプトに�೥計ըで
ઃ計・製作を行いました。ฐチームのମ੍も大きくมえ�01�೥に1೥生ͩったメ
ンバーが1から作ったチームでEV初ࢀ戦致します。全種目完走、EVルーΩー৆
֫ಘを目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
iP9,Ѵ Խ 成 ݐ アル,ࡐ テアエンジニアリン
グ,8INTE$H,HP$システムズ,NTN,エフ・シー
ŋシー ,オートバックスセϒン,ࡔ۽૭工,ڠ࿨工業,
クロスオーバー ,᪟電会,ڵ研,ެਐケミカル,小
原ࣃ車工業,ۙ藤製作所,サトーパーツ,シーアー
ル工ֶ研ڀ所,住友電装,成᪟大ֶ,成᪟大ֶཧ
工ֶ部,成᪟大ֶཧ工ֶ部ಉ૭会,センサータテ
クノロジーズジャパン,SPMiE8PSLT +aQan,μイ
κー ,TEIN,TH,,DMM�cPN,౦日製作所,日産自動車,日৴工業,ニフコ,日本ナショナルインスツルメンツ,෋
ਫ਼ີ,P6ES EV,プロトラッド,本田ٕ研工業,マーレジャパン,マΩタ,マクセルスリオンテック,ミスミ,෢ଂ࢜
श所,村্製作所,矢崎૯業,Ϡシカ車ମ,Ϣタカٕ研ڭ自動車ڥ

 E25� ੒᪟大ֶɹSEIKEI University

κー ,TEIN,TH,,DMM�cPN,౦日製作所,日産自動車,日৴工業,ニフコ,日本ナショナルインスツルメンツ,෋
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  Lin T[V HTiang, FA  HPV Ting 8Fi, FA  $IiI�HTing LiV, MBR  
,VP YV $IFng,$IPV Ting ,ai,$IiV +Fn GV,Lin $Iia $IVn,8Png Yi 
Ting,HVang Ting SIan,$IVang YV HTiang,HVang HVng�HTVn,,Van Zi 
8Fi,$IiaP ,Van 8Fi,HVang SIaP ,ai,Lai ,Van Lin,Yang HaP +Fn,OV 
S[V Yin,HTV $Iang $Ii,HTV YV $Iin,Li YV HPng,Lin +Vi HVng,Yang $Iia 
Yin,TTFng $Ii $IVng,Lin Pin Yi

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 E18� /BtioOBM�$IeOH�,uOH�6OiveSTitZɹ

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  YVcIFn�cIPV, FA  ,Van�MVn HTV, MBR  PENG,$HI�+6I,Lin TiFn�
Li,86,MENG�$HO6,SH6N�$HI,$HANG,,VP�LVn,HVang,LY6,BO�
TING,$H6N�SHENG,LIN,BP�RVFi,HVang,$Iing�TF Lin,YIN$HIEN 
H6ANG,TSAI,MENG�$HEN,HTiang�8Fi,$Iang,Lin TiFn�Li,YV HPng 
$IFn

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
IU`T PVS p STU UiNF QaSUiciQaUF in UIiT cPNQFUiUiPn� OVS gPaM iT UP CViME a TaGF 
cIaTTiT anE a TUaCMF ESiWFUSain XiUI QPUFnUiaM GPS GVUIFS EFWFMPQ� TIF NPTU 
iNQPSUanU GFaUVSF PG PVS caS iT TaGFUZ� 8F UaLF MaSgFS TaGFUZ GacUPS UIan 
VTVaM, XiUI SFTQFcU UP NaYiNai[F UIF TaGFUZ�

˔�スϙϯサʔ
MPVTFS,+�TFL,TSiMMiPn,MPCiQVT,PSPEigiU,SPnic,S,',BFn
EFS,RaFNcP,BaS CFaS,'V[IVan,SIaSLGacUPSZʜ

 E19� /BtioOBM�5BiXBO�6OiveSTitZɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  HaiZang HV, FA  Da 8ang, MBR  2ingcIVn SPng

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
+iMin 6niWFSTiUZ GTQFFE EMFcUSic 'PSNVMa VFIicMF TFaN iT FTUaCMiTIFE in 
�01�� TIF UFaN aEIFSFT UP UIF QFPQMF�PSiFnUFE EFWFMPQNFnU cPncFQU 
anE aiNT UP cVMUiWaUF innPWaUiWF UaMFnUT XiUI inUFSnaUiPnaM WiTiPn� 'PS 
UIF GiSTU UiNF in UIF 1�UI TFaTPn, UIF UFaN EFWFMPQFE a caSCPn GiCFS 
cPNQPTiUF TingMF�TIFMM CPEZ, an anUi�MPcL CSaLing TZTUFN XiUI FMFcUSPnic 
CSaLF EiTUSiCVUiPn ʢABS�EBDʣ, anE a QManFUaSZ gFaS SFEVcFS� 8F XiMM 
FYQMPSF aEWancFE Sacing EFTignT UP cSFaUF p STU cMaTT Sacing anE UaMFnU�

˔�スϙϯサʔ
DENSO,LinUianZVanEa,$IangcIVnUianIVP,$PnUinFnUaM,SQFFEgPaU,BOSSARD

 E20� JiLiO�6OiveSTitZɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  PP�YVan, $IFng, FA  ,Vang�YPX, Lian, MBR  SIVn�8Fi, 
HVng,$IFng�YV YV,$IFng�Yang LiV,ZPng�9Van 8V,DFng�HPng LFF,I�
SIFn HP,PP�HTVan $IFn,YVan�9V PFng,Li�HTin $IFn,YV�Han HTiaP,Pai�
$IFn $IFn,$IFng�YV $Iang,Bing�Bing SIiV,8Fi HVang,'an�+VMiaP 
LiaP,Ting TPng,PP�$IFng $Iang,T[V�Yi $IVang,$IF�YV Lin,Li�HVan 
HTV,S[V�$Ii HVang,SIiI�HaP 8V,+ing�$IiI HVang,I�$IFng LV,Li�Hng 
Tan,STV�SIFng TTai,Yang�$IV HPng

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
TIiT ZFaS XF TFU VQ a UXP�ZFaS QMan� 8F NanVGacUVSF UXP caST� OnF 
iT TTR� I$V, UIF PUIFS iT TTR� EV in UIiT ZFaS +SAE� In TTR� EV, 
XF aiNing GPS ǷTUaCiMiUZé� In UIiT p STU ZFaS XF aiNing GPS cPNQMFUing UIF 

cPNQFUFUiPn�

˔�スϙϯサʔ
,$MG ,SanZang ,MPVTF S  E MFc U SPn icT ,
M P U V M , U � g M P C a M , H P U a iN P U P S , ' P S N P T a 
TaGGFUa,EQPMaC $IFNicaM InEVTUSiFT,6niMM
i ,YaNaIa,RES,8HETRON,NS,,ASAZA
8A IND6STRIAL�TSiQMF S,RacingCSPT,'iU 
SIPY,RPcLSIPY,'$$,A9ALTA,RAEM$O 
$ I S P N a , U S i P n c P , I G 6 S , , Y T, G P M E F n 
BMPPN,'O6NDER LAND,$HELI$,YPTIang PSFciTiPn MacIinFSZ,BOS$H,GARMIN,,OSO,[iScPUF
c,BFnEFS,SFnTaUa,SPMiEXPSLT,$ZCFSnFU

 E21� /BtioOBM�5BiQei�6OiveSTitZ�oG�5eDIOoMoHZ
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˔�ϝϯバʔ
CP  ZF[IFng HVang, FA  +ianGFng 8ang, MBR  

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
HRT GPVnEFE in �01�, PVS cPncFQU iT bDFTign UP Xin, cPNQFUF GPS 
WicUPSZ`, HRT�1�E iT CaTFE Pn innPWaUiPn, MigIUXFigIU anE SFMiaCiMiUZ� 8F 
EFTign PnF�QiFcF $'RP NPnPcPRVF, anE XF EFTign PVS aFSPEZnaNic 
EFWicFT CaTFE Pn $'D� AT GPS UIF QPXFSUSain, EiTUSiCVUFE GPVS NPUPS ESiWF 
VTFE UP iNQSPWF UIF WFIicMF QFSGPSNancF�8F VTF UIiSE TQSing aSSangFNFnU 
UP iNQSPWFE WFIicMF SFTQPnTF�

˔�スϙϯサʔ
ޫ Җ,Ә དྷ Պ,ࢠ车,$ISPNa,aSN,贸泽电ؿ ྻ,
NFMaTUa,BFnEFS,H6BER S6HNER,๺ژ华海
Պٕ有ެݶ司,NaUiPnaM InTUSVNFnUT,߃润Պٕ,
MFnUPS,৿萨ౝ,大陆,igVT,长ࣛ 工 ۩,ANSYS,
MaUI8PSLT,MS$ SPGUXaSF,IPG,৽๺洋,্海
拓ᕞ实业有ެݶ司,AMUaiS,中Պ ,ହ,HONDA߃
IM,,Z'

 E22� )BSbiO�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ�Bt�8eiIBi

˔�ϝϯバʔ
CP  MingLai ZFng, FA  PFng LiV, MBR  MingYVan $IF,9iaPcIFn 
GaP,TFngKiF HVang,MingZang Li,HaPZV LiV,$IFngZV Lian,YanLVn 
LV,HVicIFn Ma,RViGFng MaP,Yi[IPV Pang,,ai Pang,BPLai 2Van,'Fi 
8ang,+iIFng 8ang,YV[F 8ang,Da 8Fn,YPngIVa 8V,9in 9iPng,RVPYin 
YPV , + iaXFi ZIang ,SIVNFng ZIang ,9iangcIaP ZIang ,9inTIVP 
ZIang,2VnGFng ZIFng,HaPan ZIPV

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
$aS 'FaUVSFT � DiTUSiCVUFE ESiWF cPnUSPM TUSaUFgZ CaTFE Pn AM, IVC 
NPUPST, inUFgSaUFE NanagFNFnU PG cPnUSPM ciScViU, caSCPn p CFS QSPEVcUT 
PSiFnUFE CZ MigIUXFigIU iEFa F�g� NPnPcPRVF caS CPEZ, TVTQFnTiPn, anE 
aEKVTUaCMF aFSPEZnaNicT LiUT�

TFaN ATQi Sa U iPnT �  8iUI UIF 
C S a n E  n FX  Q S P E V c U ,  S i M WF S 
SIaSL ᶞ, GPS SFaTPn �01�, UIF 
UFaNT aSF FYQFcUing EFUaiMFE 
cPNNVnicaUiPnT in aMM aTQFcUT 
XiUI GSiFnE�UFaNT GPS inIFSiUancF 
PG UFcInPMPgZ, anE UP G in iTI 
cPNQFUiUiPnT XiUIPVU SFgSFUT�

˔�スϙϯサʔ
B A I $ B + E V, S cIPP M  P G  M FcIa n i c a M  a n E  VFI i c M F  E ng i n F F S i n g , B F i K i n g  I n T U i U V U F  P G 
TFcInPMPgZ,SM$,InTUiUVUF PG AEWancFE SUSVcUVSF TFcInPMPgZ,BFiKing InTUiUVUF PG TFcInPMPgZ,HVaIai 
TFcInPMPgiFT,SINO $OMPOSITE $O�,LTD�,MAGNA,AMUaiS,MFMaTUa,MFiXP MaUFSiaM,DVPPnU,,McMFaS,
BENDER,H6BER�S6HNER,+FUUPQ Racing DFWFMPQNFnU,IM, BSaLFT,'L6,E,S6I ON INS6LATING

 E23� #eiKiOH�*OTtitute�oG�5eDIOoMoHZ

˔�ϝϯバʔ
CP  ASiFTUZan DaSNaXan, FA  TSiZPgaUaNa 8aIZV 8iEPEP, M�,PN�, MBR  AINaE ,PiSVM 

RiKaM,ASiFTUZan DaSNaXan,ALCaS YVga A� M�,AnEini ,IaiSaU BFTSaM,AnESiFM PFSangin Angin,ASiG PVSnPNP 
AKi,AZV TiUan DaNaZanUi,BFnFEicUVT AYFM NVgSPIP,BiNa AnggPSP,BiNP 8iEZaUaNPLP,$ISiTUPQIFS 
TanggVI BaZV 8aIZVEi,ESXin 'iSNanTZaI,ESXin +VMian TSianUPLP,'ina NVS ,IaMiTIa,HaniG 'aaMiI 
8iFnicP ,VTVNa,ICSa IMIaN 8iKaZa,IgnaUiVT $IanESa ,VSniaXan,INaN AM HaLiN,InIFSFnUa MVIaNNaE 
ANaSVUTMi,+PTi AMEP ENNanVFM PSaNPnP,,Fn ZaCiZ MVIaNNaE ASiFG,LVTia ETUiIiUP ETUVningSVN,PSFWiP 
INan PSaLaTa,RaNa SaUSiZa,RaNaEIani YVEa PSaUaNa,Ri[La 'aSaEiMMa ZVMp ana,Ri[LZ DFXanEaSV,SaCiU 
ALCaS BiSVni,SVSZP HaEiXiCPXP,8iCi 'aISV MabSVGi,YVnaT PanEV SaUSia,ZaLZ 'aEMVSSaINan,AMXinEa 
HVTna AMiZa,EWa AnVgSaIaZV,'aSIan IRCaM BagaTLPSP

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
ASKVna EV iT UIF 'PSNVMa SUVEFnU UFaN PG 6niWFSTiUaT GaEKaI MaEa GPS FMFcUSic cMaTT� 

'PVnEFE in �01�, XF IaWF cSFaUFE NanZ 
inPWaUiPnT GPS InEPnFTia`T FMFcUSicaM 
WFIicMF UFcInPMPgZ� AT UIF QiPnFFS PG 
GPSNVMa EV caS in InEPnFTia, UIiT ZFaS 
XiMM CF PVS TFcPnE UiNFT UP QaSUiciQaUF in 
'SAE +aQan� OWFS aMM, UIF QFSGPSNaUiWiUZ 
PG PVS caS XPVME CF NVcI CFUUFS UIan 
QSFWiPVT ZFaST XIicI iT MigIUFS, CFUUFS 
aFSPEZnaNicT, anE CFUUFS NanVWFSaCiMiUZ�

˔�スϙϯサʔ
TPZPUa MPUPS OiM,PFgaEaian,SV[VLi,PT PFSUaNina MOR IV,PT P+B,MiniTUSZ PG InEVTUSZ RFQVCMic 
PG InEPnFTia,anE UP CF SFMFaTFE

 E24� 6OiveSTitBT�(BEKBI�.BEBɹ

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  ᒇ༞ੈ, FA  ࣰ田৺࣏, FA  戸୩希一郎, FA ൹फಙ, FAߕ   ࣛ田
健太郎, MBR  岡崎晃大,小ઘ勇斗,৽井ҁ੭,ү崎友哉,川口拓真,ࡔ۽य़希,吉
田ྒྷ,海࿝原޺װ,金澤ಞࣕ,ࠇ岩真༝,平良ྰॹಸ,高野ࣣึ,ྛ༎一,松村海渡,
村্ۃ,神田ກ生,赤ࡔ航,ඒ୩島๎ହ,৿藤大樹,渡邉࿨૗,Ӭቇཽ也,ൕמ঵太
郎,三ྠ勇人,ࢢ川拓弥,૿田哲也

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
೥౓マシンhࠓ DEB6T はɦ、「͋なたのEVデϏュー」をコンセプトに�೥計ըで
ઃ計・製作を行いました。ฐチームのମ੍も大きくมえ�01�೥に1೥生ͩったメ
ンバーが1から作ったチームでEV初ࢀ戦致します。全種目完走、EVルーΩー৆
֫ಘを目ࢦします。

˔�スϙϯサʔ
iP9,Ѵ Խ 成 ݐ アル,ࡐ テアエンジニアリン
グ,8INTE$H,HP$システムズ,NTN,エフ・シー
ŋシー ,オートバックスセϒン,ࡔ۽૭工,ڠ࿨工業,
クロスオーバー ,᪟電会,ڵ研,ެਐケミカル,小
原ࣃ車工業,ۙ藤製作所,サトーパーツ,シーアー
ル工ֶ研ڀ所,住友電装,成᪟大ֶ,成᪟大ֶཧ
工ֶ部,成᪟大ֶཧ工ֶ部ಉ૭会,センサータテ
クノロジーズジャパン,SPMiE8PSLT +aQan,μイ
κー ,TEIN,TH,,DMM�cPN,౦日製作所,日産自動車,日৴工業,ニフコ,日本ナショナルインスツルメンツ,෋
ਫ਼ີ,P6ES EV,プロトラッド,本田ٕ研工業,マーレジャパン,マΩタ,マクセルスリオンテック,ミスミ,෢ଂ࢜
श所,村্製作所,矢崎૯業,Ϡシカ車ମ,Ϣタカٕ研ڭ自動車ڥ

 E25� ੒᪟大ֶɹSEIKEI University

κー ,TEIN,TH,,DMM�cPN,౦日製作所,日産自動車,日৴工業,ニフコ,日本ナショナルインスツルメンツ,෋
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  Lin T[V HTiang, FA  HPV Ting 8Fi, FA  $IiI�HTing LiV, MBR  
,VP YV $IFng,$IPV Ting ,ai,$IiV +Fn GV,Lin $Iia $IVn,8Png Yi 
Ting,HVang Ting SIan,$IVang YV HTiang,HVang HVng�HTVn,,Van Zi 
8Fi,$IiaP ,Van 8Fi,HVang SIaP ,ai,Lai ,Van Lin,Yang HaP +Fn,OV 
S[V Yin,HTV $Iang $Ii,HTV YV $Iin,Li YV HPng,Lin +Vi HVng,Yang $Iia 
Yin,TTFng $Ii $IVng,Lin Pin Yi

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ

˔�スϙϯサʔ

 E18� /BtioOBM�$IeOH�,uOH�6OiveSTitZɹ

/0�%"5"

˔�ϝϯバʔ
CP  YVcIFn�cIPV, FA  ,Van�MVn HTV, MBR  PENG,$HI�+6I,Lin TiFn�
Li,86,MENG�$HO6,SH6N�$HI,$HANG,,VP�LVn,HVang,LY6,BO�
TING,$H6N�SHENG,LIN,BP�RVFi,HVang,$Iing�TF Lin,YIN$HIEN 
H6ANG,TSAI,MENG�$HEN,HTiang�8Fi,$Iang,Lin TiFn�Li,YV HPng 
$IFn

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
IU`T PVS p STU UiNF QaSUiciQaUF in UIiT cPNQFUiUiPn� OVS gPaM iT UP CViME a TaGF 
cIaTTiT anE a TUaCMF ESiWFUSain XiUI QPUFnUiaM GPS GVUIFS EFWFMPQ� TIF NPTU 
iNQPSUanU GFaUVSF PG PVS caS iT TaGFUZ� 8F UaLF MaSgFS TaGFUZ GacUPS UIan 
VTVaM, XiUI SFTQFcU UP NaYiNai[F UIF TaGFUZ�

˔�スϙϯサʔ
MPVTFS,+�TFL,TSiMMiPn,MPCiQVT,PSPEigiU,SPnic,S,',BFn
EFS,RaFNcP,BaS CFaS,'V[IVan,SIaSLGacUPSZʜ

 E19� /BtioOBM�5BiXBO�6OiveSTitZɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  HaiZang HV, FA  Da 8ang, MBR  2ingcIVn SPng

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
+iMin 6niWFSTiUZ GTQFFE EMFcUSic 'PSNVMa VFIicMF TFaN iT FTUaCMiTIFE in 
�01�� TIF UFaN aEIFSFT UP UIF QFPQMF�PSiFnUFE EFWFMPQNFnU cPncFQU 
anE aiNT UP cVMUiWaUF innPWaUiWF UaMFnUT XiUI inUFSnaUiPnaM WiTiPn� 'PS 
UIF GiSTU UiNF in UIF 1�UI TFaTPn, UIF UFaN EFWFMPQFE a caSCPn GiCFS 
cPNQPTiUF TingMF�TIFMM CPEZ, an anUi�MPcL CSaLing TZTUFN XiUI FMFcUSPnic 
CSaLF EiTUSiCVUiPn ʢABS�EBDʣ, anE a QManFUaSZ gFaS SFEVcFS� 8F XiMM 
FYQMPSF aEWancFE Sacing EFTignT UP cSFaUF p STU cMaTT Sacing anE UaMFnU�

˔�スϙϯサʔ
DENSO,LinUianZVanEa,$IangcIVnUianIVP,$PnUinFnUaM,SQFFEgPaU,BOSSARD

 E20� JiLiO�6OiveSTitZɹ

˔�ϝϯバʔ
CP  PP�YVan, $IFng, FA  ,Vang�YPX, Lian, MBR  SIVn�8Fi, 
HVng,$IFng�YV YV,$IFng�Yang LiV,ZPng�9Van 8V,DFng�HPng LFF,I�
SIFn HP,PP�HTVan $IFn,YVan�9V PFng,Li�HTin $IFn,YV�Han HTiaP,Pai�
$IFn $IFn,$IFng�YV $Iang,Bing�Bing SIiV,8Fi HVang,'an�+VMiaP 
LiaP,Ting TPng,PP�$IFng $Iang,T[V�Yi $IVang,$IF�YV Lin,Li�HVan 
HTV,S[V�$Ii HVang,SIiI�HaP 8V,+ing�$IiI HVang,I�$IFng LV,Li�Hng 
Tan,STV�SIFng TTai,Yang�$IV HPng

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
TIiT ZFaS XF TFU VQ a UXP�ZFaS QMan� 8F NanVGacUVSF UXP caST� OnF 
iT TTR� I$V, UIF PUIFS iT TTR� EV in UIiT ZFaS +SAE� In TTR� EV, 
XF aiNing GPS ǷTUaCiMiUZé� In UIiT p STU ZFaS XF aiNing GPS cPNQMFUing UIF 

cPNQFUFUiPn�

˔�スϙϯサʔ
,$MG ,SanZang ,MPVTF S  E MFc U SPn icT ,
M P U V M , U � g M P C a M , H P U a iN P U P S , ' P S N P T a 
TaGGFUa,EQPMaC $IFNicaM InEVTUSiFT,6niMM
i ,YaNaIa,RES,8HETRON,NS,,ASAZA
8A IND6STRIAL�TSiQMF S,RacingCSPT,'iU 
SIPY,RPcLSIPY,'$$,A9ALTA,RAEM$O 
$ I S P N a , U S i P n c P , I G 6 S , , Y T, G P M E F n 
BMPPN,'O6NDER LAND,$HELI$,YPTIang PSFciTiPn MacIinFSZ,BOS$H,GARMIN,,OSO,[iScPUF
c,BFnEFS,SFnTaUa,SPMiEXPSLT,$ZCFSnFU

 E21� /BtioOBM�5BiQei�6OiveSTitZ�oG�5eDIOoMoHZ
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参加チーム ̡ νʔϜϝϯバʔɾスϙϯサʔʳ
Te a m  I n f o r m a t i o n  ( M e m b e r s  a n d  S p o n s o r s)

˔�ϝϯバʔ
CP  錦織凌, FA  吉澤英行, FA  加藤敏彦, FA  大村哲嗣, MBR  岡田
一希,中村康平,河本拓海,櫻田龍平,伊藤智,長廻大輔,樋口雄大,山野賢志,渡邉
登,青山翔汰,大野晃洋,佐々木翔鷹,藤澤元大,月岡太志,村田健一郎,藤木大嗣,
有元龍馬,岩山大志,丹田明良,余財司,川幡夏之,國廣翔,神庭拓斗,隅野真幸,三
浦夏樹,吉川峻矢,足原基生,川合慶司,玉井隆,赤井皇,津田直樹,小山哲弥,田中
貴志

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
車両コンセプトは「基本に忠実なシャシ」「高効率なパワートレイン」です。私達
にとっては、初めての挑戦ですので右も左も分からず色々苦戦しておりますが、
全種目完走という目標を達成する為に基本をしっかり押さえながら車両製作しま
した。応援よろしくお願い致します。

˔�スϙϯサʔ
日産自動車,TONE,ソリッドワークス・ジャパン,
エフ・シー・シー ,NTN,オーゼットジャパン,摂津
金 属 工 業 所,DEEPSTAGE Racing,ウエスト
レーシングカーズ,ティエムシー ,日本ナショナ
ルインスツルメイツ,SHENZGEN MELASTA 
BATTERY,EVOLVE,ヒーロー電機,住友電装,
三恵工業,日本ドライケミカル,ニコル・レーシン
グ,HILL TOP,プロトラッド,プロト,センサータ・テ
クノロジーズ・ジャパン

 E26� 日ژ࢈౎ࣗಈं大ֶߍɹNissan Automobile Technical College Kyoto

˔�ϝϯバʔ
CP  田中慎也, FA  山門誠, FA  岡崎昭仁, MBR  松本慎吾,張海鵬,畠山
英隆,鈴木隆将,舟岡智哉,橋本陸,飯島利勇斗,大津俊太郎,星憲太郎,後藤陸人,
玉川莉久,高橋剛,渡邊久葉,山之内晶,藤原誼紀,渡部航平,石割研吾

˔�ं のಛ௃ͱνʔϜの๊ෛ
私たちのチームではモーターの性能を100％発揮できる車両を製作するために
完全自作モジュールのバッテリーを使用しています。チームの目標は全動的種目
を完走し、アクセラレーションで優勝です。

˔�スϙϯサʔ
マテックス,ヘンミ計算尺,センサータ・テクノロジーズジャパン,戸田レーシング,デュポン帝人アドバンスドペー
パー株式会社

 E27� ਆಸ઒޻Պ大ֶɹKanagawa Institute of Technology
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エコパスタジアムP4

P8

P9

P11

P10
P12

芝生
広場３

掛川ゲート

袋井ゲート至ＪＲ愛野駅

至 国道１号

至 東名掛川

グラウンド１

グラウンド２

グラウンド
３

Dynamic Events
動的イベント
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8月31日（土）は愛野駅からエコパまでの無料シャトルバスがございます。

大会公式サイトにて、各種公式通知やYoutubeLive を配信予定 !

一般の来場者の方はP４駐車場をご利用し、シャトルバスにて会場内を
移動ください。
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